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MEMO

Serijska Stevilka:

Koda PIN:

Registracijska Stevilka izdelka:

Registracijska Stevilka izdelka je pomemben dokument in mora biti shranjen na varnem mestu. Stevilko potrebujete,
na primer, za registracijo izdelka na spletnem mestu GARDENA ali za odklep robotske kosilnice v primeru izgube
PIN-kode. Registracijska Stevilka izdelka je v posebnem dokumentu v embalazi izdelka.

Ce kosilnico ukradejo, je pomembno, da o tem obvestite podjetie GARDENA. Kontaktirajte Centralni servis
GARDENA in navedite serijsko Stevilko robotske kosilnice ter registracijsko Stevilko izdelka. Tako bo izdelek shranjen
v mednarodno bazo kot ukraden. To je pomemben korak pri prepre€evanju kraje robotskih kosilnic, ki zmanjSuje
zanimanje za nakup in prodajo ukradenih kosilnic.

Ce kontaktirate Centralni servis GARDENA, imejte serijsko $tevilko robotske kosilnice vedno pri roki. Tako vam bomo
lahko hitro pomagali.

Centralni servis GARDENA

www.gardena.com
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UVOD IN VARNOST

1 Uvod in varnost

1.1 Uvod

Iskrene Cestitke ob nakupu izdelka izjemno visoke
kakovosti. Ce Zelite kar najbolje izkoristiti robotsko
kosilnico GARDENA, morate poznati njeno delovanje.

V teh navodilih za uporabo so pomembne informacije
glede namestitve in uporabe robotske kosilnice. Navodila
v nadaljevanju se nana$ajo na izdelke GARDENA
Sileno in Sileno+. V druzino Sileno sodijo izdelki R100Li
in R100LiC. V druzino Sileno+ sodijo izdelki R130Li,
R130LiC in R160Li. V teh navodilih so navedena
specificna imena modelov

Kot dodatne informacije k tem navodilom za uporabo so
na voljo tudi dodatni informativni posnetki, ki si jih lahko
ogledate na spletnem mestu druzbe GARDENA www.
gardena.com. Na tem splethem mestu lahko najdete
dodatno pomo¢ in navodila za uporabo.

Ne pozabite, da je uporabnik odgovoren za nesrece ali
nevarnosti, ki jih povzro€i drugim ljudem ali njihovi lastnini.

GARDENA nenehno razvija in izpopolnjuje svoje izdelke
in si zato pridrzuje pravico do sprememb njihove oblike,
videza in delovanja brez predhodnega obvestila.

Za lazje razumevanje vsebine teh navodil za uporabo se
uporablja naslednji sistem oznacb:

« Besedilo, navedeno z leze€o pisavo, se prikazuje na
zaslonu robotske kosilnice ali se nanasa na katerega
od drugih razdelkov v teh navodilih za uporabo.

+ Besede, navedene s krepko pisavo, oznacujejo
gumbe na tipkovnici robotske kosilnice.

+  Besede, napisane z VELIKIMI TISKANIMI CRKAMI
in leZeCe, se nanasajo na polozaj glavnega stikala v
razli¢nih nacinih delovanja robotske kosilnice.

POMEMBNE INFORMACIJE

Pred prvo uporabo robotske kosilnice
natan¢no preberite navodila za uporabo in
se seznanite z njihovo vsebino. Navodila
za uporabo shranite na varno mesto za
uporabo v prihodnosti!

Ta stroj ni namenjen uporabi s strani oseb
(vkljuéno z otroki) z omejenimi telesnimi,
zaznavalnimi ali dusevnimi sposobnostmi
ali osebe z nezadostnimi izkuSnjami

in znanjem, razen ce jih pri uporabi
nadzoruje ali jim o uporabi svetuje oseba,
ki je odgovorna za njihovo varnost. Otroci
se s strojem ne smejo igrati.

‘ ‘ 1157808-84,Gardena_R100Li-R130Li,SL,_151218.indd 3 @
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UVOD IN VARNOST

POMEMBNE INFORMACIJE

Ta aparat lahko uporabljajo otroci, stari 8
let in vec, ter osebe z omejenimi telesnimi,
zaznavalnimi ali dusevnimi sposobnostmi
ali s pomanjkanjem izkusenj in znanja, ¢e
so pri tem pod nadzorom ali jih o varni
uporabi ter morebitnih nevarnostih poduci
odgovorna oseba.

Otroci se z napravo ne smejo igrati. Otroci
naprave brez nadzora ne smejo Cistiti, ali
opravljati obi¢ajnih uporabnikovih vzdrze-
valnih posegov.

fii POZOR
Nepravilna uporaba robotske

kosilnice je lahko nevarna.

POZOR

& Ne uporabljajte robotske
@ kosilnice, ¢e so v obmo¢ju kosSnje

ljudje, zlasti otroci, ali domace
zivali.

1.2 Oznake na izdelku

Na robotski kosilnici lahko najdete naslednje oznake.
Skrbno jih preucite.

*  Pred prvo uporabo robotske kosilnice natan¢no
preberite navodila za uporabo in se seznanite z
njihovo vsebino. Opozorila in varnostna navodila,
ki so navedena v teh navodilih za uporabo, je treba
natan&no upostevati, saj bo le tako zagotovljena
varna in ucinkovita uporaba robotske kosilnice.

* Robotsko kosilnico lahko zaZzenete samo, ko je glavno
stikalo v polozaju 7 in ko ste vnesli pravilno kodo PIN.
Pred morebitnimi pregledi in/ali vzdrZzevalnimi deli
premaknite glavno stikalo v polozaj 0.

*  Med delovanjem robotske kosilnice bodite na varni
razdalji. Roke in noge drzite stran od vrtljivih rezil.

Slovenian — 4
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Ko robotska kosilnica deluje, rok ali nog nikoli ne
priblizajte njenemu ohi$ju oziroma jih ne postavite
pod ohiSje. Ne vozite se na robotski kosilnici.

Funkcija blokade

Ta izdelek je v skladu z veljavnimi predpisi ES.

Emisije hrupa v okolje. Emisije izdelka so navedene
v 10. poglavju Tehni¢ni podatki in na tipski ploScici.

Ko se izte€e Zivljenjska doba izdelka, ga ne smete
odvreci med obi€ajne gospodinjske odpadke. Izdelek
mora biti recikliran v skladu z lokalnimi predpisi.

Za CiSCenje robotske kosilnice nikoli ne uporabljajte
visokotlacnega Cistilca ali vodnega curka.

Onhisje vkljuCuje sestavne dele, ki so obd&utljivi na
elektrostati¢no razelektritev (ESD). OhiSje je poleg
tega pomemben del zasnove robotske kosilnice

in ga je treba ustrezno ter strokovno zatesniti,

¢e nameravate izdelek uporabljati na prostem.
Zaradi tega lahko ohiSje odprejo samo pooblasceni
serviserji. PoSkodovano tesnilo lahko vpliva na
veljavnost celotne garancije ali njenih delov.

Nizkonapetostnega kabla ni dovoljeno kraj3ati,
podaljSevati ali razvejiti.

V blizini nizkonapetostnega kabla ne uporabljajte
trimerja. Pri obrezovanju Zive meje pazite v obmocju
speljave kabla.

‘ ‘ 1157808-84,Gardena_R100Li-R130Li,SL,_151218.indd 5
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1.3 Oznake v navodilih za uporabo

V navodilih za uporabo lahko najdete naslednje oznake.
Skrbno jih preudite.

Pred morebitnimi pregledi in/ali vzdrZzevalnimi deli
premaknite glavno stikalo v polozZaj 0.

Pri delu z ohiSjem robotske kosilnice vedno
uporabljajte za€itne rokavice.

Za CiSCenje robotske kosilnice nikoli ne uporabljajte
visokotlacnega Cistilca ali vodnega curka.

Opozorilni okvir opozarja na nevarnost telesnih
poSkodb, zlasti ob morebitnem neupostevanju
navodil.

To polje z informacijami oznacuje nevarnost poSkodb
materiala, zlasti ob morebithem neupostevanju
navodil. Opozarja tudi na nevarnost napacnega
ravnanja uporabnika.

1.4 Varnostna navodila

Uporabi

Ta robotska kosilnica je namenjena za koSnjo trave
na odprtih in ravnih povrsinah. Uporabljate jo lahko
le z opremo, ki jo priporoCa proizvajalec. Vse druge
vrste uporabe so nepravilne. Natan¢no upostevajte
navodila proizvajalca za uporabo/vzdrzevanje in
popravilo.

Ce so v okolici ko$nje osebe, Se posebej otroki ali
domace zivali, aktivirajte funkcijo PARK (Parkiranje)
ali robotsko kosilnico izklopite z glavnim stikalom. Ce
so v obmocju kosnje osebe ali zivali, je priporo¢ena
programirana uporaba kosilnice, ko v teh obmogjih

ni oseb, na primer ponodi. Glejte 6.3 Casovnik na
Strani 43.

Slovenian — 6
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* Robotsko kosilnico lahko uporabljajo oziroma
vzdrzujejo ter popravljajo samo osebe, ki so v
celoti seznanjene z njenimi posebnimi lastnostmi in
varnostnimi predpisi. Pred prvo uporabo robotske
kosilnice natan¢no preberite navodila za uporabo in
se seznanite z njihovo vsebino.

* lzvirne oblike robotske kosilnice ni dovoljeno
spreminjati. Morebitne spremembe opravljate na
lastno odgovornost.

*  Pred ko$njo s travnate povrSine odstranite vse
kamne, veje, orodja, igrace ali druge predmete, ki
lahko poskodujejo rezila. Predmeti na travnati povrsini
lahko povzrocijo tudi zaustavitev robotske kosilnice,
pri ¢emer boste morda potrebovali pomoc, da te
predmete odstranite in sprostite kosilnico.

»  Zazenite robotsko kosilnico, kot je opisano v
navodilih. Ko je glavno stikalo v polozaju 7, z rokami
in nogami ne posegajte v obmocje vrtljivih rezil. Rok
ali nog nikoli ne postavljajte pod robotsko kosilnico.

* Ko je glavno stikalo v poloZaju 7, ne dvigujte robotske
kosilnice in je ne prenasajte naokoli.

* Osebe, ki ne poznajo delovanja robotske kosilnice, ne
smejo uporabljati te kosilnice.

@ * Robotska kosilniga ne sme nikoli tréiti v osebe ali
druga ziva bitja. Ce oseba ali drugo zivo bitje prekriza
pot kosilnici, se ta nemudoma zaustavi. Glejte
4.5 Zaustavitev na strani 37.

*  Na robotsko kosilnico ali njeno polnilno postajo ne
postavljajte predmetov.

3018--201

* Robotske kosilnice ne uporabljajte, Ce sta disk z rezili
ali ohisje poskodovana. Ravno tako je ne uporabljajte
v primeru okvarjenih rezil, vijakov, matic ali kablov.

* Ne uporabljate robotske kosilnice, ¢e glavno stikalo
ne deluje.

+ Kadar robotske kosilnice ne uporabljate, jo izklopite z
glavnim stikalom. Robotsko kosilnico lahko zazenete
samo, ko je glavno stikalo v polozaju 7 in ko ste vnesli
pravilno kodo PIN.

* Robotske kosilnice ni dovoljeno uporabljati hkrati z
zalivalnim sistemom. Uporabite funkcijo ¢asovnika 3012663
(glejte 6.3 Casovnik na strani 44), da kosilnica in
zalivalni sistem ne bosta delovala hkrati.

*  GARDENA ne jam¢i popolne zdruzljivosti med
robotsko kosilnico in drugimi vrstami brezzi¢nih
sistemov, kot so daljinski upravljalniki, radijski
prenosniki, slusne naprave, podzemne elektricne
ograje za zivali ali podobno.

* Vgrajen alarm je zelo glasen. Pri notranji uporabi
kosilnice bodite izjemno previdni.

Slovenian -7
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Premikanje

Pri prevozu robotske kosilnice na dolge razdalje uporabite
originalno embalaZzo.

Za varno premikanje kosilnice iz delovnega obmocja ali
znotraj njega:

1. Pritisnite gumb STOP, da izklopite robotsko
kosilnico. Ce je nastavljena srednja ali visoka
stopnja varnosti (glej 6.4 Varnost na strani 47),
morate vnesti kodo PIN. Koda PIN je &tirimestna
Stevilka in jo izberete ob prvi uporabi robotske
kosilnice, glej 3.8 Prvi zagon in kalibracija na
strani 32.

2. Glavno stikalo preklopite v polozaj 0.

3. Za prena$anje robotske kosilnice uporabite
ustrezni rocaj, ki je names&en na zadnji strani.
Kosilnico prena$ajte tako, da je disk z rezili
obrnjen vstran.

POMEMBNE INFORMACIJE

Ne dvigujte robotske kosilnice, ¢e je v tem
€asu kosilnica parkirana v polnilni postaji.
Sicer lahko poskodujete polnilno postajo
in/ali robotsko kosilnico. Pritisnite STOP
in najprej odstranite robotsko kosilnico iz
polnilne postaje, preden jo dvignete.

Slovenian — 8
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Vzdrzevanje

POZOR
& Ce je robotska kosilnica obrnjena

navzgor, mora biti glavno stikalo
vedno v polozaju 0.

Ravno tako mora biti glavnho
stikalo v polozaju 0 pri vseh delih
na ogrodju kosilnice, kot je na
primer €iSéenje ali zamenjava rezil.

POMEMBNE INFORMACIJE

Za c¢is¢enje robotske kosilnice nikoli ne
uporabljajte visokotlaénega Cistilca ali
vodnega curka. Pri ¢iS€enju nikoli ne
uporabljajte topil.

Vsak teden preglejte robotsko kosilnico in zamenjajte
poskodovane ali izrabljene dele. Tedenski pregledi
zajemajo ta opravila:

S polnilne postaje ocistite travo, listje, vejice in druge
predmete, ki lahko ovirajo zdruZitev robotske kosilnice
s polnilno postajo.

Preklopite glavno stikalo v polozaj 0 in uporabite
zascitne rokavice. Obrnite kosilnico. Preverite
naslednje:

1.

Ocistite pogonska kolesa. Trava, ki se zagozdi
v pogonska kolesa, lahko vpliva na delovanje
kosilnice na klancu.

Ocistite sprednja kolesa. Trava na sprednjih
kolesih in gredeh sprednjih koles lahko vpliva na
ucinkovitost delovanja kosilnice.

Ocistite ohisje, Sasijo in rezalni sistem. Trava, listje
in drugi predmeti, ki pritiskajo na kosilnico, vplivajo
na ucinkovitost njenega delovanja.

PrepriCajte se, da rezila kosilnice niso
poskodovana. Preverite tudi, ali se rezila kosilnice
nemoteno vrtijo. Tudi €e rezila kosilnice niso
poskodovana, jih je treba redno menjavati, da
zagotovite kar najboljSe rezultate in nizko porabo
energije. Ce je treba, rezila in vijake zamenjajte
hkrati, da ohranite usklajeno delovanje vrtljivih
delov. Glejte 8.6 Rezila na strani 66
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PREDSTAVITEV

2 Predstavitev

V tem poglavju so pomembna navodila, ki jih je treba
upostevati ob namestitvi.
Namescanje robotske kosilnice vklju€uje Stiri glavne dele :

Robotska kosilnica, ki kosi travo po nakljuénem
vzorcu. Poganja jo baterija, ki je ni treba vzdrzevati.

Polnilna postaja, kjer se kosilnica znova napolni,
preden napolnjenost baterije prenizko. Polnilna
postaja ima tri funkcije.

*  Posilja krmilne signale prek omejitvene zanke.
*  Posilja krmilne signale prek vodilnih kablov.
*  Polni baterijo robotske kosilnice.

Napajalnik, ki je povezan s polnilno postajo in
stensko vti¢nico z napetostjo 100-240 V. Napajalnik
je povezan z elektri¢no vti€nico in polnilno postajo z
10-m nizkonapetostnim kablom. Nizkonapetostnega
kabla ni dovoljeno krajSati ali podaljSevati.

Kot dodvatna oprema je na voljo daljSi nizkonapetostni
kabel. Ce zelite ve¢ informacij, se obrnite na Centralni
servis GARDENA.

Videz napajalnika je na razli¢nih trgih lahko drugacen.

Kabel, poloZen v zanko okoli delovhega obmocja
robotske kosilnice. Kabel za zanko napeljite ob
robovih zelenice ter okoli predmetov in rastlin, kjer
robotska kosilnica ne sme kositi. Kabel za zanko se
uporablja tudi kot vodilni kabel.

Prilozeni kabel za namestitev je:

R100Li, | R130Li, .
R100LiC |R130Lic |R160Li
Dolzina kabla v m | 200 250 250

Ce kabel ni dovolj dolg, lahko kupite novega in ga s
spojko zdruzZite z obstojecim.

Najvecja dovoljena dolZina omejitvene zanke
je 800 m.

POMEMBNE INFORMACIJE

Vedno uporabljajte originalne nadomestne
dele in dodatno opremo

Slovenian — 10
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2.1 Poimenovanje delov

Stevilke na sliki oznadujejo:

SO ®NGa RO

Ohisje

Vratca za mehanizem za nastavitev viSine kosnje
Loputa, ki pokriva zaslon in tipkovnico

Gumb Stop/zati¢ za odpiranje lopute

Zadniji kolesi

Prednji kolesi

Kontaktni spoji

Nastavitev viSine reza

Polnilna postaja

Lucka LED za preverjanje delovanja polnilne
postaje, omejitvene zanke in vodilnega kabla

. Tipska ploscica
12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.

Zaslon

Tipkovnica

Rezalni sistem

Ohisje z elektroniko, baterijo in motoriji
Rocaj

Glavno stikalo

Pokrov baterije

Disk z rezili

‘ ‘ 1157808-84,Gardena_R100Li-R130Li,SL,_151218.indd 11

20.

21.
22.
23.
24.
25.
26.

27.
28.
29.
30.
31.
32.
33.

34.

35.

3018-230

Napajalnik (videz napajalnika je na razli¢nih trgih
lahko drugacen)

Kabel za omejitveno zanko in vodilni kabel
Spojniki kabla za zanko

Klini

Prikljucek za zanko

Vijaki za pritrditev polnilne postaje

Merilnik za pomo¢€ pri names¢&anju omejitvene
zanke (merilnik je odklopljen od ohisja)
Navodila za uporabo in kratka navodila
Oznacevalci za kabel

Dodatna rezila

Nizkonapetostni kabel

Opozorilna nalepka

USB-kabel za posodobitev programske opreme

Prehod Smart System (samo za GARDENA
R100LiC, R130LiC)

LAN-kabel prehoda Smart System (samo za
GARDENA R100LiC, R130LiC)

Napajanje prehoda Smart System (samo za
GARDENA R100LiC, R130LiC)

Slovenian — 11
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2.2 Vsebina paketa

V paketu z va$o robotsko kosilnico GARDENA so tudi
nasledniji deli.

2.3 Delovanje

Kapaciteta

Robotska kosilnica je priporocljiva za zelenice s povrsino
do:

R100Li, | R130Li,
R100LiC | R130LiC | R160Li
Povrsina trate v m? 1000 1300 1600

Velikost obmocja, ki ga je robotska kosilnica sposobna
pokositi, je v najvecji meri odvisna od obrabljenosti nozev
in vrste, hitrosti rasti ter viaznosti trave. Tudi oblika vrta

je pomembna. Ce je vrt veginoma sestavljen iz odprtih
travnatih obmocij, lahko robotska kosilnica v eni uri pokosi
vecjo povrsino, kot e je vrt sestavljen iz ve€ manjsih
zelenic, lo€enih z drevesi, cvetliCnimi koriti in prehodi.

Povsem napolnjena robotska kosilnica lahko kosi od 60
do 80 minut, odvisno od starosti baterije in debeline trave.
Polnjenje robotske kosilnice nato traja od 60 do 70 minut.
Cas polnjenja je med drugim odvisen tudi od temperature
okolja.

Slovenian — 12
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GARDENA

R100Li | R100LiC | R130Li | R130LiC | R160Li
Robotska kosilnica \ \ v \ \
Polnilna postaja \ \ \ \ \
Napajanje \ \ \ \ \
Kabel za zanko 200 m 200 m 250 m 250 m 250 m
Spojniki 7 kosov 7 kosov | 7kosov | 7kosov | 7 kosov
Klini 400 400 400 400 400

kosov kosov kosov kosov kosov
Prikljucki 5kosov | 5kosov | Skosov | Skosov | 5 kosov
Vijaki polnilne postaje 5 kosov 5kosov | 5kosov | 5kosov | 5kosov
Kljug inbus \ \ \ \ \
Merilnik l x/ \ d V
Nizkonapetostni kabel \ \ \ \ \
Navodila za uporabo in kratka navodila \ S V \ \
Oznadgevalci za kabel \ \ \ \ \
Dodatna rezila 9 kosov 9 kosov 9 kosov 9 kosov 9 kosov
Opozorilna nalepka \ \ \ \/ \/
USB-kabel za posodobitev programske opreme \ \ v \ \ ®
Prehod Smart System \ l
LAN-kabel prehoda Smart System \ \
Napajanje prehoda Smart System \ \
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Nacin kosnje
Sistem rezanja robotske kosilnice temelji na u€inkovitem
in energetsko varénem nacelu. Za razliko od Stevilnih

standardnih kosilnic robotska kosilnica travo reZe in je ne
»trga«.

Da zagotovite najboljSe mozZne rezultate, priporo€amo,
da robotsko kosilnico uporabljate ve€inoma v suhem
vremenu. Robotske kosilnice GARDENA lahko kosijo tudi
v deZju, vendar se mokra trava hitro lepi na kosilnico,
poleg tega pa je nevarnost zdrsa na strmih pobodjih vecja. 3020-002

Za doseganje najboljsih rezultatov koSnje morajo biti
rezila v dobrem stanju. Ce Zelite ohraniti rezila ostra kar
najdlje ¢asa, s travnatih povrsin redno odstranjujte veje,
manj$e kamne in druge predmete, ki lahko poSkodujejo
rezila.

Za najboljSe rezultate pri koSnji redno menjavajte rezila.
Zamenjava rezil je izjemno preprosta.Glejte 8.6 Rezila na
strani 66.

Nacin dela

Robotska kosilnica kosi travo samodejno. V
ponavljajo€em zaporedju kosi in se polni.

@ Ko robotska kosilnica zazna, da je baterija skoraj prazna,
zacne samodejno iskati polnilno postajo. Robotska
kosilnica ne kosi, kadar iS¢e polnilno postajo.

Ko robotska kosilnica i5¢e polnilno postajo, najprej v
intervalih iCe vodilni kabel. Nato sledi vodilnemu kablu do
polnilne postaje.

Ko je baterija popolnoma napolnjena, robotska kosilnica
zapusti polnilno postajo in zacne kosnjo v naprej
dolo¢enem obmodju vrta. Morda boste morali nastaviti
ro¢ne nastavitve izhoda, Ce boste Zeleli, da je trava
enakomerno pokoSena; glejte 6.7 »Namestitev« na
strani 51. 3023003

Ko ohi§je robotske kosilnice naleti na oviro, se kosilnica
obrne in izbere novo smer premikanja.

Senzorja na spredniji in zadnji strani robotske kosilnice
zaznata, kdaj se kosilnica pribliZuje omejevalni zanki.
Robotska kosilnica kosi na razdalji do 32 centimetrov
onkraj kabla, preden se obrne.
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3018-204
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Gumb STOP na vrhu robotske kosilnice se v glavhem
uporablja za njeno zaustavitev, kadar deluje. Po pritisku
gumba STOP se odpre loputa, za katero je kontrolna
plos¢a. Gumb STOP ostane pritisnjen, dokler ne zaprete
lopute. Na ta nacin je skupaj z gumbom START preprecen
nezeleni vklop kosilnice.

Kontrolna plod€a na vrhu robotske kosilnice se uporablja
za upravljanje vseh nastavitev kosilnice.

Ko je glavno stikalo prvi¢ v polozZaju 1, se zacne zagonsko
zaporedje, ki vklju€uje ve€ pomembnih pomembnih
nastavitev. Glejte 3.8 Prvi zagon in Kkalibracija na

strani 32.

Vzorec premikanja

Vzorec premikanja robotske kosilnice je naklju¢en in

ga dolodi robotska kosilnica sama. Vzorec premikanja
se nikoli ne ponavlja. Ta sistem rezanja zagotavlja
enakomerno kosnjo travnatih povrsin, pri kateri robotska
kosilnica ne pusca &rt.

Nacin iskanja
Robotska kosilnica se premika po nakljuénem vzorcu,

dokler ne doseze vodilnega kabla. Nato sledi vodilnemu
kablu do polnilne postaje.

Vodilni kabel je treba napeljati od polnilne postaje do na
primer oddaljenega dela delovhega obmodja ali skozi
ozek prehod in ga nato povezati z omejevalno zanko.
Glejte 3.6 Namestitev vodilnega kabla na strani 28.
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3 Namestitev

V tem razdelku je opisana namestitev robotske kosilnice.
Pred zaCetkom namestitve preberite 2. poglavje.
Predstavitev.

Pred zaCetkom namestitve v celoti preberite tudi to
poglavje. Nacin namestitve vpliva tudi na ucinkovitost
delovanja robotske kosilnice. Zato je pomembno, da
postopek namestitve ustrezno nacrtujete.

Postopek namestitve boste lazje nacrtovali, e boste
naredili skico delovnega obmocja z vsemi ovirami. Tako
boste laZje prepoznali najprimernejSe polozZaje za polnilno
postajo, omejitveno zanko in vodilni kabel. NariSite skico,
kako Zelite napeljati omejitveno zanko in vodilni kabel.

Glejte 7 Primeri vrtov na strani 58 za primere
namestitve.

Vec€ opisov in nasvetov glede namestitve je na voljo na
spletnem mestu www.gardena.com.

Namestitev izvedite v skladu s temi koraki:
3.1 Priprava
3.2 Namestitev polnilne postaje
@ 3.3 Polnjenje baterije @
3.4 Namestitev omejevalne zanke
3.5 PrikljuCitev omejevalne zanke
3.6 Namestitev vodilnega kabla
3.7 Preverjanje namestitve
3.8 Prvi zagon in kalibracija
3.9 Preizkus zdruZzitve s polnilno postajo

Za popolni zagon morajo biti polnilna postaja ter mejni in
vodilni kabel povezani med sabo.

3.1 Priprava

1. Ce je trava na predvideni delovni povr$ini vi§ja od
10 centimetrov, jo pokosite z navadno kosilnico.
Nato odstranite pokoSeno travo.

2. Zapolnite luknje in odprtine, da preprecite
nabiranje deZevnice. Ce izdelek deluje v vodi, se
lahko okvari. Glejte 11 Splosni pogoji garancije na
strani 79.

3. Pred namestitvijo natan¢éno preberite navodila pri
vseh korakih.

3018-212
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Preverite, ali so na voljo vsi namestitveni deli
kosilnice. Stevilke v oklepajih se nanasajo na slike
sestavnih delov. Glejte 2.1 Poimenovanje delov na
strani 11.

Robotska kosilnica

Polnilna postaja (10)

Kabel za omejevalno zanko in vodilni kabel (22)
Napajalnik (21)

Nizkonapetostni kabel (30)

Klini (23)

Konektorji za zanko (24)

Vijaki za polnilno postajo (25)

Merilnik (26)

Spojniki za kabel za zanko (22)

Oznacevalci za kabel (28)

Med namestitvijo boste potrebovali tudi:

Kladivo/plasti¢ni bat (za enostavnejSe zabijanje
klinov v tla).

Kombinirane kle$Ce za rezanje omejevalne zanke
in stiskanje konektorjev.

Univerzalne Zlebaste kleS¢e — papagajke (za
stiskanje sponk).

Robilnik/ravna lopata, ¢e je treba omejevalno
zanko zakopati.

3.2 Namestitev polnilne postaje

NajustreznejSe mesto za polnilno postajo

Pri iskanju najustreznejSega mesta za polnilno postajo
upoStevajte naslednje:

Pred polnilno postajo mora biti vsaj 3 metre
prostora brez ovir.

Postaja mora biti v bliZini elektri¢ne vti¢nice.
PriloZeni nizkonapetostni kabel je dolg 10 metrov.

Ravna povrsina brez ostrih predmetov za
postavitev polnilne postaje.

Mesto je zaS€iteno pred prSenjem vode, na primer
namakalnim sistemom

Mesto je zaS¢&iteno pred neposredno sonéno
svetlobo

Ce je mozno, naj polnilna postaja ne bo vidna
drugim.

Slovenian — 16
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Polnilna postaja mora biti postavljena tako, da je pred njo
vecdji prazen prostor (vsaj 3 metre). Postavljena naj bo v
srediS¢u delovnega obmocdja, da lahko robotska kosilnica
laZje doseze vse predele delovnega obmodja.

Polnilne postaje ne postavljajte v zaprte prostore
delovnega obmodja. Kosilnica tako tezko najde polnilno
postajo.

Polnilno postajo postavite na ¢im bolj ravno povrsino.
Razlika med visino sprednjega in zadnjega dela polnilne
postaje ne sme biti vecja od 5 cm.

Polnilna postaja ne sme biti postavljena tako, da bi se
njena talna plos¢a lahko ukrivljala.

Polnilne postaje ne postavljajte na otok, saj to onemogoca
optimalno napeljavo vodilnega kabla. Ce polnilno postajo
namestite na otok, nanj napeljite tudi vodilni kabel.

Glejte sliko. Vec¢ informacij o otokih najdete v poglavju

3.4 Namestitev vodilnega kabla.

‘ ‘ 1157808-84,Gardena_R100Li-R130Li,SL,_151218.indd 17
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3023-003
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3012-1312

3012-1053

3023-004
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Priklop napajalnika

Pri naCrtovanju namestitve napajalnika upos$tevajte:
» Blizina polnilne postaje
» Zascito pred dezjem
» Zascito pred neposredno son¢no svetlobo

Ce je napajalnik priklopljen v elektriéno vti¢nico na
prostem, mora biti ta odobrena za zunanjo uporabo.

Nizkonapetostni kabel napajalnika je dolg 10 metrov in se
ga ne sme skrajsati ali podaljSati.

Napajalnika ni dovoljeno povezati neposredno s polnilno
postajo. Uporabiti je treba nizkonapetostni kabel.

POMEMBNE INFORMACIJE

Nizkonapetostnega kabla ne smete pod
nobenim pogojem skrajsati ali podaljsati.

Nizkonapetostni kabel lahko precka delovno obmodje.
Nizkonapetostni kabel mora biti pripet s sponkami ali
zakopan.

PrepriCajte se, da je nizkonapetostni kabel polozen vzdolz
tal in pritrjen s klini. Kabel mora biti v blizini tal, da ga ne
prerezete, preden ga prerasejo korenine trave.

POMEMBNE INFORMACIJE

Nizkonapetostni kabel polozite tako, da
rezila nikoli ne pridejo v stik z njim.

Napajalnik mora biti postavljen na dobro prezratenem
mestu, Kjer ni izpostavljen neposredni soncni svetlobi.
Napajalnik mora biti nameScen pod streho.

Priporocljivo je, da ob priklopu napajalnika na stensko
vti€nico uporabite ozemljitven odklopnik.

Napajalnik morate namestiti na navpi¢no povrsino, na
primer steno ali ograjo.

Slovenian — 18
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V nobenem primeru napajalnika ne namestite na visino,
na kateri obstaja nevarnost, da ga zalije voda (vsaj 30 cm
od tal). Napajalnika ni dovoljeno postaviti na tla.

Napajalnika nikoli ne vklopite v vti¢nico, Ce opazite, da
sta vti¢ ali kabel poskodovana. Poskodovan ali zavozlan
kabel povec€uje nevarnost elektricnega udara.

POMEMBNE INFORMACIJE

Izvlecite vti¢ napajalnika in tako izklopite
polnilno postajo, na primer pred ¢iS€enjem
ali popravljanjem kabla za zanko.

Namestitev in prikljucitev polnilne postaje
1. Polnilno postajo postavite na primerno mesto.

2. Odprite zasc¢itni pokrov polnilne postaje v smeri
naprej in prikljuCite nizkonapetostni kabel na
polnilno postajo.

3. Napajalni kabel napajalnika priklopite v 100—-240-V
stensko vti¢nico.

4. S prilozenimi vijaki pritrdite polnilno postajo na tla.
Vijaki morajo biti priviti do konca. Ce nameravate
postaviti polnilno postajo ob zid, je ne pritrdite na
tla, dokler ne prikljucite vseh kablov.

POMEMBNE INFORMACIJE

V plosco polnilne postaje ni dovoljeno
vrtati novih lukenj. Za pritrjevanje lahko
uporabite le ze izvrtane luknje na talni
ploséi.

POMEMBNE INFORMACIJE

Ne stopajte na plos€o polnilne postaje in
ne hodite po njej.

‘ ‘ 1157808-84,Gardena_R100Li-R130Li,SL,_151218.indd 19 @
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3.3 Polnjenje baterije

Robotsko kosilnico lahko polnite, takoj ko priklopite
polnilno postajo. Glavno stikalo preklopite v polozaj 1.

2

=) )

Medtem, ko postavljate omejevalno zanko in vodilni
kabel, robotsko kosilnico postavite v polnilno postajo, da
napolnite baterijo.

Ce je baterija prazna, se povsem napolni v priblizno 80 do
100 minutah. 3018-217

POMEMBNE INFORMACIJE

Robotske kosilnice ni dovoljeno uporablja-
ti, dokler namestitev ni v celoti opravljena.

Slovenian — 20
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3.4 Namestitev omejevalne zanke
Poskrbite za pravilno namestitev omejitvene zanke v skladu z navodili
Omejitveno zanko je mogoce namestiti na enega od teh nacinov:
* Pritrdite zanko na tla s klini.
Ce nameravate v prvih nekaj tednih po zagetku uporabe spreminjati namestitev omejevalne zanke,

priporo€amo, da jo najprej le pripnete na tla. Po nekaj tednih bo trava prerasla zanko in ta ne bo ve¢ vidna. Pri
namesc&anju uporabite kladivo/plasti¢ni bat in prilozene kline.

» Zakopljite zanko.
Ce nameravate zelenico rahljati ali prezragevati, priporoéamo, da omejitveno zanko zakopljete. Po potrebi
je mogoce kombinirati oba nacina. Del omejevalne zanke lahko s Klini pritrdite na podlago, ostalo pa lahko

zakopljete pod zemljo. Zanko lahko zakopljete z robilnikom ali z ravno lopato. Omejitveno zanko morate
zakopati najmanj 1 cm in najvec 20 cm globoko.

Nacrt za polaganje omejevalne zanke
Omejitveno zanko namestite v skladu s temi navodili:

» Kabel polozite v zanko okoli delovhega obmocja robotske kosilnice. Uporabite lahko samo originalni omejitveni
kabel. Izdelana je tako, da je odporna na vlago tal, ki lahko sicer hitro poSkoduje kable.

» Robotska kosilnica v katerem koli delu delovnega obmocja od zanke ni oddaljena vec kot 35 metrov.
» Kabel ni dalj$i od 800 metrov.

@ * Na voljo je okoli 20 dodatnih centimetrov zanke, ki jo boste pozneje povezali z vodilnim kablom. Glejte 3.6
Namestitev vodilnega kabla na strani 28.

Omejevalna zanka mora biti polozena na razli¢nih razdaljah od ovir, odvisno od tega, na kaj meji delovnho obmocje.
Spodnja slika prikazuje, kako mora biti omejitvena zanka polozena okoli delovnega obmocgja in okoli ovir. Pri dolo¢anju
ustrezne razdalje si pomagajte s prilozenim merilnikom. Glejte 2.1 Poimenovanje delov na strani 11.

~10cm /4"
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« 35cm/14"

3023-031
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Meje delovhega obmocja

Ce delovno obmogje omejuje visoka ovira (5 cm ali ved),
npr. zid ali ograja, omejitveno zanko polozite 35 cm od
ovire. Tako preprecite trke robotske kosilnice z oviro in
zmanjSate obrabo ohisja.

Povrsina na razdalji priblizno 20 cm od nepremicne ovire
ostane nepokosena.

3018-205

Ce delovno obmogje meji na manjsi jarek, npr. na
cvetlicno gredo ali man;jsi klanec (od 1 do 5 cm),
omejevalno zanko polozite 30 cm od jarka znotraj
delovnega obmocja. Kolesa tako ne zapeljejo v jarek ali
na robnik, kar bi lahko povzrocilo prekomerno obrabo
robotske kosilnice, se posebej sprednijih koles.

Povrsina na razdalji priblizno 15 cm od jarka/robnika
ostane nepokosena.

3018-206

Ce delovno obmogje meji na kamnito tlakovano pot ali
podobno oviro, ki je v isti ravnini kot zelenica (+/- 1 cm),
se lahko robotska kosilnica delno premika po poti.
Omejitvena zanka mora biti v tem primeru polozena

@ 10 cm od roba poti.

Kosilnica bo pokosila vso travo ob tlakovani kamniti poti.

3018-208

Ce &ez delovno obmogje poteka kamnita pot, ki je v isti
ravnini kot zelenica, lahko robotski kosilnici dovolite, da
se premika prek poti. Napeljava omejitvene zanke pod
tlakovce je lahko priro¢na reSitev. Omejitveno zanko lahko
poloZite tudi med posamezne kamne. PrepriCajte se, da
so tlakovci poravnani s travo. Tako preprecite prekomerno
obrabo robotske kosilnice.

3018-207

Opomba: robotska kosilnica ne sme nikoli zapeljati ez
gramoz, mul¢ ali podoben material, ki lahko poskoduje
rezila.

POMEMBNE INFORMACIJE

Ce je delovno obmogje blizu vodnih
povrsin, pobocij, prepadov ali javne ceste,
mora biti omejitvena zanka dopolnjena z
ograjo ali s ¢im podobnim. V tem primeru
mora biti viSina vsaj 15 cm. To bo ne glede
na okolis¢€ine preprecilo, da robotska
kosilnica konc¢a izven delovhega obmocja.

3018-046
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Omejitve znotraj delovhega obmocja

Omejevalno zanko uporabite za izolacijo predelov znotraj
delovnega obmocja, tako da ustvarite otoke okoli ovir,

ki ne smejo priti v stik s kosilnico (npr. cvetlicne gredice,
grmicevje ali fontane). Napeljite kabel okoli obmogja,

ki ga zelite oznaditi, in ga speljite nazaj po isti poti.

Ce uporabljate kline, mora biti zanka na povratni poti
poloZena pod iste kline. Ce sta dela omejitvene zanke, ki
vodita od otoka in do njega, napeljana tesno skupaj, lahko
kosilnica pelje ¢ez zanko.

POMEMBNE INFORMACIJE

Omejevalna zanka se ne sme prekrizati na
poti do otoka in od njega.

Ovir, ki prenesejo trk s kosilnico (npr. drevesa in grmicevje
z visino nad 15 cm), ni treba oznaciti z omejevalno zanko.
Ko robotska kosilnica naleti na tovrstno oviro, se sama
obrne.

Priporo€amo, da izolirate vse nepremicne predmete v
delovnem obmodju in okoli njega. Tako bo delovanje
robotske kosilnice kar najbolj mirno in tiho, kosilnica pa se
v nobenem primeru ne more zatakniti z oviro.

Ovire, ki se rahlo nagibajo (npr. kamni ali velika drevesa
s koreninami na povrsju), je treba izolirati ali odstraniti. V
nasprotnem primeru lahko robotska kosilnica zdrsne na

takSno oviro, pri éemer se lahko poSkodujejo rezila.

Sekundarna obmocja

Ce je delovno obmogje sestavljeno iz dveh obmogij in
pride do tezav robotske kosilnice pri premikanju iz enega
v drugo, priporo¢amo, da nastavite sekundarno obmocje.
TakSen primer so obmocja z naklonom 35% ali prehodi, ki
so ozji od 60 cm. Omejevalno zanko okoli sekundarnega
obmocdja napeljite tako, da bo oblikovala otok zunaj
glavnega obmodja.

Ce zelite pokositi travo v sekundarnem obmogju, je

treba robotsko kosilnico prenesti iz glavnega obmocdja v
sekundarnega. Ker se kosilnica ne more sama premakniti
iz sekundarnega obmocja do polnilne postaje, morate
uporabiti nacin delovanja Sekund. obmocje (A). Glejte 5.1
Izbira nacina delovanja — zagon na strani 40. \V tem
nacinu robotska kosilnica nikoli ne za¢ne iskati polnilne
postaje, ampak kosi do izpraznitve baterije. Ko se baterija
izprazni, se kosilnica ustavi, na zaslonu pa se prikaze
sporocilo Potrebuje rocno polnjenje. Robotsko kosilnico
poloZite na polnilno postajo in napolnite baterijo. Ce je
takoj po polnjenju treba pokositi glavno delovno obmogje,
preden zaprete loputo, pritisnite gumb START in izberite
moznost Glavno obmocje (B).
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Prehodi med premikanjem

Izogibajte se dolgim, ozkim prehodom, ki so ozji od 1,5 do
2 metrov. Ce robotska kosilnica kosi v takénih obmogjih,
se lahko zgodi, da se nekaj Casa zadrzuje v prehodu ali
obmodju. Trava bo tako videti poteptana.

Vzpetine

Robotska kosilnica lahko kosi tudi na nagnjenih delovnih
povrSinah. Najvecji naklon je dolo€en v odstotkih (%).
Naklon v odstotkih se izraGuna kot razmerje viSine v
centimetrih za vsak meter. Ce je razlika v viini na primer
10 cm, je naklon 10-odstoten. Glejte sliko.

Omejitveno zanko je mogoce poloZiti po vzpetinah z
naklonom, manjsim od 15 %.

Omejitvene zanke ne polagajte na vzpetine z naklonom,
vecjim kot 15 %. Robotska kosilnica se bo tam morda
tezko obrnila. V tem primeru se bo kosilnica ustavila

in prikazalo se bo sporocilo o napaki /zven delovnega
obmodja. Nevarnost za to je najvecja v primeru vlaznih
vremenskih razmer, saj lahko kolesa zdrsnejo po mokri
travnati povrsini.

Omejitveno zanko lahko poloZite po vzpetini z naklonom,
ki je vecji od 15 %, Ce je tam ovira, v katero robotska
kosilnica lahko tr&i, na primer ograja ali gosta Ziva meja.

Znotraj delovnega obmocja lahko robotska kosilnica
kosi na vzpetini z naklonom do 35 %. Povrsine z vecjim
naklonom morajo biti izolirane z omejevalno zanko.

Ce je naklon katerega koli predela delovnega obmogja
veC kot 15 %, je treba omejevalno zanko poloZiti na ravno
podlago, priblizno 20 cm od dna vzpetine.
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Polaganje omejitvene zanke
Ce nameravate omejevalno zanko pritrditi na tla:

*  Z obi¢ajno kosilnico ali motorno koso zelo nizko
pokosite travo v obmodju, v katerem Zelite poloZiti
zanko. Lazje je, e zanko polozite blizu tal in tako
zmanjSate tveganje, da jo robotska kosilnica prereze
ali posSkoduje njeno izolacijo.

*  Poskrbite za to, da bo omejevalna zanka ¢im
tesneje pritisnjena ob tla in bodo klini ¢im blizje
eden drugemu. Kabel mora biti v blizini tal, da ga ne
prerezete, preden ga prerasejo korenine trave.

*  Kline zabijte v zemljo s kladivom. Pri names&anju
klinov bodite previdni in pazite, da ne pritiskajo na
kabel. Zanke ne prepogibajte tako, da nastanejo ostri
zavoiji.

Ce nameravate omejitveno zanko zakopati v zemljo:

*  Omejitveno zanko morate zakopati najmanj 1 cm
in najve¢ 20 cm globoko. Zanko lahko zakopljete z
robilnikom ali z ravno lopato.

Pri polaganju omejitvene zanke si pomagajte s prilozenim
merilnikom. Tako boste lahko enostavno nastavili pravilno
razdaljo med omejitveno zanko in mejo/oviro. Merilnik
mora biti odklopljen od ohisja.

POMEMBNE INFORMACIJE

Odvecnega kabla omejitvene zanke ne
zvijajte in ga ne polagajte zunaj omejitvene
zanke. To lahko zmoti delovanje robotske
kosilnice.

Zanka za prikljucitev vodilnega kabla

Za laZjo priklju€itev vodilnega kabla in omejevalne zanke
je priporo¢ljivo, da pri ustvarjanju zanke na mestu, kjer
boste pozneje prikljucili vodilni kabel, dodate 20 cm
omejevalne zanke. Preden poloZite omejitveno zanko,
naredite nacrt, kako boste polozili vodilni kabel. Glejte 3.6
Namestitev vodilnega kabla na strani 28.

‘ ‘ 1157808-84,Gardena_R100Li-R130Li,SL,_151218.indd 25

3018-085

N

Y

3012-281

\
—

S
,

3023-007

Slovenian — 25

2015-12-18 16:04:40 ‘ ‘



NAMESTITEV

Polaganje omejitvene zanke v smeri proti polnilni
postaji

Omejevalno zanko lahko na poti proti polnilni postaiji
napeljete povsem mimo postaje (glejte 1. moznost na
sliki). Ce zelite polnilno postajo namestiti delno zunaj
delovnega obmodja, lahko zanko napeljete pod plos¢o
polnilne postaje (glejte 2. moznost na sliki).

Vendar mora vecji del polnilne postaje biti v delovnem
obmodju, saj ima lahko robotska kosilnica sicer tezave pri
iskanju postaje (glejte sliko).

Spajanje omejitvene zanke

Ce omejitvena zanka ni dovolj dolga, jo spojite z
originalnim spojnikom. Je vodoodporen in zagotavlja
zanesljivo elektri¢no povezavo.

V spojnik vstavite oba konca kabla. Preverite, ali sta
kabla v celoti vstavljena v spojnik in sta konca vidna

v prozornem delu na drugi strani spojnika. Nato do
konca pritisnite gumb na vrhu spojnika. S papagajkami
popolnoma stisnite gumb na spojniku.

POMEMBNE INFORMACIJE

Zdruzeni kabli ali sponke, zas¢itene z
izolirnim trakom, niso ustrezni primeri
razcepitve. Vlaznost tal lahko v tem
primeru povzroci oksidacijo kablov in
séasoma kratek stik.
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3.5 Prikljucitev omejevalne zanke

Omejitveno zanko priklopite na polnilno postajo:

POMEMBNE INFORMACIJE

Med priklju¢evanjem na polnilno postajo
ni dovoljeno prekrizati delov omejitvene
zanke. Desni konec zanke je treba priklju-
Citi v desni prikljuéek polnilne postaje, levi
konec pa v levi prikljucek.

1. Polozite konca zanke v priklju¢ek polnilne postaje:
» Odprite prikljucek.

» Vstavite zanko v oprijemni del prikljucka.

2. Stisnite prikljuCka skupaj s kleS¢ami, da se
zaskocita.

3. Odrezite odve¢no omejevalno zanko. Odrezite
1-2 cm nad vsakim priklju¢kom.

4. Odprite zascitni pokrov polnilne postaje v smeri
naprej in napeljite konca zanke v oba kanala na
zadniji strani polnilne postaje. Prikljucek potisnite
na kovinske nozice z oznakama AL (levo) in AR
(desno) polnilne postaje.

5. Oznacite kabla s prilozenimi oznakami kablov. To
omogoca lazjo priklju€itev kablov, ko na primer
nameravate kosilnico znova uporabiti po zimskem
shranjevaniju.

POMEMBNE INFORMACIJE

Desni prikljuéek prikljuéite v desni
kovinski prikljuéek polnilne postaje,
levi konec kabla pa v levi prikljuéek.
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3.6 Namestitev vodilnega kabla

Vodilni kabel je treba napeljati od polnilne postaje do na “’V"V\’_"\"]

primer oddaljenega dela delovnega obmodja ali skozi |'
ozek prehod in ga nato povezati z omejevalno zanko. Za . H
omejevalno zanko in vodilni kabel se uporablja isti kolut e =
kabla.

|

Robotska kosilnica z vodilnim kablom poiS&e polnilno .
postajo, poleg tega pa jo lahko kabel vodi tudi do tezko
dostopnih predelov vrta.

Robotska kosilnica se mora premikati na razli¢nih
razdaljah od vodilnega kabla, da preprecite nastajanje
kolesnic. Obmocje poleg kabla/zanke, ki ga robotska
kosilnica nato uporablja, se imenuje koridor. Sirsi je C
koridor pri dolo¢eni namestitvi, manj3a je verjetnost 3023-008
nastajanja kolesnic. Pri namestitvi je zato pomembno, da

vzdolz vodilnega kabla pustite kar najvec prostora.

P

Robotska kosilnica se vedno premika po levi strani
vodilnega kabla, gledano v smeri proti polnilni postaji.
Zato je koridor na levi strani vodilnega kabla. Pri
namestitvi je zato pomembno, da je na levi strani
vodilnega kabla gledano v smeri polnilne postaje kar

@ najvec prostora. Vodilni kabel poloZite vsaj 30 cm od
omejitvene zanke.

Poleg omejevalne zanke lahko v tla s klini pritrdite ali
zakopljete tudi vodilni kabel.

3018-218

POMEMBNE INFORMACIJE

Pomembno je, da je na levi strani
vodilnega kabla (gledano v smeri polnilne
postaje) ¢im ve¢€ prostora.
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Polaganje in prikljucitev vodilnega kabla

1. Pred napeljavo in prikljucitvijo vodilnega kabla
upostevajte dolzino vodilne zanke, zlasti pri velikih
ali zapletenih nastavitvah. Ce je vodilna zanka
daljSa od 400 metrov, bo robotska kosilnica tezko
sledila vodilni kabel.

Vodilni kabel v kombinaciji s predelom omejevalne
zanke na povratni poti proti polnilni postaji se
imenuje vodilna zanka. Tok po vodilni zanki vedno
potuje po levi strani na mestu povezave med
vodilnim kablom in omejevalno zanko. Vodilna
zanka je prikazana na dveh slikah. Sliki tudi dobro
prikazujeta, kako razli¢na je lahko dolzina vodilne
zanke v delovnem obmocju, odvisno od polozZaja
polnilne postaje.

@ 2. Odprite zgornji pokrov polnilne postaje v smeri

naprej in napeljite kabel skozi enega od obeh
kanalov, oznacenih z GUIDE, ki vodita proti vodilni
vezavi.

3. PrikljuCek pritrdite na vodilni kabel na enak nacin
kot pri omejevalni zanki v razdelku 3.5 Prikljucitev
omejevalne zanke na strani 27. Povezite ga s
priklju¢kom na polnilni postaji, ki je oznacen z G1.

4. Oznacite kabla s prilozenimi oznakami kablov. To
omogoca lazjo prikljuc€itev kablov, ko na primer
nameravate kosilnico znova uporabiti po zimskem
shranjevaniju.

5. Napeljite vodilni kabel naravnost izpod plosce
polnilne postaje in vsaj dva metra od sprednjega
roba plosce.

Pri polaganju vodilnega kabla upo$tevajte, da je
treba na levi strani kabla (e gledate proti polnilni
postaji) pustiti kar najve¢ odprtega prostora.
Razdalja med vodilnim kablom in omejevalno
zanko mora vseeno biti najmanj 30 cm.
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Ce morate vodilni kabel poloZiti na strmem
pobodju, priporo€amo, da ga poloZite pod kotom
na pobocje. Tako bo robotska kosilnica lazje
sledila vodilnemu kablu na pobodcju.

Kabla ne napeljujte okoli ostrih kotov. V tem
primeru bo kosilnica tezko sledila vodilni kabel.

Napeljite vodilni kabel do to¢ke na omejevalni
zanki, kjer boste prikljucili vodilni kabel.

Privzdignite omejevalno zanko. PrereZite
omejevalno zanko z ustreznimi Skarjami za
rezanje zic. Priklju€itev vodilnega kabla je laZja,
¢e na omejevalni zanki naredite manjSo zanko,
kot je navedeno v prejSnjem opisu. Glejte Zanka
za prikljucitev vodilnega kabla na strani 25.

S spojnikom povezite vodilni kabel z omejevalno
zanko:

Vstavite omejevalno zanko in vodilni kabel v
spojnik. Preverite, ali sta kabla v celoti vstavljena
v spojnik in sta konca vidna v prozornem delu na
drugi strani spojnika.

Z univerzalnimi zlebastimi kles€ami povsem
stisnite izboklino na spojniku.

Ni pomembno, katere odprtine uporabite pri
prikljucitvi posameznega kabla.

8. Spoj pripnite na podlago ali pa ga zakopljite.

POMEMBNE INFORMACIJE

Vodilni kabel se ne sme krizati z omejitve-
no zanko, na primer z zanko, ki je napelja-
na okoli otoka.
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3.7 Preverjanje namestitve

Preverite indikatorsko lu¢ko za signal zanke na polnilni
postaji.

*  Neprekinjena zelena lu¢ka = dobri signali.

»  UtripajoCa zelena luCka = sistem zanke je izklopljen,

robotska kosilnica pa je v nacinu ECO. Glejte 6.8
Nastavitve na strani 56.

»  Utripajoa modra lu€ka = prekinitev v omejevalni
zanki, ni signala.

»  UtripajoCa rde€a lu¢ka = prekinitev delovanja antene
polnilne postaje. Napako mora odpraviti pooblas€eni 018216
serviser.

*  Neprekinjena modra lu¢ka = Sibek signal. Razlog
je lahko ta, da je omejevalna zanka predolga ali
poskodovana. Ce robotska kosilnica e vedno deluje,
to ne predstavlja tezave.

*  Neprekinjena rdec€a lu¢ka = napaka vezja polnilne
postaje. Napako mora odpraviti pooblad€eni serviser.

Glejte 9.3 Indikatorska lu¢ka na polnilni postaji na
strani 73 Ce lu€ka ne sveti ali utripa zeleno.
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3.8 Prvi zagon in kalibracija

Pred prvo uporabo robotske kosilnice je treba v meniju
kosilnice zagnati zagonsko sekvenco in samodejno
kalibracijo signala vodilnega kabla.

1. S pritiskom gumba STOP odprite loputo kontrolne
plosce.
2. Glavno stikalo preklopite v polozaj 1.

Zagonska sekvenca se zacne ob prvem zagonu robotske
kosilnice. Pri tem je treba vnesti te podatke:

« Jezik.

* Drzava.
« Datum.
+ Cas.

* lzbira in potrditev osebne kode PIN. Dovoljene so
vse kombinacije, razen 0000.

Priklopite robotsko kosilnico na polnilno postajo in
pritisnite START.

Robotska kosilnica zazene postopek kalibracije vodilnega
kabla. Pritisnite START in zaprite loputo. Robotska
kosilnica pri tem zapusti polnilno postajo in pred njo
izvede postopek kalibracije. Po kon€anem postopku lahko
zacne kositi.

POMEMBNE INFORMACIJE

Kodo PIN zapisite v razdelek Belezke na
strani stran 2.

3.9 Preizkus zdruzitve s polnilno
postajo

Pred uporabo robotske kosilnice preverite, ali lahko
kosilnica sledi vodilni kabel vse do polnilne postaje in se
brez tezav zdruZi s postajo. Izvedite spodnji preizkus.

1. S pritiskom gumba STOP odprite pokrov kontrolna
plosce.

2. Robotsko kosilnico postavite blizu mesta, kjer
je vodilni kabel priklju¢en na omejevalno zanko.
Postavite robotsko kosilnico priblizno 2 metra
od vodilnega kabla tako, da je obrnjena proti
vodilnemu kablu.

3. Pritisnite gumb PARK (Parkiranje) in zaprite
pokrov.
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4. Preverite, ali robotska kosilnica sledi vodilnemu

kablu po celotni poti do polnilne postaje in se z
njo uspesno zdruzi. Test je odobren samo, Ce je
robotska kosilnica sposobna slediti vodilnemu
kablu po celotni dolzini do polnilne postaje in se
zdruZiti z njo v prvem poskusu. Ce se robotska
kosilnica ne more zdruziti ob prvem poskusu,
bo samodejno poskusila znova. Namestitev ni
odobrena, Ce robotska kosilnica potrebuje dva

ali ve€ poskusov za zdruzitev s polnilno postajo.

V tem primeru preverite, ali so polnilna postaja,
omejevalna zanka in vodilni kabel namesc&eni v
skladu z navodili v poglavijih.

Robotska kosilnica ostane v polnilni postaji, dokler

ne pritisnete gumba START.

Ce Zelite, da kosilnica uspe$no opravi zgorniji preizkus,
najprej kalibrirajte sistem za vodenje. Glejte 3.8 Prvi
zagon in kalibracija na strani 32.
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4 Uporabi

4.1 Polnjenje prazne baterije

Ce je robotska kosilnica GARDENA nova ali je dlje ¢asa
niste uporabljali, je baterija prazna in jo morate pred
uporabo kosilnice napolniti.

1. Glavno stikalo preklopite v polozaj 1.

2. Postavite robotsko kosilnico v polnilno postajo.
Odprite pokrov in potisnite robotsko kosilnico do
konca, da zagotovite ustrezen stik med kosilnico
in polnilno postajo.

3. Na zaslonu je prikazano sporocilo, da poteka
polnjenje.

POZOR
@ A Pred zagonom robotske kosilnice

preberite varnostne predpise.

POZOR

Roke in noge drzite stran od
vrtljivih rezil. Rok ali nog nikoli
ne polagajte na ohisje kosilnice

oziroma z njimi ne segajte pod
ohisje, ko kosilnica deluje.

POZOR

A Ne uporabljajte robotske kosilni-
ce, ¢e so v obmocju kosnje ljudje,

zlasti otroci, ali domace zivali.
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4.2 Uporaba ¢asovnika

Za najboljSi rezultat koSnje trave ne smete kositi

prepogosto. Uporabite funkcijo Casovnik (glej 6.3
Casovnik na strani 44) in se izognite poteptani travi

ter zagotovite kar najdalj$o Zivljenjsko dobo robotske
kosilnice. Ob nastavitvi Casovnika upo$tevajte da robotska
kosilnica kosi priblizno Stevilo kvadratnih metrov na uro in

dan, navedeno spodaj.

Delovna zmogljivost

R100Li, | R130Li,
R100LiC | R130LiC | R160Li
m? na uro in dan 59 68 70

Ce je na primer delovno obmogje veliko 800 m2, mora

robotska kosilnica delovati priblizno:

R100Li, | R130Li,

R100LiC | R130LiC | R160Li
St. ur na dan 14 12 1

Ure so priblizne in so odvisne od kakovosti trave, ostrine

rezil in starosti baterije.

POMEMBNE INFORMACIJE

S funkcijo €asovnika se izognite koSnji

v €asu, ko so na zelenici otroci, domace
zivali in karkoli drugega, kar bi se lahko
poskodovalo zaradi vrtljivih rezil.

Tovarnisko je robotska kosilnica nastavljena na

neprekinjeno delovanje.

Ce velikost delovnega obmogja to omogoéa, lahko
kakovost trave izboljSate, ¢e se kosi vsak drugi dan,
namesto nekaj ur vsak dan. Poleg tega je za travo
koristno, €e popolnoma miruje vsaj tri dni na mesec.

Robotska kosilnica doseZe najvecjo zmogljivost,samo Ce

deluje neprekinjeno.

vm

R100Li, | R130Li,
R100LiC | R130LiC | R160Li
Naj\zleqa zmogljivost 1000 1300 1600
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4.3 Pripravljenost

Robotska kosilnica ima programirano obdobje stanja
pripravljenosti v skladu s tabelo Cas pripravljenosti.
Obdobje stanja pripravljenosti lahko izkoristite na primer
za zalivanje trave ali igranje na zelenici.

R100Li, | R130Li,
R100LiC [ R130LiC | R160Li

Cas pripravljenosti v
urah na dan?

7 5 1 24 h

1. primer

Cas, uporabljen v tem primeru, velja za kosilnico
GARDENA R130Li in R130LiC, vendar je nacelo
delovanja enako kot pri drugih modelih.

Delovno obdobje 1: 00:00-19:00.
Delovni dnevi: vsi dnevi.

Tovarnisko je zaCetek koSnje robotske kosilnice nastavljen
na 00:00. Kosilnica je parkirana v polnilni postaji od 19:00
in miruje, dokler ne za¢ne znova kositi ob 00:00.

Ce je nastavitev ¢asovnika razdeljena na dve delovni
obdobiji, se lahko obdobje pripravljenosti razdeli na ve¢
obdobij. Vendar mora skupni €as pripravljenosti zna$ati
vsaj 5 ur.

@ 3018-245 @

GARDENA R130Li, R130LiC
Delovanje A = najve€ 19 ur

Polnjenje/Cas pripravljenosti | B = najmanj 5 ur

2. primer Ko$énja
Cas, uporabljen v tem primeru, velja za kosilnico Polnjenje

GARDENA R130Li in R130LiC, vendar je nacelo
delovanja enako kot pri drugih modelih.

Delovno obdobje 1: 08:00-16:00.
Delovno obdobje 2: 20:00-23:00.
Delovni dnevi: vsi dnevi.

Robotska kosilnica bo delovala v dolo€enem &asu
delovnega obdobja, saj je skupni €as delovanja 11 ur in
ne presega 19 ur.

Maksimalni ¢as delovanja |19 h

Minimalni ¢as 5h

pripravljenosti

Obmogje/ura/dan 68 m? Pripravljenost

3018-246

GARDENA R130Li, R130LiC
Delovanje A+ C =najveC 19 ur

Polnjenje/¢as pripravljenosti [ B + D = najmanj 5 ur
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4.4 Zagon
1. Pritisnite gumb STOP in odprite loputo kontrolne
plosce.

2. Glavno stikalo preklopite v polozaj 1.
3. Vnesite kodo PIN.

4. Pritisnite gumb START.

5. lzberite zeleno delovanje. Glejte 5.1 Izbira nacina
delovanja — zagon na strani 40.

6. Zaprite pokrov v 10 sekundah.

Ce je robotska kosilnica parkirana v polnilno postajo,
jo bo zapustila samo, ko je baterija povsem napolnjena
in je asovnik nastavljen tako, da omogoc&a delovanje
kosilnice.

Preden se disk z rezili za¢ne vrteti, kosilnica v 2 sekundah
petkrat zapiska.

4.5 Zaustavljanje
1. Pritisnite gumb STOP.

Robotska kosilnica in motor za obracanje rezil se
ustavita ter odpre se loputa kontrolne ploSce.

4.6 Izklop
1. Pritisnite gumb STOP.
2. Glavno stikalo preklopite v polozaj 0.

Ce je treba opraviti vzdrzevalna dela ali morate robotsko
kosilnico premakniti iz delovnega obmocja, kosilnico
vedno izklopite z glavnim stikalom.

r N\
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4.7 Prilagajanje viSine koSnje

Visino koSnje je mogoc&e nastaviti na vrednosti od MIN
(2 cm) do MAX (6 cm) v devetih stopnjah.

V prvem tednu po novi namestitvi morate viSino koSnje

nastaviti na MAX, da preprecite poSkodbe kabla za zanko.

Nato lahko viSino ko3nje vsak teden zniZate za eno
stopnjo, dokler ne doseZete Zelene viSine ko3nje.

Ce je trava visoka, nastavite robotsko kosilnico tako, da

zacne kositi pri najvedji visini kodnje (MAX). Ko je trava
niZja, postopoma znizajte visino kosnje.

Nastavitev viSine ko3nje:

1. Pritisnite gumb STOP, da izklopite robotsko kosilnico.

2. Odprite vratca mehanizma za nastavitev viSine
koSnje.

@ 3. Gumb obrnite v Zeleni polozaj. I1zbrani polozZaj
predstavlja oznaka na ohisju, ki je poravnana s
puscico na gumbu. Ce Zelite povecati visino reza,

ga obrnite v smeri vrtenja urinega kazalca. Ce Zelite

znizati viSino reza, ga obrnite v nasprotni smeri
vrtenja urinega kazalca.

4. Zaprite loputo.

POMEMBNE INFORMACIJE

V prvem tednu po novi namestitvi morate
viSino kosnje nastaviti na MAX, da
preprecite poSkodbe kabla za zanko. Nato
lahko viSino koSnje vsak teden znizate za
eno stopnjo, dokler ne dosezete zelene
viSine koSnje.
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5 Kontrolna plosca

Vsi ukazi in nastavitve za robotsko kosilnico se izvajajo
prek kontrolne plos¢e. Dostop do funkcij je mogo€ preko
razli¢nih menijev.

Kontrolno ploS¢o sestavljata zaslon in tipkovnica. Vsi
podatki so prikazani na zaslonu, vsi vnosi pa se izvajajo z
gumbi na tipkovnici.

Ko pritisnete gumb za ustavitev in odprete loputo, se na
zacetni strani prikazejo te informacije:

Informacije o delovanju, npr. KOSNJA PARKIRAN

ali CASOVNIK. Ce med delovanjem robotske
kosilnice pritisnete gumb za ustavitev, se na zaslonu
prikaze, katero dejanje je bilo prekinjeno (npr.
KOSNJA ali ISKANJE). Ce robotska kosilnica ni v
nobenem posebnem nacinu delovanja (npr. ob vklopu
glavnega stikala), se na zaslonu prikaze oznaka
PRIPRAVLJEN.

Datum in ura prikazujeta trenutni ¢as.

Ko je robotska kosilnica v varénem nacinu delovanja
ECO, je na zaslonu prikazan znak ECO.

Crn znak ure (A) oznaguje &as, ko kosilnici kosnja ni
dovoljena zaradi nastavitev Casovnika. Ce kosilnica
ne sme Kositi, je prikazan znak SensorControl (B) (ne
velja za GARDENA R100Li,R100LiC). Ce je izbran
nacin Onesposobi ¢asovnik, je prikazan znak (C).

Stanje baterije prikazuje stanje napolnjenosti baterije.
Ce se robotska kosilnica polni, se nad znakom
baterije (D) prikaze tudi utripajoC znak. Ce je robotska
kosilnica povezana s polnilno postajo brez napajanja,
je prikazan znak (E).

Stevilo ur delovanja prikazuje $tevilo ur delovanja
robotske kosilnice od dneva izdelave. Cas, ki ga
je robotska kosilnica porabila za kosnjo ali iskanje
polnilne postaje, se belezi kot ¢as delovanja.
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Tipkovnico sestavlja Sest skupin gumbov:

» Zgumbom START vklopite robotsko kosilnico. To je
obi¢ajno zadnji gumb, ki ga pritisnete, preden zaprete
loputo zaslona.

* Gumba Back in OK se uporabljata za krmarjenje v
meniju. Z gumbom OK poleg tega potrdite nastavitve
Vv meniju.

*  PuscCicne tipke se uporabljajo za krmarjenje v
meniju in opravljanje izbire v nekaterih nastavitvenih
moznostih.

« Zgumbom MENU odprete glavni meni.

*  Gumb PARK se uporablja za parkiranje robotske
kosilnice v polnilno postajo.

» S Stevilkami vnaSate nastavitve (npr. kodo PIN, ¢as
ali smer izhoda). Uporabljajo se tudi za vnasanje
niza Stevilk za bliznjice v razli¢nih menijih. Glejte 6.1
Glavni meni na strani 42.

5.1 Izbira nacina delovanja — zagon

Ko pritisnete gumb START, lahko izberete naslednje
nacine delovanja.

Glavno obmogje

To je standardni, samodejni nac¢in delovanja, v katerem
robotska kosilnica nenehno kosi in se polni.

Sekund. obmogje

Nacin delovanja Sekund. obmocje se uporablja za kosnjo
v sekundarnem obmocju, od koder se kosilnica ne more
samodejno premakniti do polnilne postaje. Za informacije
o sekundarnih obmogjih glej 3.4 Namestitev omejevalne
zanke na strani 21.

Izbira moznosti Sekund. obmocje omogoci robotski
kosilnici koSnjo do popolne izpraznitve baterije.

Ce se robotska kosilnica polni v na&inu Sekund. obmodje,
se povsem napolni, zapelje pribl. 50 cm in nato ustavi. To
pomeni, da je napolnjena in pripravljena za ko$njo.

Ce je po polnjenju treba pokositi glavno delovno obmogje,
robotsko kosilnico preklopite v nagin delovanja Glavno
obmodje, preden jo namestite v polnilno postajo.

Onesposobi ¢asovnik

Katere koli nastavitve Casovnika lahko zacasno p[eglasite,
tako da izberete moznost Onesposobi ¢asovnik. Casovnik
lahko preglasite za 24 ur ali 3 dni.
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@ Ce robotske kosilnice ne uporabljate ali &e opravljate

KONTROLNA PLOSCA

5.2 Izbira nacina delovanja —
parkiranje

Ce pritisnete gumb PARK lahko izberete naslednje nagine
delovanja.

Parkiraj do nadaljnjega
Robotska kosilnica ostane v polnilni postaji, dokler s

pritiskom gumba START ne izberete drugega nacina
delovanja. CLOSE HATCH TO PRARK

@ Park until further
Zacni z naslednjim ¢asovnikom notice

Robotska kosilnica ostane v polnilni postaji do naslednje
predvidene uporabe, ki jo dolo¢a ¢asovnik. Ta nacin
delovanja je uporaben, Ce Zelite preklicati neprekinjeni
cikel koSenja in pustiti kosilnico v polnilni postaji do
naslednjega dne.

5.3 Glavno stikalo

Za zagon robotske kosilnice premaknite glavno stikalo v
polozaj 1.

vzdrzevalna dela na disku z rezili, postavite glavno stikalo
v poloza;j 0.

Ko je glavno stikalo v polozZaju 0, motorjev robotske
kosilnice ni mogocCe zagnati.
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6 Funkcije menija

6.1 Glavni meni
Glavni meni vklju€uje te moznosti:
«  Casovnik

«  SensorControl (samo za GARDENA R130Li,
R130LiC, R160Li)

*  SmartSystem (samo za GARDENA R100LiC,
R130LiC)

. Varnost
*  Namestitev

*  Nastavitve

Vsaka moznost zajema ve¢ podmenijev. Prek njih
lahko dostopate do vseh funkcij za nastavitev robotske
kosilnice.

Brskanje med meniji

Po glavnem meniju in podmenijih se premikate s
pusci¢nimi tipkami. Vrednosti in Case vnasate s Stevilénimi
tipkami, izbiro pa potrdite z ve€namenskim gumbom, ki je
oznacen z OK.

Podmeniji

Nekateri podmeniji vklju€ujejo potrditveno polje, ki se
uporablja za izbiro posamezne moznosti ali vklop/izklop
doloc¢ene funkcije. Potrditveno polje oznacite ali pocCistite s
pritiskom gumba OK.
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FUNKCIJE MENIJA

6.2 Struktura menija

V naslednji tabeli je povzetek izbirnih moznosti glavnega menija. Ve informacij o uporabi posamezne funkcije in
razpoloZljivosti nastavitvenih moznosti je na voljo v naslednjem poglavju.

Po meniju se lahko pomikate s pusci¢nimi tipkami. Izbiro potrdite z gumbom OK.

®

Casovnik

Za najboljSe rezultate pri koSnji trave ne kosite prepogosto. Zato je pomembno, da
se, Ce je delovno obmocje manjSe od povrsine, Ki bi jo lahko kosilnica pokosila brez
vmesnega polnjenja baterije, omeji ¢as delovanja z nastavitvami funkcije ¢asovnika.
Funkcija ¢asovnika je tudi idealen nacin nadzora tega, v katerih obdobjih robotska
kosilnica ne sme kositi, na primer, ko se na vrtu igrajo otroci.

il

SensorControl

Samo za GARDENA R130Li, R130LiC,R160Li.

Ta funkcija robotski kosilnici omogo¢a samodejno prilagoditev ¢asov koSenja glede na
to, kako hitro raste trava. Ce je vreme ugodno za rast trave, robotska kosilnica kosi
pogosteje, ko pa trava raste po€asneje, kosilnica samodejno kosi manj ¢asa.

V%,

Smart System

Samo za GARDENA R100LiC, R130LiC

GARDENA Smart System omogoca brezZi¢no komunikacijo med kosilnico in drugimi
napravami v okviru aplikacije GARDENA Smart System, na primer krmilniki za vodo
in senzorji. V tem meniju lahko dodate ali odstranite svojo kosilnico in preverite stanje
brezZi¢ne povezave z aplikacijo Smart System.

. o

Varnost

V tem meniju lahko dolocite nastavitve v zvezi z varnostjo in povezavo med robotsko
kosilnico ter polnilno postajo.

Izbirate lahko med tremi varnostnimi stopnjami, lahko pa nastavite tudi poljubno
kombinacijo varnostnih funkcij.

\ Y74

Namestitev

Ta menijska funkcija omogoca krmiljenje robotske kosilnice v oddaljene predele
delovnega obmocja. Za vecino delovnih obmogij ni treba spreminjati tovarniskih
nastavitev, vendar je mogoce glede na lastnosti trate rezultate izboljSati z ro¢nimi
nastavitvami.

e

Nastavitve
Ta izbira vam omogoc€a spreminjanje sploSnih nastavitev robotske kosilnice, kot sta
datum in ¢as.
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6.3 Casovnik

Za najboljSi rezultat koSnje trave ne smete kositi
prepogosto. Zato je pomembno, da se, &e je delovno
obmodje manjSe od povrSine, ki bi jo lahko robotska
kosilnica pokosila brez vmesnega polnjenja baterije,
omeji as delovanja z nastavitvami funkcije asovnika.
Ce robotska kosilnica kosi prepogosto, je lahko trata
videti poleZana, robotska kosilnica pa je izpostavljena
nepotrebni obrabi

Funkcija ¢asovnika je tudi idealen nacin nadzora tega,
v katerih obdobjih robotska kosilnica ne sme kositi, na
primer, ko se na vrtu igrajo otroci.

Najvedja ucinkovitost delovanja je zagotovljena, ko je
Casovnik izklopljen, robotski kosilnici pa je omogocCena
neprekinjena kosnja. Delovne ure in dnevi so grafi€no
prikazani na zaslonu robotske kosilnice. Aktivha ko3nja
kosilnice je prikazana s ¢rnim stolpcem. Preostali ¢as je
kosilnica parkirana v polnilni postaji.

Pri privzeti nastavitvi je Casovnik izklopljen, robotska
kosilnica pa deluje neprekinjeno. To je obi€ajno primerna
nastavitev za delovno obmodje, ustrezno za najvisjo
stopnjo zmogljivosti:

R100Li, | R130Li,

Najveéja zmogljivost

v m? 1000 1300 1600

Ob nastavitvi Casovnika upoStevajte da robotska kosilnica
kosi priblizno Stevilo kvadratnih metrov na uro in dan,
navedeno v tabeli Delovna zmogljivost Glejte 4.2 Uporaba
Casovnika na strani 35.

V naslednjih tabelah so so navedene razlicne predlagane
nastavitve asovnika glede na velikosti vrtov. Tabelo lahko
uporabite za nastavitev delovnega ¢asa. Navedeni ¢asi so
referencne vrednosti, ki jih je morda treba nastaviti glede
na vrt. Tabelo uporabljajte tako:

+ PoiScite delovno obmodje, ki je najbolj podobno
obmodju vrta.

* |zberite ustrezno Stevilo delovnih dni (za nekatera
delovna je morda potrebnih 7 dni).

» Delovni ¢as na dan oznacuje Stevilo ur, ki jih bo
lahko robotska kosilnica opravila v izbranem Stevilu
delovnih dni.

*  PriporoCen €asovni interval oznacuje ¢asovni interval,
ki ustreza zahtevanemu delovnemu ¢asu na dan.

Nastavite lahko dve obdobji delovanja za dan.
Posamezen dan lahko vklju€uje edinstvene delovne
izmene, lahko pa delovno izmeno v trenutnem dnevu
kopirate za vse ostale dni.
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GARDENA R100Li, R100LiC

Delovno obmocgje Delovni dnevi na Delovni €as na dan | Predlagani €asovni interval
teden
950 m? 5 6 ur 07:00-13:00
m 7 45 ur 07:00-11:30
5 12 ur 07:00-19:00
500 m?
7 8,5 ur 07:00-15:30
5 17 ur 07:00-24:00
750 m?
7 13 ur 07:00-20:00
1000 m? 7 17 ur 07:00-24:00

GARDENA R130Li, R130LiC

Delovno obmocje

Delovni dnevi na
teden

Delovni ¢as na dan

Predlagani €asovni interval

250 m2 5 5,5 ure 07:00-12:30
m 7 4 ure 07:00-11:00
5 10,5 ur 07:00-17:30
500 m?
7 7.5ur 07:00-14:30
5 15.5 ur 07:00-22:30
750 m?
7 11 ur 07:00-18:00
1000 m?2 7 15 ur 07:00-22:00
1300 m?2 7 19 ur 05:00-24:00 ®
GARDENA R160Li

Delovnho obmogje

Delovni dnevi na
teden

Delovni ¢as na dan

Predlagani €asovni interval

250 5 5 ur 07:00—12:00
m 7 3.5ur 07:00-10:30
5 10 ur 07:00-17:00
500 m?
7 7 ur 07:00-14:00
5 15 ur 07:00-22:00
750 m?2
7 1 ur 07:00—18:00
5 20 ur 04:00-24:00
1000 m?2
7 14.5 ur 07:00-21:30
1250 m?2 7 18 ur 06:00-24:00
1600 m? 7 23 ur 01:00-24:00
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Urejanje dneva

Za urejanje nastavitev ¢asovnika, najprej izberite dan,
ki ga Zelite urediti, na zaslonu Pregled z levo in desno
puscico, nato pa pritisnite gumb OK.

Vnesti je mogoce do dva ¢asovna intervala na dan.
Za vnos intervala za obdobje Obdobje 1 se najprej
prepriCajte, da je potrditveno polje poleg Obdobje 1
potrjeno. Za potrditev/izpraznitev izberite potrditveno polje
in pritisnite OK. S Stevilko tipkovnico vnesite Zelene Case.

Ce zelite vnesti dva intervala, najprej preverite potrditveno
polje poleg Obdobje 2, nato pa vnesite Case, kot je
navedeno zgoraj. Dva intervala sta lahko koristna, Ce

je trata namenjena drugim aktivnostim v doloenem
¢asovnem obdobju, na primer za Obdobje 1: 00:00-15:00
in Obdobje 2: 21:00-24:00. Kosilnica bo nato parkirana v
polnilni postaji med 15:00 in 21:00.

Za preklic koSnje za celoten dan, pocistite obe potrditveni
polji.

Kopiraj

S to funkcijo nastavitve trenutnega dneva kopirate za
ostale dni.

Med posameznimi dnevi se lahko pomikate s puscicnima
tipkama gor in dol. Casovne nastavitve se kopirajo za dni,
oznacene z oznako OK.

Ponastavi

S to funkcijo ponastavite Casovnik na privzete nastavitve,
pri katerih robotska kosilnica neprekinjeno deluje 24 ur
vsak dan.

Trenutni dan

S to funkcijo ponastavite dan, ki je izbran v sistemu
zavihkov.

Robotska kosilnica privzeto deluje 24 ur na dan.

Celi teden
Ta funkcija omogoc&a ponastavitev vseh dni v tednu.

Robotska kosilnica privzeto vsak dan deluje 24 ur na dan.
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6.4 Varnost

V tem meniju lahko dolodite nastavitve v zvezi z varnostjo
in povezavo med robotsko kosilnico ter polnilno postajo.

Stopnja varnosti
Izbirate lahko med tremi varnostnimi stopnjami: Izberite

varnostno stopnjo s pusci¢nima tipkama gor in dol.

Nizka in srednja stopnja varnosti prepovedujeta dostop
do robotske kosilnice, ¢e je koda PIN neznana. Visoka
varnostna stopnja vklju€uje tudi opozorilni pisk, ¢e po
dolo¢enem ¢asovnem obdobju ne vnesete pravilne
kode PIN.

Ce petkrat zapored vnesete napaéno kodo PIN, je
uporaba robotske kosilnice za nekaj éasa blokirana. Cas
blokirane uporabe se pri vsakem naslednjem napacnem
vnosu podaljsa.

Delovanje Nizko Srednje Visoko
Casovna X X X
klju¢avnica

Zahteva X X
za PIN

Alarm X

Casovna kljuéavnica

Ta funkcija prepre€uje zagon robotske kosilnice po

30 dneh, ne da bi prej vnesli pravilno kodo PIN. Robotska
kosilnica po 30 dneh kosi kot obi€ajno, vendar se prikaze
sporocilo Vnhesi PIN kodo, ko odprete loputo. Znova
vnesite kodo in pritisnite OK.

Po tem je treba kodo PIN vnesti vsakokrat, ko glavno
stikalo premaknete v polozaj 1.

Zahteva za PIN

Ta funkcija dolo¢a, da robotska kosilrv1ica po vsakem
odpiranju lopute zahteva kodo PIN. Ce Zelite uporabljati
robotsko kosilnico, je treba vnesti pravilno kodo PIN.

Alarm

Ta funkcija doloCa, da se sprozi alarm, ¢e kode PIN ne
vnesete v 10 sekundah po pritisku gumba STOP, ali ¢e
iz kakrSnega koli razloga dvignete kosilnico. Zvok ure
pomeni, da je treba vnesti kodo PIN, ¢e ne Zelite sproziti
alarma. Alarm lahko kadar koli izklopite tako, da vnesete
pravilno kodo PIN.
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Napredno

Novi signal zanke

Signal zanke se naklju¢no izbere, da se ustvari enoli¢na
povezava med vaSo robotsko kosilnico in polnilno postajo.
V redkih primerih je morda treba ustvariti nov signal, ko je
npr. signal dveh sosednjih namestitev zelo podoben.

1. Robotsko kosilnico namestite v polnilno postajo,
s katero jo Zelite povezati.

2.V meniju izberite Novi signal zanke in
pritisnite OK.

Pritisnite OK in poCakajte na potrditev o ustvarjanju
signala zanke. To obi€ajno traja priblizno 10 sekund.

Spremeni PIN kodo

Vnesite novo kodo PIN in pritisnite OK. Se enkrat vnesite
isto kodo in jo potrdite z gumbom OK. Ko spremenite
kodo PIN, se na zaslonu za trenutek prikaze sporocilo PIN
potrjen.

Novo kodo PIN kodo si zabelezite v namensko Belezko
na stran 2.

6.5 SensorControl
Samo za GARDENA R130Li, R130LiC in R160Li.

Ta funkcija robotski kosilnici omogo¢a samodejno
prilagoditev ¢asov koSenja glede na to, kako hitro raste
trava. Ce je vreme ugodno za rast trave, robotska
kosilnica kosi pogosteje, ko pa trava raste poCasneje,
kosilnica samodejno kosi manj ¢asa.

Vendar robotska kosilnica ne deluje dlje, kot je dolo¢eno
v nastavitvah ¢asovnika. Za optimalno uporabo
SensorControl je pri nastavitvi Casovnika priporocljivo
zgolj podistiti izbrana ¢asovna obdobja, v katerih kosilnica
ne sme delovati. Ostala ¢asovna obdobja morajo biti
razpolozljiva za SensorControl.

Ko je SensorControl vklopljen, robotska kosilnica
potrebuje nekaj ¢asa za izraCun optimalnega €asa
koSenja za izbrano delovno obmocje. Zaradi tega so lahko
rezultati koSnje optimalni Sele po nekaj dneh.

Ko vklopite SensorControl, je zelo pomembno, da redno
preverjate Cistost diska z rezili in morebitno obrabo rezil.
Trava, zagozdena okoli gredi diska z rezili, ali topa rezila
lahko vplivajo na funkcije SensorControl.
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SensorControl

Za aktivacijo SensorControl: potrdite potrditveno polje,
tako da pritisnete OK.

Cas kosnje

Ce rezultati koSenja pri uporabi sistema SensorControl
niso optimalni, je morda treba prilagoditi nastavitve ¢asa
kodnje.

Cas koénjg prilagodite tako, da postavite kazalec poleg
moznosti Cas kodnje ter z levo in desno pus¢i¢no

tipko podaljSajte ali skrajSajte ¢as koSnje v treh
prednastavljenih intervalih.

Daljsi kot je izbrani €as kosnje, dlje bo robotska kosilnica
lahko delovala.

6.6 Smart System
Samo za GARDENA R100LiC, R130LiC

GARDENA Smart System omogoc€a brezzi¢no
komunikacijo med kosilnico in drugimi napravami v
okviru aplikacije GARDENA Smart System, na primer
krmilniki za vodo in senzorji. V tem meniju lahko dodate
in odstranite svojo napravo in preverite stanje brezZi¢ne
povezave z aplikacijo Smart System.

Zacetek uporabe aplikacije GARDENA Smart
System

Za namestitev celotnega sistema preberite kratka navodila

za GARDENA Smart System. Za hitro namestitev glejte

spodaj.

1. Prenesite aplikacijo Smart System iz trgovine App Store in/
ali Google Play.

2. 'V preneseni aplikaciji ustvarite osebni racun.

Vklopite prehod Smart System in ga povezite z internetom.

4. 'V tej aplikaciji lahko izbirate in dodajate naprave. Zacnite z
dodajanjem prehoda.

5. Po dodajanju prehoda izberite in dodajte kosilnico. Prehod
iSCe naprave.

6. Ce se na zaslonu robotske kosilnice strinjate z aktivacijo
nacina dodajanja, bo kosilnica prikazana v aplikaciji.

7. Prepri€ajte se, da sta kodi za dodajanje na kosilnici in
v aplikaciji enaki. Ce sta, v aplikaciji izberite ustrezno
kosilnico.

w

POMEMBNE INFORMACIJE

Korak dodajanja lahko traja ve€ minut. Ko
je naprava uspesno dodana, se samodejno
odpre zaéetni meni kosilnice. Ce dodajanje
zaradi katerega koli razloga neuspesno,
poskusite znova.
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Dokler je robotska kosilnica dodana v aplikacijo Smart
System so nekateri meniji na zaslonu robotske kosilnice
zaklenjeni, da ne bi prisli v spor z nastavitvami v okviru
aplikacije Smart System. Se vedno lahko vidite vse
nastavitve, vendar jih lahko spreminjate le v aplikaciji. V
meniju kosilnice bodo zaklenjene naslednje nastavitve:

«  Casovnik
« Casindatum
 Jezikovna

e Drzava

Odstrani napravo

Za prekinitev brezzi¢ne povezave med robotsko kosilnico
in aplikacijo Smart System v meniju kosilnice izberite
moznost Exclude device (Odstrani napravo). Ce se
strinjate z odstranitvijo naprave, bo komunikacija med
robotsko kosilnico in napravami z aplikacijo Smart System
prekinjena. OPOMBA! Robotsko kosilnico je treba v
aplikaciji Smart System s seznama izdelkov izbrisati
ro¢no.

Status

Takoj, ko sta kosilnica in prehod Smart System povezana,
lahko v tem meniju preverite stanje povezave. Stanje
navaja vzpostavljeno ali prekinjeno povezavo. Kvaliteta
signala med robotsko kosilnico in prehodom je Dobra,
Sibka ali Slaba. Polnilna postaja robotske kosilnice mora
biti postavljena na vrtu v obmocju z moc¢nim signalom za
¢im boljSo ucinkovitost aplikacije Smart System.
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6.7 Namestitev

Ta menijska funkcija omogoc&a krmiljenje robotske kosilnice v oddaljene predele delovhega obmodja. Za \\{l
vecino delovnih obmogij ni treba spreminjati tovarnidkih nastavitev, vendar je ob&asno mogoce glede na
lastnosti trate rezultate izboljSati z ro€nimi nastavitvami.

Pokritost trate

Namestitev

Pokritost Napredno
trate

Sirina Izvozni Vzvratna Vozi
koridorja koti razdalja ob Zici

Obmocgja 1-3

Kako? Kako Kako Onemo- Vet
dale¢? pogosto? goci

—

Test Ponastavi

@ Ta menijska funkcija omogoca krmiljenje robotske @
kosilnice v oddaljene predele delovnega obmocja. Ta
pomembna funkcija se uporablja za ohranjanje enakih
rezultatov kodnje v celotnem delovnem obmocdju. V
zelo zapletenih vrtnih namestitvah (npr. z ve€¢ obmodgji,
povezanimi z ozkimi prehodi) lahko rezultat kodnje
izboljSate s Stevilnimi ro€nimi nastavitvami, kot je opisano
v nadaljevaniju.

Privzete nastavitve omogocajo robotski kosilnici sledenje
vodilnega kabla na razdalji 300 m v 20 % primerov, ko
zapusti polnilno postajo.

Pregled

Nastaviti je mogoce do tri oddaljena podro¢ja. Da lahko
robotska kosilnica dostopa do oddaljenih obmodij, je treba
opraviti ve€ enoli¢nih nastavitvenih izbir.

Z levo in desno pusci¢no tipko nastavite podrocje, nato pa
nastavitev potrdite s pritiskom gumba OK. LEEEN Areaz Area3

300m
20%,

3018-313
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Obmocje X > Kako dale¢?

Vnesite razdaljo v metrih ob trenutnem kablu od polnilne
postaje do oddaljenega obmocja, kjer robotska kosilnica
zacne s kosnjo.

Razdaljo navedite s Stevilskimi tipkami.

Namig! S funkcijo Test dolocite, kako dale€ je do
oddaljenega obmocja. Razdalja v metrih je prikazana

na zaslonu kosilnice, ko pritisnete gumb STOP. Glejte
Obmocdje X > Ve¢> Test na strani 53. Izmerjeno razdaljo,
prikazana na zaslonu, je mogocCe shraniti neposredno v
izbrano oddaljeno obmocje. Vse trenutne vrednosti bodo
prepisane z novo izmerjeno razdaljo.

Obmocje X > Kako pogosto?

Stevilo primerov, kako pogosto je treba robotsko kosilnico
usmerjati do oddaljenega obmocja, je dolo€eno kot delez
skupnega Stevila primerov, ko kosilnica zapustiti polnilno

postajo. V vseh drugih primerih zacne robotska kosilnica

kositi pri polnilni postaji.

Izberite odstotno vrednost, ki ustreza velikosti
oddaljenega obmodja v primerjavi s celotnim delovnim
obmogjem. Ce je oddaljeno obmogje na primer polovico
manj$e od delovnega obmogja, je treba izbrati moznost
50 %. Ce je delovno obmogje manjse, je treba dologiti
manjSe $tevilo. Ce uporabljate ve¢ obmogij, upostevaijte,
da skupno $tevilo ne sme presegati 100 %.

Primerjajte s primeri v razdelku glej 7 Primeri vrtov na
strani 58.

Za navedbo deleZa v odstotkih uporabite Stevilske tipke.

Obmoc¢je X > Onemogodi/Omogogi

Vsako obmocdje je mogo€e onemogociti in omogociti, ne
da bi morali znova vnesti nastavitve. Izberite Onemogoci/
Omogodi in pritisnite OK.
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Obmocje X > Vec > Test

Testiranje izbranih nastavitev lahko razumemo kot
obiCajen del namestitve.

S funkcijo Test se robotska kosilnica premakne na
najdaljSo razdaljo od zanke, ki jo dovoljuje izbrana Sirina
koridorja.

Izbrane nastavitve testirate na naslednji nacin:
1. Postavite robotsko kosilnico v polnilno postajo.

2. S puscicami navzdol, desno in levo izberite
obmodje, ki ga zelite testirati prek zaslona
Pregled. Pritisnite OK.

Izberite Vec in pritisnite OK.
Izberite Test in pritisnite OK.

Pritisnite START in zaprite zaslonsko loputo.

o a0 M~ o

Robotska kosilnica bo nato zapustila polnilno
postajo in zacela slediti vodilni zanki proti
oddaljenemu obmocju. Preverite, ali lahko
robotska kosilnica sledi zanki po celotni zahtevani
razdalji.

7. Test je odobren, ko lahko robotska kosilnica sledi
vodilni zanki do zahtevane zacetne tocke brez
kakrsnih koli tezav.

Razdaljo do oddaljenega obmocja izmerite tako:
1. Parkirajte robotsko kosilnico v polnilno postajo.

2.V funkciji menija Obmocdje X > Kako dalec?
vnesite razdaljo, ki nedvomno presega dejansko
razdaljo. Najvecja razdalja, ki jo lahko vnesete, je
500 metrov.

3. Izberite Obmocje X > Vee¢ > Test in pritisnite
gumb OK.

4. Pritisnite START in zaprite zaslonsko loputo.

Na zelenem mestu pritisnite gumb STOP.
Razdalja je nato prikazana na zaslonu. Stevilko
je mogoce shraniti v moznosti Obmocje X > Kako
dalec?

Ponastavi

Nastavitev posameznega obmocja je mogoce s to funkcijo
ponastaviti na tovarniSke nastavitve. Za ponastavitev
nastavitev obmocja izberite Obmocje X z levo in desno

pusci¢no tipko OK. Izberite Veg in pritisnite gumb OK.
Izberite Ponastavi in pritisnite gumb OK.
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Napredno

V moznosti Napredno je na voljo Se veC nastavitey,
povezanih z vedenjem robotske kosilnice. Nastavitve

v tem meniju so potrebne samo, Ce je nujno potreben
dodaten nadzor kosilnice, npr. v zelo zapletenih vrtovih.
TovarniSke nastavitve so izbrane tako, da ustrezajo vecini
delovnih obmodij.

Sirina koridorja

Sirina obmogja vodenja dolo¢a, kako daleé od vodilnega
kabla se kosilnica lahko premakne, ko mu sledi stran

od polnilne postaje ali proti njej. Obmocje poleg kabla/
zanke, ki ga robotska kosilnica nato uporablja, se imenuje
koridor.

Namen delovanja na razli¢nih razdaljah je prepreCevanje
tveganja za nastanek kolesnic. Za zmanjSanje tveganja

mozen koridor, ki ga delovho obmocje omogoca.

Pri sledenju vodilnemu kablu robotska kosilnica sama
prilagaja Sirino koridorja glede na velikost delovnega
obmodja. Vgrajen avtomatski mehanizem robotski
kosilnici omogoc¢a spreminjanje razdalje od kabla/zanke
glede na to, kje se nahaja delovno obmocje. Tako na
primer samodejno zozZa koridor pri ozkih prehodih.

TovarniSke nastavitve se lahko uporabijo za mnoga
delovna obmodja, robotska kosilnica lahko npr. sama
uporabi vgrajene funkcije za delovanje v najSirSem
moznem koridorju. V bolj zapletenih vrtovih, npr. tam, kjer
je vodilni kabel names¢&en v blizini ovir, ki jih ni mogoce
izolirati z uporabo omejevalne zanke, je mogoce varnost
delovanja izbolj$ati z nekaterimi ro€nimi nastavitvami, ki
so navedene spoda;.

Sirina koridorja > Vodilo

Funkcija AutoPassage samodejno nastavlja Sirino
vodilnega koridorja. Ro€ne nastavitve je treba nastavljati
zgolj v redkih primerih. Sirino koridorja je mogod&e nastaviti
med 0 in 9.

Ce je dologena vrednost 0, robotska kosilnica zajaha
vodilni kabel, kar pomeni, da se premakne to¢no po
sredini vodilnega kabla.

Zeleno vrednost dologite s pus&icnimi tipkami.

TovarniSka nastavitev je 9.
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lzvozni koti

Robotska kosilnica obi¢ajno zapusti polnilno postajo

v smeri znotraj izhodnega obmocja 90°-270°.

S spremembo izvoznih kotov robotski kosilnici olajSate
dostop do najvecjega delovnega obmocja, ¢e se polnilna
postaja nahaja v koridorju.

lzvozni koti > Obmocja

Robotsko kosilnico lahko nastavite za eno ali dve obmodji.

Ce se polnilna postaja nahaja v prehodu, lahko uporabite
dva izvozna kota, npr. 70°=110° in 250°-290°.

Ko sta v uporabi dva izvozna kota, morate dolociti, kako
pogosto naj robotska kosilnica zapusti polnilno postajo v
obmodju 1. To storite tako, da uporabite funkcijo DeleZ in
najprej dolocite odstotek.

75 % npr. pomeni, da robotska kosilnica polnilno postajo
zapusti v moznosti Obmocje 1 v 75 odstotkih primerov, v
25 odstotkih primerov pa jo zapusti v obmodju 2.

Uporabite Stevilske tipke, da z njimi dolocite Zelene kote v
stopinjah za obmocja in deleZ v odstotkih.

Vzvratna razdalja

Te funkcije vam omogoc¢ajo nadzor nad dolzino vzvratne
voznje robotske kosilnice iz polnilne postaje pred
zacetkom kosSnje. To je uporabna funkcija npr. takrat, ko
je polnilna postaja nameScena nekoliko pod verando ali v
drugem obmocju z omejenim prostorom.

Uporabite Stevilske tipke, da z njimi dolocite Zeleno
vzvratno razdaljo v centimetrih. TovarniSka nastavitev
je 60 cm.
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Vozi ob Zici

Spredniji del kosilnice vedno zapelje doloCeno razdaljo ¢ez DRIYE PRET WIRE
omejevalno zanko, preden se kosilnica obrne. Privzeta Distance: 32 cm
razdalja je 32 cm, vendar jo lahko po potrebi spremenite.

Izberete lahko $tevilo od 15 do 50. — |

Ne pozabite, da je razdalja navedena le v priblizkih, c3 30
zato jo dojemaijte le kot referenéno vrednost. Dejanska 3018318
prevozena razdalja robotske kosilnice ob omejevalni zanki

se lahko razlikuje.

Dolocite stevilo centimetrov, ki naj jih robotska kosilnica
prevozi prek omejevalne zanke, in pritisnite OK.

6.8 Nastavitve

Ta izbira vam omogoca izvedbo sprememb pri splosnih
nastavitvah robotske kosilnice.

ECO nacdin Nastavitve

Ta funkcija samodejno izkljuci signal pri omejevalni zanki,
vodilnih kablih in polnilni postaji, ko robotska kosilnica ne
kosi, to je takrat, ko se kosilnica polni ali ko ne sme kositi
zaradi nastavitev ¢asovnika. ECOna&in  Splogno

@ ECO nacin je primeren za uporabo v obmogjih, kjer je @
Se druga brezzi¢na oprema, ki ni zdruZljiva z robotsko |

kosilnico, npr. doloCene vrste slusnih zank ali garaznih
vrat.

Vklop/Izklop Casin Jezikovna  Drzava Ponastavi  Vizitka

Ko je signal zanke izklopljen zaradi ECO naéina, Datum vse
Lo v o .. . nastavitve
je indikatorska lucka v polnilni postaji zelena. Ko je
indikatorska lu¢ka zelena, je robotsko kosilnico mozno
zagnati samo v polnilni postaji, ne pa tudi zunaj na | |
delovnem obmocju. Nastavi Nastavi Format Format

Cas datum Casa datuma

V ECO nacinu je zelo pomembno, da pred odstranitvijo
robotske kosilnice iz polnilne postaje vedno najprej
pritisnete gumb STOP. V nasprotnem primeru v ECO
nadinu ni mogod&e zagnati robotske kosilnice. Ce ste
kosilnico pomotoma odstranili, ne da bi najprej pritisnili
gumba STOP, morate kosilnico postaviti nazaj v polnilno
postajo in pritisniti gumb STOP. Samo tako lahko robotsko
kosilnico zaZzenete znotraj delovhega obmodja.

POMEMBNE INFORMACIJE

Preden robotsko kosilnico vzamete iz
polnilne postaje, vedno pritisnite gumb
STOP. V nasprotnem primeru se robotska
kosilnica v ECO nacinu znotraj delovnega
obmocja ne bo zagnala.

Izberite nacin ECO in pritisnite gumb OK, s &imer
aktivirate ECO-nacin.
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Splosno

Nastavite jezik in Cas ali nastavitve racunalnika
ponastavite na privzete tovarniske.

Cas in datum

S to funkcijo lahko nastavite trenutni €as in Zeleno obliko
zapisa Casa robotske kosilnice.

Cas
Vnesite pravilen ¢as in in pritisnite gumb OK za izhod.

Format casa

Postavite kazalko na Zeleni format zapisa ¢asa: 12 h/24 h
Izhod s pritiskom gumba OK.

Datum
Vnesite trenutni datum in pritisnite OK za izhod.

Format datuma

Postavite kazalec na Zeleno obliko zapisa datuma:
LLLL-MM-DD (leto-mesec-dan),

MM-DD-LLLL (mesec-dan-leto),

DD-MM-LLLL (dan-mesec-leto).

Pritisnite OK za izhod.

Jezikovna
V menijih te funkcije nastavite jezik.

Postavite kazalec na zahtevani jezik in pritisnite OK.

Drzava

S to funkcijo lahko izberete, v kateri drzavi bo robotska
kosilnica delovala. Nastavitve zadevajo tudi nastavitve
¢asovnega pasu.

Postavite kazalec na zahtevano drzavo in pritisnite OK.
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PRIMERI VRTOV

Ponastavi vse nastavitve

S to funkcijo lahko ponastavite robotsko kosilnico na
privzete nastavitve, dolo¢ene v tovarni.

Naslednje nastavitve se ne spremenijo:
» Stopnja varnosti
* PIN koda
» Signal zanke
« Datum in Cas
» Jezikovna
* Drzava

1. 'V meniju izberite moznost Ponastavi vse
nastavitve in pritisnite OK.

2. Potrdite s pritiskom na OK.

Vizitka

V meniju Informacije si lahko ogledate podatke o razli¢nih
razliCicah programske opreme kosilnice, modelih in
serijskih Stevilkah.

7 Primeri vrtov

— Predlogi za namestitev in
nastavitve

Prilagajanje nastavitev kosilnice in poloZajev vodilnega
kabla glede na obliko vrta bo robotski kosilnici olajSalo
dostop do vseh delov vrta, kar bo zagotovilo popolne
rezultate kosnje.

Razli¢ni vrtovi zahtevajo razlicne nastavitve. Na
naslednjih straneh so prikazani primeri vrtov s predlogi
namestitve in nastavitvami.

PodrobnejSe informacije o posameznih nastavitvah so na
voljo v poglavju, glej 6 Funkcije menija na strani 42.

Vec pomodi za namestitev najdete na www.gardena.com.

POMEMBNE INFORMACIJE

Privzeta nastavitev za robotsko kosilnico
je bila izbrana tako, da deluje v ¢im veé

razliénih vrtovih. Nastavitev morate prila-
goditi le pri posebnih pogojih namestitve.
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Predlogi namestitve in nastavitve

Obmocje

Casovnik

Pokritost trate

Opombe

150 m?2. Odprto in ravno obmocje.

R100Li, R100LiC
08:00-14:00
Ponedeljek, sreda, petek

R130Li, R130LiC, R160Li
08:00-13:00
Ponedeljek, sreda, petek

Tovarniska nastavitev

Ker je obmocje bistveno

manj$e od najvecje zmogljivosti
robotske kosilnice, morate
uporabiti Casovnik, da preprecite
poteptanost trave.

Obmodgje

Casovnik

Pokritost trate

Opombe

500 m?2. Vec otokov in 35-odstotni
naklon.

R100Li, R100LiC
08:00-18:30
Od ponedeljka do sobote

R130Li, R130LiC, R160Li
08:00-16:30
Od ponedeljka do sobote

Tovarniska nastavitev

Vodilni kabel polozite pod kotom
na strmo pobodje.
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Obmocje

Casovnik

Pokritost trate

Opombe

800 m?2. Vrt v obliki ¢rke L s
polnilno postajo v ozkem obmodju.
Ima nekaj otokov.

R100Li, R100LiC

07:00-24:00
Od ponedeljka do sobote

R130Li, R130LiC, R160Li

08:00-22:00
Od ponedeljka do sobote

Obmocje 1:

Kako? Vod. kabel
Kako dale¢? x m
Kako pogosto? 60%

Delez (Kako pogosto)za Vodilo
mora biti dolo¢en kot vrednost,

ki ustreza najvecjemu delu
delovnega obmodja, saj je vecina
delovnega obmocja za robotsko
kosilnico lahko dosegljiva s
pomocjo sledenja vodilnemu kablu
od polnilne postaje.

Obmodgje

Casovnik

Pokritost trate

Opombe

1.000 m2. Vrt v obliki ¢rke U z
ozkim prehodom.

R100Li, R100LiC

06:00—24:00
Od ponedeljka do nedelje

R130Li, R130LiC, R160Li

07:00-24:00
Od ponedeljka do sobote

Obmocje 1:

Kako? Vod. kabel
Kako dale¢? x m
Kako pogosto? 40 %

Vodilni kabel morate poloziti ob
ozek prehod, da lahko kosilnica
brez tezav poisce levo stran
delovnega obmocja. Delez 40 %
(Kako pogosto) izbran zato, ker
levo obmodje predstavlja skoraj
polovico celotnega obmodja.
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PRIMERI VRTOV

Obmocje 800 m?2. Nesimetri¢no delovno
obmodje z ozkim prehodom in ved
otoki.
Casovnik R100Li, R100LiC g
07:00-24.00 | |f=e===LL)) et T T TmpT

e —— -

\Y

Od ponedeljka do sobote

R130Li, R130LiC, R160Li

08:00-22:00
Od ponedeljka do sobote

S

[

,(}3]

————

3023-026
Pokritost trate Tovarniska nastavitev

Opombe Vodilni kabel morate poloZiti ob
ozek prehod, da lahko robotska
kosilnica brez tezav poiSce
polnilno postajo z desne strani
delovnega obmocja. Desna stran
predstavlja samo majhen del
delovnega obmocja, zato lahko
uporabite tovarniSke nastavitve za
Pokritost trate.

@ Obmodje 800 m?2. Tri obmocdja, povezana z @
dvema ozkima prehodoma.

Casovnik R100Li, R100LiC

07:00-24:00
Od ponedeljka do sobote

R130Li, R130LiC, R160Li

08:00-22:00
Od ponedeljka do sobote i

)m———————————

| Y,

Pokritost trate Obmogdje 1:
Kako? Vod. kabel

Kako dale¢? x m
Kako pogosto? 25 %

[

3023-027

Obmocje 2:

Kako? Vod. kabel
Kako dale¢? x m
Kako pogosto? 25 %

Opombe Ker je delovno obmocje
sestavljeno iz ve¢ obmocij,
povezanih z ozkimi prehodi,
morate za enakomeren rezultat
koSnje po vsem delovnem
obmodju uporabiti Pokritost trate.
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Obmocje

Casovnik

Pokritost trate

Opombe

500 m? + 100 m? v sekundarnem
obmodju.

R100Li, R100LiC

08:00-20:30
Ponedeljek, torek, Cetrtek, petek,
sobota

R130Li, R130LiC, R160Li

08:00-18:30
Ponedeljek, torek, Cetrtek, petek,
sobota

Tovarniska nastavitev

Kosilnica kosi sekundarno
obmodje ob sredah in nedeljah v
nacinu Sekund. obmocje.
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VZDRZEVANJE

8 Vzdrzevanje

Za vecjo zanesljivost delovanja in daljSo Zivljenjsko

dobo: robotsko kosilnico redno preverjajte in Cistite ter po
potrebi zamenjajte obrabljene dele. Glejte 8.3 Ciscenje na
strani 64 za veC podrobnosti o €iS¢enju.

Na zacetku uporabe robotske kosilnice morate disk z
rezili in rezila pregledovati enkrat na teden. Ce je v tem
obdobju stopnja obrabe delov kosilnice nizka, lahko
ustrezno podaljSate obdobja med pregledovaniji.

Pomembno je, da se disk z rezi!i vrti brez teZzav. Robovi
rezil se ne smejo poskodovati. Zivljenjska doba rezil se
mocno razlikuje in je odvisna na primer od:

+ Casa delovanja in velikosti delovnega obmocja;
e vrste trave;
+ vrste zemije;

»  prisotnosti predmetov, kot so podstavki, odpadlo
sadje, igrace, orodje, kamni, korenine ipd., na
delovnem obmodju.

Obic¢ajna zivljenjska doba je od 2 do 6 tednov na
najvecjem moznem obmodju in daljSa pri manjSih
obmodjih. Glejte 8.6 Rezila na strani 66 za zamenjavo
rezil.

POMEMBNE INFORMACIJE

Kosnja s topimi rezili poslabsa rezultat
kosnje. Trava v takem primeru ni dovolj
temeljito pokosena, robotska kosilnica pa
porablja precej ve¢ energije in tako lahko
kosi manjSe obmocje.

8.1 Zimsko skladiséenje

Robotska kosilnica

Preden robotsko kosilnico ppspravite pred zimo, jo morate
temeljito ocistiti. Glejte 8.3 Cis¢enje na strani 64.

Ce Zelite zagotoviti pravilno delovanije in dolgo Zivljenjsko
dobo baterije, je zelo pomembno, da jo pred zimskim
shranjevanjem robotske kosilnice povsem napolnite.
Robotsko kosilnico z odprtim pokrovom namestite v
polnilno postajo, dokler ikona baterije na zaslonu ne
pokaze popolnoma napolnjene baterije. Nato postavite
glavno stikalo v polozaj 0.
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VZDRZEVANJE

POMEMBNE INFORMACIJE

Pred zimskim shranjevanjem mora biti
baterija popolnoma napolnjena. Ce bate-
rija ni popolnoma napolnjena, se lahko
poskoduje in v nekaterih primerih postane
neuporabna.

Preverite dele, ki so podvrzeni obrabi, na primer rezila

za kosilnico in leZzaje v sprednijih kolesih. Po potrebi
tezave odpravite, da bo kosilnica pred naslednjo sezono v
dobrem stanju.

Robotsko kosilnico morate shraniti tako, da stoji na vseh
Stirih kolesih in pri temperaturah nad ledis¢em.

Polnilna postaja

Polnilno postajo in napajalnik hranite v zaprtih prostorih.
Omejevalno zanko in vodilni kabel lahko pustite v tleh.
Konce kablov za&¢itite pred vlago tako, da jih na primer
povezete z originalnim spojem ali jih zaprete v posodo z
mastjo.

Ce polnilne postaje ne morete hraniti v zaprtih prostorih,
mora ta biti celo zimo povezana z glavnim napajanjem,
omejevalno zanko in vodilnimi kabli.

8.2 Shranjevanje po zimi

Pred uporabo preverite, ali morate odistiti robotsko
kosilnico, kontaktne spoje ali kovinske kontakte na
polnilni postaji. Ce sta polnilni in kontaktni trak ozgana ali
oblozena, ju odistite s finim smirkovim papirjem. Preverite,
ali sta ura in datum na kosilnici pravilno nastavljena.

8.3 Cisc¢enje

Pomembno je, da je robotska kosilnica Cista. Robotska
kosilnica, na katero je prilepljeno veliko trave, se bo

teZje premikala navzgor po klancu, slab3e kosila in
izpostavljena bo vecji obrabi. Priporocljivo je, da kosilnico
Cistite z mehko krtaco.
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POMEMBNE INFORMACIJE

Za ciS€enje robotske kosilnice nikoli ne
uporabljajte visokotlacnega Cistilca ali
vodnega curka. Pri ¢iS€enju nikoli ne upo-
rabljajte topil.

Ohisje in disk z rezili
1. Glavno stikalo preklopite v polozaj 0.
2. Nosite za&citne rokavice.
3. Robotsko kosilnico dvignite na stran.
4

Disk z rezili in ohisje o istite na primer s krtaco za
pomivanje posode.

Ce se ob disku z rezili nakopi¢i preve¢ dolgih, ostrih
travnih bilk, lahko pride do omejenega vrtenja. Ze manjsi
zastoji pri vrtenju vodijo do vecje porabe energije in do
daljSega Casa koSenja, v najslabsem primeru pa lahko
kosilnici popolnoma onemogocijo koSnjo vedjih obmocij.

Sasija
Odistite spodnji del Sasije. Skrtalite ga ali ga obriSite z
vlazno krpo.

Kolesa

Ocistite obmocdje okoli prednjega kolesa in zadnjih koles
ter tudi okoli zavore sprednjega kolesa.

Ohisje
Ohisje ogistite z vlazno, mehko gobo ali krpo. Ce je ohisje
zelo umazano, bo morda potrebno uporabiti milnico ali
tekoCi detergent.

Polnilna postaja

S polnilne postaje redno distite travo, listje, vejice in druge
predmete, ki lahko ovirajo zdruZitev.
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8.4 Transport in premikanje

Med prevozom naj bo naprava pritrjena. Pomembno
je, da se robotska kosilnica med transportom, npr. med
razli€nimi travnatimi obmodji, ne premika.

Za vgrajene litij-ionske baterije veljajo dolo¢be zakonov o
nevarnem blagu.

Pri transportu, ki ga na primer opravlja tretja oseba ali
posredniki, je treba upoStevati posebna navodila na
embalazi in nalepkah.

Med pripravo na poSiljanje izdelka se je treba posvetovati
s strokovnjakom za nevarne materiale. Upostevajte tudi
podrobnejSo drzavno zakonodajo.

Prelepite ali zasScitite odprte kontakte in baterijo shranite v
embalaZo tako, da se v njej ne more premikati.

8.5 V primeru nevihte

Ce Zelite zmanj$ati nevarnost za poskodbe elektri¢nih
delov robotske kosilnice in njene polnilne postaje med
nevihto, priporo€amo, da odklopite vse priklju¢ke na
polnilni postaji (napajanje, omejevalna zanka, vodilni
kabli).

@ 1. Prepri¢ajte se, da so Zice oznacene s prilozenimi
oznacevalci za enostavnejsi poznejsi ponovni
priklop. Povezave polnilne postaje so oznadene
kot AR, AL, G1.

2. Odklopite vse kable.

3. Zaprite pokrov polnilne postaje in povezave
zaScCitite pred dezjem.

4. Ko ni vec tveganja nevihte, vse kable prikljucite
nazaj. Pomembno je, da vse kable prikljuCite na
pravo mesto.

3018-237

8.6 Rezila

POZOR
A Pri menjavi vedno uporabljajte

originalna rezila in vijake. Ce
boste nadomestili rezila in pri
tem uporabili Ze uporabljene
vijake, lahko vijak med kos$njo ali
rezanjem popusti. Rezila lahko v
tem primeru kosilnica izvrze, kar
lahko povzrocéi resne poskodbe.
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® 8.7 Posodobitev programske opreme

VZDRZEVANJE

Na robotski kosilnici so na disk z rezili nameS&ena tri
rezila. Da bo rezalni sistem uravnotezen, je treba vsa tri
rezila in vijake zamenjati hkrati.

Uporabljajte le originalna rezila druzbe GARDENA.
Za zamenjavo rezil:

1. Glavno stikalo preklopite v polozaj 0.

2. Nosite zasc€itne rokavice.

3. Obrnite kosilnico.

4. Qdstranite tri vijake. Za to uporabite ravni ali krizni
izvijaC.
Odstranite rezilo in vijak.

6. Privijte novo rezilo in novi vijak. Preverite, ali se
rezila nemoteno vrtijo.

Lastniki robotskih kosilnic GARDENA lahko prenesejo
redne posodobitve programske opreme s spletnega
mesta GARDENA in jih namestijo na svoje robotske
kosilnice. Registrirani uporabniki prejmejo obvestilo prek
e-poste. Za prenos nove programske opreme mora biti
robotska kosilnica povezana z racunalnikom s prilozenim
USB-kablom.

1. Racunalnik in robotsko kosilnico povezite
z USB-kablom.

» QOdstranite vti¢ za servisno vti¢nico na spodniji
strani kosilnice. Servisna vti¢nica se nahaja poleg
glavnega stikala.

» USB-kabel priklopite na USB-vrata racunalnika.

» USB-kabel povezite s servisno vti¢nico na
robotski kosilnici. USB-kabel lahko priklopite
samo na en nacin.

Glavno stikalo postavite v polozaj 1.

Sledite navodilom za posodobitev programske
opreme v prejetem e-postnem sporocilu.

4. Ko je programiranje kosilnice zaklju€eno, izklopite
USB-kabel in pritrdite vti€¢ za servisno vti¢nico.
Ce je zati¢ na vtidu za servisno vtiénico vidno
poskodovan, morate zamenijati celotni vtic.
Preverite, ali je vti€ v celoti zaklenjen.
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8.8 Baterija

Baterije ni treba vzdrZevati, vendar ima omejeno
Zivljenjsko dobo, in sicer od 2 do 4 leta.

Zivljenjska doba baterije je odvisna od dolZine sezone in
od tega, koliko ur na dan uporabljate robotsko kosilnico.
Zaradi dolge sezone ali velikega Stevila ur uporabe na
dan je treba baterijo zamenjati pogosteje.

Baterijo polnite le s priloZzeno polnilno postajo. Vedno
uporabite originalni napajalnik. Napacna uporaba

lahko povzrogi elektri¢ni udar, pregrevanje ali iztekanje
korozivne tekoc€ine iz baterije. V primeru iztekanja
elektrolita izperite z vodo in sredstvom za nevtralizacijo,
v primeru stika z o€mi pa nemudoma poiscite zdravnisko
pomoc¢

POMEMBNE INFORMACIJE

Ne polnite baterij za enkratno uporabo.

Zamenjava baterije

Ce je ¢as delovanja med posameznimi polnjenji krajsi od
obiajnega, pomeni, da se baterija stara in jo boste morali
kmalu zamenjati. Baterija je v redu, dokler kosilnica kosi
travo zadovoljivo.

POMEMBNE INFORMACIJE

Vedno uporabljajte originalne baterije. Ne
jaméimo za zdruzljivost z ostalimi bateri-
jami.

Ko odstranjujete baterijo, stroj ne sme biti
priklju€en na napajalno omrezje.

1. Premaknite glavno stikalo v polozaj 0.

2. Obrnite kosilnico. Robotsko kosilnico postavite na mehko in
Cisto povrsino, da ohisSja in pokrova zaslona ne opraskate.

3. Ocistite podrocje okoli pokrova baterije.

4. Odvijte stiri vijake v pokrovu baterije (zvezdasti 20) in ga
odstranite.

5. Previdno dvignite baterijo in sprostite konektorje. OPOMBA!
Ne vlecite kablov. Pridrzite konektorje in sprostite jezicek.

6. Priklopite novo originalno baterijo tako, da konektorje
stisnete skupaj, dokler se ne zaskocijo.

7. Baterijo vstavite v odprtino z nalepko "This side down" na
spodnji strani.

8. Pokrov baterije namestite ne da bi speli kable. Ce je zati¢
na pokrovu baterije vidno poSkodovan, morate zamenjati
celotni pokrov baterije.

9. Privijte Stiri vijake pokrova baterije (zvezdasti, 20).
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ODPRAVLJANJE TEZAV

9 Odpravljanje tezav

V tem poglavju so navedena sporocila, ki se lahko v primeru okvare prikaZejo na zaslonu kosilnice. Za vsako sporocilo
sta navedena vzrok in postopek za odpravo tezave. V tem poglavju so navedeni tudi nekateri simptomi, s katerimi si
lahko pomagate, Ce kosilnica ne deluje po pricakovanijih. Ve€ predlogov o potrebnih postopkih v primeru okvare je na

voljo na spletnem mestu www.gardena.com.

9.1 Sporocila napak

Spodaj so navedena sporodila, ki se lahko prikaZejo na zaslonu robotske kosilnice. Ce se isto sporogilo redno
prikazuje, se obrnite na Centralni servis GARDENA. Glejte MEMO na strani 2.

Sporocilo

Vzrok

Ukrep

Blokiran motor kolesa,
levo

Trava ali drugi predmeti so se ovili
okrog kolesa.

Blokiran motor kolesa,
desno

Trava ali drugi predmeti so se ovili
okrog kolesa.

Blokiran sistem
rezanja

Trava ali drugi predmeti so se ovili
okoli diska z rezili.

Preglejte pogonsko kolo in odstranite travne
bilke 0z. zagozdene predmete.

Disk z rezili je pod vodo.

Premaknite kosilnico in preprecite zbiranje

vode na delovhem obmodju (e je to mogoce).

Ni signala zanke

Napajalnik ni priklopljen.

Preverite povezavo s stensko vti¢nico in ali se
je sprozilo ozemljitveno stikalo.

Nizkonapetostni kabel je poSkodovan
ali pa ni priklju¢en.

Preverite, ali je nizkonapetostni kabel
poskodovan. Preverite, ali je tudi pravilno
prikljuen na polnilno postajo in napajalnik.

Omejitvena zanka ni prikljuéena na
polnilno postajo

Preverite, ali so prikljucki omejevalne zanke
pravilno names&eni v polnilno postajo.
Glejte 3.5 Prikljucitev omejevalne zanke na
strani 27.

Omejitvena zanka je okvarjena.

Pois¢ite mesto preloma, glej 9.5 Iskanje
poskodb omejevalne zanke na strani 75.
Zamenijajte poSkodovani del zanke z novim
kablom za zanko in jo zdruZite z originalnim
spojnikom.

ECO nacin je aktiviran in robotska
kosilnica se je poskuSala zagnati
zunaj polnilne postaje.

Robotsko kosilnico polozite na polnilno
postajo, pritisnite START in zaprite loputo.
Glejte 6.8 Nastavitve na strani 56.

Omejitvena zanka je napeljana v
napacni smeri okoli otoka.

Preverite, ali je bila omejitvena zanka
napeljana v skladu z navodili. Glejte 3
Namestitev na strani 15.

Povezava med robotsko kosilnico in
polnilno postajo se je prekinila.

Robotsko kosilnico postavite na polnilno
postajo in ustvarite nov signal zanke, glej 6.4
Varnost na strani 47.

Motnje zaradi kovinskih predmetov
(ograje, armiran beton) ali zakopanih
kablov v bliZini.

Poskusite premakniti omejitveno zanko.

Ujeta

Robotska kosilnica se je zapletla.

Sprostite jo in odstranite vzrok zapletanja.

Robotska kosilnica je zataknjena na
ve€ ovirah.

Preverite, ali obstajajo ovire, ki robotski
kosilnici oteZujejo premikanje s tega mesta.
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Izven delovnega
obmodja

Priklju¢ka omejitvene zanke na
polnilni postaji sta zamenjana.

Preverite, ali je omejitvena zanka pravilno
povezana.

Omejitvena zanka je preblizu roba
delovnega obmodja.

Delovno obmogje je preve€ nagnjeno
pri omejitveni zanki.

Omejitvena zanka je napeljana v
napacni smeri okoli otoka.

Preverite, ali je bila omejitvena zanka
napeljana v skladu z navodili. Glejte 3
Namestitev na strani 15.

Motnje zaradi kovinskih predmetov
(ograje, armiran beton) ali zakopanih
kablov v bliZini.

Poskusite premakniti omejitveno zanko.

Robotska kosilnica tezko razloCuje
svoj signal od signala druge
instalacije v bliZini.

Robotsko kosilnico postavite na polnilno
postajo in ustvarite nov signal zanke, glej 6.4
Varnost na strani 47.

Napacna PIN koda

Vnesena je napacna PIN koda.
Dovoljenih je pet poskusov, nato pa

je tipkovnica zaklenjena za pet minut.

Vnesite pravilno PIN kodo. Ce ste pozabili
PIN kodo, se obrnite na Centralni servis
GARDENA. Glejte MEMO na strani 2.

Robotska kosilnica se je zapletla.

Osvobodite kosilnico in odpravite vzrok, zaradi
katerega so kolesa obtigala. Ce je razlog temu
mokra travnata povrsina, pocakajte, da se
travnik posusi, preden boste ponovno uporabili
kosilnico.

. T Najvedji zajam¢&eni naklon je 35%. Bolj strma
@ Ni pogona Na delovhem obmodju je strmo ” e . ;
. poboc&ja morate izolirati. Glejte 3.4 Namestitev
pobodje. . ;
omejevalne zanke na strani 21.
Ce je vodilni kabel poloZen na pobogju,
Vodilni kabel na pobod¢ju ni napeljan ga morate poloZiti pod kotom na pobocje.
pod kotom. Glejte 3.6 Namestitev vodilnega kabla na
strani 28.
Preobremenitev
kolesnega motorja, Osvobodite kosilnico in_ odpravvitg vzrok, zaradi
desno katerega so kolesa obtiCala. Ce je razlog temu
) Robotska kosilnica se je zapletla. mokra travnata povrsina, pocakajte, da se
Preobremenitev travnik posusi, preden boste ponovno uporabili
kolesnega motorja, kosilnico.
levo

Polnilna postaja
blokirana

Stik med kovinskimi kontakti na
polnilni postaji in kontaktnimi spoji je
morda slab in robotska kosilnica je
izvedla ve¢ poskusov polnjenja.

Priklopite robotsko kosilnico v polnilno postajo
in preverite, ali je stik med kovinskimi kontakti
na polnilni postaji in kontaktnimi spoji dober.

Predmet ovira robotsko kosilnico.

Obstala v polnilni
postaji

Robotski kosilnici je v napoto
predmet, ki ji preprecuje, da bi
zapustila polnilno postajo.

Odstranite predmet.

Obrnjena

Robotska kosilnica je preved
nagnjena ali pa se je prevrnila.

Obrnite kosilnico in jo postavite na kolesa.

Potrebuje ro¢no
polnjenje

Robotska kosilnica je nastavljena v
nacinu delovanja Sekund. obmocje.

Postavite robotsko kosilnico v polnilno postajo.
To je obi¢ajno in vam ni treba ukrepati.
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Naslednji zagon
hh:mm

Nastavitev ¢asovnika onemogocCa
delovanje robotske kosilnice.

Spremenite nastavitev Casovnika. Glejte 6.3
Casovnik na strani 44.

Robotska kosilnica je trenutno v
stanju pripravljenosti.

Robotska kosilnica mora biti v polnilni postaji
vsaj nekaj ur na dan, odvisno od modela. To je

obi¢ajno, zato ukrepanje ni potrebno.

Ura na robotski kosilnici ni pravilna.

Nastavite &as. Glejte Cas in datum na
strani 61.

Prazna baterija

Robotska kosilnica ne more najti
polnilne postaje.

Vodilni kabel je poSkodovan oziroma ni
prikljucen.

Baterija je prazna.

Antena polnilne postaje je pokvarjena.

Dvignjeno

Ko kosilnica obtici, se aktivira senzor
dviga.

Sprostite kosilnico.

TeZava s senz. trka,
spredaj/zadaj

Telo kosilnice se ne more prosto
premikati okoli svojega ohigja.

Preverite, ali se lahko telo kosilnice prosto
premika okoli svojega ohisja.

Ce tezave ni mogode odpraviti, se mora na
sporocilo odzvati pooblas&en serviser.

Tezava kolesnega
motorja, desno/levo

Trava ali drugi predmeti so oviti
okrog kolesa.

Odistite kolesa in okoli njih.

Alarm! Kosilnica
ugasnjena

Alarm se je aktiviral, ker se je
kosilnica ugasnila.

Alarm! Kosilnica

@ zaustavljena

Alarm se je aktiviral, ker se je
kosilnica zaustavila.

Alarm! Kosilnica
dvignjena

Alarm se je aktiviral, ker se je
kosilnica dvignila.

Alarm! Kosilnica
nagnjena

Alarm je aktiviran, ker je kosilnica
nagnjena.\

Stopnjo varnosti kosilnice nastavite v meniju
Varnost.

TeZave z elektroniko

TeZava z senz. zanke,
spredaj/zadaj

Tezave pri polnjenju

Tezava z senzorjem
nagiba

Zacdasna teZava

ZacCasne tezave z elektroniko ali
VvV zvezi s programsko opremo v
kosilnici.

Znova zazenite kosilnico.

Ce tezave ni mogo&e odpraviti, se mora na
sporocilo odzvati pooblascen serviser.

ZacCasna teZava z
baterijo

TeZava z baterijo

ZaCasna tezava z baterijo ali v zvezi
s programsko opremo Vv kosilnici.

Znova zazenite kosilnico.
Odklopite in znova priklopite baterijo.

Ce tezave ni mogode odpraviti, se mora na
sporocilo odzvati pooblas&en serviser.

Prevelika polnilna

Napacen ali pokvarjen napajalnik.

Znova zazenite kosilnico.
Ce tezave ni mogo&e odpraviti, se mora na

napetost » s b i

sporocilo odzvati pooblas€en serviser.
. . . . . Znova zazenite kosilnico.

Tezava s Morebitna teZava na tiskanem vezju Ce tes . % od i

povezovanjem za komunikacijo v kosilnici € lezave ni mogoce odpravill, s€ mora na
sporocilo odzvati pooblas¢en serviser.

Nast. povez. Nastavitve povezovanja so bile o . . .

; . . Preverite in po potrebi spremenite nastavitve.
ponastavijene zaradi napake ponastavljene.
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Slaba kakovost
signala

Tiskano vezje za komunikacijo

v kosilnici je vgrajeno obrnjeno
navzdol, ali pa je celotna kosilnica
obrnjena na glavo.

PrepriCajte se, da kosilnica ni obrnjena na
glavo ali nagnjena. V nasprotnem primeru
se mora na sporocilo odzvati pooblascen

serviser.

9.2 Informacijska sporogdila

Spodaj so navedena sporogila, ki se lahko prikaZejo na zaslonu robotske kosilnice. Ce se isto sporogilo redno
prikazuje, je priporocljivo, da se obrnete na Centralni servis GARDENA. Preverite, ali je namestitev izvedena tako, kot
je opisano v uporabniskem priro¢niku. Obrnite se na Centralni servis GARDENA.

Sporocilo

Vzrok

Ukrep

Nizka napetost
baterije

Robotska kosilnica ne more naijti
polnilne postaje.

Preverite, ali sta polnilna postaja in vodilni
kabel namescéena v skladu z navodili. Glejte 3
Namestitev na strani 15.

Vodilni kabel je poSkodovan oziroma
ni prikljucen.

Poiscite okvaro in jo popravite.

Baterija je prazna.

Zamenijajte baterijo. Glejte Zamenjava baterije na
strani 68

Antena polnilne postaje je
pokvarjena.

Preverite, ali indikatorska lu¢ka na polnilni postaji
utripa rdeCe. Glejte 9.3 Indikatorska lucka na
polnilni postaji na strani 73.

Nastavitve obnovljene

Potrditev, da je bila izvedena funkcija
Ponastavi vse nastavitve.

To je obi¢ajno. Ukrepi niso potrebni.

Vodilnega kabla ni
mogoce najti

Vodilni kabel ni priklju¢en na polnilno
postajo.

Preverite, ali je konektor vodilnega kabla
tesno prikljuc¢en na polnilno postajo. Glejte 3.6
Namestitev vodilnega kabla na strani 28.

Vodilni kabel je poSkodovan.

Poiscite okvaro. Zamenjajte poSkodovani del
vodilnega kabla z novim kablom z zanko in ga
zdruzite z originalnim spojnikom.

Vodilni kabel ni povezan z
omejevalno zanko.

Preverite, ali je vodilni kabel pravilno povezan
z omejevalno zanko. Glejte 3.6 Namestitev
vodilnega kabla na strani 28. Zdruzite z
uporabo originalnega spojnika.

Kalibriranje vodilne
Zice neuspesno

Robotska kosilnica ni uspela
kalibrirati vodilnega kabla.

Preverite, ali so vodilni kabli namescéeni v skladu z
navodili, Glejte 3.6 Namestitev vodilnega kabla na
strani 28.

Kalib. vodilne Zice
dokonc¢ano

Robotska kosilnica je uspesno
kalibrirala vodilni kabel.

Ukrepi niso potrebni.

Tezko najti dom

Robotska kosilnica je omejevalni
zanki sledila ve¢ krogov in pri tem ni
nasla polnilne postaje.

Namestitev ni bila pravilno opravljena.
Glejte poglavje Polaganje omejevalne zanke na
Strani 25.

Napac¢na nastavljena Sirina koridorja pri
omejevalni zanki.

Glejte poglavje Iskanje polnilne postaje na
Strani 13.

Kosilnica je z delovanjem zacela v sekundarnem
obmocdju z nastavitvijo za glavno obmodje.
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9.3 Indikatorska lu€ka na polnilni postaji

Za delujogo namestitev mora indikatorska lu¢ka na polnilni postaji svetiti zeleno. Ce se pojavi kaj drugega, upostevaijte

spodniji vodi€ za odpravljanje napak.

Vet informacij o pomodi pri odpravljanju teZav je na voljo na spletnem mestu www.gardena.com. Ce kljub tem
potrebujete pomo¢ pri odpravljanju teZav, se obrnite na Centralni servis GARDENA. Glejte MEMO na strani 2

Lucka

Vzrok

Ukrep

Sveti zeleno

Dobri signali

Ukrepi niso potrebni

Neprekinjena zelena
lucka

Signali so dobri in ECO nacin je
aktiviran.

Ukrepi niso potrebni. Ve¢ informacij v nacinu
ECO, glej 6.8 Nastavitve na strani 56.

Omejevalna zanka ni priklju¢ena na
polnilno postajo

Preverite, ali so prikljucki omejevalne zanke
pravilno namesceni v polnilno postajo. Glejte 3.5
Prikljucitev omejevalne zanke na strani 27.

Utripa modro

Omejitvena zanka je poskodovana

Poiscite okvaro. Zamenjajte poskodovani del
zanke z novim kablom za zanko in jo zdruzite z
originalnim spojnikom.

Utripa rdece

Motnje v anteni polnilne postaje

Obrnite se na Centralni servis GARDENA.
Glejte MEMO na strani 2

Sveti modro

Sibek signal, ker je omejitvena zanka
predolga. Najvecja dolzina je 800
metrov.

Ce robotska kosilnica deluje po pri¢akovaniih,
vam ni treba ukrepati.

SkrajSajte omejitveno zanko in zmanjSajte
delovno obmocdje oziroma zamenijajte otoke s
preprekami, s katerimi kosilnica lahko tréi.

Sveti rdece

Kartica vezja v polnilni postaji je
poskodovana.

Obrnite se na Centralni servis GARDENA.
Glejte MEMO na strani 2

9.4 Znaki

Ce robotska kosilnica ne deluje po pri¢akovanijih, sledite spodnjim navodilom za odpravljanje tezav.

Na splethem mestu www.gardena.com so navvoljo pogosto zastavljena vprasanja (FAQ), ki nudijo podrobne

odgovore na $tevilna standardna vprasanja. Ce $e vedno ne najdete razloga za okvaro, se obrnite na Centralni servis

GARDENA. Glejte MEMO na strani 2

Znaki

Vzrok

Ukrep

Robotska kosilnica
ima tezave pri

Polnilna postaja je na klancu

Polnilno postajo postavite na popolnoma ravno
povrsino. Glejte 3.2 Namestitev polnilne postaje
na strani 16.

zdruZitvi s polnilno
postajo

Omejevalna zanka ni pravilno
namescena pri polnilni postaji.

Preverite, ali ste polnilno postajo namestili v
skladu z navodili. Glejte 3.2 Namestitev polnilne
postaje na strani 16.
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Robotska kosilnica deluje premalo ur
na dan.

Povedajte &as delovanja. Glejte 6.3 Casovnik na
strani 44.

Ne velja za R100Li, R100LiC. SensorControl
zazna, da je bila trata pokoSena veckrat, kot
je dejansko bila. Povecajte moc v aplikaciji
SensorControl. Ce to ne pomaga, izklopite
SensorControl.

Neenakomerno

Oblika delovnega obmocja zahteva
uporabo ro¢nih nastavitev, da
robotska kosilnica lahko doseZe vsa
oddaljena obmodja.

Za usmerjanje robotske kosilnice na enega
ali ve¢ oddaljenih obmocij uporabite tudi
Pokritost trate. Glejte 6.7 Namestitev na
strani 51.

pokoSena povrsina

Delovno obmodje je preveliko.

Poskusite omejiti velikost delovnega obmocja
ali podalj$ati delovni ¢as. Glejte 6.3 Casovnik
na strani 44.

Topa rezila.

Zamenjajte vsa rezila in vijake, da bodo
rotirajoCi deli uravnotezeni. Glejte 8.6 Rezila na
strani 66.

Kopicenje trave okoli diska z rezili ali
okoli motorne gredi.

Preverite, ali se drsna ploS¢a diska z rezili vrti
brez tezav. Ce se ne, jo odvijte in odstranite travo
ter ostale tujke. Glejte 8.4 Transport in premikanje
na strani 66.

Robotska kosilnica

Nastaviti morate uro robotske
kosilnice.

Nastavite uro. Glejte 6.8 Nastavitve na
strani 56.

Zacetni in kon¢ni ¢as kosnje sta
napacna.

Ponastavite nastavitve zaCetnega in kon¢nega
Casa kosSnje. Glejte 6.3 Casovnik na strani 44.

Poskodovana rezila povzrocijo
neravnovesje v sistemu rezanja.

Preverite rezila in vijake ter jih po potrebi
zamenjajte. Glejte 8.6 Rezila na strani 66.

Robotska kosilnica
vibrira

Veliko rezil v istem poloZaju povzro€i
neravnovesje v sistemu rezanja.

Preverite, ali je na vsak vijak pritrjeno samo eno
rezilo.

Uporabljene so druge razliice
(debelina) rezil GARDENA.

Preverite, ali je razli€ica rezila drugacna.

Robotska kosilnica

Robotska kosilnica pri iskanju
polnilne postaje ali oddaljevanju od
nje vedno sledi vodilnemu kablu.

To je obi¢ajno in vam ni treba ukrepati.

deluje, vendar se disk
z rezili ne vrti

Robotska kosilnica iS¢e vodilni kabel
in stanje napolnjenosti baterije je
zelo nizko.

To je obi¢ajno in vam ni treba ukrepati.

Cas kosnje med

Trava ali drugi tujki blokirajo disk z
rezili.

sttranite in ocistite disk z rezili. Glejte 8.3
Ciséenje na strani 64.

polnjenji je krajsi

Baterija je prazna.

Cas kosnje in das
polnjenja sta krajsa
kot obi¢ajno

Baterija je prazna.

Obrnite se na Centralni servis GARDENA.
Glejte MEMO na strani 2
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9.5 Iskanje poskodb omejevalne zanke

Poskodbe kabla za zanko so obi¢ajno posledica nenamerne fizicne poSkodbe zanke, na primer pri vrtnarjenju z
lopato. V drzavah, kjer tla zamrznejo, lahko zanko poskodujejo tudi ostri kamni, ki se premikajo v tleh. PoSkodbe lahko
nastanejo tudi zaradi pretiranega raztegovanja med namestitvijo.

Ce takoj po namestitvi travo pokosite prenizko, lahko poskoduijete izolacijo zanke. Nekatere poskodbe izolacije lahko
povzrocijo motnje Sele nekaj tednov oziroma mesecev pozneje.

Napacna zdruzitev kabla za zanko lahko prav tako povzro€a motnje prvih nekaj tednov po zdruzitvi. Do napacne
zdruzitve lahko na primer pride, €e originalnega spojnika s kleS€ami ne stisnete dovolj mo€no ali e uporabite spojnik
slabSe kakovosti od originalnega. Pred dodatnim odpravljanjem tezav najprej preglejte vse znane zdruZitve.

Poskodbo kabla lahko poiS¢ete tako, da postopoma zmanjSujete razdaljo zanke, kjer je morda priSlo do poskodbe,
dokler ne ostane samo kratek del kabla.

Naslednja metoda ne deluje, €e je vklju¢en ECO nadin. PrepriCajte se, da je ECO nacin izklopljen. Glejte 6.8
Nastavitve na strani 56.

1. Indikatorska lu€ka na polnilni postaji mora utripati
modro, kar kaze na poSkodbo omejevalne zanke.
Glejte 9.3 Indikatorska lucka na polnilni postaji na
strani 73.

3018-216

2. Preverite, ali so konektorji omejevalne zanke
pravilno priklopljeni v polnilno postajo in niso
poskodovani. Preverite, ali indikatorska lu¢ka na
polnilni postaji utripa rdece.

3018-224

3. Zamenijajte konektorje med vodilnim kablom in
omejitveno zanko v polnilni postaji.
a) Zamenjajte konektor AL in konektor G1.
Ce lugka indikatorja ne utripa in je zelena, se
poskodba nahaja nekje na omejevalni zanki med
konektorjem AL in mestom, kjer je vodilni kabel
povezan z omejevalno zanko (debela ¢rna ¢rta na
sliki).

3018-225
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b) Konektor AL in konektor G1 prikljucite nazaj v
prvotni polozaj. Nato zamenjajte AR in G1.

Ce lu¢ka indikatorja ne utripa in je zelena, se
poskodba nahaja nekje na omejevalni zanki med
konektorjem AR in mestom, kjer je vodilni kabel
povezan z omejevalno zanko (debela ¢rna ¢€rta na
sliki).

a) Lucka indikatorja pri zgornjem preizkusu 3a) ni
utripala in je bila zelena. Vse konektorje prikljucite
v prvotne polozaje. Nato odklopite AR. Prikljucite
nov kabel za zanko v konektor AR. Drugi konec
novega kabla za zanko priklju€ite nekje na sredini
nove namestitve.

Ce luéka indikatorja sveti zeleno, je poskodba
nekje na zanki med izklju¢enim koncem in
mestom, Kjer je priklju¢ena nova zanka (tanka
¢rna ¢rta na sliki).
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V tem primeru prestavite konektor nove zanke
blizje izklju¢enemu koncu (priblizno na sredini
odseka) in ponovno preverite, ali lu¢ka indikatorja
sveti zeleno.

3023-029

Nadaljujte tako, dokler ne ostane zelo kratek del
kabla, ki predstavlja razliko med lu¢ko, ki utripa
modro ali sveti zeleno.

b) Ce je lu¢ka pri zgornjem preizkusu 3b) bila
zelena, izvedite podoben preizkus, le da nov kabel
za zanko prikljucite na AL.

3023-030

5. Ko najdete poskodbo, morate poskodovani del
zamenijati z novim kablom. PoSkodovani del lahko
odrezete, Ce je mozno skrajSati omejitveno zanko.
Vedno uporabljajte originalne spojnike.

3012-1323
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TEHNICNI PODATKI

10 Tehniéni podatki

Podatki GARDENA GARDENA GARDENA
R100Li, R100LiC R130Li, R130LiC R160Li

Mere

Dolzina 63 cm 63 cm 63 cm

Sirina 51 cm 51 cm 51 cm

Visina 25cm 25cm 25cm

Masa 9,8 kg 9,8 kg 9,8 kg

Elektri¢ni sistem

Baterija, posebna litij-ionska

Litij-ionska baterija,
18V, DC/2,1 Ah,
St. izdelka 584 85 28-01

Litij-ionska baterija,
18V, DC/2,1 Ah,
St. izdelka 584 85 28-01

Litij-ionska baterija,
18V, DC/2,1 Ah,
St. izdelka 584 85 28-01

Napajanje

100-240 v/28 V DC

100-240 V/28 V DC

100-240 Vv/28 V DC

Dolzina nizkonapetostnega kabla

10m

10m

10m

Povpre¢na poraba energije pri maksimalni uporabi

7,3 kWh/mesec v
delovnem obmocdju
1000 m?

8,2 kWh/mesec v
delovnem obmocju
1300 m?

10 kWh/mesec v
delovnem obmocju
1600 m?

Napajalni tok 1,3A (DC) 1,3A (DC) 1,3A (DC)
Povprec€en ¢€as polnjenja 60 minut 60 minut 60 minut
Povprecen ¢as kosnje 65 minut 65 minut 65 minut
Emisije hrupa v okolju, izmerjene kot zvoéna moc*)

Izmerjen nivo zvo¢ne moci **) 58 dB (A) 58 dB (A) 58 dB (A)
Zajamcen nivo zvo¢ne moci 60 dB (A) 60 dB (A) 60 dB (A)
Raven zvoc¢nega tlaka pri upravljavéevem usesu***) | 47 dB (A) 47 dB (A) 47 dB (A)

Kosnja

Rezalni sistem

Tri pritrjene rezilne
plosce

Tri pritrjene rezilne
plosce

Tri pritriene rezilne
plosce

Hitrost vrtenja rezila 2300 vrt./min 2300 vrt./min 2300 vrt./min
Poraba energije med delovanjem 25W +/-20 % 25W +/—-20 % 25 W +/—-20 %
Visina reza 2-6cm 2-6cm 2-6cm

Sirina reza 22 cm 22 cm 22 cm

Najozji dovoljen prehod 60 cm 60 cm 60 cm

Najvedji kot za obmocje reza 35 % 35 % 35%
Maksimalni kot za omejevalno zanko 15 % 15 % 15 %

Najvecja dolzina omejevalne zanke 800 m 800 m 800 m
Najvecja dolzina vodilnega kabla 400 m 400 m 400 m

Delovna zmogljivost

1000 m? +/- 20 %

1300 m? +/- 20 %

1600 m? +/- 20 %

Razred IP

Robotska kosilnica IPX4 IPX4 IPX4
Polnilna postaja IPX1 IPX1 IPX1
Napajanje IPX4 IPX4 IPX4

* Emisije hrupa v okolju, merjene kot mo¢ zvoka (L,,), v skladu z direktivo ES 2000/14/ES. Zagotovljeni nivo zvoénega efekta vkljucuje odstopanje v

izdelavi in odstopanje od testne kode z 1-3 dB (A).

Podatki na deklaracijah o emisijah hrupa so skladni z direktivo EN 50636-2-107:2015

**) Odstopanje emisij hrupa K ,, 2 dB (A)

***) Odstopanje ravni zvo¢nega tlaka K

WA’

2-4 dB (A)

PA?

Popolne zdruzljivosti med robotsko kosilnico in drugimi brezzi¢nimi sistemi, kot so daljinski upravljalniki, radijski oddajniki, slusni aparati, podzemne

elektri¢ne ograje za zivali ipd., ni mogoce zagotoviti.
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SPLOSNI POGOJI GARANCIJE

11 Splosni pogoji garancije

GARDENA zagotavlja ustrezno delovanje tega izdelka za
obdobje dveh let (od dneva nakupa). Garancija pokriva
resne napake v materialu ali proizvodne napake. V
garancijskem obdobju vam bomo izdelek zamenjali ali ga
brezplacno popravili, ¢e so izpolnjeni naslednji pogoiji:

* Robotsko kosilnico in polnilno postajo lahko
uporabljate le v skladu z napotki v Navodilih za
uporabo.

*  Uporabniki ali druge nepooblasene osebe ne smejo
poskusati popravljati izdelka.

Primeri napak, ki niso vklju€eni v garancijo:

*  Poskodbe, ki jih povzro€i pronicanje vode s spodnje
strani robotske kosilnice. Te poSkodbe obi¢ajno
povzrocijo Cistilni ali namakalni sistemi ali luknje/
udrtine na delovhem obmocju, ko zaradi dezja
nastanejo bazeni vode.

*  Poskodbe, ki jih povzroci strela.

*  Poskodbe zaradi neprimernega shranjevanja ali
ravnanja z baterijo.

*  Poskodbe, ki jih povzro€i uporaba baterije, ki ni
originalna baterija druzbe GARDENA.

*  Poskodbe, ki nastanejo kot posledica uporabe
nadomestnih delov in dodatne opreme, ki niso izdelki
druzbe GARDENA, na primer rezil in inStalacijskega
materiala.

*  Poskodbe kabla za zanko.

Rezila se obravnavajo kot zamenljivi elementi in jih
garancija ne pokriva.

Ce pride do okvare robotske kosilnice GARDENA, se za
nadaljnja navodila obrnite na Centralni servis GARDENA
(za nadaljnja navodila glejte glej MEMO na strani 2).

Ko kontaktirate Centralni servis GARDENA, imejte pri roki
racun in serijsko Stevilko robotske kosilnice.
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INFORMACIJE O VAROVANJU OKOLJA

12 Informacije o varovanju
okolja

Oznaka na robotski kosilnici GARDENA in njeni embalazi
opozarja, da tega izdelka ne smete obravnavati kot
gospodinjski odpadek. Oddati ga morate v primeren
reciklirni center, kjer bodo elektricne komponente

in baterija reciklirani. Za odstranitev baterije,

Glejte Zamenjava baterije na strani 68.

Z zagotavljanjem pravilne obravnave izdelka boste
pomagali prepreciti njegov morebiten Skodljiv u€inek na
okolje in ljudi, do katerega bi lahko priSlo, kot posledica
nepravilnega upravljanja z odpadki.

8032-019
PodrobnejSe informacije o recikliranju tega izdelka lahko

dobite v svoji ob¢ini, v komunalnem podjetju ali v trgovini,

kjer ste ga kupili.
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IZJAVA ES O SKLADNOSTI

13 Izjava ES o skladnosti

Izjava ES o skladnosti (velja le za evropske izvedbe)

Husqvarna AB, SE-561 82 Huskvarna, Svedska, tel.: +46-36-146500, na lastno odgovornost izjavlja, da so robotske
kosilnice GARDENA R100Li, GARDENA R100LiC, GARDENA R130Li, GARDENA R130LiC, GARDENA R160Li od
serijskih Stevilk 44. tedna letnika 2015 dalje (leto je jasno navedeno na tipski ploscici, temu pa sledi serijska Stevilka) v
skladu z zahtevami DIREKTIVE SVETA:

» Direktivo, »povezano s stroji«, 2006/42/ES.
- Posebne zahteve za robotske baterijske kosilnice EN 50636-2-107: 2015
- Elektromagnetna polja EN 62233: 2008.

*  Direktivo o »omejitvi uporabe dolo¢enih nevarnih snovi« 2011/65/EU.

»  Direktiva »v zvezi z emisijami hrupa iz zunanje opreme« 2000/14/ES.
Za informacije glede emisij hrupa in Sirine rezanja glejte tudi Tehni¢ne podatke. PriglaSeni organ 0404, SMP
Svensk Maskinprovning AB, Box 7035, SE 750 07 Uppsala, Svedska, je izdal porogilo glede ocenjevanja
skladnosti na podlagi VI. priloge DIREKTIVE SVETA z dne 8. maja 2000, ki se »nanasa na emisije hrupa v okolju«
2000/14/ES. Stevilka certifikata je: 01/901/259 GARDENA R100Li, R100LiC, R130Li, R130LiC, R160Li

» Direktiva 2014/30/EU o elektromagnetni zdruzljivosti in ustrezna dopolnila.
Uporabljeni so nasledniji standardi:

[O) - EN 61000-6-3:2007/A1:2011 (emisije). [O)

- EN 61000-6-1:2007 (odpornost).

Huskvarna, 26. oktober 2015

C€

Podpredsednik oddelka za elektricne naprave
Direktor oddelka za raziskave in razvoj elektri¢nih naprav (vrsilec dolznosti)
(pooblascen zastopnik druzbe Husqvarna AB in zadolzen za tehni¢no dokumentacijo)

Eric Stegemyr
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