Navod na obsluhu

R38Li, R4OL, RASLI, R50LI, R70Li, (L
R80Lj SK Slovenéina

Pregcitajte si pozorne navod na obsluhu a uistite sa, Ze pred pouZivanim stroja rozumiete
pokynom.
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1 Uvod

1.1 Poznamky

Vyrobné Gislo:

PIN kéd:

Registracény kité vyrobku:

Registraény kiug vyrobku je cenny dokument, ktory je potrebné uchovavat na bezpe&nom mieste. Kiu¢ je potrebny
napriklad pri registracii vyrobku na webovej stranke spolocnosti GARDENA alebo na odblokovanie robotickej kosac-
ky v pripade straty PIN kédu. Registracny klu¢ vyrobku sa dodava v samostatnom dokumente v baleni vyrobku.

V pripade kradeze robotickej kosacky je dolezité upozornit’ spolo€nost’ GARDENA. Kontaktujte miestneho zastupcu
spolo¢nosti GARDENA a uvedte vyrobné Cislo robotickej kosacky, aby sa mohla zaregistrovat’ do medzinarodnej
databazy ako odcudzeny vyrobok. Je to dblezity krok v ramci ochrany proti kradezi robotickej kosacky, ktorym sa
znizuje zaujem o kupu a predaj kradnutych robotickych kosaciek.

Vyrobné Cislo vyrobku tvori devatmiestne Cislo, ktoré je uvedené na vyrobnom &titku a na obale.

www.gardena.com

1.2 Popis produktu

Gratulujeme, ze ste si vybrali produkt s vynimocne
vysokou kvalitou. Ak chcete s robotickou kosackou
GARDENA dosahovat najlepSie mozné vysledky,
musite vediet, ako funguje. Tento navod na obsluhu
obsahuje ddlezité informacie o robotickej kosacke,

o spOsobe jej instalacie a pouziti. Ako doplnok k tomuto
navodu na obsluhu najdete informacéné a inStruktazne
videa na webovej stranke spolo¢nosti GARDENA
www.gardena.com.

Maijte na pamati, ze za nehody alebo nebezpectenstvo
hroziace inym osobam alebo ich majetku zodpoveda
obsluhujuca osoba.

Spolo¢nost’ GARDENA neustale vyvija svoje vyrobky
a vyhradzuje si pravo na modifikaciu konstrukcie,
vzhiadu a funkcie vyrobkov bez toho, aby o tom vopred
informovala.

1.2.1 Vykonnost

Roboticka kosacka sa odportéa pre velkosti travnika do
maximalnej kapacity uvedenej v asti Technické udaje
na strane 50.

Rozloha plochy, ktoru dokaze roboticka kosacka
pokosit', zavisi v prvom rade od stavu nozov a typu,
dizky a vihkosti travy. Vyznamny je tieZ tvar zahrady. Ak
zahrada z vadésej Gasti pozostava z voine pristupnych
travnatych pléch, roboticka kosacka pokosi za hodinu
vacésiu plochu, ako ked sa zahrada sklada z niekolkych
mensich travnikov oddelenych stromami, kvetinovymi
zahonmi a priechodmi.

PIne nabita roboticka kosatka mdze kosit’ 60 az 80
minut v zavislosti od stavu batérie a travnika. Potom sa
roboticka kosa¢ka nabija 50 az 60 minut. Cas nabijania
sa mbze menit' v zavislosti od faktorov, ako je teplota
prostredia.

1.2.2 Spdsob kosenia

Systém robotickej kosacky je zalozeny na efektivhom
a Uuspornom principe. Oproti mnohym Standardnym
kosackam roboticka kosacka travu netrha, ale ju kosi.
Tato Casto vyuzivana technika kosenia zlepSuje kvalitu

travy. Nevyzaduje sa ziadne zbieranie travy a malé
nasekané kusky travy znizia potrebu pouzivat’ hnojiva.
NavysSe ide o prakticky spdsob kosenia, pri ktorom
nedochadza k uvolfiovaniu emisii, a va$ travnik bude
stale vyzerat’ dobre udrziavany.

Ak chcete dosiahnut’ €o najlepsie vysledky, odpori¢ame
pouzivat’ roboticku kosacku najma v suchom pocasi.
Roboticka kosacka mdze kosit’ aj poCas dazda, ale
mokra trava sa na fiu lahko nalepi a hrozi zvy$ené riziko
zoSmyknutia na strmych svahoch.
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1.2.4 Vzor pohybu

Roboticka kosacka sa pohybuje nahodne, vd'aka ¢omu
sa vzor jej pohybu nikdy neopakuje. Tento kosiaci
systém umozni rovhomerné kosenie travnika bez
akychkolvek ¢iar od robotickej kosacky.

Na dosiahnutie najlepSieho vysledku kosenia musia byt’
noze v dobrom stave. Aby noze zostali ostré ¢o
najdlihSie, je dolezité, aby na travniku neboli konare,
malé kamienky a iné predmety.

Aby bol vysledok kosenia ¢o najlepsi, noze pravidelne
vymienajte. Pozrite si Cast’ Vymena noZov na strane
38.

1.2.3 Spdsob prace

Roboticka kosacka automaticky kosi travnik. Nepretrzite
strieda obdobia kosenia a nabijania.

Ked vrchny kryt robotickej kosacky narazi na prekazku
alebo sa priblizi k ohrani¢ovaciemu kablu, roboticka
kosacka zacuva a zvoli novy smer. Senzory na prednej
a zadnej strane zaregistruju, ked sa roboticka kosacka
priblizi k ohranicujucemu kablu. Skér nez sa roboticka
kosacka obrati, jej predna Cast’ vzdy prejde cez
ohranicujuci kabel po ur¢itu vzdialenost. V pripade
potreby mozno vzdialenost’ zmenit’ a prispOsobit’
instalacii.

Tlacidlo STOP v hornej Casti robotickej kosacky sluzi
hlavne na zastavenie robotickej kosacky pocas
prevadzky. Po stlaceni tlacidla STOP sa otvoria dvierka,
pod ktorymi je ovladaci panel. Pomocou ovladacieho
panela sa spravuju vSetky nastavenia robotickej
kosacky. Tlacidlo STOP zostava stlacené, kym dvierka
znova nezatvorite. Toto spolu s tlaCidlom START
funguje ako opatrenie na zabranenie spustenia.

1.2.5 Spdsob vyhladania

Navadzaci kabel je kabel, ktory vedie od nabijacej
stanice napriklad k najvzdialenejSiemu koncu pracovnej
oblasti alebo cez Uzky priechod. Pripaja sa

k ohrani¢ovaciemu kablu a vdaka nemu dokaze
roboticka kosacka ovela fahsie a rychlejsie najst’
nabijaciu stanicu. Dal$ie informacie st uvedené v ¢asti
Instaldcia navdadzacieho kabla na strane 18.

Roboticka kosacka zaéne hiadat’ nabijaciu stanicu, ked
je uroven nabitia batérie prilis nizka. Roboticka kosacka
nekosi, ked hlada nabijaciu stanicu.

Ked roboticka kosacka hiada nabijaciu stanicu, najprv
nepravidelnym pohybom vyhladava navadzaci kabel.
Potom sleduje navadzaci kabel k nabijacej stanici, otoci
sa tesne pred stanicou a zacuva do nej.
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1.3 Prehlad vyrobku

PIN CODE

Vrchny kryt

Cisla na obrazku oznaduju:
1
2

ok~ w

SO N

11.
12.
13.

Dvierka k displeju, klavesnici a nastaveniu vysky
kosenia

Tlacidlo Stop

Nabijacie kontakty

LED indikator stavu nabijacej stanice,
ohrani€ovacieho a navadzacieho kabla
Nabijacia stanica

Rukovat' na prenasanie

Kryt batérie

Rezny kotuc

. Skrina ramu s elektronikou, akumulatorom a

motormi

Hlavny vypinac
Zadné koleso
Nabijacie kontakty

14.
15.
16.
. Kabel pre vytyenie ohrani¢enia a navadzania
18.

19.
20.
21.
22.
23.
24.

25.
26.

27.
28.

Klavesnica
Displej
Vykonovy §titok

Konektor na pripojenie ohrani€ujuceho kabla
k nabijacej stanici

Koliky

Spojka pre kabel

Skrutky na upevnenie nabijacej stanice
Kosiace noze

Navod na obsluhu a stru¢na prirucka

Mierka na pomoc pri inStalacii ohraniCovacieho
kabla (mierka sa uvolni odlomenim z krabice)
Zdroj napajania (vzhiad zdroja napéjania sa méze
liSit’ podla trhu)

Nizkonapéatovy kabel

Vystrazny Stitok

Oznacenia kablov
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1.4 Symboly na vyrobku

Na robotickej kosacke najdete tieto symboly. Dékladne
si ich preStudujte.

UPOZORNENIE: Pred pouzi-

[E— '_'I vanim robotickej kosacky si

> >

UPOZORNENIE: Pred pracou
na zariadeni alebo pred jeho
zdvihanim pouzite deaktivac-
né zariadenie.

precitajte navod na obsluhu.

Roboticka kosacka sa da spu-
stit', len ak je hlavny vypinac
v polohe 7 a je zadany sprav-
ny PIN kéd. Pred zagatim
akejkolvek kontroly alebo
udrzby prepnite hlavny vypi-
nac¢ do polohy 0.

UPOZORNENIE: Pri praci

- udrzujte bezpecny odstup od
Iﬁﬂ zariadenia. Udrziavajte ruky a
chodidla mimo dosahu rotuju-

cich nozov.

UPOZORNENIE: Na zariade-
ni nejazdite. PoCas prevadzky
nikdy nedavajte ruky alebo

nohy do tesnej blizkosti alebo

pod vrchny kryt.

Z Na Cistenie robotickej kosacky
S nikdy nepouzivajte vysokotla-
= kovy Cisti¢, ani teCucu vodu.

Funkcia uzamknutia

Tento vyrobok je v sulade s prislusnymi
smernicami ES.

Emisie hluku do okolitého prostredia.
Informacie o emisiach vyrobku su
uvedené v kapitole Technické udaje na
strane 50 a na vykonovom S§titku.

Tento vyrobok sa nesmie likvidovat' spolu
s beznym domovym odpadom. Vyrobok
sa musi recyklovat' v sulade s miestnymi
pravnymi predpismi.

WARRANTYSEAL

A\ D

Telo kosacky obsahuje komponenty, ktoré
su citlivé na elektrostaticky vyboj. Telo
kosacCky sa musi znova utesnit’
profesionalnym spésobom. Z tychto
dovodov maju telo kosacky otvarat’ iba
technici v autorizovanom servise. Kvoli
poskodenej pecati mbéze cela zaruka
alebo jej Casti stratit’ platnost’.

Nizkonapatovy kabel sa nesmie
skracovat, predlzovat’ ani nadpajat.

V blizkosti nizkonapat'ového kabla
nepouzivajte vyzinac. Pri vyzinani okrajov
davajte pozor na miesta, kde su
umiestnené kable.

Pred pouzivanim alebo zdvihanim
zariadenia pouzite deaktivacné
zariadenie.

6 - Uvod
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2 Bezpecnost’

2.1 Bezpeé€nostné definicie 2.2 V3eobecné bezpecnostné pokyny
Vystrahy, upozornenia a poznamky sluzia na Z dévodu jednoduchsieho pouzivania navodu na
zd6raznenie mimoriadne ddlezitych Casti navodu na obsluhu sa v hom pouziva nasledovny systém:
obsluhu. . L . .
+ Text pisany kurzivou je text, ktory sa zobrazuje na
VYSTRAHA: Pouziva sa, ak pre obsluhu alebo displeji robotickej kosacky alebo je odkazom na inu
A osoby v okoli existuje nebezpecenstvo Cast' navodu na obsluhu. _ _
poranenia alebo smrti v pripade nedodrzania *  Text tlaCeny tuCnym pismom oznacuije tlacidla na
pokynov v navode. klavesnici robotickej kosacky.

«  Texttlateny VELKYMI PISMENAMI a kurzivou

oznacuje polohu hlavného vypinaca a r6zne

VAROVANIE: Pouziva sa, ak hrozi prevadzkové rezimy, ktoré su k dispozicii na
nebezpecenstvo poskodenia produktu, inych robotickej kosacke.

materialov alebo okolitej oblasti v pripade
nedodrzania pokynov v navode.

Poznamka: Pouziva sa na poskytnutie informacii nad
ramec nevyhnutnych informacii v danej situacii.

2.2.1 DOLEZITE. PRED POUZIVANIM S| POZORNE PRECITAJTE. UCHOVAJTE PRE PRIPAD
BUDUCEJ POTREBY

Obsluhujuci pracovnik zodpoveda za nehody, ktoré sa stali inym osobam, a za poSkodenie ma-
jetku.

Tento spotrebi€ nie je urCeny na pouzitie osobami (vratane deti) s obmedzenymi fyzickymi, zmy-
slovymi alebo mentalnymi schopnostami, alebo s nedostatkom skusenosti a vedomosti, pokial
tieto osoby nie st pod dohladom alebo ak neboli pougené o pouzivani spotrebi¢a osobou zodpo-
vednou za ich bezpeénost. Deti by mali byt pod dohiadom, aby sa zabezpegilo, Ze sa so zaria-
denim nehraju.

Toto zariadenie smu pouzivat' deti vo veku od 8 rokov a osoby s obmedzenymi fyzickymi, zmy-
slovymi alebo mentalnymi schopnostami alebo s nedostatkom skusenosti a vedomosti, pokial st
tieto osoby pod dohladom alebo boli pouené o bezpe¢nom pouzivani zariadenia a chapu stvi-
siace rizika. Miestne predpisy mézu obmedzovat vek pouzivatela. Deti nesmu vykonavat giste-
nie ani udrzbu zariadenia, ak nie su pod dozorom.

Nikdy nezapajajte zdroj napajania do zasuvky, ak je zastrCka alebo Snura poskodena. Opotrebo-
vana alebo poskodena Snura zvysuje riziko urazu elektrickym pradom.

akumulator nabijajte len v dodanej nabijacej stanici. Nespravne pouzivanie mdze spbsobit’ uraz
elektrickym prudom, prehrievanie alebo unik leptavej kvapaliny z akumulatora. V takomto pripade
oplachnite vyteCeny elektrolyt vodou alebo neutralizaénym €inidlom. V pripade zasiahnutia oCi
vyhladajte lekarsku pomoc.

Pouzivajte iba originalne akumulatory odporucané vyrobcom. Pri inych ako originalnych akumu-
latoroch nie je mozné zarucit’ bezpecnost’ produktu. Nepouzivajte nenabijatelné batérie.

Pri vyberani batérie musi byt zariadenie odpojené od sietovej pripojky.

VYSTRAHA: Robotické kosatka méze byt VYSTRAHA: Ruky a nohy drzte mimo dosahu
A nebezpecna, ak sa pouziva nespravne. rotujucich nozov. PoCas prevadzky motora nikdy
nedavajte ruky alebo nohy do tesnej blizkosti
telesa kosacky alebo pod kosacku.

VYSTRAHA: Nikdy nepouZzivaite roboticku
kosacku, ak sa v pracovnej oblasti nachadzaju
osoby, najma deti alebo domace zvierata.
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2.3 Bezpecénostné pokyny pre prevadzku

2.3.1 Pouzivanie

Tato roboticka kosacka je uréena na kosenie travy
na otvorenych a vodorovnych plochach. Méze sa
pouzivat iba s vybavenim odpord¢anym vyrobcom.
VSetky ostatné typy pouzivania su nespravne. Musia
sa prisne dodrziavat’ pokyny vyrobcu tykajlice sa
prevadzky, udrzby a opravy.

V pripade pouzivania na verejnych priestranstvach
treba v okoli pracovnej oblasti rozmiestnit’
upozornenia. Upozornenia by mali obsahovat’
nasledujuci text: Varovanie! Automaticka kosacka!
Drzte sa v bezpeénej vzdialenosti od zariadenia!
Davajte pozor na deti!

by Warning!
Automatic lawnmower!
Keep away from the machine!
Supervise children!

Ak sa v pracovnej oblasti nachadzaju osoby, najma
deti alebo domace zvierata, pouzite funkciu HOME
alebo vypnite hlavny vypinag. Odporuca sa
naprogramovat’ kosacku tak, aby fungovala v Case,
ked v oblasti neprebiehaju ziadne aktivity, napriklad
v noci. Pozrite si ast’ Casovac na strane 22.
Roboticku kosacku mdzu pouzivat, vykonavat na
nej udrzbu a opravovat’ iba osoby, ktoré su dékladne
oboznamené s jej osobitnymi charakteristikami

a bezpecénostnymi predpismi. Navod na obsluhu si
starostlivo precitajte, aby ste porozumeli pokynom,
skor nez budete robotickl kosacku pouzivat.

Je zakazané modifikovat pdvodnu konstrukciu
robotickej kosacky. VSetky modifikacie vykonavate
na vlastné riziko.

Skontrolujte, i na travniku nie su Ziadne kamene,
vetvy, nastroje, hracky alebo iné predmety, ktoré
mdzu poskodit' noze. Predmety na travniku mozu
tiez spOsobit, Ze na nich roboticka kosacka uviazne
a v koseni bude moct’ pokraCovat’ az po odstraneni
prekazky. Pred odstrafiovanim zablokovania vzdy
nastavte hlavny vypinac do polohy 0.

Podia pokynov zapnite robotick kosacku. Ked je
hlavny vypinac v polohe 1, ruky a nohy vzdy drzte
v bezpecnej vzdialenosti od rotujucich nozov. Nikdy
nedavajte ruky ani nohy pod robotickd kosacku.
Nikdy sa nedotykajte pohyblivych nebezpeénych
sucasti, napriklad rezného kotuca, kym sa uplne
nezastavia.

Roboticku kosacku nikdy nezdvihajte ani
neprenasajte, ak je hlavny vypina¢ v polohe 1.
Nedovoite, aby robotickt kosacku pouzivali osoby,
ktoré nevedia, ako kosacka funguje a ako sa sprava.
Nedovoite, aby doslo k zrazke robotickej kosacky

s osobami alebo inymi zivymi tvormi. Ak sa kosacke
dostane do cesty nejaka osoba alebo iny zivy tvor,
musi sa ihned zastavit'. Pozrite si Cast’ Sfop na
strane 36.

Na roboticku kosacku alebo nabijaciu stanicu
nekladte Ziadne predmety.

Nikdy nepouzivajte roboticku kosacku, ak je
poskodeny kryt, rezny kotu¢ alebo teleso robotickej
kosacky. KosacCka sa nesmie pouzivat' ani

s poSkodenymi nozmi, skrutkami, maticami alebo
kablami. PoSkodeny kabel nikdy nepripajajte, ani sa
ho nedotykajte pred odpojenim od napajania.

Ak hlavny vypinag nefunguje, roboticki kosacku
nepouzivajte.

Ked sa roboticka kosaCka nepouziva, vzdy ju
vypnite pomocou hlavného vypinaca. Roboticka
kosacka sa da spustit, len ak je hlavny vypinac v
polohe 1 a je zadany spravny PIN kod.

Roboticka kosacka sa nikdy nesmie pouzivat’
sucasne s postrekovacmi zavlahy. Pouzite funkciu
&asovacda (pozrite si éast’ Casovac na strane 22),
aby kosacka nikdy nefungovala v rovnakom ¢ase
ako postrekovace zavlahy.

Spolo¢nost’ GARDENA nezaruduje upinu
kompatibilitu robotickej kosacky s dalSimi typmi
bezdrotovych systémov, ako st napriklad dialkové
ovladace, radiové vysielacky, nacuvacie zariadenia,
zakopané elektrické oplétky a podobne.
Zabudovany alarm je velmi hlasny. Budte opatrni,
najma ak sa roboticka kosacka pouziva vnutri.
Kovové predmety v zemi (napriklad vystuzeny beton
alebo siete proti krtkom) mézu spdsobit’ zastavenie
kosacky. Kovové predmety mézu spbsobit’ rusenie
signalu z ohrani¢enia, ¢o nasledne méze viest’

k zastaveniu kosacky.

Roboticka kosacka sa nikdy nesmie pouzivat’ pri
teplotach nizsich nez 0 °C alebo vysSich nez 50 °C.
Mohla by sa poskodit'.

8 - Bezpecnost’
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2.3.2 Postup zdvihania a presuvania robotickej
kosacky

Bezpecné presunutie z pracovnej oblasti alebo v ramci
nej:

1. Zastavte roboticku kosacku stlacenim tlacidla STOP.
Ak je zabezpecenie nastavené na strednu alebo
vysoku uroven (pozrite si Cast' Zabezpecenie na

strane 27), musi sa zadat’ PIN kod. PIN kod sa

sklada zo $tyroch &islic a zadava sa pri prvom A VAROVANIE: Na Cistenie robotickej kosacky
spusteni robotickej kosaéky. Pozrite si &ast’ Prvé nikdy nepouzivajte vysokotlakovy CistiC ani
spustenie a kalibracia na strane 20. teCucu vodu. Na Cistenie nikdy nepouzivajte

rozpustadla.

Kazdy tyzden skontrolujte roboticku kosacku a vymerite
véetky poskodené alebo opotrebované diely. Pozrite si
Cast’ Udrzba na strane 38.

2.3.4 V pripade burky

3. Roboticku kosacku drzte za rukovat, ktora sa
nachadza pod robotickou kosackou, aby bol rezny
kotu¢ na strane, ktora je dalej od tela.

Ak hrozi burka, na znizenie rizika poskodenia
elektrickych komponentov robotickej kosacky a jej
nabijacej stanice odporu¢ame odpoijit’ vSetky pripojenia
k nabijacej stanici (zdroj napajania, ohraniCovaci kabel
a navadzaci kabel).

1. Kable oznacéte pomocou dodavanych znackovacov,
aby sa potom jednoduchsie zapajali. Pripojky
nabijacej stanice maju oznacenia R, L a GUIDE.

2. Odpojte vietky pripojené kable a napajanie.

3. Ak uz viac nehrozi nebezpedenstvo burky, pripojte

Q VAROVANIE: Nedvihajte roboticku kosacku, ak vietky kable a napajanie. Je dolezité, aby bol kazdy
je odstavena v nabijacej stanici. M6ze tym dojst’ kabel pripojeny na spravnom mieste.
k poskodeniu nabijacej stanice a/alebo
robotickej kosacky. Stlacte tlacidlo STOP a pred
nadvihnutim roboticku kosacku vytiahnite
z nabijacej stanice.

2.3.3 Udrzba

VYSTRAHA: Ked je roboticka kosacka
prevratena, hlavny vypina¢ musi byt vzdy
v polohe 0.

Hlavny vypina¢ musi byt prepnuty do polohy 0
pocas vsetkych prac na rame kosacky, ako je
Cistenie alebo vymena nozov.
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3 InStalacia

3.1 Prezentacia

V tejto kapitole su uvedené informacie, ktoré je dolezité
mat na zreteli pri planovani instalacie.

Pred zac¢atim insStalacie sa oboznamte s obsahom
balenia.

GARDENA R38Li, R40Li, R45Li, R50Li/R70Li, R80Li

a k nabijacej stanici pomocou 10 m dlhého
nizkonapatového kabla. Ako voliteiné prislusenstvo
st k dispozicii nizkonapatové kable s dizkou 3 m a
20 m. Nemerite ani neupravujte ziadne diely
napajania. Napriklad nizkonapatovy kabel sa
nesmie skracovat ani predizovat'.

3.1.1 Hlavné komponenty na instalaciu
InStalacia robotickej kosacky zahffia 4 hlavné
komponenty:

1. Roboticka kosacka, ktora kosi travnik a vyuziva
pritom v zasade nepravidelny vzorec pohybu.

2. Nabijacia stanica, do ktorej sa roboticka kosacka
vracia, ked je uroven nabitia batérie prili$ nizka.

3. Zdroj napajania, ktory sa pripaja k nabijacej stanici
a elektrickej zasuvke s napatim 100 — 240 V. Zdroj
napajania sa pripaja do elektrickej zasuvky

Roboticka kosacka N
Nabijacia stanica N
Napajanie N
Ohranicujuci kabel, m 150/200
Nizkonapéatovy kabel N
Koliky, ks 200/400 4. Obhranicujuci kabel sa uklada na okraje travnika
' a okolo predmetov a rastlin, ktorym sa roboticka
Konektory, ks 5/5 kosacka musi vyhnut. Kabel slizi ako ohraniéovaci
Skrutky nabijacej stanice, |3/3 a zaroven navadzaci kabel. Maximalna povolena
ks ’ dizka ohraniCovacej slucky je 400 m.
Imbusovy kiug N
Meradlo v
Spojky, ks 4/4
Navod na obsluhu a stru¢- | v
na prirucka 3.2 Priprava
Kosiace noze, ks 3/3 Pred zacCatim inStalacie si kompletne precitajte tuto
kapitolu. Spo instalaci "vpl k
Vystrazny titok N apitolu. Spbsob instalacie bude mat’ vplyv na to, ako

dobre bude roboticka kosacka fungovat'. Preto je
dolezité indtalaciu dokladne naplanovat'.

Planovanie bude jednoduchsie, ak si nacrtnete pracovnu
oblast vratane prekazok. Ulah&i vam to vyber idedlne;
polohy pre nabijaciu stanicu, ohrani¢ovaci kabel

a navadzaci kabel. Na naért si zaznadte, kadial ma viest
ohrani€ovaci kabel a navadzaci kabel.

Pozrite si tiez stranku www.gardena.com, kde najdete

dalSi popis a tipy tykajuce sa inStalacie.

1. Ak je trdvnik v pracovnej oblasti vy3si ako 10 cm,
pokoste ho standardnou kosackou. Travu
pozbierajte.

2. Vyplnte diery a dutiny, aby sa po dazdi netvorili
mlaky. Vyrobok sa méze poskodit, ak sa bude

pouzivat’ v mlakach. Pozrite si Cast’ Zdruka na
strane 53.

3. Pred indtalaciou si dokladne precitajte vSetky kroky.

4. Skontrolujte, i mate vSetky diely potrebné na
inStalaciu. Pozrite si Cast’ Prehlad vyrobku na strane
5.
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* Roboticka kosacka

* Nabijacia stanica

» Kabel pre vytyCenie ohrani¢enia a navadzania
* Napagjanie

* Nizkonapéat'ovy kabel

»  Koliky

» Konektory pre ohranicujuci kabel
»  Skrutky pre nabijaciu stanicu

*  Meradlo

*  Spojky pre pripajaci kabel

* Oznacenia kablov

3.2.1 Nastroje na instalaciu
Pocas instalacie budete tiez potrebovat”

+  kladivo/plastové kladivko (na lahsie zatikanie kolikov
do zeme),

+ kombinované klieSte na preseknutie
ohrani¢ovacieho kabla a pritlacenie konektorov
k sebe,

+ nastavitelné klieste (na pritlagenie spojok k sebe),

« orezavad okrajov/rovny ryl, ak sa ohraniovaci kabel
musi zakopat'.

3.3 Nabijacia stanica
Nabijacia stanica ma 3 funkcie:

* Odosielanie riadiacich signalov do obvodového
kabla.

* Odosielanie riadiacich signdlov prostrednictvom
navadzacieho kabla, aby roboticka kosacka
dokazala n3jst’ nabijaciu stanicu.

* Nabijanie batérie robotickej kosacky.

3.3.1 Najlepsie umiestnenie nabijacej stanice

Pri hladani najlepsieho miesta na nabijaciu stanicu berte
do uvahy tieto aspekty:

+  Pred nabijacou stanicou nechajte voiny priestor
minimalne 3 m.

« Napravo a nalavo od nabijacej stanice sa musi dat’
natiahnut’ ohrani¢ovaci kabel s dizkou minimaine
1,5 m. Akékolvek iné umiestnenie moze znamenat,
ze roboticka kosacka vstupi do nabijacej stanice
bokom a bude mat’ problém pripojit’ sa.

*  Musi byt v blizkosti zasuvky. Dodavany
nizkonapatovy kabel ma dizku 10 m.

* Povrch, na ktory sa nabijacia stanica umiestni, musi
byt vodorovny a nesmu sa na iom nachadzat’ ostré
predmety.

* Ochrana pred striekajucou vodou, napriklad zo
zavlazovania.

* Ochrana pred priamym slneCnym svetlom.

+ Umiestnite ju v spodnej Casti pracovnej oblasti, na
ktorej je vacsi svah.

eV prvipade potreby umiestnite nabijaciu stanicu mimo
dohladu cudzich ludi.

Nabijacia stanica musi byt umiestnena tak, aby bol pred
fiou voiny priestor (minimalne 3 m). Mala by sa tiez
umiestnit’ v strede pracovnej oblasti, aby roboticka
kosacka lahsie dosiahla do véetkych jej Sasti.

Nabijaciu stanicu neumiestnujte do obmedzenych
priestorov ani do rohu. Vtedy moze byt pre roboticku
kosacku vyhladanie nabijacej stanice zlozité.

Nabijacia stanica musi byt umiestnena na relativne
vodorovnom povrchu. Predna ¢ast’ nabijacej stanice
nesmie byt umiestnend vyssie alebo nizSie ako zadna
strana podia obrazka nizsie.

Max 3cm/1.2" ﬁ

—— —

%,

Nabijacia stanica nesmie byt umiestnena tak, aby mohlo
dojst’ k ohnutiu jej zakladnej platne.
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Ak sa inStalacia vykonava v pracovnej oblasti so strmym
svahom, nabijacia stanica sa musi umiestnit’ v spodnej
&asti svahu. Roboticka kosacdka sa tak podia
navadzacieho kabla lahsie dostane k nabijacej stanici.

VYSTRAHA: Plati v USA/Kanade. V pripade

A inStalacie napajacieho zdroja v exteriéri:
Nebezpecenstvo Urazu elektrickym prudom.
InStalujte len zasuvku triedy A GFCI s krytom
(RCD), ktorej telo je odolné voci
poveternostnym podmienkam s vlozenym alebo
vybratym krytom pripajacej zastrcky.

Nemerite ani neupravujte ziadne diely napajania.
Napriklad nizkonapatovy kabel sa nesmie skracovat’ ani
predizovat’. Ako voliteiné prislugenstvo su k dispozicii
nizkonapatové kable s dizkou 3 m alebo 20 m.

LI

R 7;)
~}

Nabijaciu stanicu neumiestnujte na ostrovéek, pretoze

sa tym obmedzi optimalne ulozenie navadzacieho kabla.

Ak sa nabijacia stanica musi umiestnit’ na ostrovcéek, aj
navadzaci kabel sa musi pripojit’ k ostrovéeku. Dalsie
informacie o ostrovéekoch najdete v Easti Hranice

v ramci pracovnej oblasti na strane 15.

3.3.2 Pripojenie zdroja napajania

Pri planovani umiestnenia zdroja napajania berte do
uvahy tieto aspekty:

* blizkost’ nabijacej stanice,
* ochrana pred dazdom,
» ochrana pred priamym sIlne€nym svetlom.

Zdroj napajania musi byt umiestneny na dobre
vetranom mieste, priom sa musi nachadzat’ pod
strechou. Ak je zdroj napajania pripojeny k elektricke;j
zasuvke vonku, musi byt’ schvaleny na vonkajsie
pouzitie. Pri pripajani zdroja napajania k elektrickej
zasuvke sa odporuca pouzit’ isti¢ na prudovu ochranu
(RCD).

Nizkonapatovy kabel mbze prechadzat cez pracovnu
oblast, ak je prichyteny upevfiovacimi kolikmi alebo
zakopany. Vyska rezu by mala byt taka, aby noze nikdy
neprisli do kontaktu s nizkonapatovym kablom.

Il =)

e A
SN

Nizkonapatovy kabel nesmie byt ulozeny v kotuci ani
pod zakladnou doskou nabijacej stanice, pretoze to
mbze sposobit’ ruSenie signalov z nabijacej stanice.

VYSTRAHA: Za Ziadnych okolnosti neinstalujte
zdroj napajania do vysky, ktora by mohla
znamenat' riziko ponorenia transformatora do
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vody (minimalne 30 cm nad zemou). UloZenie
zdroja napajania na zem nie je pripustné.

) -
— % 5
J A J 4 A ll/ﬁ
min 30 cm / 12”
Y Y

neupravujte ziadne diely napajania.
Nizkonapatovy kabel sa nesmie skracovat’ ani
predlzovat'

Q VYSTRAHA: Za Ziadnych okolnosti nemeiite ani

VYSTRAHA: Nabijaciu stanicu vypnite

A odpojenim zastréky, napriklad pred Cistenim
nabijacej stanice alebo opravou ohrani¢ujuceho
kabla.

VAROVANIE: Nizkonapatovy kabel umiestnite
a nastavte vysku rezu tak, aby sa s nim noze
nikdy nedostavali do kontaktu.

3.3.3 Instalacia a pripojenie nabijacej stanice
1. Nabijaciu stanicu umiestnite na vhodné miesto.
2. Pripojte nizkonapatovy kabel k nabijacej stanici.

3. Pripojte napajaci kabel zdroja napajania do
elektrickej zasuvky s napatim 100 — 240 V. Ak je
zdroj napajania pripojeny k elektrickej zasuvke
vonku, musi byt’ schvaleny na vonkajsie pouzitie.
Pozrite si Cast’ Pripojenie zdroja napdjania na strane
12.

4. Pripevnite nabijaciu stanicu k zemi pomocou
dodanych skrutiek. Skrutky musia byt’ uplne
zaskrutkované, aby nevyénievali zo zapustenia.

otvory v zakladnej doske. Na jej pripevnenie
k zemi sa mbzu pouzit’ iba existujuce otvory.

c VAROVANIE: Nie je povolené vytvarat nové

VAROVANIE: Nestupajte po zakladnej platni
nabijacej stanice.

3.4 Nabijanie batérie
Po pripojeni nabijacej stanice je mozné roboticku
kosacku nabijat. Prepnite hlavny vypinac do polohy 7.

Kym kladiete ohrani€ujuci a navadzaci kabel, umiestnite
roboticku kosaCku do nabijacej stanice.

Ak je batéria vybita, upIné nabitie trva priblizne 80 az
100 minut.

VYSTRAHA: Robotickl kosacku nabijajte len
pomocou nabijacej stanice, ktora je pre fiu
uréena. Nespravne pouzivanie mdze sposobit’
uraz elektrickym pridom, prehrievanie alebo
unik leptavej kvapaliny z batérie. V takomto
pripade oplachnite vyteCeny elektrolyt vodou a
v pripade zasiahnutia o&i a pod. vyhladajte
lekarsku pomoc.

Poznamka: Roboticka kosaCka sa nesmie pouzit' pred
dokonc¢enim instalacie.

3.5 Ohrani€ovaci kabel
OhraniCovaci kabel mdzete nainstalovat’ nasledujucimi
spdsobmi:
» Prichytte kabel k zemi pomocou kolikov.
Ak chcete po€as prvych tyzdhov prevadzky

vykonavat' Upravy ohranicovacej slucky, upevnite
ohraniCovaci kabel pomocou svoriek. Po niekolkych
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tyzdnoch kabel zarastie travou a uz nebude
viditelny. Pouzite kladivo/plastové kladivko a koliky.
» Zakopte kabel.

Ak chcete na travnik pouzivat' odmachovac alebo
prevzdudiovac, ohraniovaci kabel zakopte.

V pripade potreby sa daju oba spésoby
skombinovat, takze jedna Cast’ ohraniCovacieho 0cm /
kabla bude prichytena upeviovacimi kolikmi a druha
Cast’ bude zakopana. Kébel sa mbze zakopat’
napriklad pomocou orezavaéa okrajov alebo ryla.
OhraniCovaci kabel ulozte najmenej 1 cm a
maximalne 20 cm do zeme.

5cm/2"

3.5.1 Plan, kam ulozZit’ ohrani¢ovaci kabel
Podmienky uloZenia ohraniCovacieho kabla:

+ Kébel okolo pracovnej oblasti vytvara slucku.
Pouzivajte originalny ohrani€ovaci kabel. Je
Specialne navrhnuty tak, aby odolal vihkosti z pody.

* Roboticka kosacka sa nikdy nevzdiali od kabla na
viac ako 15 m v ziadnom mieste celej pracovnej
oblasti.

« Maximalna dizka kabla je 400 metrov.

» Kdispozicii musi byt dalSich priblizne 20 cm kabla,
na ktory sa neskér pripoji navadzaci kabel. Pozrite si
Cast’ PoloZenie ohranicovacieho kabla na strane
17.

/
NLi

E i_._..@—-—-—@\\_\.

vl

| S —

LAt

Obrazok nizSie ukazuje, ako sa ohranicujuci kabel musi
polozit' okolo pracovnej oblasti a okolo prekazok. Na
odmeranie spravnej vzdialenosti pouzite dodané
meradlo. Pozrite si ast' Prehlad vyrobku na strane 5.

30 cm/12"]

3.5.2 Hranice pracovnej oblasti

V zavislosti od toho, 6o sa nachadza vedia pracovnej
oblasti, sa ohranicovaci kabel musi polozit’ v réznych
vzdialenostiach od prekazok.

Ak pracovnu oblast’ ohraniCuje vysoka prekazka
(minimalne 5 cm), napriklad stena alebo plot,
ohraniCovaci kabel musi byt polozeny 30 cm od
prekazky. Zabranuje to kolizii robotickej kosaCky

s prekazkami a znizuje opotrebovanie telesa kosacky.
Priblizne 20 cm travnika okolo pevnej prekazky sa
nebude kosit'.

2
WM I >5cm/2"

Ak je na okraji pracovnej oblasti malé jama, kvetinovy
zahon alebo mala vyvysenina, napriklad nizky obrubnik
(1-5 cm), ohrani¢ovaci kabel musi byt polozeny 20L1cm
vo vnutri pracovnej oblasti. Zabrariuje to tomu, aby
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kolesa zasli do jamy alebo na obrubnik, o by mohlo
viest' k nadmernému opotrebovaniu robotickej kosacky.
Priblizne 12 cm travnika pozdlz jamy/obrubnika sa

nebude kosit".
W\
M em /8

S
20cm/ 8"
WANM[T 15 emi0.4-2.0"

Ak pracovna oblast’ hranic¢i s chodnikom z kamennej
dlazby alebo podobnym povrchom, ktory je zarovno
travnika (+/- 1 cm), kosaCka mdze CiastoCne zajst' na
chodnik. Ohrani¢ovaci kabel by mal byt' v tom pripade
polozeny 5 cm od okraja chodnika. Pokosi sa vSetka
trava pozdiz kamennej dlazby.

= :";z\\\.m‘

5cm/2"

WM! I max1cm / 0.4"

Ak je pracovna oblast’ rozdelena chodnikom

s kamennou dlazbou na drovni travnika, roboticka
kosactka mbze cezen prechadzat. Méze byt vyhodou
polozit' ohrani¢ovaci kabel pod dlazobné kamene.
OhraniCovaci kabel sa tiez mdze polozit' do spoja medzi
dlazobné kamene. Dlazdice musia byt na urovni
travnika, aby nedochadzalo k nadmernému
opotrebovaniu robotickej kosacky.

VAROVANIE: Roboticka kosacka nesmie nikdy
prechadzat’ cez $trk, mul¢ alebo podobny
material, ktory mdze poskodit’' noze.

>

VAROVANIE: Ak sa pracovna oblast nachadza
v blizkosti vodnych pléch, svahov, spadov alebo
verejnej cesty, okrem ohraniCovacieho kabla je
potrebné pouzit’ oplotenie alebo podobnu
zabranu. VySka oplotenia musi byt najmene;j

15 cm. Tym sa zaisti, aby sa roboticka kosacka

za ziadnych okolnosti nedostala mimo pracovnu
oblast..

min. 15cm /6"

3.5.3 Hranice v ramci pracovnej oblasti

Pouzite ohrani€ujuci kabel na izolovanie pléch v ramci
pracovnej oblasti vytvorenim ostrovéekov okolo
prekazok, ktoré nemozno vystavit’ kolizii, napriklad
kvetinové zahony, kriky a fontany. Polozte kabel az

k ploche a po obvode plochy, ktora sa ma izolovat,

a potom ho vedte spat’ pozdiz rovnakej trasy. Ak sa
pouzivaju koliky, kabel by mal byt na ceste spat’
polozeny pod tymi istymi kolikmi. Ked su ohrani¢ovacie
kable veduce k ostrovéeku a od neho polozené blizko
vedia seba, roboticka kosacka mdze prechadzat cez
kabel.

VAROVANIE: Ohrani¢ovaci kabel sa na ceste
k ostrovéeku a z ostrovéeka nesmie krizovat'.

Prekazky, ktoré vydrzia koliziu, napriklad stromy alebo
kriky vysSie ako 15 cm, nemusia byt izolované
ohranicujucim kéblom. Roboticka kosacka sa pri kolizii
s takymto typom prekazky otoci.

Na ucel Setrnej a tichej prevadzky vSak odporu¢ame
izolovat’ vSetky pevné predmety v pracovnej oblasti a
v jej okoli.

Prekazky, ktoré maju mierny sklon, napriklad kamene
alebo velké stromy s vystipenymi korefimi, sa musia
izolovat’ alebo odstranit’. V opaénom pripade moze
roboticka kosacka nabehnut' na takyto typ prekazky, ¢o
mébze mat za nasledok poskodenie nozov.
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3.5.3.1 Vediajsie plochy

Ak pracovnu plochu tvoria dve plochy, medzi ktorymi ma
roboticka kosacka problém prejst, odporu¢ame vytvorit’
vediajsiu plochu. Ako priklady uvedenej situacie mézu
sluzit svahy so sklonom 25 % alebo priechody, ktoré su
uzsie nez 90 (R70Li, R80Li: 60) cm. V takomto pripade
umiestnite obvodovy kabel okolo vediaj$ej plochy tak,
aby ste vytvorili ostrovéek mimo hlavnej plochy. Ked sa
ma kosit travnik na vediaj$ej ploche, roboticka kosacka
sa medzi hlavnou a vedlaj$ou plochou musi presunat
rucne.

Hlavna
plocha

Musi sa pouZit’ manualny rezim prevadzky MAN,
pretoZe roboticka kosacka sa z vedlajsej plochy k
nabijacej stanici sama nedostane. Pozrite si ¢ast' Vyber
prevadzky na strane 35. V tomto rezime roboticka
kosacka nikdy nebude hiadat’ nabijaciu stanicu, ale
bude kosit’, kym sa nevybije batéria. Ked' sa batéria
vybije, roboticka kosacCka sa zastavi a na displeji sa
zobrazi sprava VyZaduje sa manualne nabitie.
Umiestnite roboticku kosacku do nabijacej stanice, aby
sa nabila batéria. Ak sa ma hlavna plocha kosit’ ihned
po nabijani, pred zatvorenim dvierok sa musi stlacit’
tlacidlo START a vybrat' rezim AUTO.

3.5.3.2 Priechody pocas kosenia

Vyhybaijte sa dlhym a uzkym priechodom a oblastiam
uzsim nez 1,5 — 2 m. Existuje riziko, Ze sa roboticka
kosacka bude ur€iti dobu pochybovat’ v danom
priechode alebo oblasti. Travnik potom bude vyzerat
udupany.

3.5.3.3 Svahy

Roboticka kosatka mdze pracovat’ na svahoch.
Maximalny sklon svahu je definovany ako percento (%)
a podita sa ako rozdiel vySky v centimetroch na kazdy
meter.

OhraniCovaci kabel sa mdze polozit’ naprie¢ svahom,
ktorého sklon je menej ako 15 %.

>¢0-15 cm/0-6"

100 cm / 40"

OhraniCovaci kabel sa nesmie klast’ naprie€ svahom,
ktory je strm3i ako 15 %. Hrozi, Ze roboticka kosacka sa
tu nebude schopna oto¢it. Roboticka kosacka sa potom
zastavi a zobrazi sa chybové hlasenie Mimo pracovnej
plochy. Riziko je najvysSie za vlhkych poveternostnych
podmienok, pretoze kolesa sa mdézu Smykat' na mokrej
trave.

15- %

>15cm / >6"

/OA/‘IOO cm/ 40"

Ohrani¢ovaci kabel sa vSak moze polozit’ krizom cez
svah strmSi ako 15 % v pripade, Ze je tu prekazka, na
ktori méze roboticka kosacka narazit, napriklad ohrada
alebo husty zivy plot.

V ramci pracovnej plochy dokaze roboticka kosacka
kosit’ plochy so sklonom az do 25 %. Plochy s va¢sim
sklonom musia byt  izolované ohranicujucim kablom.

Ked ma Cast' vonkajSieho okraja pracovnej oblasti vacsi
sklon ako 15 %, ohrani€ujuci kabel sa musi polozit
priblizne 20 cm dovnutra na rovnej zemi pred zacCiatkom
svahu.
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100 cm / 40"

&

Aw cm / 0-6"

100 cm / 40"

B

Azs cm/0-10"

100 cm / 40"

=

20cm /8"

3.5.4 PoloZenie ohrani€ovacieho kabla
Ak chcete ohrani¢ovaci kabel upevnit pomocou svoriek:

* Na miestach, kde ma byt ulozeny kabel, pokoste
travnik standardnou kosackou alebo vyzinacom
velmi nakratko. Potom sa bude dat’ [ahsie polozit’
kabel blizko k zemi a riziko, Ze roboticka kosacka
kabel presekne alebo poskodi izolaciu kabla, sa
Znizi.

+ Obvodovy kabel sa musi polozit’ tesne k zemi
a koliky sa musia umiestnit’ blizko k sebe. Kabel
musi lezat' tesne na zemi, aby ho kosacka
nepresekla, kym neprerastie korefimi travy. Kosenie
travy prili§ nizko hned po instalacii moéze poskodit’
izolaciu kabla. PoSkodenie izolacie mbze spbsobit’
prerusenia az o niekolko tyzdifov alebo mesiacov.
Aby sa tomu predislo, prvé tyzdne po instalacii vzdy
vyberte maximalnu vySku rezu a potom vysku
postupne znizujte kazdy druhy tyzden, kym sa
nedosiahne poZadovana vyska rezu.

* Na zatlCenie kolikov do zeme pouzite kladivo. Pri
zatlkani kolikov postupujte opatrne a davajte pozor,
aby kabel nebol prilis napnuty. Nevytvarajte na kabli
ohyby do ostrého uhla.

Ak chcete ohraniCovaci kabel zakopat”.

» Ohranicovaci kabel ulozte najmenej 1 cm a
maximalne 20 cm do zeme. Kabel sa moze zakopat’
napriklad pomocou orezavaca okrajov alebo ryla.

Poznamka: Zrolovanie a ponechanie ohranicujuceho
kabla, ktory je navySe, je nepripustné. Méze sa tym
narusit’ ¢innost’ robotickej kosacky.

N2

3.5.4.1 O%ko na pripojenie navadzacieho kabla

Aby sa ulahgilo pripojenie navadzacieho kabla

k ohrani¢ujucemu kablu, odporucéa sa vytvorit' o¢ko
pomocou ohranicujuceho kabla s priblizne 20 cm
dalSieho kabla na mieste, kde sa neskér pripoji
navadzaci kabel. Pred polozenim ohrani¢ovacieho kabla
je vhodné naplanovat, kam sa umiestni navadzaci
kabel. Pozrite si Cast' PoloZenie ohranicovacieho kdbla
na strane 17.

3.5.4.2 Nadpéajanie ohraniovacieho kabla

VAROVANIE: Vytvaranie spojenia prepletenim

A kablov alebo skrutkovou svorkovnicou
izolovanou izolacnou paskou nie je vhodnym
rieSenim. Pédna vlhkost’ spdsobi zoxidovanie
kabla a po ¢ase prerusenie obvodu.

Ak ohraniéujuci kabel nie je dost’ dlhy a je potrebné ho
napojit, pouzite originalnu spojku. Je vodotesna
a vytvara spolahlivé elektrické spojenie.

Oba konce kabla vlozte do spojky. Skontrolujte, ¢i su
kable uplne vlozené do spojky, aby boli konce viditelné
cez priehladnu plochu na druhej strane spojky. Potom
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uplne zatlacte tlaCidlo na vrchu spojky. Pomocou
nastavitelnych kliesti zatlacte tlaidlo na spojke uplne
nadol.

3.6 Pripojenie ohrani€ujuceho kabla

VAROVANIE: Pri pripajani ohrani¢ovacieho
kabla k nabijacej stanici sa nesmie tento kabel
prekrizit. Pravy koniec kabla sa musi pripojit’
k pravému koliku na nabijacej stanici a lavy
koniec kabla k lavému koliku.

Pripojte ohraniCovaci kabel k nabijacej stanici:

1. Otvorte konektor a zasunte kabel do drziaka
konektora.

2. Kombinovanymi kliestami pritlate konektory k sebe.

Stlacajte, kym nezacujete cvaknutie.

3. Odstrihnite nadbyto¢ny ohranicujuci kabel 1 alebo
2 cm nad kazdym konektorom.

4. Zatlacte konektor na kovovy kolik. Zatlacte konektor
na kontaktny kolik oznageny pismenami L (viavo) a
R (vpravo) na nabijacej stanici. Dokladne
skontrolujte, €i je konektor spravne umiestneny.

3.7 Instalacia navadzacieho kabla

Roboticka kosacka pouziva navadzaci kabel na
vyhladanie cesty spat’ k nabijacej stanici, ale pouziva sa
tiez na navigaciu robotickej kosacky do vzdialenych
Casti zahrady.

Rovnaky zvitok kabla sa pouziva pre ohrani¢ovaci kabel
aj navadzaci kabel. Navadzaci kabel, rovhako ako
ohrani¢ovaci kabel, sa da upevnit’ upeviiovacimi kolikmi
alebo zakopat’ do zeme.

Roboticka kosacka pracuje v réznych vzdialenostiach od
navadzacieho kabla, aby sa obmedzilo riziko vytvarania
pasov. Plocha popri kabli, ktort roboticka kosacka vtedy
vyuziva, sa nazyva koridor. Cim $ir§i koridor instalacia
umoznuje, tym mensie je riziko vzniku stép.

Roboticka kosacka sa vzdy pohybuje nalavo od
navadzacieho kabla pri pohlade &elom k nabijacej
stanici. Preto je koridor viavo od navadzacieho kabla. Pri
inStalacii je preto délezité vytvorit' €o najviac voiného
miesta na lavej strane navadzacieho kabla pri pohlade
smerom na nabijaciu stanicu.
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+ Roboticka kosacka sa pohybuje podia
navadzacieho kabla na tej istej strane kabla do
nabijacej stanice aj z nej. To znamena, Ze ked
sa roboticka kosacka pohybuje do nabijacej
stanice, navadzaci kabel je napravo od
robotickej kosacky, a ked sa kosacka pohybuje
od nabijacej stanice, navadzaci kabel je nalavo
od kosacky.

Navadzaci kabel, rovnako ako ohrani¢ovaci kabel, sa da
upevnit’ upevnovacimi kolikmi alebo zakopat’ do zeme.

VAROVANIE: Zabezpeéte &o najviac volného

A miesta po lavej strane vodiaceho kabla (pri
pohlade smerom na nabijaciu stanicu). Zaroveri
nie je povolené ukladat’ navadzaci kabel blizsie
nez 30 cm od ohraniCovacieho kabla.

3.7.1 PoloZenie a pripojenie navadzacieho kabla

1. Prevlecte kabel cez Strbinu v spodnej Casti platne
nabijacky.

* Ak je nutné navadzaci kabel nainStalovat’ na
strmom svahu, je vyhodné polozit’ kabel Sikmo
k svahu. Roboticka kosacka sa tak bude na
svahu podia navadzacieho kabla fahsie
pohybovat'.

—

Dim——

- =

2. Nasadte konektor na navadzaci kabel rovhnakym
spbsobom ako v pripade ohrani¢ovacieho kabla
(pozrite si Cast' Pripojenie ohranicujuceho kabla na
strane 18). Pripojte ho ku kontaktnému koliku
nabijacej stanice, ktory je oznaceny ako GUIDE.

3. Polozte navadzaci kabel tak, aby od predného
okraja platne viedol aspofn 2 m v priamom smere.

AK je potrebné navadzaci kabel umiestnit’ do
priechodu:

»  Pri ukladani kabla nerobte ostré uhly. V tom
pripade mdze byt pre roboticku kosacku tazkeé
nasledovat’ navadzaci kabel.

=

L

Navadzaci kabel vedte az po bod na ohrani¢ovacom
kabli, v ktorom bola predtym vytvorena slu¢ka
zjednodusujuca pripojenie navadzacieho kabla.
Odstrihnite slu¢ku na ohraniGovacom kabli napriklad
klieStami na drét.

Pripojte navadzaci kdbel k ohrani€ovaciemu kablu
pomocou spojKy:
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* Vlozte ohraniCovaci kabel do kazdého z otvorov
v spojke. Nie je dblezité, cez ktoré otvory sa
jednotlivé ohrani€ovacie kable pripoja. Vlozte
navadzaci kabel do stredového otvoru v spojke.
Skontrolujte, €i su kable uplne vlozené do
spojky, aby boli konce viditelné cez priehladnu
plochu na druhej strane spojky.

+  Pomocou nastavitelnych kliesti zatladte dokopy
vrchnu a spodnu Cast’ spojky.

7. Konektor pripevnite k travniku upevnovacim kolikom
alebo ho zakopte.

VAROVANIE: Navadzaci kabel sa nesmie

A krizovat’ s ohraniCovacim kablom, napriklad
s ohraniCovacim kablom polozenym smerom
k ostrovéeku.

VAROVANIE: Pred pouzitim robotickej kosacky
vyskusajte, ¢i navadzaci kabel funguje.

3.8 Kontrola inStalacie

Skontrolujte signal slugky podia LED indikatora stavu na
nabijacej stanici.

Ak indikator trvalo nesvieti ani neblika na zeleno, pozrite
si Cast’ Signalizacné svetlo na nabijacej stanici na strane
44.

3.9 Prvé spustenie a kalibracia

Pri prvom prepnuti hlavného vypinaca do polohy 7sa
musi vykonat postup spustenia v ponuke robotickej
kosacky, ako aj automaticka kalibracia navadzacieho
signalu. Kalibracia je tiez dobrou skuskou na zistenie, Ci
sa instalacia navadzacieho kabla vykonala takym
spbsobom, ze roboticka kosacka mbze z nabijace;j
stanice lahko nasledovat' navadzaci kabel.

1. Otvorte kryt stlaCenim tlaCidla STOP.
2. Prepnite hlavny vypina¢ do polohy 7.

Postup spustenia sa zacne, ked sa roboticka
kosacka spusti po prvykrat. Vyzaduju sa nasledovné

nastavenia:

«  Jazyk

*  Krajina

* Aktualny ¢as
« Format

» 4-ciferny PIN kod. Povolené su vsetky
kombinacie okrem 0000.

Poznamka: Na stranu POZNAMKY na zaciatku tohto
navodu si zapiste PIN kod.

3. Ked sa na displeji zobrazi prislusna poziadavka,
umiestnite roboticku kosacku do nabijacej stanice.
Stlacte tlacidlo START a zatvorte dvierka. Roboticka
kosacka zacne kalibraciu navadzania opustenim
nabijacej stanice a pohybom pri navadzacom kabli
na miesto, kde je navadzaci kabel pripojeny
k ohrani¢ovaciemu kablu, odkial zaéne kosit'.
Skontrolujte, &i roboticka kosacka prejde popri
navadzacom kabli celu cestu. Ak neprejde, mbze to
byt spésobené nespravnou instalaciou
navadzacieho kabla. V takom pripade skontrolujte,
&i sa instalacia vykonala podia opisu v &asti
Instaldcia navadzacieho kabla na strane 18. Potom
vykonajte novu kalibraciu. Pozrite si ¢ast' Kalibracia
navddzania, R38Li, R40Li, R45Li, R50Li na strane
29, kde najdete informacie k modelom R38Li,
R40Li, R45Li, R50Li, a Cast’ 7est nastaveni na
strane 26, kde najdete informacie k modelom
R70Li, R80L.i.
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V pripade modelu R70Li, R80Li je mozné tiez
obmedzit’ §irku navadzania robotickej kosagky podia
navadzacieho kabla pri prechode velmi tizkymi
priechodmi. Na vykonanie novej kalibracie kosacky
R70Li, R80Li pouzite funkciu 7est OUT (Test VON).
Pozrite si Cast’ Instaldcia, R70Li/R80Li na strane

25.

3.10 Testovanie dokovania v nabijacej stanici
Pred pouzitim robotickej kosacky skontrolujte, Ci prejde
popri navadzacom kabli celu vzdialenost k nabijacej
stanici a lahko zaparkuje v nabijacej stanici. Vykonajte
skusku popisanu nizsie.

1. Otvorte dvierka panela stlacenim tlacidla STOP.

2. Umiestnite roboticku kosacku blizko miesta, kde je
navadzaci kabel pripojeny k ohrani¢ujucemu kablu.
Umiestnite roboticku kosacku priblizne 2 m od
navadzacieho kabla tak, aby bola obratena
k navadzaciemu kablu.

3. Vyberte rezim HOME stlacenim tladidla so
symbolom domu a naslednym stlacdenim tladidla OK,
ked je kurzor na polozke Home. Stlacte tlacidlo
START (Start) a zatvorte dvierka.

4. Skontrolujte, €i robotickéd kosacka prejde popri
navadzacom kabli celu vzdialenost’ k nabijacej
stanici a ¢i v nej zaparkuje. Skuska prebehne
uspesne, ak roboticka kosacka dokaze prejst’ popri
navadzacom kabli celu vzdialenost’ k nabijacej
stanici a zaparkuje na prvy pokus. Ak sa robotickej
kosacke nepodari zaparkovat’ na prvy pokus,
automaticky sa o to pokusi znova. Ak roboticka
kosacka na zaparkovanie v nabijacej stanici
potrebuje dva alebo viac pokusov, instalacia nie je
schvalena. V tom pripade skontrolujte, ¢i su
nabijacia stanica, ohraniCujuci kabel a navadzaci
kabel nainstalované podia pokynov.

5. Roboticka kosacka zostane v nabijacej stanici, kym
sa nevyberie rezim AUTO alebo MAN. Pozrite si
Cast’ Vyber prevadzky na strane 35.

Aby sa pri vySSie uvedenej skuske dosiahol
uspokojivy vysledok, navadzaci systém sa musi
najprv kalibrovat’. Pozrite si Cast’ Prvé spustenie a
kalibracia na strane 20.

3.11 Ovladaci panel

3.11.1 Pokyny - ovladaci panel

VSetky prikazy a nastavenia robotickej kosacky sa
vykonavaju prostrednictvom ovladacieho panela.
K vSetkym funkciam sa pristupuje prostrednictvom
niekolkych ponuk.

Ovladaci panel pozostava z displeja a klavesnice.
VSetky informacie sa zobrazuju na displeji a vSetky
vstupné informacie sa zadavaju pomocou tlacidiel.
3.11.2 Klavesnica

Klavesnica sa sklada zo 4 skupin tlacidiel:

« Startovacie tlagidlo START sa pouziva na aktivaciu
robotickej kosacky. Zvy&ajne je to posledné tlacidlo,
ktoré stlacite pred zatvorenim dvierok.

» Tritlacidla viacnasobného vyberu ponukaju rézne
funkcie v zavislosti od toho, kde v Strukture ponuky
sa prave nachadzate. Funkcia tlacidla je zobrazena
v spodnej Casti displeja.

*  Numerické klavesy sa pouzivaju napriklad na
zadavanie PIN kédu alebo nastavenia ¢asu.

+ Tlacidlo na vyber prevadzky je oznacené symbolom
domceka. Po stlaceni tohto tlacidla sa na displeji
objavi zvoleny prevadzkovy rezim.

3.11.3 Displej

Po stlacéeni tlacidla STOP a otvoreni dvierok sa zobrazi
okno prevadzky so zobrazenim hodin, vybraného
rezimu prevadzky, poctom hodin kosenia, stavom
batérie a nastavenim ¢asovaca.

AUTO

07 July | 09:26

20h|® | = | @
MENU

* Na hodinach sa zobrazuje aktualny ¢as.

» Datum zobrazuje aktualny den.

» Pocet prevadzkovych hodin udava pocet
prevadzkovych hodin robotickej kosacky, ktoré
uplynuli odo diia vyroby. Cas, ktory roboticka
kosacka stravila kosenim alebo hiadanim nabijacej
stanice, sa povazuje za prevadzkovy ¢as.

«  AUTO, MAN a HOME signalizuju vybrany
prevadzkovy rezim. Pozrite si Cast' Vyber prevadzky
na strane 35.

» Stav batérie zobrazuje Uroven zostavajiceho nabitia
batérie.

» Symbol ECO sa zobrazi, ak je roboticka kosacka
nastavena v reZime ECO.

» Symbol hodin sa zobrazuje, ked je nastaveny
Casovac. Symbol hodin je Cierny, ked roboticka
kosacka nema povolené kosit' z ddvodu nastavenia
Casovaca.

»  Text MENU signalizuje, ze do hlavnej ponuky mozno
vstupit’ stlacenim tlacidla viacnasobného vyberu,
ktoré sa nachadza pod textom.

3.11.4 Vedlajsie ponuky

Pod kazdou moznostou je niekolko vediajsich ponuk.
Pomocou vedlajsich ponuk ziskate pristup ku vSetkym
funkciam na nastavenie robotickej kosacky.

Niektoré vedjajéie ponuky obsahuju moznosti, ktoré su
zaskrtnuté vlavo. To znamena, ze tieto moznosti su
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zvolené. Pole zadiarknete alebo zaCiarknutie zruSite
stlacenim tladidla OK.

3.12 Struktura pontk

Hlavna ponuka kosacky GARDENA R38Li, R40Li,
R45Li, R50Li obsahuje 3 moznosti:

« Casovad

» Zabezpecenie

+ Nastavenie

O a &
- 0K =

Hlavna ponuka kosacky GARDENA R70Li, R80Li
obsahuje 4 moznosti:

« Casovad

+ InsStalacia

» Zabezpecenie
+ Nastavenie

G \\‘(l a a

- 0K ->

V nasledujucej Casti su zhrnuté moznosti ponuky
obsiahnuté v hlavnej ponuke, pricom uvadza
podrobnejSie informacie o tom, ako sa jednotlivé funkcie
pouzivaju a aké moznosti nastaveni su k dispozicii.

3.12.1 Hlavna ponuka

®

‘l

\Y?

Casovacé

Funkcia ¢asovaca je idealnym nastrojom
na regulovanie ¢asov, pocas ktorych
roboticka kosaCka nemdze kosit',
napriklad ked sa v zahrade hraju deti.

Instaldcia (len pre modely R70Li, R80Lj)

Tato funkcia ponuky sa pouziva na
prispdsobenie instalacie. Pri mnohych
pracovnych oblastiach nie je potrebné
menit’ vyrobné nastavenia, avSak

v zavislosti od Clenitosti travnika sa daju
vysledky kosenia zlepSit' pomocou
manualnych nastaveni.

v

Zabezpecenie

V tejto ponuke mézete vykonat
nastavenia suvisiace so zabezpecCenim a
prepojenim medzi robotickou kosackou a
nabijacou stanicou. Mozete si vybrat' z 3
urovni zabezpecenia: Nizka, Stredna,
Vysoka.

Nastavenie

Tento vyber vam umoznuje vykonavat’
zmeny vSeobecnych nastaveni robotickej
kosacky, napriklad datumu a Casu.
Taktiez mbzete zapnut/vypnut rezim
ECO.

3.13 Casovaéd

G_ EASOVAC

Pracovné hodiny 1
Pracovné hodiny 2
Pracovné dni

Vynulovat’ ¢asovac

Ak chcete dosiahnut’ €o najlepsie vysledky kosenia,
nekoste travnik prili§ Casto. Ked umoznite kosacke kosit’
prili§ vela, travnik méze vyzerat udupany. Okrem toho
sa robotickd kosacka vystavuje zbyto¢nému
opotrebovaniu. Ak je velkost pracovnej oblasti mensia
ako kapacita robotickej kosacky, kvalita travy sa da
zlepsit, ak sa namiesto niekolkych hodin denne kosi
kazdy druhy defi. Travniku navyse prospieva, ak
odpociva minimalne tri celé dni raz za mesiac.

Funkcia ¢asovaca je tiez idealnym spésobom regulacie
pracovnych hodin, ked roboticka kosacka neméze kosit',
napriklad ked sa v zahrade hraju deti.

Vyrobné nastavenie casovacaje 07:00-22:00, (R70Li/
R80Li: 07:00-23:00) od pondelka do nedele. Toto
nastavenie sa zvy€ajne hodi pre pracovnu oblast’, ktora
zodpoveda maximalnej kapacite. Ak je pracovna oblast’
mensia ako maximalna kapacita, je potrebné pouzit
Casovac, aby sa minimalizovalo opotrebenie travy

a kosacky. Pri manualnom nastavovani ¢asovaca
pocitajte s tym, Ze roboticka kosacka kosi priblizne
pocet metrov Stvorcovych za hodinu a den uvedeny

v tabulke Pracovna kapacita. Pozrite si ast Nastavenie
casovaca na strane 24.

V tabulke niz$ie si uvedené navrhy na rozne nastavenia
gasovacda podla velkosti zahrady. Casy je potrebné
povazovat' za indikativne. MézZe byt potrebné upravit’ ich
tak, aby vyhovovali zdhrade a napriklad, kvalite a rastu
travy pocas daného roéného obdobia. Tabulku pouzite
nasledovnym spdsobom:

» Najdite pracovnu oblast, ktora najviac zodpoveda
ploche travnika.
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* Vyberte vhodny pocet pracovnych prevadzkovych
dni za tyZden (v pripade niektorych pracovnych
oblasti méze byt potrebnych 7 dni).

+  Pracovné hodiny za def znamenaju, kolko hodin

denne bude mdct roboticka kosacka pracovat’ pocas

zvoleného poctu pracovnych dni.

3.13.1 Navrhy nastavenia ¢asovaca

* Navrhovany ¢asovy interval znamena ¢asovy
interval, ktory zodpoveda pozadovanym pracovnym

hodinam za den.

GARDENA R38Li
Pracovna oblast’ Pracovné dni za tyZderi Pracovné hodiny za def Navrhovany ¢asovy interval
100 m2 5 4.5 7:00-11:30
7 3,5 7:00 -10:30
200 m2 5 9 7:00 - 16:00
7 6,5 7:00 - 13:30
300 m? 6 11 7:00 - 18:00
7 9,5 7:00 - 16:30
380 m?2 7 12 7:00 — 19:00
GARDENA RA40Li
Pracovna oblast Pracovné dni za tyzden Pracovné hodiny za deri Navrhovany €asovy interval
100 m2 5 4.5 7:00 -11:30
7 3 7:00 - 10:00
200 m? 5 8,5 7:00 - 15:30
7 6 7:00 - 13:00
300 m?2 6 10,5 7:00-17:30
7 9 7:00 — 16:00
400 m? 7 12 7:00 - 19:00
GARDENA R45Li
Pracovna oblast’ Pracovné dni za tyzdefi Pracovné hodiny za def Navrhovany ¢asovy interval
100 m2 5 4 7:00 - 11:00
7 2,5 7:00-9:30
200 m? 5 7,5 7:00 - 14:30
7 5,5 7:00 -12:30
300 m?2 5 11 7:00 - 18:00
7 8 7:00 - 15:00
400 m2 7 10,5 7:00-17:30
450 m2 7 12 7:00 - 19:00
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GARDENA R50Li

Pracovna oblast’

Pracovné dni za tyzden

Pracovné hodiny za defi

Navrhovany €asovy interval

100 m? 5 3,5 7:00 - 10:30
7 2,5 7:00 - 9:30
200 m2 5 7 7:00 - 14:00
7 5 7:00 -12:00
300 m? 5 10 7:00-17:00
7 7 7:00 - 14:00
400 m2 6 11 7:00 - 18:00
7 9,5 7:00 - 16:30
500 m?2 7 12 7:00 - 19:00
GARDENA R70Li
Pracovna oblast’ Pracovné dni za tyZderi Pracovné hodiny za def Navrhovany ¢asovy interval
100 m? 5 3 7:00 - 10:00
7 2,5 7:00 - 9:30
200 m2 5 6,5 7:00 - 13:30
7 4.5 7:00-11:30
400 m? 5 13 7:00 - 20:00
7 9 7:00 - 16:00
600 m2 6 16 7:00 - 23:00
7 13,5 7:00 - 20:30
700 m?2 7 16 7:00 - 23:00
GARDENA R80Li

Pracovna oblast’

Pracovné dni za tyzder

Pracovné hodiny za defi

Navrhovany ¢asovy interval

100 m? 5 3 7:00 - 10:00
7 2 7:00 - 9:00
200 m? 5 5,5 7:00 -12:30
7 4 7:00 -11:00
400 m? 5 11,5 7:00 -18:30
7 8 7:00 - 15:00
600 m2 6 14 7:00 - 21:00
7 12 7:00 - 19:00
800 m? 7 16 7:00 — 23:00

3.13.2 Nastavenie ¢asovaca

*  Pracovné hodiny 1: Ak chcete nastavit’ Cas
spustenia a zastavenia pre pracovné hodiny 1,
zadaijte jednotlivé pozadované Casy v hodinach a
minutach a stlacenim tlagidla OK potvrdte zadany

¢as.

*  Pracovné hodiny 2: AK chcete nastavit' Cas
spustenia a zastavenia pre pracovné hodiny 2,
zadajte jednotlivé pozadované €asy v hodinach a
minutach a stlacenim tlacidla OK potvrdte zadany

cas.

*  Pracovné dni: Ak chcete vybrat’ dni, kedy ma
roboticka kosacka pracovat’ zaciarknite prislusné dni

*  VWynulovat’ casovac: Ak chcete obnovit’ vyrobné
nastavenia, vyberte polozku Vynulovat’ casovac a

stlacte tlaCidlo OK.

Ak chcete vypnut’ Pracovné hodiny 1 alebo Pracovné
hodliny 2, zadajte ¢as 00:00 — 00:00 a ¢asovac sa

resetuje na --:-- - --i--.

Po nastaveni ¢asovacga sa na uvodnej stranke zobrazi
symbol hodin. Symbol hodin je Cierny, ked roboticka
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kosaCka nema povolené kosit' z dévodu nastavenia
Casovaca.

3.14 Instalacia, R70Li/R80Li

Pri mnohych pracovnych oblastiach nie je potrebné
menit’ vyrobné nastavenia, avSak v zavislosti od
Clenitosti travnika sa niekedy daju vysledky kosenia
zleps$it pomocou manualnych nastaveni.

INSTALACIA
Navadzacia Sirka
Vzdialeny Start 1

Vzdialeny Start 2
Test nastavenie
Chod cez kabel

N\’

Prostrednictvom tohto vyberu v hlavnej ponuke su
k dispozicii nasledovné prevadzkové nastavenia.

-  Sirka navédzania: Na vybratie vzdialenosti od
vodiaceho kabla, do ktorej sa mbze kosacka
pohybovat, ked ho sleduje do nabijacej stanice
alebo z nej.

»  Vzdialeny $tart 1: SI0zi na ovladanie robotickej
kosacky tak, aby sa lahsie dostala na odlahlé &asti
zahrady.

» Vzdialeny start 2: SIUzi na ovladanie robotickej
kosacky tak, aby sa lahsie dostala na odlahlé &asti
zahrady.

» Test nastaveni: Sluzi na kontrolu vy$Sie uvedenych
nastaveni.

*  Prejst cez kdbel: SlUzi na nastavenie vzdialenosti,
o ktor ma roboticka kosacka prechadzat’ cez
ohranicujuci kabel, kym sa obrati spat.

Niektoré priklady nastaveni inStalacie najdete v Casti
Priklady usporiadania dvora na strane 32.

3.14.1 Navadzacia Sirka

Navadzacia Sirka je rozsah, v akej vzdialenosti od
navadzacieho kabla sa méze roboticka kosacka
pohybovat, ked sleduje navadzaci kabel do nabijacej
stanice alebo z nej. Plocha popri kabli, ktort roboticka
kosacka vyuziva, sa nazyva koridor.

Roboticka kosacka je Standardne nastavena na sfrednu
Sirku koridoru. Na znizenie rizika tvorby stép
odporuc¢ame nastavit’ ¢o najsirsi koridor. Nastavenie
uzkeho koridoru na beznu prevadzku neodporuc¢ame,
ale v zahrade s jednym alebo viacerymi Uzkymi
priechodmi moze byt tizky koridor jedinou voibou.
Nastavenie tuzkeho koridoru zvySuje riziko vyjazdenia
kolaji pozdiz navadzania.

3.14.2 Vzdialeny Start 1

Jednou z ddlezitych funkcii navadzacieho kabla je
moznost' v pripade potreby navigovat' roboticki kosacku
do vzdialenych Casti zahrady. Tato funkcia je velmi

uzito€na v zahradach, v ktorych je napriklad predna a
zadn@ Cast’ prepojena uzkym priechodom.

Vzdialeny start 1 — Proporcia

Vzdialenost’

3.14.2.1 Frekvencia

Ked je tato funkcia aktivovana, (je zvolena akakoivek
moznost’ okrem moznosti Nikd)y), roboticka kosacka
bude obg&as podia navadzacieho kabla prechadzat’ z
nabijacej stanice do vzdialenej Casti a zaCne kosit’ tam.

Pomocou pomeru k celkovému poctu pripadov
opustenia nabijacej stanice sa vybera, ako ¢asto sa
musi roboticka kosacka z nabijacej stanice pohybovat
podia navadzacieho kabla. Vo vSetkych ostatnych
pripadoch roboticka kosacka opusti nabijaciu stanicu
Standardnym spdsobom a zacne kosit'.

Proporcia — Nikdy
Obcas
Stredna
Casto
Vzdy

* Mozete si vybrat' z nasledujucich piatich moznosti:
— Nikdy (0 %)
— Obcas (pribl. 20 %)
— Stredna (pribl. 50 %)
— Casto (pribl. 80 %)
- VZdy (100 %)

Vyberte percento, ktoré zodpoveda pomeru velkosti
odlahlej plochy k celkovej pracovnej ploche. Ak
vzdialena plocha predstavuje napriklad menej ako
polovicu celkovej pracovnej plochy, mala by sa
zvolit moznost’ Obcas. Ak vzdialena plocha
predstavuje napriklad polovicu celkovej pracovnej
plochy, mala by sa zvolit' moznost’ Stredna. Pre
porovnanie uvadzame priklady v Casti Priklady
usporiadania dvora na strane 32. Predvolené
nastavenie je Obcas.

3.14.2.2 VVzdialenost’

Zadaijte vzdialenost' v metroch pozdiz navadzacieho
kabla od nabijacej stanice k odlahlej ploche, kde zaéne
roboticka kosacka kosit’. Tip! Pomocou funkcie 7est
VON zadaijte, aka je vzdialenost’ odiahlej plochy. Na
displeji robotickej kosacky sa zobrazi vzdialenost’
uvedena v metroch.

3.14.3 Vzdialeny $tart 2

Ak pracovna plocha obsahuje dve odiahlé oblasti, musi
sa navadzaci kabel nainstalovat’ tak, aby dosiahol do
oboch oblasti. Na nasmerovanie robotickej kosacky do

303 - 001 - 21.09.2017

InStalacia - 25



kazdej oblasti sa potom mdzu pouzit’ funkcie Vzdialeny
Start 1a Vzdialeny start 2.

Moznosti Proporcia a VVzdjalenost’sa nastavuju rovnako
ako v pripade funkcie Vzdialeny start 1. Predvolené
nastavenie je Nikdy.

Berte na vedomie, Ze celkova hodnota polozky
Proporcia nesmie prekro€it’ 100 %. Ak sa napriklad pre
funkciu Vzdialeny start 1 vyberie moznost’ Casto, pre
funkciu Vzdialeny start 2 sa potom méze vybrat’ len
moznost’ Nikdy alebo Obcas.

3.14.4 Test nastaveni

V ponuke T7est nastavenije mozné otestovat, ako
funguju nastavenia pre funkcie Vzdialeny start 1a
Vzdialeny start 2 pre danu pracovnu oblast’.

Nastavenia testovania — Test DO
Test VON

Test VON — Vzdialeny Start 1
Vzdialeny Start 2

3.14.4.1 Test VON

Funkcia Test VON sa pouziva na testovanie, i vybrata
Navadzacia Sirka vyhovuje danej inStalacii a na
odmeranie vzdialenosti od nabijacej stanice po odlahlu
plochu.

Testovanie nastavenia funkcie Vzdialeny Start 7.

Zaparkuijte roboticku kosacku v nabijacej stanici a
vyberte polozky Test VON- Vzdialeny Start 1. Roboticka
kosacka potom opusti nabijaciu stanicu priamo pozdiz
navadzacieho kabla a po dosiahnuti stanovenej
vzdialenosti zaCne kosit.

Ak sa vyskytne priechod, cez ktory roboticka kosacka
nebude moct prejst’, musi sa pre parameter Navadzacia
$irka nastavenie Sirokd zmenit na nastavenie Stredna.
V pripade potreby sa nastavenie mdze zmenit’ aj na
Uzka. Nastavenie Uzkej navadzacej $irky by sa malo
pouzivat’ len vtedy, ak sa pre danu instalaciu neda
pouzit’ Ziadne iné nastavenie. Ked je aktivovana funkcia
Test VON, roboticka kosacka prejde najdlhsSiu
vzdialenost’ od kabla, ktori umoznuje navadzacia Sirka.

Na obrazku je znazornené, akym spésobom roboticka
kosacka prechadza cez priechod, ked je pre funkciu
Navadzacia Sirka nastavena moznost Stredna, a nie
moznost’ Siroky prechod.

Spbsob merania vzdialenosti od nabijacej stanice po
vzdialenu plochu:

Zadajte vzdialenost, ktora bez akychkolvek pochybnosti
prekraduje skuto€nu hodnotu. Maximalna vzdialenost,,
ktora sa da zadat', je 100 metrov. Zaparkujte roboticku
kosacku do nabijacej stanice a vyberte funkciu 7est
IVON. Roboticka kosacka okamzite opusti nabijaciu
stanicu. Pocas pohybu robotickej kosacky sa
vzdialenost’ v metroch zobrazuje na displeji robotickej
kosacky. Zastavte roboticku kosacku v poZzadovanej
polohe a poznaéte si vzdialenost. Do pola Vzdialenost’
zadajte zobrazenu hodnotu pre pracovnu oblast’

v metroch.

Ak bola aktivovana funkcia Vzdjaleny Start 2, to
znamena, ak bola pre polozku Proporcia vybrata
akakolvek ind moznost’ okrem moznosti Nikdy, musia sa
testovat’ aj tieto nastavenia. Test funkcie Vzdialeny start
2 sa vykonava rovnako ako test funkcie Vzdjaleny start
1.

3.14.4.2 Test DO

Funkcia Test DO umozhuje testovat’, ako roboticka
kosacka zaparkuje do nabijacej stanice.

Poznamka: Funkcia 7est DO sa moze vykonat len po
vykonani funkcie Test VON.

Po vybere tejto funkcie sa roboticka kosacka bude
pohybovat’ priamo pozdiz navadzacieho kabla k
nabijacej stanici a zaparkuje v nej. Test je Uspesny iba
vtedy, ak sa robotickej kosacke podari zaparkovat’ do
nabijacej stanice na prvy pokus. Ak sa roboticke;j
kosacke nepodari zaparkovat’ na prvy pokus,
automaticky sa o to pokusi znova. Ak roboticka kosacka
na zaparkovanie v nabijacej stanici potrebuje dva alebo
viac pokusov, instalacia nie je schvalena.

3.14.5 Prechod cez kabel

Skér nez sa roboticka kosacka obrati, jej predna Cast’
vzdy prejde cez ohranicujuci kabel po urcitu vzdialenost.
Predvolena vzdialenost je 25 cm, ale ta sa da v pripade
potreby zmenit. Minimalna hodnota je 20 cm

a maximalna hodnota je 30 cm. Upozoriiujeme, ze
uvedena vzdialenost’ je len priblizna hodnota. Skuto¢na
vzdialenost, o ktoru roboticka kosacka prekroci
ohraniCujuci kabel, sa mbze v praxi lisit.
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Zadajte, o kolko centimetrov ma roboticka kosacka
prekroCit’ ohrani€ujuci kabel, a stlacte tlacidlo OK.

3.15 Zabezpeclenie

Prostrednictvom tejto volby moZete vykonat nastavenia
suvisiace so zabezpec€enim a prepojenim medzi
kosackou a nabijacou stanicou.

a —| ZABEZPECENIE
Zmenit kod PIN
Stupen zabezpecenia

Novy signal ohrani¢enia

3.15.1 Zmenite PIN kéd

Zadajte novy PIN kéd a stlacte tladidlo OK. Znovu
zadaijte ten isty PIN kéd a potvrdte stlacenim tladidla
OK. Ak sa PIN kod zmenil, na displeji sa na chvilu
zobrazi hldsenie PIN zmeneny.

Novy PIN kéd si zaznacte do prislusného riadka v Casti
POZNAMKY. Pozrite si €ast’ Uvod na strane 3

3.15.2 Stuper zabezpedenia
MézZete si vybrat’ z 3 Urovni zabezpecenia.

Stupen zabezpeéenia — Kratka
Stredna
Dlha

Nizke a Stredné zabezpecenie brani pristupu

k robotickej kosacke, ak je neznamy PIN kod. Vysoké
zabezpeclenie zahfha aj vystrahu, ktora zapipa, ak sa po
uplynuti stanoveného €asového intervalu nezada
spravny PIN kod.

Ak sa zada nespravny PIN kod 5-krat za sebou,
roboticka kosacka sa na urcity ¢as zablokuje. Cas
blokovania sa za kazdy novy nespravny pokus predizi.

Funkcia Kratka Stredna Dlha
Casovy zamok X X X
Poziadavka na

PIN kéd X X
Alarm X

3.15.2.1 Casovy zamok

Tato funkcia spdsobi, Ze roboticka kosacka sa nebude
dat’ spustit’ po€as nasledujucich 30 dni bez zadania
spravneho PIN kodu. Po uplynuti 30 dni bude roboticka
kosacka normalne pokracovat' v koseni, ale po otvoreni
dvierok sa zobrazi sprava Zadajte PIN kdd. Znovu
zadaijte svoj PIN kod a stlacte tlacidlo OK.

3.15.2.2 Poziadavka na PIN kod

Tato funkcia znamena, ze roboticka kosacka bude
vyzadovat' PIN kod, ked sa hlavny vypina¢ nastavi do
polohy 7 a po kazdom otvoreni dvierok. Bez zadania
spravneho PIN kodu sa roboticka kosacka nebude dat’
pouzivat.

Ak sa zada nespravny PIN kod 5-krat za sebou,
roboticka kosacka sa na urgity ¢as zablokuje. Cas
blokovania sa za kazdy novy nespravny pokus predizi.

3.15.2.3 Alarm

Tato funkcia znamena, ze ak sa do 10 s po stlaceni
tlacidla STOP alebo zdvihnuti robotickej kosacky

z akéhokolvek dévodu nezada PIN kdd, zaznie alarm.
Zvuk tikania signalizuje, ze sa musi zadat’ PIN kéd, aby
sa alarm nespustil. Alarm sa da kedykolvek vypnat
zadanim spravneho PIN kodu.

3.15.3 Novy signal slu¢ky ohraniéenia

Signal ohrani€enia sa vybera nahodne a vytvara
jedine¢né spojenie medzi robotickou kosackou a
nabijacou stanicou. Vo vynimoc¢nych pripadoch moze
byt’ potrebné vygenerovat’ novy signal, napriklad ak
maju dve prilahlé instalacie velmi podobny signal.

1. Umiestnite roboticku kosacku do nabijacej stanice.

2. V ponuke vyberte moznost Novy signal ohranicenia.

3. Stlacte tlaCidlo OK a poCkajte na potvrdenie, ze
signal ohraniCenia bol vygenerovany. ZvyCajne to
trva priblizne 10 sekund.

3.16 Nastavenie

.Q. _| NASTAVENIA

Rezim ECO

Cas a Datum

Jazyk

Krajina

Podsvietenie
Vzdialeny Start
Kalibracia navadzania
Vyrobné nastavenie

Informacie

3.16.1 Rezim ECO

Tato funkcia automaticky vypne signal v ohraniCujucej
slucke, navadzacich kabloch a nabijacej stanici, ked
roboticka kosacka nekosi, t.j. ked sa kosacka nabija
alebo ak nemdze kosit’ pre nastavenia ¢asovaca.

Rezim ECO je vhodné pouzit' v pripade, ked sa

v blizkosti nachadzaju aj iné bezdrbtové zariadenia,
ktoré nie su kompatibilné s robotickou kosackou, napr.
niektoré naCuvacie zariadenia alebo garazové dvere.

303 - 001 - 21.09.2017

InStalacia - 27



Ked je aktivovany reZim ECO, indikator na nabijacej
stanici blika nazeleno. ReZim ECO znamena, ze sa
roboticka kosacka da zapnut’ iba v nabijacej stanici, nie
vonku v pracovnej oblasti.

V rezime ECO je velmi délezité, aby ste zakazdym pred
vybratim robotickej kosaCky z nabijacej stanice stlacili
tlacidlo STOP. Inak nie je mozné spustit’ roboticku
kosacku. Ak bola kosacka vytiahnuta omylom bez toho,
aby sa najskor stlacilo tlacidlo STOP, musi sa kosacka
vlozit’ spat’ do nabijacej stanice a musi sa stlacit’ tla¢idlo
STOP. Az potom sa da roboticka kosacka spustit' na
pracovnej ploche.

Vyberte moznost SPUSTIT rezim ECO a stlaéte tlagidlo
OK; aby sa reZim ECO aktivoval.

Poznamka: Pred vybratim robotickej kosacky z nabijacej
stanice vzdy stlacte tlaCidlo STOP. V rezime £CO sa
inak roboticka kosacka v pracovnej oblasti nespusti.

1. V ponuke vyberte polozku Podsviefenie a stlaCte
tlaCidlo OK.

2. Vyberte jednu z nasledujucich moznosti:

* Auto (Automaticky): Displej svieti 1 minutu po
poslednom stlaceni klavesu.

*« ON(ZAP.): Displej svieti stale, ked je roboticka
kosacka v Cinnosti. Displej nesvieti, ked je
roboticka kosacka zastavena napriklad kvéli
nastaveniu Casovaca alebo moznému
preruseniu.

3.16.6 Vzdialeny Start, R38Li, R40Li, R45Li, R50Li

Jednou z ddlezitych funkcii navadzacieho kabla je
schopnost’ v pripade potreby navigovat’' roboticku
kosacku do vzdialenych €asti zahrady. Tato funkcia je
velmi uzitoéna v zahradach, pri ktorych je napriklad
predna a zadna Cast prepojena uzkym priechodom, kde
sa neda nainstalovat’ nabijacia stanica.

3.16.2 Cas & Datum

Tato funkcia umozniuje nastavit’ aktualny ¢as
a pozadovany format ¢asu na robotickej kosacke.

Cas a datum — Nastavit éas
Nastavit’ datum
Format ¢asu
Format datumu

»  Nastavenie ¢asu: Zadajte spravny Cas a stlacenim
tlagidla OK ukoncite ponuku.

»  MNastavenie datumu: Zadajte spravny datum a
stlaéenim OK ukongite ponuku.

*  Formaét éasu: Presunite kurzor na pozadovany format
datumu: 12 h 24 h. Ukongite stlaCenim tlacidla OK.

»  Format ddtumu: Presunte kurzor na pozadovany
format datumu:

RRRR-MM-DD (rok-mesiac—-den)
MM-DD-RRRR (mesiac-dern-rok)
DD-MM-RRRR (def-mesiac—rok).
Ukoncgite stlaCenim tlagidla OK.

3.16.3 Jazyk
Pomocou tejto funkcie nastavte jazyk.

Na vyber jazyka: Presurite kurzor na pozadovany jazyk
a stlacte tlacidlo OK.

3.16.4 Krajina

S touto funkciou mézete vybrat’ krajinu, v ktorej budete
roboticku kosacku pouzivat'.

Presunte kurzor na pozadovanu krajinu a stlacte OK.

3.16.5 Podsvietenie, R38Li, R40Li, R45Li, R50Li

Ked roboticka kosacka pracuje, displej méze zostat’
zapnuty a signalizovat, v ktorej Casti pracovnej oblasti
sa v noci roboticka kosacka nachadza:

Vzdialeny sStart — Proporcia

Proporcia — Nikdy
Obcas
Stredna
Casto
Vzdy

Ked je tato funkcia aktivovana (je vybrata ktorakolvek
ina moznost’ okrem moznosti Nikd)y), roboticka kosacka
sa bude pohybovat’ pozdiz navadzacieho kabla z
nabijacej stanice do bodu, kde sa navadzaci kabel
pripaja na ohranic€ujuci kabel. Za¢ne kosit, az ked
dosiahne tento bod. Ako &asto kosacka musi ist podia
vodiaceho kabla z nabijacej stanice, sa vybera ako
pomer z celkového poctu pripadov, kedy opusti
nabijaciu stanicu. Vo vSetkych ostatnych pripadoch
roboticka kosacka opusti nabijaciu stanicu Standardnym
spbsobom a zacne kosit'.

Mézete si vybrat’ z nasledujucich piatich moznosti:
1. Nikdy (0 %)
2. Obcas (pribl. 20 %)
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3. Stredna (pribl. 50 %)
4. Casto (priblizne 80 %)
5. VZdy (100 %)

Vlyberte percento, ktoré zodpoveda pomeru velkosti
odiahlej plochy k celkovej pracovnej ploche. Ak
vzdialena plocha predstavuje napriklad menej ako
polovicu celkovej pracovnej plochy, mala by sa zvolit’
moznost’ Obcas. Ak vzdialena plocha predstavuje
napriklad polovicu celkovej pracovnej plochy, mala by
sa zvolit moznost' Strednd. Porovnajte s prikladmi v
Casti Priklady usporiadania dvora na strane 32

Predvolené nastavenie je Obcas.

3.16.7 Kalibracia navadzania, R38Li, R40Li, R45Li,
R50Li

Funkcia Kalibrovat’ navedenie umozhuje testovat, i sa
roboticka kosaCka méze z nabijacej stanice pohybovat
pozdlz navadzacieho kabla.

Test navadzacieho kabla:

1. Umiestnite roboticku kosacku do nabijacej stanice.

2. Vyberte funkciu Kalibrovat’ navedenie a stlatte
tlaidlo OK. Roboticka kosacka opusti nabijaciu
stanicu, pred nabijacou stanicou sa spusti proces
kalibracie a kosacka sa pohybuje pozdiz
navadzacieho kabla do bodu spojenia s
ohrani¢ovacim kablom. Potom sa spusti kosenie.

3. Skontrolujte, €i sa roboticka kosacka moze
pohybovat' pozdiz navadzacieho kabla na celej
drahe do bodu spojenia s ohraniCovacim kablom.

Test je neuspesny, ak sa roboticka kosacka nemdze
pohybovat' pozdiz navadzacieho kabla po celej drahe do
bodu spojenia s ohrani¢ovacim kablom. InStalacia
pravdepodobne nebola vykonana podia pokynov v &asti
Instaldcia navddzacieho kébla na strane 18. Castou
chybou napriklad je, Ze na lavej strane navadzacieho
kabla pri pohiade smerom k nabijacej stanici nie je
dostatok miesta alebo navadzaci kabel nie je na
prudkom svahu polozeny Sikmo. Pozrite si ¢ast’
PoloZenie a pripojenie navadzacieho kabla na strane 19.

Opravte intalaciu a vykonajte novy test pomocou
funkcie Kalibrovat’ navedenie.

3.16.8 Vyrobné nastavenie

Tato funkcia vam umozni obnovit' v robotickej kosacke

predvolené vyrobné nastavenia.

1. V ponuke vyberte moznost' Vyrobné nastavenie a
stlacte tlacidlo OK. Zadajte spravny PIN kod a
stlacte tlacidlo OK.

3.16.9 Informacie

Ponuka Info obsahuje informacie o sériovom Cisle
a roznych verziach softvéru robotickej kosacky.
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3.17 Prehlad $truktary ponuky, R38Li, R40Li, R45Li, R50Li

O

Casovac

Pracovné Pracovné Pracovné Viynulovat’
hodiny 1 hodiny 2 dni casovac

*

Zabezpecenie

I I
Zmerite Uroveri zabezpecenia Novy signal
PIN kéd slu¢ky ohrani¢enia
I I
Nizka Stredna Vysoka

O

Nastavenie
1 | | | | | | |
Rezim Cas a datum Jazyk Krajina  Podsvietenie Vzdialeny Kalibracia Viyrobné Informéacie
ECO Start navadzania  nastavenie
Frekvencia

Nastavit ¢as Nastavit datum Format éasu Format datumu

30 - Indtalacia 303 - 001 - 21.09.2017



3.18 Prehiad trukttry ponuky, R70Li, R80Li

O

ECO |

Nastavit' ¢as Nastavit’ datum

Format ¢asu

Format datumu

Casovaé
I I I I
Pracovné Pracovné Pracovné Viynulovat
hodiny 1 hodiny 2 dni casovac
\ Y74
InStalacia
I I I
Navadzacia Sirka  Vzdialeny Start 1 Vzdialeny Start 2 Test Chod cez
nastaveni kabel
) | 1 ,—|—|
Uzk Stredna Siroka
@ reana rofa Test do Test von
I |
| | Vzdialeny Vzdialeny
Frekvencia Vzdialenost Start 1 Start 2
| | | ] |
Nikdy Obcas Stredna Casto VZdy
Zabezpecenie
| , |
Zmetrite Uroveri zabezpecenia  Novy signal slucky
PIN kod ohranicenia
I I
Nizka Stredna Vysoka
Nastavenie
| 1 | | | |
Rezim Cas a datum Jazyk Krajina Vyrobné Informacie
nastavenie
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3.19 Priklady usporiadania dvora

Fungovanie robotickej kosacky do urcitej miery ovplyviuju aktivne nastavenia. Vdaka tprave nastaveni robotickej
kosacky podla tvaru travnika sa kosacka lahsie dostane do vSetkych Gasti, a tak sa dosiahne vyborny vysledok
kosenia.

Rézne rozlozenia zahrady vyZzaduju rézne nastavenia. Na nasledujlcich strankach je uvedenych niekolko prikladov
rozloZeni s navrhmi indtalacie a nastaveni.

Odporucané nastavenia Casovaca pre nasledujuce priklady platia pre kosacku GARDENA R40Li, ak nie je uvedené
inak.

Dal$iu pomoc ohladne instalacie najdete na lokalite www.gardena.com. Vyberte krajinu a potom otvorte stranky
s podporou, na ktorych najdete dalSie informacie a videa.

Poznamka: Predvolené nastavenie robotickej kosacky je zvolené tak, aby fungovala v ¢o najva¢Som pocte réznych
zahrad. Nastavenia je potrebné upravit iba v pripade osobitnych podmienok instalacie.

3.19.1 Otvorena a rovna plocha
Plocha 150 m?
Casovac 07:00 - 17:00

pondelok, utorok,

streda, piatok
Vzdialeny start — | Nikdy

Frekvencia

Poznamky Casovad sa pouziva, aby trava nevy-
zerala ujazdena, ked je plocha men-
Sia ako maximalna vykonnost’ robotic-
kej kosacky.

3.19.2 Otvorena plocha
Plocha 400 m?

Casovacd 07:00 - 22:00 (vyrobné nastavenie)

pondelok — nedela
Vzdialeny start — | Nikdy

Frekvencia

Poznamky Pre tuto indtalaciu je vyrobné nasta-
venie vhodné.
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3.19.3 Mnozstvo ostrovéekov a svah 25 %

Plocha 400 m?2

Casovacd 07:00 - 22:00 (vyrobné nastavenie)

pondelok — nedela

Vzdialeny start — | Obcas (vyrobné nastavenie)

Frekvencia

Poznamky Umiestnite nabijaciu stanicu v dolnej
Casti pracovnej plochy. Na strmom
svahu polozte navadzaci kabel Sikmo
k stupaniu. Dbajte, aby bol navadzaci
kabel ulozeny podia odportgani v éa-
sti PoloZenie a pripojenie navadzacie-
ho kabla na strane 19

3.19.4 Zahradu v tvare L s niekolkymi ostrovéekmi a nabijacia stanica nainstalovana v izkom priestore
Plocha 200 m?

Casovac 07:00 - 22:00
Pondelok |—-—-—|-—--|
streda, piatok ' I
Vzdialeny $tart— | Casto N < ! B
Frekvencia | ‘\f‘ |
Poznamky KedZe sa na vacsinu pracovnej plo- ! - \ !
chy roboticka kosacka dostane jedno- |=( '\‘ |
ducho podla navadzacieho kabla od ! “f - -—-—-E-—'
nabijacej stanice, pre parameter Pro- | . im /110 it_
porcia vyberte moznost: Casfo. Dbaj- ] _ _\'- ----_----_-----_-’ o

te, aby bol navadzaci kabel ulozeny
podia odporugani v &asti PoloZenie
a pripojenie navadzacieho kabla na
strane 19

3.19.5 Zahrada v tvare U spojena uzkym priechodom

Plocha 200 m?
Casovac 07:00 - 22:00

Pondelok, streda, piatok = -
Vzdialeny start — | Stredna I g '
Frekvencia ]
Poznamky Navadzaci kdbel sa musi umiestnit’

ticka kosacka lahko nasla nabijaciu
stanicu z lavej strany pracovnej obla-

| |

I

pozdiz tzkeho priechodu, aby robo- | |
|

| |

R

|
sti. Proporcia: Moznost’ Strednd je vy- , L | Lo
brana, pretoze plocha na lavej strane g‘_‘:'_“_“‘_"" "_"‘_"_'"" _ Q 1
je takmer polovica celkovej plochy.
Dbajte, aby bol navadzaci kabel ulo- 1,5m/5ft

Zeny podla odportéani v &asti Polo-
Zenle a pripojenie navadzacieho kab-
/a na strane 19
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3.19.6 Nesymetricka pracovna plocha s izkym priechodom a niekolkymi ostrovéekmi

Plocha 150 m?
Casovac 07:00 - 17:00
pondelok, utorok,
streda, piatok
Vzdialeny start — | Obcas (vyrobné nastavenie)
Frekvencia
Poznamky Navadzaci kabel sa musi umiestnit’

pozdiz tizkeho prechodu, aby robotic-
ka kosacka lahko nasla nabijaciu sta-
nicu z pravej strany pracovnej oblasti.
Vyberte proporciu: Obcas, pretoze
prava plocha je malou ¢astou celej
plochy. Dbajte, aby bol navadzaci ka-
bel ulozeny podia odporuéani v ¢asti
PoloZenie a pripojenie navadzacieho
kabla na strane 19

3.19.7 Tri oblasti spojené dvoma Uzkymi priechodmi

Plocha

400 m2. Len model R70Li, R80Li.

Casovac

07:00-23:00

pondelok, utorok, Stvrtok, piatok

Vzdialeny start 1

Obcas

Frekvencia

Vzdialeny start 2 | Obcas

Frekvencia

Poznamky KedZze pracovna plocha obsahuije tri

oblasti spojené dvoma uzkymi prie-
chodmi, musia sa pouzit’ funkcie
Vzdialeny start 1a Vzdialeny start 2,
aby sa dosiahol rovnomerny vysledok
kosenia celej pracovnej oblasti. K di-
spozicii pri modeli R70Li, R80L.i.
Dbaijte, aby bol navadzaci kabel ulo-
Zeny podla odporté&ani v &asti /nstals-
cla navadzacieho kdbla na strane 18

N

~

3.19.8 Vedilajsia plocha

Plocha

200 + 50 m?2

Casovac

07:00 - 18:00
pondelok, utorok,

Stvrtok, piatok

Vzdialeny start —

Frekvencia

Obcas (vyrobné nastavenie)

Poznamky

Doplnkova plocha sa kosi pomocou
rezimu MAN (manualne) v stredu
a v sobotu.
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4 Prevadzka

4.1 Hlavny vypinag

VYSTRAHA: Pred spustenim robotickej kosacky

do prevadzky si dokladne precitajte
bezpeclnostné pokyny.

Q VYSTRAHA: Ruky a nohy drzte mimo dosahu

rotujucich nozov. Po€as prevadzky motora nikdy

nedavajte ruky alebo nohy do tesnej blizkosti
telesa kosacky alebo pod kosacku.

kosacku, ak sa v oblasti kosenia nachadzaju
osoby, najma deti, alebo domace zvierata.

c VYSTRAHA: Nikdy nepouzivajte roboticku

*  Prepnutim hlavného vypinaca do polohy 7 roboticku

kosacku spustite.

» Ak kosaCku nepouzivate alebo ak vykonavate
kontrolu alebo udrzbu, nastavte hlavny vypinac do
polohy 0.

Ked je hlavny vypina¢ prepnuty do polohy 0, motory

robotickej kosacky sa nedaju spustit’.

4.2 Start

1. Stlacenim tlagidla STOP otvorte dvierka.
2. Prepnite hlavny vypinac do polohy 7.

3. Zadajte PIN kod.

4. Stlacte tlacidlo START.

5. Do 10 sekund zatvorte dvierka.
Ak je roboticka kosacka odstavena v nabijacej

stanici, odide z nabijacej stanice az vtedy, ked bude

batéria plne nabita a ak je Casovac nastaveny tak,
ze umoznuje prevadzku kosacky.

4.3 Vyber prevadzky

Tlacidlo pre vyber prevadzky je oznacené symbolom
domceka. Po stlaceni tohto tlacidla sa na displeji objavi
zvoleny prevadzkovy rezim. Opakovanym stlacanim
tlaCidla si mézete vybrat' medzi troma réznymi
prevadzkovymi rezimami.

1. HOME: Posle roboticku kosacku do nabijacej
stanice. Zvoleny rezim ostava, kym sa nezvoli iny
prevadzkovy rezim. V prevadzkovom okne sa
zobrazi text HOME. Ked je batéria Uplne nabita,
roboticka kosacka zostane zaparkovana v nabijacej
stanici. Roboticka kosacka neopusti nabijaciu
stanicu a nezacne znova kosit, kym nebude zvolena
prevadzka AUTO.

Nastavenie Home sa pouziva aj po vykonani novej
inStalacie alebo zmien existujucej inStalacie na
vyskusanie, ¢i roboticka kosacka pojde pozdiz
navadzacieho kabla a zaparkuje do nabijacej
stanice. Pozrite si Cast’ Testovanie dokovania
v nabijacej stanici na strane 21

2. AUTO: Standardny, automaticky prevadzkovy rezim,
v ktorom roboticka kosacka automaticky kosi a
automaticky sa nabija.

3. MAN (Manuéiny): Pri koseni vediaj$ich ploch
(pozrite si Sast Vedlajsie plochy na strane 16) sa
musi pouzivat’ nastavenie MAN.

Pri nastaveni moznosti MAN bude roboticka
kosacka kosit', az kym sa nevybije batéria. Potom sa
zastavi a zobrazi sa hlasenie VyZaduje sa manualne
nabitie. Roboticka kosacka sa potom musi presunut’
do nabijacej stanice manualne a po nabijani
manualne spustit’.

Ak sa roboticka kosacka nabija v rezime MAN, uplne
sa nabije, vyjde o priblizne 20 cm von z nabijacej
stanice a potom sa zastavi. To znamena, Ze je
nabita a pripravena na zacatie kosenia.

Ak sa po nabijani bude kosit’ hlavna pracovna
oblast, je vhodné pred umiestnenim robotickej
kosacky do nabijacej stanice prepnut’ rezim
prevadzky na moznost’ AUTO.

Poznamka: Prv nez sa spusti rezaci kotu¢, po¢as 2
sekund sa ozve 5 pipnuti.

Poznamka: Pred zatvorenim dvierok vzdy spustite
roboticku kosacku stlacenim tlacidla START. Ak
nestlacite tlaCidlo START, zaznie zvukovy signal a
roboticka kosacka sa nespusti.
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4.4 Stop Model PribliZna pracovna kapacita,
1. Stlacte tlagidlo STOP. m? za hodinu a defi
Roboticka kosacka sa zastavi, kosiaci motor sa vypne GARDENA R38Li 43
a otvoria sa dvierka. GARDENA R40Li 33

GARDENA R45Li 38

GARDENA R50Li 42

GARDENA R70Li 44

GARDENA R80Li 50

4.5 Vypnite
1. Stlacte tlacidlo STOP.
2. Prepnite hlavny vypina¢ do polohy 0.

Ak sa vyzaduje vykonanie udrzby, alebo ak je potrebné
vyniest roboticku kosacku mimo pracovnej plochy, vzdy
vypnite robotickd kosatku pomocou hlavného vypinaca.

4.6 Casovaé a pohotovostny rezim

Ak chcete zabranit’ utlac';enivu travnika, pouzite funkciu
Casovacla (pozrite si Cast’ Casovac na strane 22).

4.6.1 Pohotovostny rezim

Roboticka kosactka ma integrovany pohotovostny rezim
podia tabulky Pohotovostny rezim. Pohotovostny reZim
poskytuje napriklad dobru prilezitost’ na zalievanie alebo
hry na travniku.

Model Pohotovostny interval, mini-
malny pocet hodin za den

GARDENA R38Li 12

GARDENA R40Li 12

GARDENA R45Li 12

GARDENA R50Li 12

GARDENA R70Li 8

GARDENA R80Li 8

4.6.2 Nastavenie ¢asovaca

Pri nastavovani ¢asovaca pocitajte s tym, ze roboticka
kosacka kosi priblizne poCet metrov Stvorcovych za
hodinu a den uvedeny v tabulke Pracovna kapacita.

Ak ma pracovna oblast’ plochu napriklad 360 m?,
roboticka kosaCka R70Li musi pracovat’ 8 hodiny denne.
Tieto Casy su len orientacné a zavisia napriklad od
kvality travy, ostrosti nozov a veku batérie.

VYSTRAHA: Ak chcete zabranit’ koseniu

v Case, ked su zvyCajne nablizku deti, domace
zvierata alebo akékolvek iné objekty, ktoré by

mohli byt zranené alebo poskodené rotujucimi
nozmi kosacky, pouzite Casovac.

Vyrobné nastavenie ¢asovaca je 07:00 - 22:00 pre
model GARDENA R38Li, R40Li, R45Li, R50Li a 07:00 -
23:00 pre model GARDENA R70Li, R80Li. Umoznuje
kosenie kazdy den v tyzdni. Roboticka kosacka vSak
nebude v prevadzke pocas zabudovaného
pohotovostného intervalu.

4.6.3 Priklad 1

Casy pouzité v tomto priklade platia pre kosacku
GARDENA R40Li, no tento princip plati rovnako aj pre
ostatné modely.

Nastavenie ¢asovaca, Perioda 7. 07:00 - 22:00
Aktivna periéda (A): 07:00 - 19:00

Podia vyrobného nastavenia roboticka kosacka zaéne
kosit' travnik o 07:00. Kosacka je vSak od 19:00

v pohotovostnom rezime zaparkovana v nabijacej stanici
a odpociva, kym o 07:00 nezaéne znova kosit'.

Ak je nastavenie Casovaca rozdelené na dve pracovné
periddy, pohotovostny interval sa da rozdelit’ na niekolko
intervalov. Minimalny pohotovostny interval vdak musi
byt’ v stilade s tabulkou Pohotovostny interval.

B 24 h A
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GARDENA R40Li

Prevadzka, A = max. poCet hodin 12

Nabijanie/pohotovostny rezim, B = min. |12
pocet hodin

4.6.4 Priklad 2

Casy pouzité v tomto priklade platia pre kosacku
GARDENA R40Li, no tento princip je rovnaky aj pri
ostatnych modeloch.

Nastavenie ¢asovaca, perioda 7 (A): 06:00 - 16:00
Nastavenie ¢asovaca, peridda 2 (C): 20:00 - 23:00
Aktivna peridda (A): 06:00 - 16:00
Aktivna periéda (C): 20:00 - 22:00

Roboticka kosacka bude pracovat medzi 06:00 a 16:00.

Znovu zacne o 20:00, ale z dévodu pohotovostného
rezimu sa o 23:00 zastavi a prevadzka sa opat’ spusti
0 06:00.

24 h

najviac dovnutra, aby sa zaistil riadny kontakt medzi
robotickou kosackou a nabijacou stanicou. Pozrite si
umiestnenie kontaktnych a nabijacich pasikov

v &asti Prehlad vyrobku na strane 5

3. Na displeji je zobrazené hlasenie, ze prebieha
nabijanie.

4.8 Nastavenie vySky rezu
Vy8ka kosenia sa da menit’ od hodnoty MIN (2 cm) po

hodnotu MAX (5 cm).
Nastavenie vySky kosenia:

1. Stladenim tlacidla STOP zastavte robotickd kosacku
a otvorte dvierka.

2. Otocte regulator nastavenia vysky do pozadovanej

polohy. Vybratu polohu oznacuje oranzova palicka

na indikatore nastavenia vysky.

» VA&cSia vyska kosenia sa nastavi ota¢anim
regulatora proti smeru hodinovych ruciciek.

* MenSia vySka kosenia sa nastavi otaCanim
regulatora v smere hodinovych rugiciek.

indtalacii sa vySka kosenia musi nastavit’ na
MAX, aby sa neposkodil obvodovy kabel. Potom
sa vySka kosenia mdze znizovat’ postupne po
krokoch kazdy druhy tyzden dovtedy, kym sa
nedosiahne pozadovana vySka kosenia.

c VAROVANIE: Pocas prvého tyzdna po novej

GARDENA R40Li

Prevadzka, A + C = max. poCet hodin 12
Nabijanie/pohotovostny rezim,B+D = |12
min. pocet hodin

4.7 Nabijanie vybitej batérie
Ked je roboticka kosatka GARDENA nova alebo bola

dihsi &as skladovana, bude batéria vybita a pred
zapnutim ju bude potrebné nabit’.

VYSTRAHA: Robotickl kosa¢ku nabijajte len
pomocou nabijacej stanice, ktora je pre nu
uréena. Nespravne pouzivanie mbze spbsobit’
uraz elektrickym prudom, prehrievanie alebo
unik leptavej kvapaliny z batérie.

V takomto pripade oplachnite vyteceny
eIektron’E vodou a v pripade zasiahnutia oci a
pod. vyhladajte lekarsku pomoc.

1. Prepnite hlavny vypina¢ do polohy 7.

2. Umiestnite roboticku kosaCku do nabijacej stanice.
Otvorte dvierka a zasurite roboticku kosacku ¢o
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5 Udrzba

5.1 Uvod - udrzba

Pravidelne kontrolujte a Cistite robotickd kosacku a v
pripade potreby vymente opotrebované diely, aby sa
zlepsila jej prevadzkova spolahlivost a zabezpegila diha
Zivotnost. Akakolvek Udrzba a oprava sa musi vykonat’
podia pokynov spoloénosti GARDENA. Pozrite si &ast’
Zarucné podmienKky na strane 53.

Pri prvom pouziti robotickej kosacky je potrebné raz za
tyzden kontrolovat’ rezny kotu¢ a noze. Ak bola miera
opotrebovania poc¢as tohto obdobia nizka, interval
kontroly sa mdze predizit.

Je dblezité, aby sa rezny kotué volne otadal. Okraje

nozov nesmu byt poskodené. Zivotnost nozov sa meni
a vo velkej miere zavisi napriklad od:

« &asu prevadzky a velkosti pracovnej plochy,

» typu travy a sezénneho rastu,

* pddy, piesku a pouzivania hnojiv,

» pritomnosti predmetov ako napr. Sisky, opadané
ovocie, hracky, nastroje, kamene, korene
a podobne.

Obvykla zivotnost' je 4 az 7 tyzdnov pri pouziti za
vhodnych podmienok. Viac informacii o vymene nozov
najdete v Casti Vymena noZov na strane 38.

A VYSTRAHA: Pouzivajte ochranné rukavice.

Poznamka: Pri praci s tupymi nozmi su vysledky kosenia
horSie. Trava sa nepokosi Cisto a je potrebné vacsie
mnozstvo energie, takze roboticka kosacka nepokosi
tak( velku oblast’.

5.2 Cistenie robotickej kosacky

Roboticka kosacka sa musi udrziavat' v Cistote.
Kosacka, ku ktorej sa zachytilo velké mnoZstvo travy, si
tak dobre neporadi so stipanim. Cistenie odpori¢ame
vykonavat’ pomocou kefky.

nikdy nepouzivajte vysokotlakovy disti¢ ani
teCucu vodu. Na Cistenie nikdy nepouzivajte
rozpustadla.

c VAROVANIE: Na Cistenie robotickej kosacky

5.2.1 Sasi a rezny kot(é
1. Prepnite hlavny vypina¢ do polohy 0.
2. Polozte roboticku kosacku nabok.

3. Ocistite rezny kotu€ a rdm napr. pomocou kefy na
riad. Zaroven skontrolujte, i sa rezny kotu¢ otaca
volne vodi krytu na ochranu néh. Skontrolujte tiez, &i
st noze nepo$kodené a mozu sa volne otadat’. Ak
sa dlha trava alebo iné predmety dostanu dovnutra,
mézu branit’ otaCaniu rezného kotuca. Aj maly
brzdiaci u€inok vedie k vys$3ej spotrebe energie
a v najhorsom pripade spOsobi, ze roboticka
kosacka nebude schopna pokosit’ velky travnik.

s T
AU S

5.2.2 Sasi

Vydistite spodnu Cast’ Sasi. Poutierajte ho kefou alebo
vihkou handri¢kou.

5.2.3 Kolesa

Vycistite priestor okolo prednych kolies a zadného
kolesa, ako aj konzolu zadného kolesa. Trava

v kolesach mdze ovplyvnit funkénost’ kosacky na
svahoch.

5.2.4 Hlavna konStrukcia

Na ocistenie telesa pouzite vihka, makku Spongiu alebo
handri¢ku. Ak je teleso velmi §pinavé, je mozné, ze
budete musiet’ pouzit mydlovy roztok alebo Cistiaci
prostriedok na riad.

5.2.5 Nabijacia stanica

Nabijaciu stanicu pravidelne Cistite od travy, listov,
vetviciek a inych predmetov, ktoré mézu branit’
zaparkovaniu kosacky.

5.3 Vymena nozov

VYSTRAHA: Vzdy pouzivajte spravny typ nozov
A a skrutiek. Spolo¢nost GARDENA dokaze
zarucit’ bezpecnost’ len pri pouzivani
originalnych nozov. Ak vymenite iba noze
a skrutku pouzijete opakovane, méze to
spbsobit’ opotrebovanie skrutky po€as kosenia
a jej zZlomenie. Noze mézu potom byt’
vymrstené spod telesa kosacCky a spOsobit’
vazne urazy.

Z bezpecnostnych dévodov vymerite opotrebované
alebo poskodené diely. Aj ked su noze neporusené,
maju sa pravidelne vymienat’, aby boli vysledky kosenia
¢o najlepsie a aby bola spotreba energie nizka.

Roboticka kosacka je vybavena 3 nozmi, ktoré su
priskrutkované k reznému kotucu. VSetky 3 noze a
skrutky sa musia vymiefat’ naraz, aby sa tak zaistilo
vyvazenie kosiaceho systému.
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Pouzivajte originalne noze GARDENA s vyrazenym
logotypom H. Pozrite si Cast’ Zaruka na strane 53.

5.3.1 Vymena nozov
1. Prepnite hlavny vypina¢ do polohy 0.

2. Obratte roboticku kosacku naopak. Roboticku
kosacku umiestnite na makky a rovny povrch, aby
sa neposkriabalo teleso a dvierka.

3. Odstrante 3 skrutky. Pouzite plochy alebo krizovy
skrutkovac.

4. Odstrante kazdy ndz a skrutku.
5. Pripevnite nové noze a skrutky.
6. Skontrolujte, &i sa noze modzu voine otadat.

5.4 Akumulator

Akumulator je bezudrzbovy, ma vSak obmedzenu
Zivotnost' 2 az 4 roky.

Zivotnost’ akumulatora zavisi od dizky sezény a od toho,
kolko hodin denne sa roboticka kosa¢ka pouziva. Dlha
sezoéna alebo vela hodin pouZivania denne znamena, Ze
akumulator sa musi vymiefat pravidelnejSie.

uplne nabita, moze sa poskodit' a v niektorych
pripadoch méze byt nepouzitelna.

Ak je Cas prevadzky robotickej kosacky medzi nabijanim
kratSi nez obycCajne, znamena to, Ze batéria starne a
nakoniec bude potrebné ju vymenit. Batéria je

v poriadku, kym roboticka kosacka udrziava dobre
pokoseny travnik.

5.4.1 Vymena batérie

VYSTRAHA: Pouzivaite iba originalne

A akumulatory odporuc¢ané vyrobcom. Pri inych
ako originalnych akumulatoroch nie je mozné
zarucCit’ bezpe€nost' produktu. Nepouzivajte
nenabijateiné batérie.

1. Prepnite hlavny vypinac do polohy 0.
2. Nastavte vySku kosenia do najniz8ej polohy.

3. Obratte roboticku kosacku naopak. Roboticku
kosacku umiestnite na makky a rovny povrch, aby
sa neposkriabalo teleso a kryt displeja.

4. Ocistite okolie krytu batérie.

5. Odskrutkujte Styri skrutky krytu batérie (Torx 20) a
odstrante kryt batérie.

6. Odskrutkujte jednu skrutku upevnovacej podpery
batérie a odlozte podperu.

7. Vytiahnite batériu potiahnutim pasu.
8. Vlozte novu originalnu batériu.

Poznamka: Pri umiestfiovani batérie na miesto
tlacte na pruzok a nie na samotné puzdro batérie.

VYSTRAHA: Robotickt kosagku nabijajte len

A pomocou nabijacej stanice, ktora je pre nu
uréena. Nespravne pouzivanie moze sposobit’
uraz elektrickym prudom, prehrievanie alebo
unik leptavej kvapaliny z batérie. V takomto
pripade oplachnite vyteceny elektrolyt vodou a
v pripade zasiahnutia o¢i a pod. vyhladajte
lekarsku pomoc.

VAROVANIE: Pred zimnym uskladnenim musi
byt’ batéria Uplne nabita. Ak batéria nebude

9. Nasadte upevnovaciu podperu batérie
a priskrutkujte ju spat' na miesto.

10. Pripevnite kryt batérie tak, aby ste nim neprisekli
kable. Ak je tesnenie krytu batérie viditelne
poskodené, musi sa vymenit’ cely kryt batérie.

11. Zaskrutkujte Styri skrutky krytu batérie (Torx 20).
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12. Nastavte vySku kosenia na pozadovanu uroven.

5.5 Zimny servis

Pred zimnym uskladnenim odneste roboticki kosacku
na servisnu prehliadku k miestnemu zastupcovi
spolo¢nosti GARDENA. Pravidelny zimny servis
zachova roboticku kosacku v dobrom stave a vytvori ¢o
najlepsie podmienky pre novl sezénu bez akychkoivek
preruseni.

Servisna prehliadka zvy&ajne pozostava z:

» dokladného vycistenia hlavnej konstrukcie, ramu,
rezného kotuc€a a vSetkych dalSich pohyblivych
Casti.

+ preskidsania funkénosti kosacky a jej komponentov,

» kontroly a v pripade potreby vymeny
opotrebovanych dielov, ako su napriklad noze alebo
loziska,

* PreskuSania kapacity batérie kosacky, ako aj
odporuc¢ania vymeny batérie v pripade potreby.

* V pripade potreby méze miestny zastupca
spolo¢nosti GARDENA do robotickej kosacky
nainstalovat’ novy aktualny softvér, pripadne pridat’
nové funkcie.
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6 Riesenie problémov

6.1 Uvod - rieSenie problémov

V tejto kapitole je uvedeny zoznam hlaseni, ktoré sa mozu objavit’ na displeji v pripade poruchy. Ku kazdému
hlaseniu je uvedeny navrh priginy a krokov, ktoré treba vykonat’. Tato kapitola tiez obsahuje niekolko priznakov, podia
ktorych sa mézete riadit’, ak roboticka kosacka nefunguje podia o8akavani. Viac navrhov na vykonanie krokov v
pripade poruchy alebo priznakov najdete na lokalite www.gardena.com.

6.2 Hlasenia

NizSie je uvedenych niekolko sprav, ktoré sa mozu zobrazit na displeji robotickej kosacky. Ak sa rovnaké hlasenie
zobrazuje €asto, obratte sa na miestneho zastupcu spolo¢nosti GARDENA.

Hlasenie

Pri¢ina

Cinnost’

Motor blokovany, lavy

Trava alebo iny predmet sa omotali okolo
hnacieho kolesa.

Skontrolujte hnacie koleso a odstrante travu
alebo iny predmet.

Moftor kolies blokova- | Trava alebo iny predmet sa omotali okolo Skontrolujte hnacie koleso a odstrante travu
ny, pravy hnacieho kolesa. alebo iny predmet.
Zablokovany kosiaci | Trava alebo iny predmet sa omotali okolo rez- | Skontrolujte rezny kotu¢ a odstrarite travu
system ného kotuca. alebo iny predmet.
Rezny kotu¢ sa nachadza v kaluzi alebo vo | Presunte roboticku kosacku a ak je to mozné,
vode. zabrante hromadeniu vody v pracovnej obla-
sti.
Ziadny signél z ohra- | Nie je pripojeny zdroj napajania. Skontrolujte pripojenie k elektrickej zasuvke
nicenia a Ci sa aktivoval isti€ proti zemnému spojeniu.
Skontrolujte, &i je k nabijacej stanici pripojeny
nizkonapat'ovy kabel.
Ohrani¢ovaci kabel nie je pripojeny k nabija- | Skontrolujte, ¢i je ohrani€ovaci kabel k nabi-
cej stanici. jacej stanici spravne pripojeny. Ak su konek-
tory poSkodené, vymerite ich. Pozrite si ¢ast’
Pripojenie ohranicujiceho kabla na strane 18.
OhraniCovaci kabel je preruseny. Zistite, kde je prerusenie. Nahradte poSkode-
ny usek obvodu novym kablom a napojte ho
pomocou originalnej spojky. Pozrite si Cast’
Hladanie preruseni v ohrani¢ujicom kabli na
strane 46.
OhraniCovaci kabel sa na ceste k ostrovéeku | Skontrolujte, Ci je ohraniCovaci kabel poloze-
a z ostrov€eka krizuje. ny podla pokynov, napr. v spravnom smere
okolo ostrovéeka. Pozrite si Cast’ Hranice
v rdmci pracovnej oblasti na strane 15.
Prerusilo sa spojenie medzi robotickou ko- Umiestnite roboticku kosacku do nabijace;j
saCkou a nabijacou stanicou. stanice a vygenerujte novy signal ohranicenia
pomocou funkcie Zabezpecenie -> Novy sig-
nal ohranicenia.
Rusivé vplyvy spbsobené kovovymi predmet- | Skuste presunut’ ohranicovaci kabel.
mi (ploty, ocelova vystuz) alebo zakopanymi
kablami v blizkosti.
Uviaznuta Roboticka kosacka sa o nie€o zachytila. Uvoinite roboticktl kosagku a odstrarite prici-

nu uviaznutia.

Roboticka kosacka uviazla za viacerymi pre-
kazkami.

Skontrolujte, €i sa nevyskytuju prekazky bra-
niace robotickej kosaCke pohnut’ sa z tohto
miesta.
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Hlasenie Prigina Cinnost
Mimo pracovnej plo- | Pripojenia ohraniCovacieho kabla k nabijacej | Skontrolujte, &i je ohraniCovaci kabel spravne
chy stanici su prekrizené. pripojeny.

Ohrani¢ovaci kabel je prili§ blizko k okraju
pracovnej oblasti.

Pracovna plocha je prili§ strma.

Ohranicujuci kabel je polozeny v nespravnom
smere okolo ostrovéeka.

Skontrolujte, ¢i je ohraniCovaci kabel ulozeny
podla pokynov v &asti Ohranicovaci kabel na
strane 13.

Rusivé vplyvy sposobené kovovymi predmet-
mi (ploty, ocelova vystuz) alebo zakopanymi
kablami v blizkosti.

Skuste presunut’ ohranic¢ovaci kabel.

Roboticka kosacka ma t'azkosti pvri rozpozna-
vani vlastného signalu od inej prilahlej inSta-
lacie robotickej kosacky.

Umiestnite roboticku kosacku do nabijace;j
stanice a vygenerujte novy signal ohranienia
pomocou funkcie Zabezpecenie -> Novy sig-
nal ohranicenia.

Slabd batérial Vybita
batéria

Roboticka kosacka nedokaze najst’ nabijaciu
stanicu.

Skontrolujte, ¢i su nabijacia stanica a nava-
dzaci kabel nainstalované v sulade s pokynmi
v Casti Instalacia na strane 10.

Navadzaci kabel je preruSeny alebo nepripo-
jeny.

Skontrolujte, &i kontrolka na nabijacej stanici
blika nazlto. Pozrite si rieSenie v Casti Signali-
zacné svetlo na nabijacej stanici na strane
44.

Batéria je vybita.

Vymerite batériu. Pozrite si Cast’ Akumulgtor
na strane 39.

Anténa nabijacej stanice je chybna.

Skontrolujte, &i kontrolka na nabijacej stanici
blika naerveno. Pozrite si Cast’ Signalizacné
sveltlo na nabijacej stanici na strane 44.

Wrong PIN (Nesprdv- | Bol zadany nespravny PIN kod. Povolenych | Zadajte spravny PIN kod. Ak ste zabudli PIN
ny PIN kéd) je pat’ pokusov, potom sa klavesnica zabloku- | kdd, obratte sa na miestneho zastupcu spo-
je na pat’ minut. loénosti GARDENA.

Moftor kolesa je preta-| Roboticka kosacka sa o nieCo zachytila. Uvoinite robotickdl kosagku a odstrarite prici-
Zeny, pravy nu, preco sa nehybe. Ak je to pre mokru tra-
Motor kolesa je preta- vu, pockve\Jte,l kym travvmk vyschne, a az po-

. o tom pouzivajte kosacku.
Zeny, lavy
Zablokovany pohyb | Roboticka kosacka sa o nieCo zachytila. Uvoinite robotickul kosagku a odstrarite prici-

nu, preco sa nehybe. Ak je to pre mokru tra-
vu, pockajte, kym travnik vyschne, a az po-
tom pouzivajte kosacku.

V pracovnej oblasti je strmy svah.

Maximalny garantovany svah je 25 %.
StrmSie svahy sa musia izolovat'. Pozrite si
Cast Svahy na strane 16.

Navadzaci kabel nie je poloZzeny Sikmo ku
svahu.

Ak je navadzaci kabel poloZzeny na svahu,

musi smerovat’ Sikmo cez svah. Pozrite si
Cast Svahy na strane 16

Zablokovana nabija-
cia stanica

Kontakt medzi pruzkami nabijacky a kontakt-
nymi prizkami méze byt’ slaby a roboticka
kosacka vykonala niekolko pokusov o nabitie.

Vlozte roboticku kosacku do nabijacej stanice
a skontrolujte, €i je medzi pruzkami nabijacky
a kontaktnymi pruzkami dobry kontakt.

Predmet prekaza robotickej kosacke.

Odstrante predmet.

Nabijacia stanica je naklonena alebo ohnuta.

Skontrolujte, ¢i je nabijacia stanica umiestne-
na na uplne plochom a vodorovnom povrchu.
Nabijacia stanica nesmie byt naklonena ani
ohnuta.
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Hlasenie

Pri¢ina

Cinnost’

Zablokovana v nabija-
cej stanici

Pred robotickou kosackou je predmet, ktory
jej brani opustit’' nabijaciu stanicu.

Odstrarite predmet.

Prevratena

Roboticka kosacka je prili§ naklonena alebo
sa prevratila.

Otocte roboticku kosacku spravnym spdso-
bom.

Potrebuje manudaine
nabitie

Roboticka kosacka je nastavena na prevadz-
kovy rezim MAN.

Umiestnite roboticku kosacku do nabijace;j
stanice. Takéto spravanie je bezné a nie je
potrebné Ziadne opatrenie.

Nasledujuci Start Nastavenie Casovaca brani prevadzke robo- | Zmeite nastavenia Casovaca. Pozrite si cast
hh:mm tickej kosacky. Casovac na strane 22.
Prebieha ¢as odpocinku. Roboticka kosacka | Takéto spravanie je bezné a nie je potrebné
ma integrovany pohotovostny rezim podla ta- | Ziadne opatrenie. Pozrite si Cast' Casovac a
bulky Pohotovostny rezim. pohotovostny reZim na strane 36.

Denné kosenie je ho- | Prebieha ¢as odpocinku. Roboticka kosavléka Takéto spravanie je bezné a nie je potrebné
fové ma integrovany pohotovostny rezim podla ta- | Ziadne opatrenie. Pozrite si Cast’ Pohotovost-
bulky Pohotovostny rezim. ny rezim na strane 36.

Zavih Snima¢ zdvihnutia bol aktivovany po uviaznu- | Uvoinite kosacku.

ti kosacky.

Problém s ndrazovym
snimacom, prednym/
zadnym

Telo kosacky sa nemoze voine pohybovat
okolo ramu.

Skontrolujte, Ze telo kosacky sa moze voine
pohybovat’ okolo ramu.

Wheel drive problem,
right/left (Problem

s hnacim kolesom,
pravym/lavym)

Trava alebo iny predmet je omotany okolo
hnacieho kolesa.

Ocistite okolie kolies.

Alarm! Kosacka je vy-
pnuta

Spustil sa alarm, pretoze kosacka sa vypla.

Alarm! Kosacka sa
zastavila

Spustil sa alarm, pretoze kosacka sa zastavi-
la.

Alarm! Kosacka naad-
vihnuta

Spustil sa alarm, pretoze kosacka sa zdvihla.

Nastavte bezpecnostnu Uroven v ponuke Se-
curity (Zabezpecenie).

Alarm! Kosacka na- | Spustil sa alarm, pretoze kosacka sa nakloni-
klonena la.
Temporary battery Docasny problém s batériou alebo softvérom | ReStartujte kosacku. Odpojte a znova zapojte

problem (Docasny
problém s batériou)

kosacky.

batériu.

Charging current too
high (Nabijaci prad
velmi vysoky)

Nespravna alebo chybna jednotka zdroja na-
pajania.

Tato sprava si vyzaduje zasah technika v au-
torizovanom servise.
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6.3 Signalizaéné svetlo na nabijacej stanici

Ked je instalacia uplne funkéna, kontrolka na nabijacej stanici svieti nepreruSovane nazeleno. Ak sa objavuje nieCo
iné, postupujte podla navodu na rieSenie problémov nizSie.

Ak stale potrebujete pomoc pri rieSeni problémov, kontaktujte miestneho zastupcu spolo¢nosti GARDENA.

Svetlo

Pri¢ina

Cinnost’

Suvislé zelené svetlo

Vsetko je v poriadku

Nie je potrebné Ziadne opatrenie

Zelené blikajuce svet-
lo

Signaly su dobré a reZim ECO je aktivovany.

Nie je potrebné Ziadne opatrenie. DalSie in-
formacie o reZime ECO najdete v Casti ReZim
ECO na strane 27.

Blikajuce modré svet-
lo

Ohrani¢ovacia slu¢ka nie je pripojena k nabi-
jacej stanici

Skontrolujte, ¢i je ohrani€ovaci kabel k nabi-
jacej stanici spravne pripojeny. Pozrite si ast’
Pripojenie ohranicufuceho kabla na strane 18.

Prerusenie v ohranic¢ovacej slucke

Zistite, kde je prerusenie. Vymerite poSkode-
ny usek ohrani¢ovacieho kabla pomocou no-
vého kabla a napojte ho pomocou originalnej
spojky. Pozrite si 8ast’ Hladanie preruseni

v ohranicujucom kabli na strane 46.

Blikajuce Zlfe svetlo

Navadzaci kabel nie je pripojeny k nabijacej
stanici

Skontrolujte, ¢i je konektor navadzacieho
kabla spravne pripojeny k nabijacej stanici.
Pozrite si Cast’ PoloZenie a pripojenie nava-
dzacieho kabla na strane 19

Prerusenie navadzacieho kabla

Zistite, kde je prerusenie. Vymente poskode-
ny usek navadzacieho kabla pomocou nove-
ho kabla a pripojte ho pomocou originalnej
spojky.

Blikajuce cervené
svetfo

Vypadok antény nabijacej stanice

Obrat'te sa na miestneho zastupcu spolo¢no-
sti GARDENA.

Neprerusované cCer-
vené svetlo

Porucha dosky ploSného spoja alebo ne-
spravne napajanie nabijacej stanice. Opravu
poruchy musi vykonat' autorizovany servisny
technik.

Obrat'te sa na miestneho zastupcu spolocno-
sti GARDENA.
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6.4 Priznaky

Ak roboticka kosacka nepracuje podia o&akavania, postupujte podia navodu na rie$enie problémov nizsie.

Na stranke www.gardena.com sa nachadza zoznam &asto kladenych otazok, v ktorom sa nachadzaju podrobnejsie
odpovede na mnozstvo Standardnych otazok. Ak stale nemézete najst’ pricinu poruchy, obratte sa na miestneho
zastupcu spolo¢nosti GARDENA.

Priznaky

Pri¢ina

Cinnost’

Roboticka kosacka
ma problémy s doko-
vanim.

Ohranicovaci kabel nie je polozeny v dihej
rovnej linii, ktora je dostato¢ne daleko od na-
bijacej stanice.

Skontrolujte, ¢i je nabijacia stanica nainstalo-
vana podla pokynov v Casti PoloZenie ohrani-
covacieho kabla na strane 17

Navadzaci kabel nie je vlozeny v otvore v
spodnej Casti nabijacej stanice.

Pre prevadzku je absolutne nevyhnutné, aby
bol navadzaci kabel dokonale rovny a v
spravnej polohe pod nabijacou stanicou. Pre-
to zaistite, aby bol navadzaci kabel vzdy vo
svojom otvore v nabijacej stanici. Pozrite si
Cast' PoloZenie a pripojenie navadzacieho
kabla na strane 19.

Nabijacia stanica je na svahu.

Umiestnite nabijaciu stanicu na povrch, ktory
je uplne vodorovny. Pozrite si Cast’ Nabijacia
stanica na strane 11.

Nerovnomerné vy-
sledky kosenia.

Roboticka kosacka pracuje len zopar hodin
za den.

Predizte das kosenia. Pozrite si ¢ast Casovac
na strane 22.

Nastavenie funkcie Proporcia je vzhladom na
usporiadanie pracovnej plochy nespravne

Skontrolujte, &i je zvolena spravna hodnota
Proporcia.

Tvar pracovnej plochy si vyZzaduje pouzitie
funkcii Vzdialeny Start 1 aj Vzdialeny Start 2,
aby roboticka kosacCka nasla cestu na vSetky
vzdialené plochy.

Na nasmerovanie robotickej kosacky na
vzdialenu plochu pouzite aj funkciu Vzdialeny
Start 2. Pozrite si Cast' Vzdialeny Start 2 na
strane 25. Plati len pre model GARDE-
NAR7OLi, R80Li.

Pracovna oblast’ je prili§ velka.

Pokuste sa obmedzit' pracovnu oblast’ alebo
predizit’ Cas prace. Pozrite si ¢ast’ Casovac
na strane 22.

Tupé noze.

Vymente vSetky noze a skrutky, aby boli ro-
taCné Casti vyvazené. Pozrite si Cast’ Vymena
noZov na strane 38.

Dlha trava v pomere k nastavenej vyske ko-
senia.

Zvyste vySku rezu a potom ju postupne zni-
Zujte.

Nahromadenie travy pri reznom kotuci alebo
okolo hriadela motora.

Skontrolujte, &i sa rezny kot volne a lahko
otaca. Ak nie, odskrutkujte rezny kotu¢ a od-
strante travu a iné cudzie predmety. Pozrite si
ast’ Cistenie robotickej kosacky na strane
38.

Roboticka kosacka
pracuje v nespravnom
case.

Musia byt nastavené hodiny robotickej kosac-
Ky.

Nastavte hodiny. Pozrite si ast Cas & Datum
na strane 28.

Cas spustenia a zastavenia kosenia je ne-
spravny.

Vynulujte nastavenia pre as spustenia a ¢as
zastavenia kosenia. Pozrite si ¢ast' Cas & Da-
tum na strane 28.

Roboticka kosacka vi-
bruje.

PosSkodenie nozov vedie k nerovnovahe ko-
siaceho systému.

Skontrolujte noze a skrutky a v pripade potre-
by ich vymerite. Pozrite si €ast’ Vymena no-
Zov na strane 38.

Vela noZov v tej istej polohe vedie k nerovno-
vahe kosiaceho systému.

Skontrolujte, &i je na kazdej skrutke namonto-
vany iba jeden noz.
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Priznaky

Pri¢ina

Cinnost’

Roboticka kosacka je
spustena, ale rezny
kotu¢ sa netoci.

Roboticka kosacka hiada nabijaciu stanicu.

Ziadne opatrenie. Rezny kotu¢ sa netoCi, ked
roboticka kosacka hlada nabijaciu stanicu.

Roboticka kosacka
medzi nabijacimi cy-
klami kosi v kratSich
intervaloch.

Trava alebo iny cudzi predmet blokuju rezny
kotuc.

Odpojte a vycistite rezny kotuc. Pozrite si
Cast’ Cistenie robotickej kosacky na strane
38.

Cas kosenia aj nabi-
jania su kratSie ako
zvycCajne.

Batéria je vybita.

Vymerite batériu. Pozrite si Cast’ Akumulator
na strane 39.

Roboticka kosacka je
niekolko hodin zapar-
kovana v nabijacej
stanici.

Roboticka kosacka ma integrovany pohoto-
vostny rezim podia tabulky Pohotovostny re-
zim. Pozrite si ¢ast’ Pohotovostny rezim na
strane 36.

Ziadne opatrenie.

Dvierka sa zatvorili bez toho, aby sa najprv

Otvorte dvierka, stlaéte tlacidlo START a po-

stlacilo tlacidlo START.

tom zatvorte dvierka.

6.5 Hiadanie preruseni v ohranigujucom kabli

Prerusenia v obvodovom kabli su zvy€ajne sposobené
neumyselnym fyzickym poskodenim kabla, napriklad pri
praci s lopatou. V krajinach s prizemnym mrazom mézu
kabel poskodit’ aj ostré kamene, ktoré sa posuvaju

v zemi. PreruSenia tiez mézu byt spbdsobené
nadmernym napnutim kabla pocas inStalacie.

Kosenie travy prili§ nizko hned' po inStalacii méze
poskodit' izolaciu kabla. Poskodenie izolacie méze
sposobit’ prerusenia az o niekolko tyzdriov alebo
mesiacov. Aby sa tomu predislo, prvé tyzdne po
intalacii vzdy vyberte maximalnu vySku rezu a potom
vySku postupne znizujte o jeden krok kazdy druhy
tyzden, kym sa nedosiahne pozadovana vyska rezu.

Chybné napojenie ohraniujuceho kabla pomocou
spojky méze tie viest' k preruseniu po niekolkych
tyzdhoch po vytvoreni tohto spoja. Chybné napojenie
mdze byt spdsobené napriklad tym, ze originalna spojka
sa nestlaci pomocou kliesti dostatone silno alebo sa
pouzije spojka s nizSou kvalitou nez originalna spojka.
Predtym, nez budete pokraCovat’ v rieSeni problému,
najprv skontrolujte vSetky zname napojenia.

Prerusenie kabla sa da najst’ postupnym skracovanim
kabla, kde sa prerusenie méze nachadzat', na polovicu,
az kym nezostane iba velmi kratky usek kabla.

Nasledovny spésob nefunguje, ak je aktivovany rezim
ECO. Najskor skontrolujte, €i je rezim ECO vypnuty.
Pozrite si ¢ast’ ReZim ECO na strane 27.

1. Skontrolujte, &i signalizacné svetlo na nabijacej
stanici blika namodro, ¢o signalizuje prerusenie
ohraniCujucej slucky. Pozrite si Cast’ Signalizacné
svetlo na nabijacej stanici na strane 44.

2. Skontrolujte, i su pripojenia ohrani¢ujuceho kabla
k nabijacej stanici spravne pripojené
a neposkodené. Skontrolujte, ¢i kontrolka na
nabijacej stanici stale blika modrym svetlom.

NAPAJANIE R L NAVADZANIE

3. Vymente pripojenia medzi navadzacim kablom
a ohranicujucim kablom na nabijacej stanici.

Zacnite vymenou pripojenia L a GUIDE.

Ak indikator svieti nepreruSovane nazeleno, potom
je preruSenie niekde na ohraniCovacom kabli medzi
L a bodom, kde je navadzaci kabel pripojeny

k ohrani¢ovaciemu kablu (hruba ¢ierna Ciara na
obrazku).
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Na odstranenie poruchy potrebujete ohrani¢ovaci
kabel, konektory a spojky.

a) Ak je podozrivy ohraniCovaci kabel kratky,
najjednoduchSou moznostou je vymenit' cely
ohrani€ovaci kabel medzi L a bodom, kde je
navadzaci kabel pripojeny ku ohrani¢ovaciemu
kablu (hruba &ierna Ciara).

b) Ak je podozrivy ohrani¢ovaci kabel dihy (hruba
Cierna Giara), postupujte nasledovne: b) Umiestnite L
a GUIDE spat’ na pdvodné miesta. Potom odpojte R.
Pripojte novy ohrani€ujuci kabel k R. Pripojte druhy
koniec tohto nového ohrani¢ujuceho kabla niekde

v strede podozrivého Useku kabla.

| —— |

Ak indikator teraz svieti nazeleno, prerusenie je
niekde v kabli medzi odpojenym koncom a miestom,
kde je pripojeny novy kabel (hruba &ierna Ciara
nizsie). V tom pripade presurite pripojenie nového
kabla blizSie k odpojenému koncu (priblizne do
stredu podozrivého useku kabla) a znovu
skontrolujte, Ci je signalizacné svetlo zelené.

Pokracujte, kym nezostane iba velmi kratky usek
kabla, ktory predstavuje rozdiel medzi
neprerusovanym zelenym svetlom a blikajucim
modrym svetlom. Potom postupuijte podia pokynov

v bode 5 niZSie.

Ak indikator stale blika namodro ako v kroku 3
vysSie: Vratte pripojenia La GUIDE do poévodnych
poldh. Potom prepnite R a GUIDE. Ak indikator teraz
svieti nepreruSovanym zelenym svetlom, odpojte L
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a pripojte novy ohranic¢ovaci kabel k L. Pripojte
druhy koniec tohto nového kabla niekde v strede
podozrivého useku kébla. Postupujte rovhako ako
v krokoch 3a) a 3b) vyssie.

5. Ked sa prerusenie najde, poskodeny usek sa musi
vymenit’ za novy kabel. VZzdy pouZzivajte originalne
Spojky.
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7 Preprava, skladovanie a likvidacia

7.1 Preprava

Na dodavané litiové-ibnové akumulatory sa vztahuju
poziadavky legislativy o nebezpe¢nom tovare. Pri
komercnej doprave, napr. tretimi stranami alebo
Speditérmi, sa musia dodrziavat’ Specialne poziadavky
na balenie a oznacenie. Informacie tykajuce sa pripravy
zariadenia na dodanie vam poskytne odbornik na
nebezpecny material. Dodrziavajte tiez pripadné
podrobné vnutrostatne predpisy.

Prelepte otvorené kontakty a zabalte batériu tak, aby sa
v baleni neposunula. Pri preprave vyrobok vzdy zaistite.

7.2 Zimné skladovanie

7.2.1 Roboticka kosacka

Pred zimnym uskladnenim sa musi roboticka kosacka
dokladne vycistit. Pozrite si kapitolu Cistenie robotickej
kosacky na strane 38.

Na zaistenie funkénosti a Zivotnosti batérie je dblezité,
aby ste roboticku kosacku pred zimnym uskladnenim
nabili. Umiestnite roboticku kosacku s otvorenym krytom
do nabijacej stanice, kym ikona akumulatora na displeji
nezobrazi, Ze je akumulator uplne nabity. Potom
prepnite hlavny vypina¢ do polohy 0.

Skontrolujte stav dielov podliehajucich opotrebovaniu,
ako su noze a loziska zadnych kolies. V pripade potreby
ich opravte, aby bola roboticka kosacka pred dalSou
sezbnou v dobrom stave.

Roboticku kosacku uskladriujte tak, aby stala na
vSetkych kolesach a ulozte ju na suchom mieste, kde je
chranena pred mrazom najlepSie vo svojom pévodnom
obale. Roboticku kosatku mézete tiez zavesit' na
originalny nastenny drziak GARDENA. Informacie

o nastennych drziakoch vam poskytne miestny
obchodny zastupca spoloCnosti GARDENA.

VAROVANIE: Pred zimnym uskladnenim musi

A byt batéria Uplne nabita. Ak batéria nebude
uplne nabita, méze sa poskodit a v niektorych
pripadoch mdze byt nepouziteina.

7.2.2 Nabijacia stanica

Nabijaciu stanicu a zdroj napajania skladujte v interiéri.
Ohranicovaci kabel a navadzaci kabel sa m6zu nechat’
v zemi.

1. Odpojte zdroj napajania nabijacej stanice.

2. Uvolnite zaistenie konektora a vytiahnite konektor
von.

3. Odpojte kontakty ohrani¢ovacieho a navadzacieho
kabla od nabijacej stanice.

Konce kablov by mali byt chranené proti vihkosti tak, ze
ich napriklad vlozite do nadoby s mazivom.

VAROVANIE: Ak nie je mozné uskladnit’
nabijaciu stanicu vnutri, musi byt’ pripojena k

napajaniu, ohraniCujucemu kablu a navadzacim
kablom po celd zimu.

7.3 Po zimnom skladovani

Overte, Ci sa vyZzaduje Cistenie — zamerajte sa najma na
nabijacie pruzky na robotickej kosacke a na nabijace;j
stanici. Ak nabijacie pruzky vyzeraju obhorené alebo
zanesené, o istite ich pomocou jemného brusneho
papiera. Rovnako je potrebné skontrolovat’, ¢i je na
robotickej kosacke nastaveny spravny ¢as a datum.

7.4 Informacie tykajuce sa zivotného prostredia

Symbol na robotickej kosatke GARDENA
oznacuje, Ze tento vyrobok sa nesmie
likvidovat' spolu s domacim odpadom.
Namiesto toho musi byt odovzdany vo
vhodnom recyklaénom centre na
recyklaciu jeho elektronickych
komponentov a batérii. Pred jej likvidaciou
sa z nej musi batéria demontovat'.

Zaistenim spravnej likvidacie tohto vyrobku pomdzete
zabranit’ potencialnemu negativnemu dopadu na zivotné
prostredie a zdravie Iudi, ktory by inak mohol byt
dosledkom nespravne;j likvidacie tohto vyrobku.

Podrobnejsie informacie o recyklacii tohto vyrobku
ziskate na mestskom Urade, od sluzby zaistujucej
spracovanie domaceho odpadu alebo v predajni, kde ste
vyrobok zakupili.

7.5 Demontaz batérie na uéely recyklacie

Ak chcete demontovat batériu z robotickej kosacky,
pozrite si Cast’ Akumulator na strane 39.
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8 Technické udaje

8.1 Technické udaje: R38Li, R40Li, R45Li

Rozmery R38Li R40Li R45Li
Dizka, cm 58 58 58
Sirka, cm 46 46 46
Vyska, cm 26 26 26
Hmotnost’, kg 7,4 7,4 7,4
Elektricky systém R38Li R40Li R45Li

Batéria, litium-ionova 18 V/2,1 Ah, katalégoveé Cislo

586 57 62-01, 586
57 62-02

586 57 62-01, 586
57 62-02

586 57 62-01, 586
57 62-02

Napajanie, V/28 V DC

100 - 240

100 - 240

100 - 240

Dizka nizkonapatového kabla, m

10

10

10

Priemerna spotreba energie pri maximalnom pouzivani

4 kWh/mesiac
Vv pracovnej obla-
sti s velkost'ou

4 kWh/mesiac
v pracovnej obla-
sti s velkost'ou

4 kWh/mesiac
v pracovnej obla-
sti s velkost'ou

(A)3

380 m? 400 m? 450 m2
Nabijaci prud, A DC 1,3 1,3 1,3
Priemerna doba kosenia, min. 65 65 65
Priemerna doba nabijania, min. 50 50 50
Anténa ohrani€ovacieho kébla R38Li R40Li R45Li
Prevadzkové frekvenéné pasmo, Hz 300 - 80 000 300 - 80 000 300 - 80 000
Maximalny radiofrekvenény vykon v m\W na vzdialenost’ | <25 <25 <25
60m
Emisie hluku do okolia sa meraju ako akusticky vykon? R38Li R40Li R45Li
Namerana hladina hluku akustického vykonu, dB (A) 56 56 56
Neistoty merania emisii hluku Ky dB (A) 2 2 2
Zaruceny akusticky tlak hladiny hluku, dB (A) 58 58 58
Hladina hluku akustického tlaku pri uchu pouzivatela, dB |45 45 45

Vyhlasenie o emisiach hluku je v sulade s normou EN 50636-2-107:2015

1 Maximalny aktivny vystupny vykon do antén frekvenéného pasma, v ktorom radiové zariadenie funguije.

2 Hiadina hluku merana ako akusticky tlak (Lwa) v stlade s eurépskou smernicou 2000/14/ES. Zaruéena Grovei
hluénosti zahffia rézne €innosti, ako aj alternativy skiSobnych predpisov 1 — 3 dB(A).

3 Neistoty merania hladiny akustického tlaku Kpa, 2 -4 dB (A)
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Kosenie R38Li R40Li R45Li
Kosiaci systém Tri oto¢né rezné noze
Otacky kosiaceho motora, ot./min 2900 2900 2900
Spotreba elektrickej energie, W +/-20 % 20 20 20
Vyska kosenia, cm 2-5 2-5 2-5
Sirka kosenia, cm 17 17 17
Najuzsi mozny priechod, cm 90 90 90
Maximalny sklon pracovnej oblasti, % 25 25 25
Maximalny sklon ohrani¢ovacieho kabla, % 15 15 15
Maximalna dizka ohrani¢ovacieho kabla, m 400 400 400
Maximalna dizka navadzacieho kabla, m 200 200 200
Pracovna kapacita, m2+/-20 % 380 400 450
Klasifikacia IP R38Li R40Li R45Li
Roboticka kosacka IPX4 IPX4 IPX4
Nabijacia stanica IPX1 IPX1 IPX1
Napajanie IPX4 IPX4 IPX4

Spolocnost’ Husqvarna AB nezarucuje Uplnu kompatibilitu robotickej kosacky s dalSimi typmi bezdrétovych systémoyv,
ako su napriklad dialkové ovladace, radiové vysielacky, nacuvacie zariadenia, zakopané elektrické opldtky a

podobne.

8.2 Technické udaje: R50Li, R70Li, R80Li

Rozmery R50Li R70Li R80Li
Dizka, cm 58 58 58
Sirka, cm 46 46 46
Vyska, cm 26 26 26
Hmotnost', kg 7,4 7,4 7,4
Elektricky systém R50Li R70Li R80Li

Batéria, litium-ionova 18 V/2,1 Ah, katalégove Cislo

586 57 62-01, 586
57 62-02

586 57 62-01, 586
57 62-02

586 57 62-01, 586
57 62-02

Napajanie, V/28 V DC

100 - 240

100 - 240

100 - 240

Dizka nizkonapatového kabla, m

10

10

10

Priemerna spotreba energie pri maximalnom pouzivani

4 kWh/mesiac

v pracovnej obla-
sti s velkost'ou
500 m?

5 kWh/mesiac

v pracovnej obla-
sti s velkost'ou
700 m?

6 kWh/mesiac

v pracovnej obla-
sti s velkostou
800 m?

60m4

Nabijaci prud, A DC 1,3 1,3 1,3
Priemerna doba kosenia, min. 65 65 65
Priemerna doba nabijania, min. 50 50 50

Anténa ohranicovacieho kabla R50Li R70Li R8O0Li
Prevadzkové frekvenéné pasmo, Hz 300 - 80 000 300 - 80 000 300 - 80 000
Maximalny radiofrekvencny vykon v mW na vzdialenost’ | <25 <25 <25

4 Maximalny aktivny vystupny vykon do antén frekvenéného pasma, v ktorom radiové zariadenie funguije.
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Emisie hluku do okolia sa meraju ako akusticky vykon® | R50Li R70Li R8OLi
Namerana hladina hluku akustického vykonu, dB (A) 56 58 58
Neistoty merania emisii hluku Kya dB (A) 2 2 2
Zaruceny akusticky tlak hladiny hluku, dB (A) 58 60 60
Hladina hluku akustického tlaku pri uchu pouzivatela, dB |45 47 47
(A) ®
Vyhlasenie o emisiach hluku je v stlade s normou EN 50636-2-107:2015

Kosenie R50Li R70Li R80Li
Kosiaci systém Tri otocné rezné noze
Otacky kosiaceho motora, ot./min 2900 2900 2900
Spotreba elektrickej energie, W +/-20 % 20 20 20
Vyska kosenia, cm 2-5 2-5 2-5
Sirka kosenia, cm 17 17 17
Najuzsi mozny priechod, cm 90 60 60
Maximalny sklon pracovnej oblasti, % 25 25 25
Maximalny sklon ohrani¢ovacieho kabla, % 15 15 15
Maximalna dizka ohraniovacieho kabla, m 400 400 400
Maximalna dizka navadzacieho kabla, m 200 200 200
Pracovna kapacita, m2+/-20 % 500 700 800
Klasifikacia IP R50Li R70Li R80Li
Roboticka kosacka IPX4 IPX4 IPX4
Nabijacia stanica IPX1 IPX1 IPX1
Napajanie IPX4 IPX4 IPX4

Spolocnost’ Husqvarna AB nezarucuje Uplnu kompatibilitu robotickej kosacky s dalSimi typmi bezdrétovych systémoyv,
ako su napriklad dialkové ovladace, radiové vysielacky, naCuvacie zariadenia, zakopané elektrické oplotky

a podobne.

5 Hladina hluku merana ako akusticky tlak (Lwa) v sulade s eurépskou smernicou 2000/14/ES. Zaruéena Groven

hluénosti zahffia rézne €innosti, ako aj alternativy skiSobnych predpisov 1 — 3 dB(A).

6 Neistoty merania hladiny akustického tlaku Kpa, 2 -4 dB (A)
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9 Zaruka

9.1 Zaruéné podmienky

Spolo¢nost’ GARDENA poskytuje zaruku na funkénost
tohto vyrobku na obdobie dva roky (od datumu
zakupenia). Zaruka sa vztahuje na vazne chyby
tykajuce sa materialov alebo vyrobnych chyb. V ramci
zarucénej lehoty vyrobok vymenime alebo ho bezplatne
opravime, ak su splnené nasledovné podmienky:

* Roboticka kosacka a nabijacia stanica sa mézu
pouzivat'len v sulade s pokynmi uvedenymi v
navode na obsluhu. Tato zaruka vyrobcu nema
ziadny vplyv na dalSie existujuce naroky kupujuceho
vodi predajcovi/predavajucemu, ktoré vyplyvaju zo
zaruky.

» Pouzivatelia alebo neopravnené tretie strany sa
nesmu pokusat’ opravovat’ tento vyrobok.

Priklady chyb, na ktoré sa nevztahuje zaruka:

» Poskodenie spdsobené prienikom vody zo spodnej
Casti robotickej kosacky. Toto poSkodenie je
zvyC€ajne spOsobené Cistiacimi alebo zavlazovacimi
systémami alebo otvormi/jamami v pracovnej
oblasti, ked sa poCas dazda vytvoria mlaky vody.

» Poskodenie spdsobené bleskom.

» PoSkodenie spdsobené nespravnym uskladnenim
alebo nespravnou manipulaciou s akumulatorom.

* PoSkodenie spdsobené pouzivanim inej ako
originalnej batérie GARDENA.

» Poskodenie spdsobené pouzivanim inych ako
originalnych nahradnych dielov a prisluSenstva
znaCky GARDENA, ako su napriklad noze
a indtalacny material.

» PoSkodenie obvodového kabla.

» Poskodenie spdsobené nepovolenou vymenou
alebo zasahovanim do produktu, pripadne jeho
napajania.

Noze sa povazuju za spotrebny tovar a nevztahuje sa
na ne zaruka.

Ak dbjde k poruche robotickej kosactky GARDENA,
obratte sa na zastupcu spolo¢nosti GARDENA, ktory
vam poskytne dalSie informacie. Pri kontakte so
zastupcom spolo¢nosti GARDENA si pripravte doklad o
zaplateni a vyrobné Cislo robotickej kosacky.
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10 EU vyhlasenie o zhode

10.1 ES vyhlasenie o zhode

Husqvarna AB, SE-561 82 Huskvarna, Svédsko, tel.:
+46-36-146500, vyhlasuje, ze robotické kosacky
GARDENA R38Li, GARDENA R40Li, GARDENA R45Li,
GARDENA R50Li, GARDENA R70Li and GARDENA
R80Li s vyrobnymi Cislami z roku 2017, tyzden 37 a
nasledujice (rok a tyzden je jasne uvedeny na
vykonovom §titku, po nich nasleduje vyrobné ¢islo)
spifiaju poziadavky SMERNICE RADY:

* Smernica o strojovych zariadeniach 2006/42/ES.

* Osobitné poziadavky pre robotické elektrické
akumulatorové kosacky EN 50636-2-107: 2015

» Elektromagnetické polia EN 62233: 2008.

* Smernica o obmedzeni pouzivania urcitych
nebezpedénych latok 2011/65/EU.

* Smernica tykajuca sa emisii hluku z vonkajsich
zariadeni 2000/14/ES. Informacie o emisiach hluku
a Sirke kosenia najdete aj v Casti Technické udaje
na strane 50.

Notifikovany organ 0404, SMP Svensk
Maskinprovning AB, Fyrisborgsgatan 3, SE-754 50
Uppsala, Sweden vydal spravu tykajucu sa zhody
podia dodatku VI smernice Rady 2000/14/ES
z 8. méja 2000 o emisii hluku v prostredi. Cislo
certifikatu: 01/901/163 v pripade modelu GARDENA
R38Li, GARDENA R40Li, GARDENA R45Li and
GARDENA R50L. v pripade modelu GARDENA
R70Li and GARDENA R80Li.

«  Smernica o radiovych zariadeniach 2014/53/EU. Boli
uplatnené nasledujuce normy:
+ Finalny navrh 303 447 v1.1.1 (06/2017)

Elektromagnetickd kompatibilita:
+ ETSIEN 301489-1v2.2.0

Huskvarna, 2017-09-01

L. CE

Lars Roos
Global R&D Director, Electric category

(Opravneny zastupca spolo¢nosti Husqvarna AB a
zodpovedny za technicki dokumentaciu.)
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