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1 Sissejuhatus

1.1 Margukiri

Seerianumber:

PIN-kood:

Toote registreerimise voti:

dukite ostmise ja milmise vastu.

Toote registreerimise voti on vaartuslik dokument ja seda tuleb hoida kindlas kohas. See voti on vajalik naiteks toote
registreerimiseks GARDENA veebilehel voi robotniiduki lukustusest vabastamiseks PIN-koodi kaotamise korral. Too-
te registreerimise véti sisaldub toote pakendis eraldi dokumendina.

Kui robotniiduk varastatakse, andke sellest kindlasti ettevottele GARDENA teada. Votke ihendust kohaliku GARDE-
NA esindajaga ja edastage robotniiduki seerianumber, et toote varguse saaks registreerida rahvusvahelises andme-
baasis. See on oluline samm robotniidukite varguste tdkestamisel, mille abil vidhendatakse huvi varastatud robotnii-

Toote Uheksakohaline seerianumber on ndha toote andmesildil ja pakendil.

www.gardena.com

1.2 Toote kirjeldus

Onnitleme teid selle kvaliteettoote valimise puhul.
GARDENA robotniiduki parimate to6tulemuste
saavutamiseks vajate teadmisi seadme t66pdhimdotete
kohta. See kasutusjuhend sisaldab olulist teavet
robotniiduki, selle paigaldamise ja kasutamise kohta.
Taienduseks sellele kasutusjuhendile leiate
juhendvideoid ja juhiseid GARDENA veebisaidilt
www.gardena.com.

Arge unustage, et seadme kasutaja vastutab seadmest
tingitud ohtude ja dnnetuste ning varakahjude eest.

GARDENA tegeleb pidevalt oma toodete
edasiarendamisega ja jatab endale diguse muuta
eelneva etteteatamiseta toodete konstruktsiooni,
valimust ja funktsioone.

1.2.1 J6udlus

Robotniiduki maksimaalsel jbudlusel kasutamiseks
soovitatavad muruplatsi suurused on toodud jaotises
Tehnilised andmed Ik 51.

See, kui suurt ala robotniiduk suudab niita, oleneb
peamiselt terade seisukorrast ning muru ttubist,
kasvukiirusest ja niiskusest. Tahtis on ka aia kuju. Kui
aed koosneb peamiselt avatud muruvaljakutest, suudab
robotniiduk tunnis niita rohkem kui aias, mis koosneb
mitmetest puude, lillepeenarde ja labikaikudega
eraldatud vaikestest muruplatsidest.

Olenevalt aku olekust ja murust niidab taielikult laetud
robotniiduk 60 kuni 80 minutit. Seejarel laaditakse robotit
50 kuni 60 minutit. Laadimisaeg voib muu hulgas
sbltuda naiteks valistemperatuurist.

1.2.2 Niitmistehnika

Robotniiduki stisteem pohineb efektiivsuse ja
energiasaastlikkuse pohimdttel. Erinevalt tavaparastest
muruniidukitest 16ikab robotniiduk rohukdrred Iabi, mitte
ei rebi neid maha. Selline niitmisviis muudab muru
kvaliteetsemaks. Léigatud muru pole vaja kokku koguda
ja tanu vaikestele rohutiikkidele véheneb vajadus muru
vaetada. Lisaks on niiduk heitmevaba, kadeparane ja
hoiab muru alati korras.

Parima to6tulemuse saavutamiseks soovitame
robotniidukiga niita peamiselt kuiva ilmaga. Robotniiduk
voib niita ka vihmaga, kuid sel juhul koguneb marg rohi
robotniidukile ning jarskudel ndlvadel on libisemisoht
suurem.

Parima niitmistulemuse saavutamiseks peavad
|diketerad olema heas seisukorras. Selleks et hoida
I6iketerasid voimalikult kaua teravana, on oluline hoida
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muru puhas okstest, vaikestest kividest ja muudest
esemetest.

Parima niitmistulemuse saavutamiseks tuleb terasid
regulaarselt vahetada. Vt jaotist Léjketerade vahetamine
Ik 39.

1.2.3 Toovotted

Robotniiduk niidab muru automaatselt. Seade lilitub
pidevalt vaheldumisi niitmis- ja laadimisreziimile.

Kui robotniiduki kere porkab vastu takistust vdi laheneb
piirdekaablile, siis niiduk tagurdab ja valib uue suuna.
Robotniiduki esi- ja tagaosas asuvad andurid tuvastavad
niiduki lahenemise piirdekaablile. Robotniiduki esiosa
mdddub piirdekaablist alati teatud kaugusel, enne kui
niiduk Umber p66rdub. Vajaduse korral saab seda
kaugust vastavalt paigaldusele muuta.

Robotniiduki peal asuv nupp STOP on ette ndhtud
peamiselt niiduki t66 katkestamiseks. Nupu STOP
vajutamisel avaneb luuk, mille taga asub juhtpaneel.
Juhtpaneelil toimub robotniiduki seadistamine. Nupp
STOP jaab allavajutatud olekusse, kuni luuk uuesti
suletakse. Koos nupuga START toimib see
kaivitustakistina.

1.2.4 Liikumismuster

Kuna robotniiduk ei jargi likumisel kindlat mustrit, siis on
likumismuster on alati erinev. Selline niitmisviis
vdimaldab muru niita Uhtlaselt ja likumisjalgi jatmata.

1.2.5 Otsimismeetod

Juhtkaabel on kaabel, mis paigaldatakse
laadimisjaamast suunaga méne kaugema tddpiirkonna
poole vai labi kitsa kdigu. See Ghendatakse
piirdekaabliga ning see hdlbustab ja kiirendab
robotniidukil laadimisjaama leidmist. Lisateavet leiate
jaotisest Juhtkaabli paigaldamine Ik 18.

Kui aku laetuse tase jaab liga madalaks, hakkab
robotniiduk otsima laadimisjaama. Laadimisjaama
otsimise ajal robotniiduk ei niida.

Kui robotniiduk otsib laadimisjaama, otsib ta esmalt
korraparatu mustri alusel juhtkaablit. Seejarel I1&heb ta
mddda juhtkaablit laadimisjaama, pddrab jaama ees
ringi ja tagurdab selle kiilge.

4 - Sissejuhatus
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1.3 Seadme tutvustus

PIN CODE

ALARM SECURITY

[E3]EajEa )

Joonisel olevad numbrid tdhistavad jargmist.

Korpus

Ekraani, klahvistiku ja 16ikekdrguse regulaatori kate.
Stoppnupp

Kontaktriba

LED-lambike laadimisjaama, piirdekaabli ja
juhtkaabli 166 kontrollimiseks

Laadimisjaam

Kandekaepide

Akukate

9. Loiketera ketas

10. Raamikarp, sisaldab elektroonikat, akut ja mootoreid
11. Peallliti

12. Tagaratas

13. Laadimiskontaktriba

14. Klahvistik

15. Ekraan

aoRrwDd =

© N o

16.
17.
18.

19.
20.
21.
22.
23.
24.

25.

26.
27.
28.

Andmesilt
Piirdekaabel piirderingi ja juhtkaablina kasutamiseks

Piirdekaabli ja laadimisjaama Uhendamiseks vajalik
Uhendus

Klambrid

Uhendusklemm piirdekaablile

Laadimisjaama kinnituskruvid

Lisaterad

Kasutusjuhend ja lihijuhend

M®obteriist piirdekaabli paigaldamise hdlbustamiseks
(modbteriist voetakse karbi kiiljest lahti)

Toiteallikas (toiteallika valimus vdib olenevalt turust
olla erinev)

Madalpingekaabel
Hoiatussilt
Juhtmemargid
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1.4 Stiimbolid tootel

Robotniidukil leiduvad jargmised siimbolid. Tutvuge
nendega hoolikalt.

HOIATUS! Enne robotniiduki
'_'I kasutamist lugege kasutusju-
hendit.

HOIATUS! Enne niiduki hool-
damist vdi tdstmist kasutage

@ blokeerivat seadist.

> >

Robotniiduki saab kaivitada
Uksnes siis, kui pealdliti on
asendis 7 ning on sisestatud
oige PIN-kood. Enne seadme
kontroll- ja/voi hooldustoimin-
gute alustamist keerake pea-
IUliti asendisse 0.

—— HOIATUS! Kui seade td6tab,
Q hoidke sellest ohutusse kau-
)\

gusesse. Hoidke kéed ja jalad
—___ liikuvatest teradest eemal.

HOIATUS! Arge séitke sead-

mel. Arge pange jalgu voi kasi

seadme korpuse ldhedusse
[D

voi selle alla.

Arge mitte kunagi kasutage
= robotniiduki puhastamiseks
= kdrgsurvepesurit voi voolavat
vett.

Q Lukustusfunktsioon
Q Q

See toode vastab rakenduvatele EU
direktiividele.

Lva Umbruse miirasaaste. Toote emissioonid
on esitatud peatikis Tehnilised andmed Ik
517 ja andmesildil.

dB
Toodet ei tohi kasutusest kdrvaldada koos
tavaliste olmejaatmetega. Veenduge, et
toote utiliseerimisel jargitakse kohalikke
I

eeskirju.

Raam sisaldab elektrostaatilisele
lahendusele (ESD) tundlikke komponente.
Raam tuleb sulgeda asjatundlikul viisil.
Seetdttu tohivad raami avada vaid

A volitatud hooldustehnikud. Purunenud
tihend véib pdhjustada garantii muutumise
taielikult voi osaliselt kehtetuks.

WARRANTYSEAL

Madalpingekaablit ei tohi [lihendada,
pikendada voi jatkata.

Arge kasutage trimmerit madalpingekaabli
ldhedal. Olge ettevaatlik, kui timmerdate
servadel, kuhu on paigaldatud kaablid.

Enne toote kasutamist voi tostmist
aktiveerige blokeeriv seadis.

6 - Sissejuhatus
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2 Ohutus

2.1 Ohutuse maaratlused vOi laheduses asuvate objektide kahjustamise
Madistetega ,hoiatus”, ,ettevaatust” ja ,markus” juhitakse ohtu.
téhelepanu eriti olulistele kohtadele kasutusjuhendis.
HOIATUS: Tahistab kasutusjuhendi juhiste Markus: Tahistab antud olukorras vajalikku lisateavet.
eiramise korral kasutaja voi korvalseisjate
kehavigastuse voi surmaga |6ppeva dnnetuse 2.2 Uldised ohutuseeskirjad
ohtu. :

Kasutusjuhendist arusaamise lihtsustamiseks

kasutatakse selles jargmisi tunnuseid.
ETTEVAATUST: Tahistab kasutusjuhendi .
juhiste eiramise korral seadme, muude esemete

Kaldkirjas olev tekst tahistab robotniiduki ekraanil

kuvatavaid teateid vai viiteid kasutusjuhendi teistele

peatlkkidele.

* Rasvases kirjas sdnad tahistavad robotniiduki
klahvistiku nuppe.

«  SUURTAHTEDEGA ja kursiivis tekst tahistab

pealiliti asendit ja robotniiduki erinevaid tééreziime.

2.2.1 TAHTIS! LUGEGE SEE TEKST ENNE KASUTAMIST HOOLIKALT LABI JA HOIDKE SEE ALLES
EDASISEKS KASUTAMISEKS

Seadme operaator vastutab seadmest tingitud ohtude ning dnnetuste ning varaliste kahjude eest.

Seda seadet ei tohi kasutada isikud (sh lapsed), kellel on nérgemad fllsilised, sensoorsed voi
vaimsed voimed voi puudulikud teadmised ja kogemused, valja arvatud juhul, kui neid jalgib voi
juhendab seadme kasutamisel isik, kes vastutab nende ohutuse eest. Lapsi tuleb jalgida, et nad
seadmega ei mangiks.

Seda seadet tohivad kasutada lapsed alates 8. eluaastast ja isikud, kellel on vahenenud flusili-

sed, sensoorsed vdi vaimsed voimed voi puudulikud teadmised ja kogemused, kui neid jalgib voi
juhendab vastutav isik, kes tagab, et nad kasutavad seadet ohutult ning mdistavad seotud ohtu-
sid. Kohalikud kehtivad eeskirjad vdivad piirata kasutaja lubatud vanust. Lapsed ei tohi seadet il-
ma jarelevalveta puhastada ega hooldada.

Arge ihendage toiteallikat vooluvérku, kui toitepistik voi -kaabel on kahjustatud. Kulunud véi kah-
justatud juhe suurendab elektrilddgi ohtu.

Laadige akut ainult komplekti kuuluvas laadimisjaamas. Vaarkasutus voib pohjustada elektril6ogi,
ulekuumenemise voi sodvitava vedeliku lekke akust. Elektroluldilekke korral loputage vee voi
neutraliseerimisvahendiga, silmasattumise korral pd6rduge arsti poole.

Kasutage ainult tootja poolt soovitatud originaalakusid. Originaalakudest erinevate akude kasuta-
mise korral ei saa toote ohutust garanteerida. Arge kasutage mittetaaslaetavaid akusid.

Aku eemaldamisel tuleb seade toitevorgust lahutada.

HOIATUS: Robotniiduki valesti kasutamine véib 2.3 Ohutusjuhised kasutamisel

I6ppeda Onnetusega. 2.3.1 Kasutamine

* Robotniiduk on mdeldud muru niitmiseks lagedatel
HOIATUS: Arge kasutage robotniidukit, kui ja tasastel aladel. Seadmega tohib kasutada ainult
niidualas viibib inimesi, eriti lapsi, v&i loomi. tootja soovitatud lisatarvikuid. Kéik muud
kasutusviisid on vaarad. Tootja kasutus-, hooldus- ja
remondijuhiseid tuleb tapselt jargida.

> B B

HOIATUS: Hoidke kaed ja jalad likuvatest » Kui robotniidukit kasutatakse avalikes kohtades,

teradest eemal. Arge mitte kunagi pange kasi tuleb selle todpiirkond tahistada hoiatusméarkidega.

voi jalgu tdédtava mootoriga robotniiduki Markidel peab olema jargmine tekst: Hoiatus!

lahedusse voi selle alla. Automaatne muruniiduk! Hoidke seadmest eemale!
Jélgige lapsil”.
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bl Warning!
Automatic lawnmower!
Keep away from the machine!
Supervise children!

Kasutage funktsiooni HOME vai lilitage seade
pealilitist valja, kui niidualas on inimesi, eriti lapsi,
vOi loomi. Muruniiduk tuleks programmeerida
selliselt, et see tdotaks siis, kui niiduala on vaba (nt
06sel). Vt jaotist Taimer Ik 22.

Robotniidukit vdivad kasutada, hooldada ja
remontida ainult isikud, kes on selle eriomaduste ja
ohutusjuhistega taielikult kursis. Lugege
kasutusjuhend enne robotniiduki kasutamist
pohjalikult 1abi ja veenduge, et kdik juhised on taiesti
arusaadavad.

Robotniiduki algse konstruktsiooni muutmine on
keelatud. Kéik muudatused teostate omal
vastutusel.

Veenduge, et murul ei oleks kive, oksi, toriistu,
manguasju ega muid esemeid, mis voivad I6iketeri
kahjustada. Murul asuvad esemed vdivad uhtlasi
pdhjustada robotniiduki ummistuse ja sel juhul vdib
eseme eemaldamiseks ja t66 jatkamiseks minna
vaja spetsialisti abi. Enne ummistuste eemaldamist

Kaivitage robotniiduk vastavalt juhistele. Kui pealdliti
on asendis 1, hoidke kindlasti k&ed ja jalad
keerlevatest teradest eemale. Arge kunagi pange
kasi ega jalgu robotniiduki alla.

Arge puudutage ohtlikke likuvaid osi (nt I5iketera
ketast) enne, kui need on taielikult seiskunud.

Arge kunagi tdstke robotniidukit liles ega kandke
seda ringi ajal, mil pealiiliti on asendis 1.

Arge lubage robotniidukit kasutada isikutel, kes ei
oska seda kasutada ega tea selle t66pdhimétteid.
Robotniidukil ei tohi lasta kokku pdrgata inimeste voi
teiste elusolenditega. Kui inimene v8i muu elusolend
satub niiduki teele, tuleb niiduk kohe seisata. Vt
jaotist Peatamine Ik 36.

Arge asetage esemeid robotniiduki v&i selle
laadimisjaama peale.

Arge lubage kasutada robotniidukit, mille kaitse,
IGiketera ketas vdi kere on kahjustada saanud.
Samuti ei tohi kasutada defektsete terade, kruvide,
mutrite voi kaablitega robotniidukit. Arge ihendage
ega puudutage kahjustatud kaablit enne, kui see on
toiteallikast lahutatud.

Arge kasutage robotniidukit, kui selle pealiliti ei
toota.

Kui robotniidukit ei kasutata, lllitage see alati
peallilitist valja. Robotniidukit saab kaivitada Uksnes
siis, kui pealliliti on asendis 1 ning sisestatud on
oige PIN-kood.

Robotniidukit ei tohi mitte kunagi kasutada vihmutiga
samal ajal. Kasutage niiduki ja vihmuti Gheaegse
té6tamise valistamiseks taimerifunktsiooni (vt
Taimer Ik 22).

GARDENA ei garanteeri taielikku Ghilduvust
robotniiduki ja muud tidpi traadita sisteemide vahel,
milleks vdivad olla kaugjuhtimispuldid,
raadiosaatjad, silmusvdimendid, maa-alused
elektrilised loomapiirded vms.

Sisseehitatud alarm on vaga vali. Olge ettevaatlik,
eriti kui robotniidukit k&sitsetakse siseruumides.
Maapinnas asuvad metallesemed (nt raudbetoon voi
mutivorgud) voivad pdhjustada seadme téoseisaku.
Metallesemed vdivad pdhjustada piirdesignaali
haireid, millega véib omakorda kaasneda seadme
tooseisak.

Robotniidukit ei tohi kunagi kasutada
temperatuuridel alla 0 °C ja tle 50 °C. See vdib
toodet kahjustada.

2.3.2 Robotniiduki tdstmine ja liigutamine

Niiduki ohutuks toimetamiseks tooalale voi tooalalt ara
toimige jargmiselt.

1.

Robotniiduki seiskamiseks vajutage nuppu STOP.
Kui turvalisustase on seadistatud keskmiseks voi
korgeks (vt Turvalisus lk 26), tuleb sisestada PIN-
kood. PIN-kood on neljakohaline ja see valitakse
robotniiduki esmakordsel kaivitamisel. Vt jaotist
Esmakordne kédivitamine ja kalibreerimine Ik 20.

8 - Ohutus
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3. Kandke robotniidukit seadme all oleva kaepideme 2.3.4 Aikese ajal
abil nii, et |diketera ketas asuks kehast eemal.

ETTEVAATUST: Arge tdstke robotniidukit ajal,
A mil see on laadimisjaamas. See voib kahjustada
nii laadimisjaama kui ka robotniidukit. Enne
robotniiduki tdstmist vajutage nuppu STOP ja Robotniiduki ja laadimisjaama elektrikomponentide
tdmmake niiduk laadimisjaamast vélja. kahjustamise ohu vdhendamiseks soovitame dikeseohu

korral lahti votta koik laadimisjaama Ghendused (toide,
piirdekaabel ja juhtkaablid).

2.3.3 Hooldamine . S .
1. Veenduge, et taasiihendamise holbustamiseks

HOIATUS: Enne robotniiduki kummulikeeramist oleksid kaablid méargistatud kaasasolevate

/ : \ tuleb pealiiliti alati seada asendisse 0. margistega. Laadimisjaama tihenduspunktid on
Pealiliti tuleb seada asendisse 0 enne mis tahistatud jargmiselt: R, L ja GUIDE.
tahes toode alustamist raami juures, nt enne 2. Uhendage lahti kdik kaablid ja toiteallikas.
puhastustoimingute teostamist voi Idiketerade 3. Kui dikeseoht on méddunud, thendageuuesti koik
vahetamist. kaablid ja toiteallikas. Vaga oluline on iga kaabli

Uhendamine tapselt digesse kohta.

ETTEVAATUST: Arge mitte kunagi kasutage

A robotniiduki puhastamiseks kdrgsurvepesurit voi
voolavat vett. Arge mitte kunagi kasutage
puhastamiseks lahusteid.

Kontrollige robotniidukit iga nadal ning vahetage valja
kahjustunud voi kulunud osad. Vit jaotist Hooldamine Ik
39.
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3 Paigaldus

3.1 Tutvustus

Kaesolev peatiikk sisaldab olulist teavet, mida tuleb
arvestada seadme t66keskkonna planeerimisel.

Enne paigaldamise alustamist tutvuge pakendi kogu
sisuga.

GARDENA R38Li, R40Li, R45Li, R50Li / R70Li, R80Li

Robotniiduk v
Laadimisjaam N
Toiteallikas N
Ringikaabel (m) 150/ 200
Madalpingekaabel N
Klambrid (tk) 200/400
Liitmikud (tk) 5/5
Laadimisjaama kruvid (tk) [3/3
Kuuskantvoti <
Modéteriist v

Muhvid (tk) 414
Kasutusjuhend ja kiirju- N

hend

Lisaterad (tk) 3/3
Hoiatussilt Y

3.1.1 Peamised paigalduskomponendid
Robotniiduki paigaldamine hélmab jargmist 4
pdhikomponenti.

1. Robotniidukit, mis niidab muru korraparatu mustri
jargi.

2. Laadimisjaama, kuhu robotniiduk tagasi p66rdub, kui
aku laetuse tase liiga madalale langeb.

3. Toiteallikat, mis Uhendatakse laadimisjaama 100—
240 V seinakontaktiga. Toiteallikas on Gihendatud
seinakontakti ja laadimisjaamaga 10 m pikkuse
madalpingekaabliga. Lisavarustusena saab osta 3 m

ja 20 m madalpingekaablid. Toiteallika osi ei tohi
muuta ega lahti vétta. Naiteks ei tohi
madalpingekaablit lihendada ega pikendada.

4. Piirdekaablit, mis paigaldatakse muruplatsi servade
Umber ning Uhtlasi imbritsetakse sellega esemed ja
taimed, millega robotniiduk kokku ei tohi pdrgata.
Piirdekaablit kasutatakse samaaegselt ka
juhtkaablina. Piirderingi maksimaalne lubatud pikkus
on 400 m.

3.2 Ettevalmistused

Enne paigaldamise alustamist lugege see peatiikk Iabi.
Paigaldamise kvaliteet mdjutab robotniiduki t66
tdhusust. Seetdttu on oluline paigaldamine hoolikalt
planeerida.

Planeerimine on lihtsam, kui koostate tédpiirkonna
joonise koos koigi takistustega. Siis on lihtsam naha,
kus on ideaalsed asukohad laadimisjaamale,
piirdekaablile ja juhtkaablile. Markige joonisele, kuhu
tuleks asetada piirde- ja juhtkaablid.

Veebisaidilt www.gardena.com leiate paigaldusprotsessi
tapsemad kirjeldused ja ndpunaited.

1. Kui tédalas olev muru on pikem kui 10 cm, niitke see
tavalise muruniitja abil. Koguge I6igatud rohi kokku.

2. Taitke augud ja 6narused, et takistada vihmavee
kogunemist lompidena. Veelompides kasutamine
voib toodet kahjustada. Vt jaotist Garantii Ik 54.

3. Enne paigaldamise alustamist lugege hoolikalt |abi
koik paigaldamise juhised.

4. Veenduge, et kdik paigaldamiseks vajalikud osad on
olemas. Vt jaotist Seadme tutvustus Ik 5.

* Robotniiduk

* Laadimisjaam

» Piirdekaabel piirderingi ja juhtkaablina
kasutamiseks

10 - Paigaldus
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* Toiteallikas

* Madalpingekaabel

*  Klambrid

* Ringikaabili liitmikud

* Laadimisjaama kruvid
*  Modoteriist

* Ringikaabli muhvid

¢ Juhtmemargid

3.2.1 Paigaldust&ériistad
Paigaldamiseks laheb vaja ka jargmisi tooriistu.

» Haamer/plastvasar (klambrite maapinda
paigaldamise lihtsustamiseks).

+ Kombitangid piirdekaabli I6ikamiseks ning
konnektorite kokkusurumiseks.

* Kullinokk-tangid (muhvide kokkusurumiseks).

«  Adareldikur / sirge servaga labidas, kui piirdekaabel
tuleb maa alla paigaldada.

3.3 Laadimisjaam
Laadimisjaamal on 3 funktsiooni:

» saata piirdekaabli kaudu juhtsignaale;

* saata juhtkaabli kaudu juhtsignaale, et robotniiduk
leiaks laadimisjaama;

» laadida robotniiduki akut.

3.3.1 Laadimisjaama parim asukoht

Laadimisjaamale parimat asukohta valides votke
arvesse jargmisi tingimusi.

+ Jatke laadimisjaama ette vahemalt 3 m vaba ruumi.

* Laadimisjaamast paremale ja vasakule peab olema
voimalik paigaldada sirge piirdekaabel pikkusega
vahemalt 1,5 m. Muu asukoht voib péhjustada
olukorra, kus robotniiduk siseneb laadimisjaama
kiljelt ega saa dokkimist edukalt I6petada.

» See peab asuma seinakontakti lahedal. Komplekti
kuuluva madalpingekaabli pikkus on 10 meetrit.

» Laadimisjaam tuleb asetada tasasele pinnale, kus ei
ole teravaid esemeid.

» Laadimisjaam peab olema kaitstud veepritsmete
eest (nt kastmisststeem).

» Seda ei tohi paigaldada otsese paikesevalguse
katte.

*  Kui tdopiirkonnas asub méni suurem kallak, tuleks
laadimisjaam paigaldada kallaku jalamile.

»  Soovituslik ndue, mis aitab laadimisjaama vdoraste
isikute vaatevéljast eemal hoida.

Laadimisjaam tuleb paigutada nii, et selle ette jdab vaba
ruumi (vdhemalt 3 m). Samuti peaks see asuma
toopiirkonna keskel, et robotniidukil oleks kergem jéuda
koigi tddpiirkonna osadeni.

Arge paigaldage laadimisjaama té6piirkonnas ménda
piiratud kohta ega nurka. Nii on robotniidukil
laadimisjaama leidmine raske.

Laadimisjaam tuleb paigutada suhteliselt tasasele
maapinnale. Laadimisjaama esiosa ei tohi olla kdrgemal
vOi madalamal kui selle tagaosa, vt allolevat pilti.

Max 3cm/1.2" ﬁ

—_— —

%,

Laadimisjaama ei tohi paigutada nii, et selle alusplaat
voiks vaanduda.

—_—

Kui paigaldamine toimub tédpiirkonnas, kus on jarsk
kallak, tuleks laadimisjaam paigutada kallaku jalamile.
Nonda on robotniidukil juhtkaablile jargnedes hdlpsam
laadimisjaama saita.

303 - 001 - 21.09.2017

Paigaldus - 11



D
~LE

Laadimisjaama ei tohiks paigaldada saarele, kuna see
piirab juhtkaabli optimaalse paigutamise vdimalusi. Kui
laadimisjaam tuleb siiski saarele paigaldada, peab ka
juhtkaabel saarega Uhendatud olema. Saarte kohta
lugege lisateavet jaotisest Piirded t66piirkonna sees Ik
15.

3.3.2 Toiteallika Gihendamine

Toiteallika paigalduskoha valikul arvestage jargmiste
tingimustega.

* See peaks asuma laadimisjaama lahedal.
+ See peaks olema vihma eest kaitstud.

» Seda ei tohi paigaldada otsese paikesevalguse
katte.

Toiteallikale tuleb leida hasti 6hutatud katusealune koht.
Kui toiteallikas on Uhendatud dues asuva pistikupesaga,
peab ka see olema ette nahtud valistingimustes
kasutamiseks. Toiteallika pistikupessa (hendamisel on
soovitatav kasutada maandusega lihisekaitset (RCD-d).

Kanadale. Valitingimustesse paigaldatud
toiteallikas voib pdhjustada elektrilddgiohtu.
Pistiku Ghendamiseks ja eemaldamiseks
paigaldage Uksnes kattega A-klassi
rikkevoolukaitsme ehk lihisekaitsmega
pistikupesa, millel on ilmastikukindel korpus.

Q HOIATUS: kehtib Ameerika Uhendriikidele ja

Toiteallika osi ei tohi muuta ega lahti votta. Naiteks ei
tohi madalpingekaablit Iihendada ega pikendada.
Lisatarvikuna saab osta madalpingekaablid pikkusega 3
m voi 20 m.

Madalpingekaabli vdib paigaldada risti ile té6ala juhul,
kui kinnitate selle maa kulge v6i kaevate pinnasesse.
Loikekdrgus peab olema selline, et I16iketera ei saaks
kahjustada madalpingekaablit.

Madalpingekaablit ei tohi kunagi hoiustada poolil voi
laadimisjaama alusplaadi all, kuna see vdib hairida
laadimisjaamast tulevaid signaale.

NV

s (R§®”
).
N\ W\
. ———

»

——

N2

HOIATUS: Arge asetage toiteallikat mingil juhul
A kohta, kus sellel on oht jaada vee alla (see peab

olema vahemalt 30 cm kdrgusel maapinnast).

Toiteallikat ei tohi asetada maapinnale.

min 30 cm / 12”

12 - Paigaldus
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HOIATUS: Toiteallika osi ei tohi mitte mingil
juhul muuta ega lahti votta. Madalpingekaabilit ei
tohi lihendada ega pikendada.

lahtiihendamiseks pistikut (nt enne
laadimisjaama puhastamist voi piirdekaabli
parandamist).

c HOIATUS: Kasutage laadimisjaama

ja reguleerige 16ikekdrgust nii, et Idiketera ei
saaks mingil juhul kaabliga kokku puutuda.

Q ETTEVAATUST: Paigaldage madalpingekaabel

3.3.3 Laadimisjaama paigaldamine ja hendamine
1. Asetage laadimisjaam sobilikku kohta.
2. Uhendage madalpingekaabel laadimisjaamaga.

3. Uhendage toiteallika toitekaabel 100-240 V
seinakontakti. Kui toiteallikas on Ghendatud dues
asuva pistikupesaga, peab ka see olema ette nahtud
vélistingimustes kasutamiseks. Vt jaotist Toiteallika
lUhendamine Ik 12.

4. Kinnitage laadimisjaam komplekti kuuluvate kruvide

abil maapinna kuilge. Veenduge, et kruvid on taies
pikkuses sivendisse kruvitud.

ETTEVAATUST: Alusplaadile lisaavade

A tegemine on keelatud. Selle maapinnale
kinnitamiseks tohib kasutada ainult
olemasolevaid avasid.

ETTEVAATUST: Arge astuge laadimisjaama
alusplaadile ega kdndige sellel.

3.4 Aku laadimine

Robotniiduki laadimine on véimalik kohe parast
laadimisjaama Uhendamist. Seadke pealiliti asendisse
1.

Asetage robotniiduk piirde- ja juhtkaabli paigaldamise
ajaks laadimisjaama.

Tlhja aku laadimiseks kulub umbes 80-100 minutit.

HOIATUS: Laadige robotniidukit (ksnes selleks
A ettenahtud laadimisjaamas. Vale kasutamine
voib pdhjustada elektrilddgi, tUlekuumenemise
vOi sG0vitava vedeliku lekke akust.
Elektrolltdilekke korral loputage veega,
silmasattumise korral pé6rduge arsti poole.

Markus: Robotniidukit ei saa kasutada enne
paigaldamise |6petamist.

3.5 Piirdekaabel

Piirdekaablit saab paigaldada tGhel jargmisena
kirjeldatud viisidest.

+ Kinnitage kaabel klambrite abil maapinna kulge.

Kui soovite esimese paari kasutusnadala jooksul

piirderingi asukohta muuta, kinnitage piirdekaabel

klambritega maapinna kllge. M6ne n&dala jooksul

on muru piisavalt kasvanud ning kaabel pole enam

nahtav. Kasutage haamrit/plastvasarat ja klambreid.
* Matke kaabel maha.

Kui teil on kavas muru dhutada, matke piirdekaabel
pinnasesse. Vajaduse korral saab meetodeid
kombineerida, nii et osa kaablist on maa kiilge
klammerdatud ja osa pinnasesse kaevatud. Kaablile
kanali rajamiseks vdib kasutada naiteks aareldikurit
vOi sirge servaga labidat. Veenduge, et piirdekaabel
oleks maapinnas vahemalt 1 cm slgavusel, kuid
mitte siGgavamal kui 20 cm.

3.5.1 Méelge piirdekaabli paigaldamistee eelnevalt
labi.
Piirdekaabli paigaldamisel tuleb taita jargmisi néudeid.

+ Kaabel imbritseb té6piirkonda ringina. Kasutage
algset piirdekaablit. Selle spetsiaalne konstruktsioon
peab tohusalt vastu pinnase niiskusele.

* Robotniiduk ei tohi tddpiirkonna Uheski punktis olla
kaablist kaugemal kui 15 m.

+ Kaabel ei tohi olla pikem kui 400 meetrit.
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+  Komplekti kuulub u 20 cm lisakaablit, millega hiljem
Uhendatakse juhtkaabel. Vt jaotist Piirdekaabli
paigaldamine Ik 17.

Allpool joonisel on naidatud, kuidas piirdekaablit
todpiirkonnas ja takistuste imber paigaldada. Oige
kauguse mddtmiseks kasutage kaasasolevat
mddteriista. Vt jaotist Seadme tutvustus Ik 5.

5cm/2"

%

4}
!
é

30cm /12"

20cm /8"
|

3.5.2 Toopiirkonna piirid
Soltuvalt sellest, mille korval tdopiirkond asub, tuleb

piirdekaabel paigaldada erinevatest takistustest
erinevale kaugusele.

Kui téoalaga piirneb korge takistus (kdrgus vahemalt 5
cm), nt sein voi tara, tuleb piirdekaabel paigaldada
takistusest 30 cm kaugusele. See valdib robotniiduki
kokkupédrkeid takistustega ja vahendab kere kulumist.
Liikumatu takistuse imbert ei niideta muru u 20 cm
ulatuses.

Kui tédalaga piirneb madal stivend, lillepeenar voi vaike
kérgend, nt madal darekivi (1-5 cm), tuleks piirdekaabel
paigaldada 2000cm kaugusele téopiirkonna sisse. See
takistab ratastel kraavi voi vastu aarekivi sditmast, mis
voiks pdhjustada robotmuruniiduki liigset kulumist.
Kraavi/aarekivi korvalt ei niideta muru u 12 cm ulatuses.

4

20cm /8"

WANMT 15 emi0.4-2.0"

Kui té6piirkond piirneb kivisillutisega voi sarnase teega,
mis paikneb muruga samal tasapinnal (+/-1 cm), vdib
robotmuruniidukil lasta veidi Ule teeserva lilkuda.
Piirdekaabel tuleks sel juhul paigaldada 5 cm kaugusele
teeservast. Kogu sillutatud tee serva jddv muru
niidetakse.

5cm/2"

WM[ i m93(1 cm / 04"

Kui kivisillutisega tee, mis asub muruga samal
tasapinnal, jagab tddpiirkonna mitmeks osaks, on
voimalik lasta robotniidukil Ule tee sdita. Otstarbekas
vdib olla piirdekaabli paigaldamine kivisillutise alla.
Samuti véib piirdekaabli paigaldada kivide liitekohta.
Veenduge, et plaadid oleks muruga samal tasapinnal, et
valtida robotniiduki liigset kulumist.

14 - Paigaldus
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ETTEVAATUST: Robotniiduk ei tohi mitte
kunagi soita Ule kruusa, multsi vdi muude
sarnaste materjalide, mis vdivad |6iketerasid
kahjustada.

ETTEVAATUST: Kui td6piirkonna koérval asub
md&ni veekogu, kallak, jarsak vdi Uldkasutatav
tee, tuleb lisaks piirdekaablile paigaldada ka

aaris voi muu sarnane takistus. See peab olema

vahemalt 15 cm kdrgune. See valistab
robotniiduki sattumise tdé6piirkonnast véljapoole.

min. 15cm /6"

>
J

= T~
r

/I//{‘
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3.5.3 Piirded tdéopiirkonna sees

Piirdekaabli abil saab eraldada t66piirkonna sees
asuvaid alasid, luues saarekesi kokkuporget mitte
taluvate takistuste, nt lillepeenarde, poosaste ja
purskkaevude Umber. Paigaldage kaabel kuni
eraldatava alani, juhtige see Umber ala ja seejarel sama
teed mddda tagasi. Klambrite kasutamisel tuleks
tagasitulev kaabel paigaldada olemasolevate klambrite
alla. Kui saarekeseni ja tagasi kulgevad kaablid
paigaldatakse teineteise l&ahedale, voib robotniiduk
kaablist Ule sbita.

ETTEVAATUST: Piirdekaabel ei tohi saarele
sisenedes ja sealt valjudes iseendaga ristuda.

Kokkupdrget taluvaid takistusi, nt puid voi Gle 15 cm
kdrgusi podsaid, ei ole vaja piirdekaabliga eraldada.
Seda tllpi takistusega kokku porgates pdorab
robotniiduk Umber.

Kuid ohutu ja vaikse t66 tagamiseks soovitame koik
liikumatud objektid tédpiirkonnas ja selle laheduses
isoleerida.

Kerge kaldega takistused, nt kivid voi maapinnale
tdusvate juurtega puud, tuleb eraldada v6i eemaldada.
Vastasel juhul v6ib robotniiduk seda tllpi takistuse
peale libiseda ning seadme terad vdivad kahjustatud
saada.

3.5.3.1 Teised téopiirkonnad

Kui té6piirkond koosneb kahest alast, mille vahel on
robotniidukil raske liilkuda, soovitame tekitada teise
toéopiirkonna. Selle naiteks on 25% kalded voi teed, mis
on kitsamad kui 90 (R70Li, R80Li: 60)cm. Vedage
piirdekaabel imber teise t66piirkonna, nii et see
moodustaks peamisest tédpiirkonnast valjapoole jaava
saare. Kui soovite niita ka teiseses niidualas, tuleb
robotniiduk kasitsi peamisest niidualast teisesesse
niidualasse transportida.
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Teisene
niiduala

Peamine
niiduala

Selleks tuleb kasutada robotniiduki tooreziimi MAN,
kuna robotniiduk ei suuda ise teisest téopiirkonnast
laadimisjaama tagasi soita. Vt jaotist Tegevuse valik k
36. Selles reziimis ei otsi robotniiduk kunagi
laadimisjaama, vaid niidab kuni aku tiihjakssaamiseni.
Kui aku saab tihjaks, robotniiduk peatub ja ekraanile
ilmub teade Needs manual charging (Vajab kasitsi
laadimist). Asetage robotniiduk aku laadimiseks
laadimisjaama. Kui kohe péarast laadimist on vaja niita
peamist td6piirkonda, tuleb enne luugi sulgemist
vajutada nuppu START ja valida té6reziim AUTO.

3.5.3.2 Kéiguteed niitmise ajal

Véltida tuleks pikki ja kitsaid kaiguteid ning alasid, mis
on kitsamad kui 1,5-2 m. Nende olemasolu korral
esineb oht, et robotniiduk liigub kadiguteel véi alal ménda
aega ringi. Muru jaab siis tallatud muljega.

3.5.3.3 Kallakud

Robotniiduk on véimeline té6tama kallakutel. Suurim
lubatud kalle on méaéaratletud protsendina (%) ja see
arvutatakse kdrguse erinevusena sentimeetrites iga
meetri kohta.

Piirdekaabli saab paigaldada kuni 15% kallakuga
nélvadele.

i 0-15cm/ 0-6"

100 cm / 40"

Piirdekaablit ei tohiks paigaldada ndlvadele, mille kallak
on suurem kui 15%. Esineb oht, et robotniidukil tekib
seal raskusi p6dramisega. Sellisel juhul robotniiduk
peatub ja kuvatakse teade Outside working area
(Viéljaspool t6piirkonda). Oht on suurim niiskete
ilmastikuolude korral, kuna rattad voivad marjal rohul
libiseda.

15- %
/_///"”/’é
A7)
é@/’l}ﬁ cm/>6"

OA/WO cm /40"

Siiski voib piirdekaabli paigaldada ka ndlvale, mille
kallak on Ule 15%, kui seal asub takistus, millega
robotniiduk kokku voib porgata, nt aed voi tihe hekk.

Toopiirkonna sees saab robotniiduk niita nélvu, mille
kallak on kuni 25%. Suurema kallakuga piirkonnad tuleb
piirdekaabliga eraldada.

Kui téopiirkonna servaala mone osa kallak on tle 15%,
tuleb piirdekaabel paigaldada kalde algusest 20 cm
tasase maa poole.

15-cm/ 6-"
100 cm / 40"

/_4_545 cm / 0-6"

100 cm / 40"

0-25 cm/ 0-10"

100 cm / 40"

=

20cm /8"
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3.5.4 Piirdekaabli paigaldamine

Kui kavatsete piirdekaabli klambritega pinnasele
kinnitada.

» Niitke muru kaabli kavandatud asukohas tavalise
muruniiduki voi trimmeriga vaga madalaks. Sellisel
juhul on lihtsam kaablit maapinna lahedale
paigaldada ning Uhtlasi vaheneb ka oht, et
robotniiduk kaablit v3i selle isolatsiooni vigastab.

+ Paigaldage piirdekaabel kindlasti maapinna lahedale
ja paigutage vaiad tihedalt. Kaabel peab olema
maapinna lahedal, et niiduk seda labi ei 16ikaks,
enne kui rohujuured on selle kohal kinni kasvanud.
Muru niitmine vaga madalaks kohe péarast kaabli
paigaldamist vdib kaabli isolatsiooni kahjustada.
Isolatsioonikahjustused vdivad pdhjustada
margatavaid haireid alles mitu nadalat véi kuud
hiljem. Selle valtimiseks tuleb esimesel nadalal
parast paigaldamist alati valida kdige suurem
niitmiskdrgus ning védhendada seda Uhe astme vdrra
iga kahe nadala tagant, kuni jdutakse soovitud
I6ikekdrguseni.

+ Lodge klambrid haamriga maapinna sisse.
Klambreid paigaldades olge ettevaatlik ning
veenduge, et kaabel ei ole pingul. Valtige kaabli
jarsku kdverdamist.

Kui kavatsete piirdekaabli maha matta, tehke jargmist.

* Veenduge, et piirdekaabel oleks maapinnas
vahemalt 1 cm stgavusel, kuid mitte stigavamal kui
20 cm. Kaablile kanali rajamiseks vdib kasutada
naiteks aareldikurit voi sirge servaga labidat.

Markus: Ule jaévat kaablit ei tohi asetada rullidel
valjapoole piirdekaablit. See voib robotniiduki t66
katkestada.

3.5.4.1 Juhtkaabli ihendamiseks vajalik aas

Selleks, et juhtkaablit oleks lihtsam piirdekaabliga
Uhendada, soovitame 20 cm lisapiirdekaabli abil tekitada
aasa kohas, kus juhtkaabel hiljem Ghendatakse.
Juhtkaabli asukoht tasub vélja mdelda juba enne
piirdekaabli paigaldamist. Vit jaotist Piirdekaabli
paigaldamine Ik 17.

3.5.4.2 Piirdekaabli jatkamine

ETTEVAATUST: Kahejuhtmelised kaablid ja

A kruvitavad klemmiplokid, mis on isoleerpaelaga
isoleeritud, ei ole jatkamiseks piisavad.
Pinnases leiduv niiskus pdhjustab kaabli
oksldeerumist, mille tagajarjel méne aja
mdddudes ahel katkeb.

Kui piirdekaabel pole piisavalt pikk ja vajab jatkamist,
kasutage selleks kindlasti originaalmuhvi. See on
veekindel ja tagab todkindla elektriihenduse.

Sisestage mdlemad kaabliotsad ihendusklemmi.
Veenduge, et mélemad kaablid on taielikult muhvi
sisestatud ja otsad on teisel pool muhvi asuvas
labipaistvas piirkonnas naha. Seejarel vajutage
Uhendusklemmi peal olev nupp taielikult alla. Suruge
muhvil olev nupp kullinokk-tangide abil taielikult alla.

3.6 Piirdekaabli thendamine

ETTEVAATUST: Piirdekaabel ei tohi

A laadimisjaamaga tUhendamisel iseendaga
ristuda. Parempoolne kaabliots tuleb Gihendada
laadimisjaama parempoolse ja vasakpoolne
kaabliots vasakpoolse klemmi kiilge.

Uhendage piirdekaabel laadimisjaamaga.

1. Avage konnektor ja asetage kaabel konnektori
haaratsisse.
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2. Vajutage konnektorid tangide abil kokku. Vajutage,
kuni kuulete kldpsatust.

3. Ldigake uleliigne piirdekaabel dra 1-2 cm enne igat
Uhendust.

4. Vajutage konnektor metallklemmile. Vajutage
konnektor laadimisjaamal olevale kontaktklemmile,
mis on tahistatud kirjadega L (vasakpoolne) ja R
(parempoolne). Kontrollige hoolikalt, kas konnektor
on oOigesti Uhendatud.

3.7 Juhtkaabli paigaldamine

Robotniiduk kasutab juhtkaablit selleks, et leida
tagasitee laadimisjaama juurde, kuid lisaks juhib see
robotniidukit laadimisjaama juurest aia kdrvalistesse
osadesse.

Nii piirde- kui ka juhtkaabli jaoks kasutatakse sama
kaablirulli. Juhtkaabli voib kinnitada klambritega voi
maha matta, nagu piirdekaabligi.

Robotniiduk té6étab juhtkaablist erinevatel kaugustel, et
vahendada sissetallatud jalgede teket. Kaabli kdrval
olevat ala, mida modda robotniiduk liigub, nimetatakse
koridoriks. Mida laiem on paigaldamisel lubatud koridor,
seda vaiksem on jalgede tekkimise oht.

,Naoga” laadimisjaama poole olles liigub robotniiduk
alati juhtkaablist vasakul. N6nda jaab koridor juhtkaablist
vasakule poole. ,Ndoga” laadimisjaama poole olles tuleb
paigaldamisel juhtkaablist vasakule poole kindlasti
vdimalikult palju vaba ruumi jatta.

Juhtkaabli véib kinnitada klambritega v6i maha matta,
nagu piirdekaabligi.

ETTEVAATUST: Jatke ndoga laadimisjaama
A poole vaadates[juhtkaablist vasakule

voimalikultClpalju vaba ruumi. Juhtkaablit ei tohi

paigaldada piirdekaablile IAhemale kui 30 cm.

3.7.1 Juhtkaabli paigaldamine ja ihendamine

1. Juhtige kaabel 1&bi laadimisaluse pdhjas oleva ava.
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2.

Kinnitage juhtkaabli konnektor samamoodi nagu
piirdekaabli puhul, vastavalt juhistele jaotises
Piirdekaabli iihendamine Ik 17. Uhendage see
laadimisjaama kontaktklemmiga, millel on tahis
GUIDE.

« Valtige kaabli paigaldamist terava nurga all. Nii
on robotniidukil juhtkaablile jArgnemine raske.

=

/5:---
’ 135°
135°

N\

______

3.

Vedage kaabel plaadi servast otsesuunas vahemalt
2 meetri kaugusele.

Kui juhtkaabel tuleb paigaldada kaiku.

¢ Robotniiduk jargneb laadimisjaama poole ja
sellest eemale sdites juhtkaablile alati samailt
poolt. See tahendab, et kui robotniiduk on teel
laadimisjaama, jaab juhtkaabel seadmest
paremale, ja kui niiduk on laadimisjaamast
valjunud, jaab juhtkaabel seadmest vasakule.

Vedage juhtkaabel kuni piirdekaabli selle kohani,
kuhu lisati varem ring juhtkaabliga Ghenduse
loomiseks.

Lbigake piirdekaabli ring 1&bi, kasutades nt
traadildikurit.

Uhendage juhtkaabel piirdekaabliga, kasutades
muhvi.

» Sisestage piirdekaabel muhvi igasse auku. Pole
tahtis, millistesse aukudesse piirdekaablid
Uhendatakse Sisestage juhtkaabel muhvi
keskmisesse auku. Veenduge, et mélemad
kaablid on taielikult muhvi sisestatud ja otsad on
teisel pool muhvi asuvas labipaistvas piirkonnas
naha.

» Kui juhtkaabel tuleb paigaldada jarsule kallakule,
tasub kaabel paigaldada kallaku suhtes nurga
all. Nonda on robotniidukil lintsam kallakule
paigaldatud juhtkaablile jargneda.

*  Suruge muhvil olev nupp kullinokk-tangide abil
taielikult alla.
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7. Klammerdage/kaevake konnektor maa sisse.

ETTEVAATUST: Juhtkaabel ei tohi minna le
piirdekaabli, nt (le saart moodustava
piirdekaabili.

A

ETTEVAATUST: Enne robotniiduki kasutamist
kontrollige, kas juhtkaabel t66tab.

3.8 Kogu paigaldise kontrollimine

Kontrollige ringisignaali — selleks jalgige laadimisjaamal
vastavat margutuld.

Kui Uhtlane véi vilkuv roheline tuli ei pdle, vt jaotist
Laadimisjaama mérgutuli Ik 45.

3.9 Esmakordne kaivitamine ja kalibreerimine

Peale pealiiliti esmakordset lilitamist asendisse 7 tuleb
robotniiduki menuldst alustada kaivitusjada ja teha
juhtsignaali automaatkalibreerimine. Kalibreerimine on
Uhtlasi ka hea vdimalus katsetada, kas juhtkaabel on
paigaldatud viisil, mis véimaldab robotniidukil sellele
laadimisjaamast hdlpsalt jargneda.

1. Avage luuk, vajutades selleks nuppu STOP.

Seadke pealiiliti asendisse 7.

Kui robotniiduk esimest korda kaivitatakse, algab
kaivitusjada. Sisestada tuleb jargmised parameetrid.

* Language (Keel)

*  Riik
* Praegune kellaaeg
*  Kuupéev

* Neljakohaline PIN-kood. Lubatud on koik
kombinatsioonid, v.a ,,0000”.

Markus: Markige PIN-kood kasutusjuhendi alguses
asuvale markmelehele MEMO.

Asetage robotniiduk laadimisjaama, nagu ekraanil
on ndutud. Vajutage nuppu START ja sulgege luuk.
Robotniiduk alustab seejarel juhkaabli
kalibreerimisega, lahkudes laadimisjaamast ning
jargnedes juhtkaablile kuni punktini, kus juhtkaabel
ja piirdekaabel Uhenduvad, et seal niitmist alustada.
Veenduge, et robotniiduk saab juhtkaablile jArgneda
kogu selle ulatuses. Kui see pole vaimalik, voib
pdhjuseks olla valesti paigaldatud juhtkaabel. Sel
juhul veenduge, et paigaldamisel jargiti peatukis
Juhtkaabli paigaldamine lk 18 kirjeldatud juhiseid.
Seejarel teostage uus kalibreerimine. R38Li, R40Li,
R45Li, R50Li korral vt Calibrate guide (Juhtsignaali
kalibreerimine), R38Li, R40Lj, R45Lj, R50L/ |k 28 ja
R70Li, R80Li korral vt Test settings (Seadete test) k
25.

R70Li, R80Li korral on voimalik vahendada ka
robotniiduki juhiku laiust, et juhtkaablit jargiv
robotniiduk paaseks labi vaga kitsa kaigu. Tehke
funktsiooni 7est OUT (Valjumistest) kasutades
R70Li, R80Li uus kalibreerimine. Vt jaotist
Installation (Paigaldamine), R70Li/R80Li Ik 24.

3.10 Laadimisjaama testdokkimine

Enne robotniiduki kasutamist veenduge, et see saab
jargneda juhtkaablile kuni laadimisjaamani ja et
laadimisjaamaga dokkimine kulgeb probleemideta.
Teostage jargmine katse.

1.

Avage juhtpaneeli luuk, vajutades selleks nuppu
STOP.

Asetage robotniiduk selle koha lahedale, kus
juhtkaabel piirdekaabliga ihendub. Asetage
robotniiduk juhtkaablist umbes 2 m kaugusele, nii et
selle ninaosa jaab juhtkaabli poole.

Valige reziim HOME vajutades maja simboliga
klahvile, ning kui kursor osutab valikule Home
(Kodu), vajutage nuppu OK. Vajutage nuppu START
ja sulgege luuk.

Kontrollige, kas robotniiduk jargneb juhtkaablile kuni
laadimisjaamani ning dokib seejarel
laadimisjaamaga. Test on edukalt Iabitud vaid siis,
kui robotniiduk suudab juhtkaablile kogu selle
pikkuses laadimisjaama jargneda ja dokib edukalt
esimesel katsel. Kui robotniiduk ei suuda esimesel
katsel edukalt dokkida, uritab see dokkimist
automaatselt korrata. Paigaldamine loetakse
ebadnnestunuks, kui robotniiduk peab
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laadimisjaamaga dokkimiseks tegema kaks voi
enam katset. Sellisel juhul veenduge, et
laadimisjaam, piirdekaabel ja juhtkaabel on
paigaldatud vastavalt juhendile.

5. Robotniiduk jaab laadimisjaama, kuni valitakse
reziim AUTO vbi MAN. Vit jaotist Tegevuse valik Ik
36.

Eespool kirjeldatud testi edukaks labimiseks tuleb
juhtstisteem eelnevalt kalibreerida. V1 jaotist
Esmakordne kéivitamine ja kalibreerimine lk 20.

3.11 Juhtpaneel

3.11.1 Juhis: juhtpaneel

Kdik robotniiduki kdsud ja seaded edastatakse
juhtpaneeli kaudu. Juurdepaas kdigile funktsioonidele
toimub erinevate meniide kaudu.

Juhtpaneel koosneb ekraanist ja klahvistikust. Teave
kuvatakse ekraanil ja sisestamine toimub nuppude abil.

3.11.2 Klahvistik —
Klahvistik koosneb neljast nupuriihmast.

©000®

* Nuppu START kasutatakse robotniiduki
kaivitamiseks. Harilikult on see viimane vajutatav
nupp enne luugi sulgemist.

+  Kolm mitmikvalikunuppu pakuvad erinevaid
funktsioone, mis olenevad sellest, kus te
meniitstruktuuris asute. Nupu funktsioon on naha
ekraani allosas.

* Numbriklahve kasutatakse naiteks PIN-koodi ja
kellaaja sisestamiseks.

+ Tegevuse valiku nuppu simboliseerib maja. Kui
nuppu on vajutatud, ilmub kuvale valitud t66reziim.

3.11.3 Display (Ekraan)

Parast nupu STOP vajutamist ja luugi avamist
kuvatakse tegevusaken, mis naitab kellaaega, valitud
t6Oreziimi, niitmistundide arvu, aku olekut ja taimeri
seadet.

AUTO

07 July | 09:26

20h|® | = | @
MENU

+ Kell nditab praegust kellaaega.

*  Kuupaev naitab praegust paeva.

» Tod6tundide arv naitab robotniiduki té6tundide arvu
selle tootmise paevast alates. T6daja hulka
arvestatakse aeg, mis on robotniidukil kulunud
niitmisele ja laadimisjaama otsimisele.

«  AUTO, MAN ja HOME naitavad, milline té6reziim on
valitud. Vt jacotist Tegevuse valik Ik 36.

» Aku olek naitab aku laadimisolekut.

*  Kui robotniiduk on seatud ECO-reziimi, kuvatakse
ECO simbol.

* Kella siimbol naitab, millal on maaratud taimeri
seaded. Kellasimbol on must siis, kui taimeri
seadistus ei luba robotniidukil niita.

+ Tekst MENU néitab, et pdhimenuisse jbudmiseks
vajutage teksti all olevat mitmikvaliku nuppu.

3.11.4 Alammeniitd

Iga jaotise all on rida alammendidsid. Nende abil saate
kasutada koiki funktsioone, millega robotniidukit
seadistada.

Teatud alammen(ilid sisaldavad funktsioone, mida saab
vasakult tahistada. See tdhendab, et need voimalused
on ara valitud. Margistage kastike vdi eemaldage
margistus, vajutades OK.

3.12 Menuastruktuur

GARDENA R38Li, R40Li, R45Li, R50Li peameniiiis on
kolm valikut.

» Timer (Taimer)

»  Security (Turvalisus)

+ Settings (Seaded)

O a ©

- 0K ->

GARDENA R70Li, R80Li peamentits on neli valikut.

» Timer (Taimer)

» Installation (Paigaldus)
»  Security (Turvalisus)

» Settings (Seaded)

® \\‘(l a Q

- 0K ->

Jargnevas jaotises on esitatud peamentt menidvalikud
ning tdpsemailt kirjeldatud iga funktsiooni
kasutuspdhimdtet ja olemasolevaid seadistussuvandeid.

3.12.1 Peameniii
Timer (Taimer)

Taimerifunktsioon sobib suureparaselt
selliste perioodide maaramiseks, mil
robotniiduk niita ei tohiks (nt ajal, kui
lapsed aias mangivad).
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Installation (Paigaldamine) (ainult R70Li, vBib muru jatta tallatud mulje. Lisaks pdhjustab see

R80LI) robotniiduki liigset kulumist. Kui té6piirkond on vaiksem
kui robotniiduki maksimaalne lubatud t66piirkond, saab
\\(l See menuufunktsioon véimaldab muru kvaliteeti veelgi parandada, niites seda hoopis
kohandada paigaldust. Paljude Ulep&eviti, mitte iga paev paar tundi. Lisaks sellele
téopiirkondade puhul puudub vajadus md&jub murule hasti, kui see saab iga kuu vahemalt
tehaseseadistuste muutmiseks, kuid kolmepaevase niitmispuhkuse.
sobltuvalt niiduala keerukusest voib kasitsi
seadistamine parandada niitmistulemusi. Taimerifunktsioon sobib suureparaselt selliste
t6otundide maaramiseks, mil robotniiduk niita ei tohiks
(nt ajal, kui lapsed aias mangivad).
Security (Turvalisus)
Taimeri tehaseseadistus on 07:00-22:00, (R70Li/R80Li:
Selles mendils saab teha turvalisuse ning 07:00-23:00) Mon - Sun (esmaspéevast plihapaevani).
robotniiduki ja laadimisjaama vahelise See on tavaliselt tddala jaoks sobiv seadistus ja tagab
Uhenduse seadistusi. Valida saab kolme suurima jdudluse. Kui té6piirkond on sellest vaiksem,
turvataseme vahel. Low (Madal), Medium tuleks kasutada muru ja niiduki kulumise
(Keskmine) ja High (Korge). vahendamiseks taimerit. Taimeri kasitsi seadmisel
arvestage, et robotniiduk niidab tunnis ja pdevas
Seaded jBudlustabelis esitatud pindala (ruutmeetrites). Vit jaotist

Taimeri seadistamine Ik 24.
See valik voimaldab muuta robotniiduki

iildisi seadistusi, nt kuupaev ja kellaaeg. Tabelites allpool on aia suurusest olenevate
Samuti saate vilja liilitada 6koreziimi taimeriseadistuste soovitused. Toodud ajad on vaid
ECO mode. naited. Neid vGib olla vajalik reguleerida vastavalt aia

tingimustele ning nt aastaajast olenevale muru
kvaliteedile ja kasvukiirusele. Kasutage tabelit

313 Ta|mer Jargm|se|t
+ Leidke t66piirkond, mis sarnaneb enim esitatud
muru pindalale.
@ — TAIMER » Valige sobiv arv td6paevi nddalas (mdne

Té6tunnid 1 téopiirkonna puhul véib olla vaja seitset paeva).

o . » To6tundide arv pgevas naitab, mitu tundi paevas
Téotunnid 2 lubatakse robotniidukil valitud tédpaevade jooksul
Téopidevad tootada.

o »  Soovitatud ajaintervall naitab ajaintervalli, mis

Nulli taimer vastab vajalikele todtundidele péevas.

Parima niitmistulemuse saavutamiseks ei tohiks muru
liiga tihti niita. Kui robotniidukil lubatakse liiga palju niita,

3.13.1 Taimeri soovitused

GARDENA R38Li
Todpiirkond Toopaevi nadalas Tootunde paevas Soovitatud ajaintervall
100 m? 5 45 07.00-11.30
7 3,5 07.00-10.30
200 m? 5 9 07.00-16.00
7 6,5 07.00-13.30
300 m? 6 11 07.00-18.00
7 9,5 07.00-16.30
380 m?2 7 12 07.00-19.00
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GARDENA R40Li

Todpiirkond Tdopaevi nadalas Toodtunde péevas Soovitatud ajaintervall
100 m2 5 4.5 07.00-11.30
7 3 07.00-10.00
200 m2 5 8,5 07.00-15.30
7 6 07.00-13.00
300 m? 6 10,5 07.00-17.30
7 9 07.00-16.00
400 m2 7 12 07.00-19.00
GARDENA R45Li
Toddpiirkond Tdodpaevi nadalas Toodtunde péevas Soovitatud ajaintervall
100 m2 5 4 07.00-11.00
7 25 07.00-09.30
200 m? 5 7,5 07.00-14.30
7 55 07.00-12.30
300 m?2 5 11 07.00-18.00
7 8 07.00-15.00
400 m? 7 10,5 07.00-17.30
450 m2 7 12 07.00-19.00
GARDENA R50Li
Toopiirkond Toopaevi nadalas Tootunde péevas Soovitatud ajaintervall
100 m? 5 3,5 07.00-10.30
7 25 07.00-09.30
200 m2 5 7 07.00-14.00
7 5 07.00-12.00
300 m? 5 10 07.00-17.00
7 7 07.00-14.00
400 m? 6 11 07.00-18.00
7 9,5 07.00-16.30
500 m?2 7 12 07.00-19.00
GARDENA R70Li
Tddpiirkond Tddpaevi nadalas Toéodtunde péevas Soovitatud ajaintervall
100 m? 5 3 07.00-10.00
7 25 07.00-09.30
200 m2 5 6,5 07.00-13.30
7 45 07.00-11.30
400 m? 5 13 07.00-20.00
7 9 07.00-16.00
600 m?2 6 16 07.00-23.00
7 13,5 07.00-20.30
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GARDENA R70Li
Todpiirkond Tdopaevi nadalas Toodtunde péevas Soovitatud ajaintervall
700 m? 7 16 07.00-23.00
GARDENA R80Li
Toopiirkond Toopaevi nadalas Tootunde péevas Soovitatud ajaintervall
100 m2 5 3 07.00-10.00

7 2 07.00-09.00
200 m? 5 5,5 07.00-12.30

7 4 07.00-11.00
400 m? 5 11,5 07.00-18.30

7 8 07.00-15.00
600 m?2 6 14 07.00-21.00

7 12 07.00-19.00
800 m? 7 16 07.00-23.00
3.13.2 Taimeri seadistamine
»  Work hours 1 (Té6tunnid 1): Té6tundide 1 algus- ja

PAIGALDUS

I6ppaja maaramiseks sisestage kdik soovitud ajad
tundides ja minutites ning vajutage sisestatud aja
kinnitamiseks OK.

»  Work hours 2 (Té6tunnid 2) Téétundide 2 algus- ja
I6ppaja maaramiseks sisestage koik soovitud ajad
tundides ja minutites ning vajutage sisestatud aja
kinnitamiseks OK.

» Tébpdevad: Paevade valimiseks, mil robotniiduk
peab tdé6tama, tahistage robotniiduki tootamise
paevad

*  Reset timer (Taimeri ldhtestamine): Vaartuste
lahtestamiseks tehaseseadetele valige Reset timer
(Taimeri lahtestamine) ja vajutage OK.

Seade Work hours 1 (T66tunnid 1) voi Work hours 2
(Tootunnid 2) valjalllitamiseks sisestage ajaks 00.00—
00.00 ning taimer lahtestatakse vaartustele --:-- - --:--.

Kui taimeri seaded on maaratud, kuvatakse avalehel
kella siimbol. Kellastiimbol on must siis, kui taimeri
seadistus ei luba robotniidukil niita.

3.14 Installation (Paigaldamine), R70Li/R80Li

Paljude té6piirkondade puhul puudub vajadus
tehaseseadistuste muutmiseks, kuid séltuvalt niiduala
keerukusest voib kasitsi seadistamine monikord
parandada niitmistulemusi.

W | Juhikuala
Kaugkaivitus 1
Kaugkaivitus 2
Seadete test
Mo66du kaablist

Selle peameniii valiku abil on vdimalik teha jargmiseid
téoseadistusi.

»  Guide width (Juhikuala /aius): et valida, kui kaugele
juhtkaablist vdib niiduk minna, kui ta piki juhtkaablit
laadimisjaama ja sealt ara sdidab.

*  Remotfte start 1 (Kaugkdivitus 1): robotniiduki
juhtimiseks, et see jduaks kergemini aia
kaugematesse osadesse.

»  Remote start 2 (Kaugkdivitus 2): robotniiduki
juhtimiseks, et see jduaks kergemini aia
kaugematesse osadesse.

» Test setfings (Seadete fest): (lalolevate seadete
kontrollimiseks.

»  Drive past wire (M66du kaablist): saate maarata, kui
kaugele Ule piirdekaabli vaib robotniiduk enne tagasi
pdédramist minna.

Paigaldusseadistuste naiteid vt I1digust A/gplaneeringu
ndited lk 32.

3.14.1 Guide width (Juhikuala laius)

Juhikuala laius maarab ara, kui kaugele juhtkaablist voib
robotniiduk minna, kui see médda juhtkaablit
laadimisjaama tuleb ja sealt lahkub. Kaabli kérval olevat
ala, mida médda robotniiduk ligub, nimetatakse
koridoriks.

24 - Paigaldus

303 - 001 - 21.09.2017



Robotniiduk on vaikimisi seadistatud keskmise laiusega
koridoridele (Medium). Rattajalgede tekkimise ohu
vahendamiseks on soovitatav valida vdimalikult lai
koridor. Kitsa koridori seadistust Narrow Uldiselt ei
soovitata, kuid Uhe vdi mitme kitsa kdiguga aias voib
kitsa koridori seadistus olla ainuvéimalik. Kitsa koridori
seadistus Marrow suurendab rattajalgede tekke ohtu
juhtkaabli kérval.

3.14.2 Remote start 1 (Kaugkaivitus 1)

Juhtkaabli abil saab robotniiduki vajaduse korral aia
kaugematesse piirkondadesse juhtida. See funktsioon
on vaga kasulik aedades, kus naiteks esi- ja tagaosa on
Uhendatud kitsa kaiguga.

Kaugkaivitus 1 — Kui tihti
Vahemaa

3.14.2.1 Proportion (Suhe)

Kui see funktsioon on aktiveeritud (ja valitud on Ukskdik
milline suvand, v.a Never (Mitte kunagi)), liigub
robotniiduk laadimisjaamast valjudes aeg-ajalt piki
juhtkaablit ménda kaugemasse piirkonda ja alustab
niitmist sealt.

See, kui tihti peab robotniiduk laadimisjaamast valjudes
juhtkaablile jargnema, valitakse kdigi laadimisjaamast
valjumise kordade ja juhtkaablile jargnemise kordade
suhtena. Muudel juhtudel lahkub robotniiduk
laadimisjaamast tavalisel viisil ja asub niitma.

Kui tihti — Mitte kunagi
Harva
Keskmine
Tihti
Alati

* Valida saab viie valiku hulgast:
- Never (Mitte kunagi) (0%)
- Rarely (Harva) (u 20%)
- Medijum (Keskmine) (u 50%)
- Often (Tihti) (u 80%)
- Always (Alati) (100%)

Valige protsent, mis vastab kaugpiirkonna suurusele
vorreldes kogu tédpiirkonna suurusega. Kui kaugem
piirkond on naiteks kogu t66piirkonnast vaiksem kui
50%, tuleks valida suvand Rarely (Harva). Kui
kaugem piirkond moodustab naiteks kogu
téopiirkonnast 50%, tuleks valida suvand Medium
(Keskmine). Vorrelge naidetega: Aiaplaneeringu
néited lk 32. Vaikimisi on valitud seade Rarely
(Harva).

3.14.2.2 Vahedetail

Sisestage kaugus meetrites piki juhtkaablit alates
laadimisjaamast kuni kaugema piirkonnani, kus niiduk
niitma hakkab. Néuanne! Kasutage funktsiooni 7est
OUT (Valjumistest), et maarata kindlaks, kui kaugel
kaugpiirkond asub. Vahemaa (meetrites) kuvatakse
robotniiduki ekraanil.

3.14.3 Remote start 2 (Kaugkaivitus 1)

Kui té6piirkond hdélmab kahte kauget piirkonda, tuleb
juhtkaabel paigaldada nii, et see ulatub mdlema
piirkonnani. Seadeid Remofe start 7 (Kaugkaivitus 1) ja
Remote start 2 (Kaugkaivitus 2) kombineerides saab
robotniiduki seejarel kummassegi piirkonda juhtida.

Seadete Proportion (Suhe) ja Distance (Vahekaugus)
maaramine toimub samamoodi nagu Remofe start 1
(Kaugkaivitus 1) puhulgi. Vaikeseadistuseks on Never
(Mitte kunagi).

Arvestage sellega, et seade Proportion (Suhe)
kogusumma ei saa olla suurem kui 100%. Kui seade
Remote start 1 (Kaugkdivitus 1) suvandiks on valitud
naiteks Offen (Tihti), saab seade Remotfe start 2
(Kaugkavitus 2) suvandiks valida vaid NMever (Mitte
kunagi) voi Rarely (Harva).

3.14.4 Test settings (Seadete test)

MenllUs Test settings (Seadete test) on vdimalik testida,
kuidas Remote start 1 (Kaugkaivitus 1) ja Remote start 2
(Kaugkaivitus 2) seaded vastavas td6piirkonnas
toimivad.

Seadete test — Sisenemistest

Véljumistest

Viéljumistest — Kaugkéivitus 1

Kaugkéivitus 2

3.14.4.1 Test OUT (Valjumistest)

Funktsiooni 7Test OUT (Valjumistest) abil saab testida,
kas seade Guide width (Juhikuala laius) jaoks valitud

vaartus sobib vastava paigalduse jaoks ning arvutada
laadimisjaama ja kaugema piirkonna vahelist kaugust.

Remote start 1 (Kaugkaivitus 1) puhul satete testimiseks
tehke jargmist.

Parkige robotniiduk laadimisjaama ja valige 7est OUT -
Remote start 1 (Valjumistest — Kaugkaivitus 1). Seejarel
lahkub robotniiduk kohe laadimisjaamast, liigub piki
juhtkaablit ja hakkab mé&aratud vahemaa labimisel
niitma.

Kui robotniiduk mdnest kaigust 1abi ei saa, tuleks seade
Guide width (Juhikuala laius) vaartuse Wide (Lai)
asemel maarata vaartuseks Medium (Keskmine).
Vajadusel saab seade vaartuseks maarata ka Narrow
(Kitsas). Seade Guide width (Juhikuala laius) vaartust
Narrow (Kitsas) tuleks kasutada tksnes juhul, kui antud
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oludes uUkski teine seadistus ei sobi. Kui funktsioon 7Test
OUT (Valjumistest) on aktiveeritud, liigub robotniiduk piki
kaablit nii kaugelt, kui valitud juhikuala laius seda
vdimaldab.

Joonisel on naidatud, kuidas robotniiduk liigub 1&bi
kaigu, kui seade Guide width (Juhikuala laius)
vaartuseks on maaratud Medium (Keskmine), mitte
Wide (Lai).

Laadimisjaama ja kaugema piirkonna vahelise kauguse
mdodtmiseks tehke jargmist.

Sisestage kaugus, mis on tegelikust vaartusest igal juhul
suurem. Suurim vdimalik sisestatav kaugus on 100
meetrit. Parkige robotniiduk laadimisjaama ja valige Test
OUT (Valjumistest). Robotniiduk lahkub kohe
laadimisjaamast. Vahemaa (meetrites) kuvatakse
robotniiduki td6tamise ajal niiduki ekraanil. Peatage
robotniiduk soovitud kohas ja markige vahemaa Ules.
Sisestage kuvatud number (meetrites) vastava
toéopiirkonna valjale Distance (Vahekaugus).

Kui Remote start 2 (Kaugkaivitus 2) on aktiveeritud (st
kui seade Proportion (Suhe) vaartuseks pole valitud
Never (Mitte kunagi)), tuleb ka neid seadeid katsetada.
Seade Remotfe start 2 (Kaugkaivitus 2) katsetamine
toimub nagu seade Remofe start 7 (Kaugkaivitus 1)
puhulgi.

3.14.4.2 Test IN (Sisenemistest)

Funktsioon 7est /N (Sisenemistest) véimaldab teil
testida, kas robotniiduk suudab laadimisjaama siseneda.

Markus: Funktsiooni 7est /N (Sisenemistest) saab
teostada alles funktsiooni 7est OUT (Valjumistest)
teostamise jarel.

Selle funktsiooni valimisel liigub robotniiduk otse piki
juhtkaablit laadimisjaama poole ning dokib sellega. Test
on edukalt 1abitud vaid siis, kui robotniiduk suudab
laadimisjaamaga dokkida juba esimesel katsel. Kui
robotniiduk ei suuda esimesel katsel edukalt dokkida,
Uritab see dokkimist automaatselt korrata. Paigaldamine
loetakse ebadnnestunuks, kui robotniiduk peab
laadimisjaamaga dokkimiseks tegema kaks vdi enam
katset.

3.14.5 Drive past wire (M66du kaablist)

Robotniiduki esiosa mé6dub piirdekaablist alati teatud
kaugusel, enne kui niiduk tmber p66rdub. Vaikekaugus
on 25 cm, aga seda saab vajaduse korral muuta.
Miinimumvaartus on 20 cm ja maksimumvaartus 30 cm.
Voétke arvesse, et toodud kaugus on hinnanguline.
Tegelikkuses vdib kaugus, mille jagu robotniiduk
piirdekaablit Gletab, varieeruda.

Méaérake sentimeetrites vahemaa, kui kaugelt peab
robotniiduk piirdekaablist m66duma, ja vajutage OK.

3.15 Turvalisus

Selle menulvaliku alt saab teha turvalisuse ning niiduki
ja laadimisjaama side seadistusi.

G — TURVALISUS

Muuda PIN-koodi
Turvatase

Uus ringisignaal

3.15.1 Change PIN code (Muuda PIN-koodi)

Sisestage uus PIN-kood ja vajutage OK. Sisestage
sama kood uuesti ja kinnitage see, vajutades OK. PIN-
koodi muutmisel ilmub ekraanile teade P/N code
changed (PIN-kood muudetud).

Kirjutage uus PIN-kood Ules vastavale markmelehe
MEMOreale. Vt jaotist Sissejuhatus lk 3

3.15.2 Security level (Turvatase)
Valida saab 3 turvalisustaseme vahel.

Security level — Low (Madal)

(Turvatase) Medium (Keskmine)

High (Kérge)

Turvatasemed Low (Madal) ja Medium (Keskmine) ei
lase robotniidukit kasutada ilma PIN-koodi teadmata.
Turvataseme High (Korge) puhul lisandub hoiatus, mis
hakkab piiksuma, kui maaratud aja jooksul ei sisestata
oiget PIN-koodi.

Kui vale PIN-kood sisestatakse jarjest 5 korda,
blokeerub robotniiduk teatud ajaks. Blokeerumisaeg
pikeneb iga jargneva vale koodi sisestamisega.
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Medium . ~

Funktsioon Low (Ma- (Keskmi- High (KGr-

dal) ge)

ne)

Time lock (Aja-
lukk) X X X
PIN request
(PIN-koodi néud- X X
mine)
Alarm (Alarm) X

3.15.2.1 Time lock (Ajalukk)

Selle funktsiooni rakendamisel ei saa robotniidukit
parast 30 paeva méddumist enam kaivitada, kui
eelnevalt diget PIN-koodi ei sisestata. Kui 30 paeva on
moodunud, jatkab robotniiduk niitmist tavaparaselt, kuid
luugi avamisel ilmub teade Enter PIN code (Sisestage
PIN kood). Sisestage kood uuesti ja vajutage OK.

3.15.2.2 PIN request (PIN-koodi nGudmine)

Selle funktsiooni rakendamisel nduab robotniiduk PIN-
koodi siis, kui pealiliti on asendis 7 ja iga kord, kui
avatakse niiduki luuk. Robotniiduki kasutamiseks tuleb
sisestada 6ige PIN-kood.

Kui vale PIN-kood sisestatakse jarjest 5 korda,
blokeerub robotniiduk teatud ajaks. Blokeerumisaeg
pikeneb iga jargneva vale koodi sisestamisega.

3.15.2.3 Alarm (Alarm)

Selle funktsiooni rakendamisel kostub alarm, kui PIN-
koodi ei sisestata 10 sekundi jooksul parast nupu STOP
vajutamist voi robotniiduki maast Ules tdstmist. Tiksuv
heli annab marku, et alarmi kaivitumise valtimiseks tuleb
sisestada PIN-kood. Alarmi valjalulitamiseks tuleb
sisestada 6ige PIN-kood.

3.15.3 New loop signal (Uus ringisignaal)

Ringisignaal valitakse juhuslikult, et luua unikaalne side
robotniiduki ja laadimisjaama vahel. Uksikutel juhtudel
vBib esineda vajadus luua uus signaal, nt kui kahel
lahedalasuval niidukipaigaldisel on vaga sarnane
signaal.

1. Asetage robotniiduk laadimisjaama.

2. Valige menlust New loop signal (Uus ringisignaal).

3. Vajutage nuppu OKja oodake ara kinnitus, et
ringisignaal on loodud. Tavaliselt kulub selleks u 10
sekundit.

3.16 Settings (Seaded)

a. _| sEADED

ECO-reziim

Kellaaeg ja kuupéev

Keel

Riik

Taustvalgustus

Kaugkéivitus

Juhtsignaali kaliibrimine
Kasutajaseadete ldhtestamine
Teave

3.16.1 Eco mode (ECO-reziim)

See funktsioon lUlitab piirderingi, juhtkaablite ja
laadimisjaama ringisignaali automaatselt valja, kui
robotniiduk ei niida, nt kui niiduk teostab laadimist vai ei
niida taimeri seadistuste t6ttu.

ECO-reziim sobib kasutamiseks, kui laheduses on muid
juhtmevabasid seadmeid, mida robotniiduk hairib, nt
teatud kuuldeseadmed voi garaaziuksed.

Kui 6koreziim ECO mode on sisse lilitatud, vilgub
laadimisjaama margutuli roheliselt. Okoreziim £CO
mode tdhendab seda, et robotniiduki saab kaivitada
ainult laadimisjaamas, mitte t66piirkonnas.

ECO-reZiimis on vaga oluline vajutada enne robotniiduki
laadimisjaamast eemaldamist alati nuppu STOP
(Stopp). Muul viisil ei ole véimalik robotniidukit kaivitada.
Kui robotniiduk eemaldatakse kogemata ilma eelnevalt
nuppu STOP vajutamata, tuleb niiduk asetada tagasi
laadimisjaama ja vajutada nuppu STOP. Alles seejarel
saab robotniiduki tédpiirkonnas kaivitada.

ECO-reziimi aktiveerimiseks valige RUN ECO mode
(Kaivita ECO-reziim) ja vajutage nuppu OK.

Markus: Enne robotniiduki laadimisjaamast eemaldamist
vajutage alati nuppu STOP (Stopp). Muidu ECO-reZiimis
robotniiduk tédpiirkonnas ei kaivitu.

3.16.2 Time & Date (Kellaaeg ja kuupéaev)

See funktsioon vdimaldab maarata robotniiduki kellaaja
ja ndutava kellaaja vormingu.

Kellaaeg ja kuupéev — Sea kellaaeg
Sea kuupéev
Kellaaja formaat
Kuupéeva formaat

»  Kellaaja méadramine Sisestage dige kellaaeg ja
vajutage valjumiseks OK.
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»  Maddérake kuupédev Sisestage dige kuupaev ja
vajutage valjumiseks OK.

»  Time format (Kellaaja vorming). Liigutage kursor
sobivale ajavormingule: 12h voi 24h. Véljumiseks
vajutage OK.

»  Date format (Kuupédeva vorming): \Viige kursor
sobivale kuupdevavormingule:
YYYY-MM-DD (aasta-kuu-paev)
KK-PP-AAAA (kuu-paev-aasta)
PP-KK-AAAA (paev-kuu-aasta)
Valjumiseks vajutage OK.

3.16.3 Language (Keel)
Selle funktsiooniga maaratakse kasutatav keel.

Keele valimiseks: Liigutage kursor soovitud keelele ja
vajutage OK.

3.16.4 Country (Riik)

Selle funktsiooni abil saate valida, millises riigis
robotniiduk té6tab.

Valige kursori abil soovitud riik ja vajutage nuppu OK.

3.16.5 Backlight (Taustvalgustus), R38Li, R40Li,
R45Li, R50Li

Oisel ajal robotniiduki tddala asukoha tuvastamiseks
saab ekraani robotniiduki to6tamise ajaks sisse lulitada.

1. Valige menlils Backlight (Taustvalgustus) ja
vajutage nuppu OK.

2. Vali Uks jargnevaist.

* Aufo: Ekraan jaab pérast viimast klahvivajutust 1
minutiks sisselllitatuks.

*  ON (Sees): Ekraan on kogu robotniiduki
té6tamise ajal sisse lulitatud. Ekraan pole sisse
[Ulitatud siis, kui robotniiduk naiteks taimeri
seade voi vdimaliku haire tdttu seisma jaab.

3.16.6 Remote start (Kaugkaivitus), R38Li, R40Li,
R45Li, R50Li

Uks juhtkaabliga seonduv oluline funktsioon on vdime
juhtida robotniidukit vajadusel aia kaugematesse
piirkondadesse. See funktsioon on vaga kasulik
aedades, kus naiteks esi- ja tagaosa on Uhendatud kitsa
kdiguga, kuhu ei saa paigutada laadimisjaama.

Kaugkadivitus — Kui tihti

Kui tihti — Mitte kunagi
Harva
Keskmine
Tihti
Alati

Kui see funktsioon on aktiveeritud (valitud on Ukskdik
milline suvand, v.a Never (Mitte kunagi)), liigub
robotniiduk laadimisjaamast valjudes piki juhtkaablit kuni
juhtkaabli ja piirdekaabli Uhenduskohani. Niiduk hakkab
niitma sellesse punkti jdudes. See, kui tihti peab niiduk
laadimisjaamast valjudes juhtkaablile jargnema,
valitakse koigi laadimisjaamast valjumise kordade ja
juhtkaablile jargnemise kordade suhtena. Muudel
juhtudel lahkub robotniiduk laadimisjaamast tavalisel
viisil ja asub niitma.

Valida saab viie suvandi hulgast.

1. Never (Mitte kunagi) (0%)

2. Rarely (Harva) (u 20%)

3. Medium (Keskmine) (u 50%)

4. Often (Tihti) (u 80%)

5. Always (Alati) (100%)

Valige protsent, mis vastab kaugpiirkonna suurusele
vorreldes kogu tédpiirkonna suurusega. Kui kaugem
piirkond on naiteks kogu téopiirkonnast vaiksem kui
50%, tuleks valida suvand Rarely (Harva). Kui kaugem
piirkond moodustab naiteks kogu t66piirkonnast 50%,
tuleks valida suvand Medium (Keskmine). Vorrelge
naidetega: Aiaplaneeringu néited Ik 32

Vaikimisi on valitud seade Rarely (Harva).

3.16.7 Calibrate guide (Juhtsignaali kalibreerimine),
R38Li, R40Li, R45Li, R50Li

Funktsiooni Calibrate guide (Juhtsignaali kalibreerimine)
abil saate testida, kas robotniiduk suudab
laadimisjaamast valjudes juhtkaablile jargneda.

Juhtkaabli testimiseks tehke jargmist.

1. Asetage robotniiduk laadimisjaama.

2. Valige Calibrate guide (Juhtsignaali kalibreerimine)
ja vajutage OK. Robotniiduk lahkub seejarel
laadimisjaamast, teostab laadimisjaama ees
kalibreerimise, liigub piki juhtkaablit kuni juhtkaabli ja
piirdekaabli ihenduskohani ja hakkab seejarel
niitma.

3. Kontrollige, kas robotniiduk suudab juhtkaablile kuni
juhtkaabli ja piirdekaabli Ghenduskohani jargneda.
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Test nurjub, kui robotniiduk ei suuda juhtkaablile kuni
juhtkaabli ja piirdekaabli thenduskohani jargneda.
Tdenaoliselt pole paigaldamist teostatud vastavalt
juhistele, mis on toodud peatlikis Juhtkaabli
paigaldamine /k 18. Levinud vigadeks on naiteks see, et

juhtkaablist vasakule poole (laadimisjaama poole olles)
ei jaeta piisavalt vaba ruumi vdi et juhtkaablit ei
paigaldata jarsul kallakul nurga all. Vt jaotist Juhtkaabli
paigaldamine ja tihendamine Ik 18.

Parandage paigaldamisega seotud vead ja teostage uus
test funktsiooni Calibrate guide (Juhtsignaali
kalibreerimine) abil.

3.16.8 Reset user settings (Kasutajaseadete
l&htestamine)

Selle funktsiooni abil saate Iahtestada robotniiduki
tehase vaikeseaded.

1. Valige menulst Reset user settings
(Kasutajaseadete l&htestamine) ja vajutage OK.
Sisestage dige PIN-kood ja vajutage OK.

3.16.9 About (Teave)

Menuis About (Teave) kuvatakse teavet robotniiduki
seerianumbri ja eri tarkvaraversioonide kohta.
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3.17 Menldustruktuuri Glevaade, R38Li, R40Li, R45Li, R50Li

)

Taimer
I I I I
Téo6tunnid 1 Téo6tunnid 2 Té6péevad Taimeri
ldhtestamine
Turvalisus
I I
Muuda Turvatase Uus ringisignaal
PIN-koodi
I I
Madal Keskmine Kérge
Seaded
I I I I I I I I I
ECO- Kellaaeg ja Keel Riik Taustval-  Kaugkéi- Juhtsignaali Kasutaja- Teave
reZiim kuupéev gustus vitus kaliibrimine  seadete
l&htestamine
Suhe
I I [ |
Mééra Mééra Kellaaja Kuupéeva
kellaaeg kuupéev vorming vorming
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3.18 Menuustruktuuri Glevaade, R70Li, R80Li

O

Taimer

Juhikuala laius

Té6tunnid 1 Té6tunnid 2 Toéopéaevad Taimeri
ldhtestamine
\ Y74
Paigaldamine
I I I I
Kaugkaivitus 1 Kaugkéivitus 2 Seadete Mbébdu
test kaablist

——

Kitsas Keskmine Lai . . e
Sisenemistest Véljumistest
[ | I
| | Kaugkéivitus 1 Kaugkéivitus 2
Suhe Vahekaugus
I I I I
Mitte kunagi Harva Keskmiselt Tihti Alati
Turvalisus
I I
Muuda Turvatase Uus
PIN-koodi ringisignaal
I I
Madal Keskmine Kérge
Seaded
I I I I I I
ECO- Kellaaeg ja kuupéev Keel Riik Kasutajaseadete Teave
reziim | l&htestamine
I [ |
Mééra Mééra Kellaaja Kuupéeva

kellaaeg kuup&ev vorming vorming
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3.19 Aiaplaneeringu naited

Robotniiduki kaitumise méaaravad teatud maaral selle seadistused. Robotniiduki seadistuste kohandamine vastavalt
muru kujule muudab t66 robotniiduki jaoks lihntsamaks — nii jduab see sageli kdigisse tdéopiirkonna osadesse ja tagab
nii ideaalse niitmistulemuse.

Erinevad planeeringud nduavad erinevaid seadistusi. Jargnevatel lehtedel on toodud rida planeeringute naiteid koos
paigaldamise soovituste ja seadistustega.

Allpool toodud naidetes kasutatud taimeriseadistused kehtivad mudelile GARDENA R40Li, kui pole éeldud teisiti.

Paigaldamisel saate abi ka veebisaidilt www.gardena.com. Valige riik ja seejérel avage tugiteenuste lehed, kust leiate
lisateavet ja videoid.

Markus: Robotniiduki vaikeseaded on valitud nii, et need toimiksid véimalikult paljudes erinevates aedades.
Seadistusi tuleb reguleerida vaid eriliste paigaldustingimuste korral.

3.19.1 Lage ja tasane piirkond
Area (Piirkond) | 150 m?
Timer (Taimer) 07:00-17:00

Monday, Tuesday (esmaspaeyv, teisi-
paev),
Wednesday, Friday (kolmapaev, ree-
de)

Remote start Never (Mitte kunagi)

(Kaugkéivitus) —

Proportion (Suhe)

Markused Kuna td6piirkond on robotniiduki mak-

simumvoimsust vaiksem, tuleks muru
trambitud ilme valtimiseks kasutada
taimerit.

3.19.2 Lage piirkond
Area (Piirkond) | 400 m?2
Timer (Taimer) 07:00 - 22:00 (tehaseseade)

Esmaspaevast plihapaevani

Remote start Never (Mitfte kunagi)

(Kaugkéivitus) —

Proportion (Suhe)

Markused Selle paigalduse jaoks sobivad teha-
seseaded.
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3.19.3 Mitu saart ja 25% kallak

Area (Piirkond)

400 m?

Timer (Taimer)

07:00 - 22:00 (tehaseseade)

Esmaspaevast plihapaevani

Remote start
(Kaugkéivitus) —

Proportion (Suhe)

Rarely (Harva) (tehaseseade)

Markused

Paigaldage laadimisjaam t6dpiirkon-
na madalamasse ossa. Jarskudel kal-
lakutel paigaldage juhtkaabel nurga
all. Veenduge, et juhtkaabel oleks
paigaldatud vastavalt soovitustele,
mis on toodud jaotises Juhtkaabli pai-
galdamine ja tihendamine Ik 18

3.19.4 Mone saarega L-kujuline aed, kus laadimisjaam asub kitsas kohas

Area (Piirkond)

200 m?

Timer (Taimer)

07:00 - 22:00
Monday (Esmaspaev)

Wednesday, Friday (kolmapaev, ree-
de)

Remote start Often (Tihti)

(Kaugkéivitus) —

Proportion (Suhe)

Markused Kuna robotniiduk jduab hélpsalt suu-

rema osa téopiirkonnani laadimisjaa-
mast valjudes juhtkaablile jargnedes,
valige Proportion (Suhe): Offen (Tih-
ti). Veenduge, et juhtkaabel oleks pai-
galdatud vastavalt soovitustele, mis
on toodud jaotises Juhtkaabli paigal-
damine ja ihendamine lk 18

3.19.5 U-kujuline aed, mida iihendab kitsas kaik

Area (Piirkond)

200 m?2

Timer (Taimer)

07:00 - 22:00

Esmaspéaev, kolmapéaev, reede

Remote start
(Kaugkéivitus) —

Proportion (Suhe)

Medijum (Keskmine)

Markused

Juhtkaabel tuleb paigaldada piki kit-
sast kaiku, mis tagab, et robotniiduk
suudab hdlpsalt leida laadimisjaama
téopiirkonna vasakult poolt. The Pro-
portion (Suhe): Medium (Keskmine)
valitakse, kuna vasakpoolne piirkond
moodustab kogupiirkonnast peaaegu
poole. Veenduge, et juhtkaabel oleks
paigaldatud vastavalt soovitustele,
mis on toodud jaotises Juhtkaabli pai-
galdamine ja iihendamine Ik 18

1,5m /5 ft
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3.19.6 Asiimmeetriline t66piirkond koos kitsa kaigu ja mitme saarega

Area (Piirkond)

150 m?

Timer (Taimer)

07:00 - 17:00

Monday, Tuesday (esmaspéaeyv, teisi-
paev),

Wednesday, Friday (kolmapaev, ree-
de)

Remote start
(Kaugkéivitus) —

Proportion (Suhe)

Rarely (Harva) (tehaseseade)

Markused

Juhtkaabel tuleb paigaldada piki kit-
sast kaiku, mis tagab, et robotniiduk
suudab hdlpsalt leida laadimisjaama
tdéopiirkonna paremalt poolt. Valige
Proportion (Suhe): Rarely (Harva),
kuna parempoolne piirkond moodus-
tab kogupiirkonnast vaid vaga vaikse
osa. Veenduge, et juhtkaabel oleks
paigaldatud vastavalt soovitustele,
mis on toodud jaotises Juhtkaabli pai-
galdamine ja ihendamine lk 18

3.19.7 Kolm kitsaste labikdikudega tihendatud piirkonda

Area (Piirkond)

400 m?2. ainult R70Li, R80Li.

Timer (Taimer)

07:00-23:00

Esmaspaeyv, teisipaev, neljapaev,
reede

Remote start 1
(Kaugkéivitus 1) -

Proportion (Suhe)

Rarely (Harva)

Remote start 2
(Kaugkdivitus 2) —

Proportion (Suhe)

Rarely (Harva)

Markused

Kuna té6piirkond hélmab kahe kitsa
l&bikaiguga Uhendatud kolme piirkon-
da, tuleb kogu tédpiirkonna Uhtlase
niitmistulemuse saavutamiseks kasu-
tada funktsioone Remote start 1
(Kaugkaivitus 1) ja Remote start 2
(Kaugkaivitus 2). Robotniidukil R70Li,
R80Li on need funktsioonid olemas.
Veenduge, et juhtkaabel oleks paigal-
datud vastavalt soovitustele, mis on
toodud jaotises Juhtkaabli paigalda-
mine Ik 18

~
N
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3.19.8 Teisene niiduala

Area (Piirkond)

200 + 50 m?

Timer (Taimer)

07:00 - 18:00

Monday, Tuesday (esmaspéaeyv, teisi-
paev),

Thursday, Friday (neljapaev, reede)

Remote start
(Kaugkéivitus) —

Proportion (Suhe)

Rarely (Harva) (tehaseseade)

Markused

Teist piirkonda niidetakse reziimis
MAN kolmapaeviti ja laupaeviti.
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4 T6O

4.1 Pealdliti

HOIATUS: Enne robotniiduki kaivitamist lugege
ohutusjuhised hoolikalt Iabi.

HOIATUS: Hoidke kéed ja jalad liikuvatest

A teradest eemal. Arge mitte kunagi pange kasi
voi jalgu té6tava mootoriga robotniiduki
l&hedusse voi selle alla.

HOIATUS: Arge kunagi kasutage robotniidukit,
kui niidualas viibib inimesi, eriti lapsi, vdi loomi.

* Robotniiduki kaivitamiseks seadke pealdliti
asendisse 7.

»  Kui robotniidukit ei kasutata voi selle kallal tehakse
parajasti mis tahes t66-, lUlevaatus- voi
hooldustoimingut, seadke pealilliti asendisse 0.

Kui pealiliti on seatud asendisse 0, siis robotniiduki
mootorid ei kdivitu.

4.2 Alustamine

1. Vajutage luugi avamiseks nuppu STOP.
2. Seadke pealiiliti asendisse 7.

3. Sisestage PIN-kood.

4. Vajutage nuppu START.

5. Sulgege luuk 10 sekundi jooksul.

Kui robotniiduk on laadimisjaama pargitud, lahkub
see sealt vaid siis, kui aku on tais laetud ning
taimeris maaratud aeg vdéimaldab niidukil t66d teha.

Markus: Enne loikeketta kaivitumist kostub 2 sekundi
valtel 5 piiksu.

4.3 Tegevuse valik

Tdoreziimi valimise nuppu naitab maja. Kui nuppu on
vajutatud, ilmub kuvale valitud t66reziim. Kui nuppu

vajutatakse jarjest mitu korda, saab valida kolme erineva
t6oreziimi vahel.

1. KODU Saadab robotniiduki laadimisjaama. See jaab
kuvale seniks, kuni valitakse uus t66reziim.
Tegevusaknas naidatakse teksti HOME. Kui aku on
tais laetud, jaab robotniiduk laadimisjaama parkima.
Robotniiduk ei lahku laadimisjaamast ega asu uuesti
niitma enne, kui tdoreziimiks valitakse AUTO.

Seadet Home kasutatakse samuti dsjase
paigaldamise korral vdi siis, kui juba paigaldatud
susteemi muudeti — ndnda katsetatakse, kas
robotniiduk suudab juhtkaablile jargneda ja
laadimisjaamaga dokkida. Vt jaotist Laadimisjaama
testdokkimine lk 20

2. AUTO Standardne automaatne t66reziim, milles
robotniiduk niidab ja laeb automaatselt.

3. MANTeiste td6piirkondade niitmisel (vt 7Teised
todpiirkonnad Ik 15) tuleb kasutada seadet MAN.

Kui valitud on MAN, niidab niiduk seni, kuni aku
tihjaks saab. Seejarel see peatub ja ilmub teade
Needs manual charging (Vajab kasitsi laadimist).
Robotniiduk tuleb seejarel kasitsi laadimisjaama
toimetada ja parast laadimist uuesti kasitsi kaivitada.

Kui niiduk laeb reziimis MAN, laeb see aku taiesti
tais, liigub laadimisjaamast u 20 cm vélja ning
peatub. See naitab, et aku on laetud ja niiduk on
t6oks valmis.

Kui peamist toopiirkonda tuleb parast laadimist niita,
tasub enne robotniiduki laadimisjaama asetamist
valida selle tdéreziimiks AUTO.

Markus: Enne luugi sulgemist vajutage robotniiduki
kaivitamiseks alati nuppu START. Kui nuppu START ei
vajutata, kuulete teate helisignaali ning robotniiduk ei
kaivitu.

4.4 Peatamine
1. Vajutage nuppu STOP.

Robotniiduk seiskub, teramootor seiskub ja luuk avaneb.
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4.5 Valjalilitamine
1. Vajutage nuppu STOP.
2. Seadke pealiiliti asendisse 0.

Ldlitage muruniiduk alati pealulitist valja, kui niiduk vajab
hooldust voi tuleb viia valjapoole t66piirkonda.

4.6 Taimer ja ootereziim

Tallatud ilmega muru valtimiseks kasutage taimeri
funktsiooni (vt 7Taimer Ik 22).

4.6.1 Ootereziim

Robotniidukil on sisseehitatud ooteperiood, mis vastab
ooteaja tabelile. Ooteperiood sobib suureparaselt
naiteks kastmiseks voi murul mangimiseks.

Mudel Minimaalne ooteaeg tundides
paeva kohta

GARDENA R38Li 12

GARDENA R40Li 12

GARDENA R45Li 12

GARDENA R50Li 12

GARDENA R70Li 8

GARDENA R80Li 8

4 6.2 Taimeri seadistamine

Taimeri seadmisel arvestage, et robotmuruniiduk niidab
tunnis ja paevas jéudlustabelis esitatud pindala
(ruutmeetrites).

Kui tédpiirkond on naiteks 360 m? suurune, peab R70Li
té6tama 8 tundi pdevas. Ajad on ligikaudsed ning
soltuvad muru kvaliteedist, terade teravusest ja aku
vanusest.

HOIATUS: Kui murule satub lapsi, loomi voi

A muud, mida seadme po6orlevad terad voivad
kahjustada, kasutage sel ajal niitmise
valtimiseks taimeri funktsiooni.

Taimeri tehasesate on GARDENA R38Li, R40Li, R45Li,
R50Li korral 07:00 - 22:00 ja GARDENA R70Li, R80Li
korral 07:00 - 23:00. See voimaldab niita igal
nadalapaeval. Robotniiduk ei tédéta sisseehitatud
ooteperioodil.

4.6.3 Naide 1

Selles naites kasutatud ajad kehtivad mudeli GARDENA
R40Li puhul, kuid sama pdhimdte kehtib ka muudele
mudelitele.

Taimeriseadistus Period 7 (1. periood): 07:00 - 22:00
Aktiivne periood (A): 07:00 - 19:00

Tehaseseade tagab, et robotniiduk alustab niitmist kell
07:00. Alates kella 19:00-st on niiduk ootereziimis
pargitud laadimisjaama ning pUsib seal seni, kuni on aeg
kell 07:00 taas niitmist alustada.

Kui taimeri seade on jagatud kaheks toé6perioodiks, voib
ooteperioodi jagada mitmeks osaks. Minimaalne
ooteperiood peab vastama ooteaja tabelile.

B 24 t A

GARDENA RA40Li

Toiming, A = max tundide arv 12

Laadimine/ootereziim, B = min tundide 12

arv

Mudel Ligikaudne j6udilus, m? tunnis
ja padevas
GARDENA R38Li 43
GARDENA R40Li 33
GARDENA R45Li 38
GARDENA R50Li 42
GARDENA R70Li 44
GARDENA R80Li 50

4.6.4 Naide 2

Selles naites kasutatud ajad kehtivad mudeli GARDENA
R40Li kohta, kuid sama pohimdte kehtib ka muudele
mudelitele.

Taimeriseadistus Period 7 (1. periood) (A): 06:00-16:00
Taimeriseadistus Period 2 (2. periood) (C): 20:00-23:00
Aktiivne periood (A): 06:00-16:00

303 - 001 - 21.09.2017

T66 - 37



Aktiivne periood (C): 20:00-22:00 * Ldikekdrguse suurendamiseks keerake

Robotniiduk té6tab ajavahemikus 06:00-16:00. Niiduk vastupaeva. , o
alustab uuesti t66d kell 20:00, I5petab ootereziimi *  Niidukdrguse langetamiseks keerake paripaeva.

sisenedes t66 kell 23:00 ning alustab uuesti t66d kell
06:00.
24t

ETTEVAATUST: Esimesel nadalal parast uue
niiduki paigaldamist tuleb 16ikekdérgus seada
vaartusele MAX, et valtida piirdekaabli
kahjustamist. Parast seda vdib 16ikekdrgust Ule
nadala kuni 16pliku 16ikekdrguse saavutamiseni
Uhe astme vérra vahendada.

GARDENA R40Li

Toiming, A + C = max tundide arv 12

Laadimine/ootereziim, B + D = min tundi- | 12

de arv

4.7 Tuhjenenud aku laadimine

Kui tegu on taiesti uue voi pikka aega hoitud GARDENA
robotniidukiga, on aku tihi ning seda tuleb enne seadme
kaivitamist laadida.

ettenahtud laadimisjaamas. Vale kasutamine
voib pdhjustada elektril6dgi, Ulekuumenemise
vOi sdovitava vedeliku lekke akust.

Q HOIATUS: Laadige robotniidukit Gksnes selleks

Elektrolltdilekke korral loputage veega,
silmasattumise korral péérduge arsti poole.

1. Seadke pealilliti asendisse 7.

2. Asetage robotniiduk laadimisjaama. Avage luuk ja
Iikake robotniiduk nii stigavale sisse kui vdimalik,
kuna nii tagate niiduki ja laadimisjaama
nduetekohase kontakti. Vt kontaktribasid ja
laadimiskontaktribasid Seadme tutvustus Ik 5

3. Kuva néitab teadet, et laadimine on kaimas.

4.8 Loikekorguse reguleerimine

Loikekdrgust saab reguleerida vahemikus MIN (2 cm)

kuni MAXTI(5 cm).

Loikekdrguse reguleerimiseks tehke jargmist.

1. Robotniiduki seiskamiseks vajutage nuppu STOP ja
avage luuk.

2. Keerake kérguse reguleerimise nupp soovitud
asendisse. Valitud asendit naitab oranz tulp kérguse
seadistusnaidikul.
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5 Hooldamine

5.1 Sissejuhatus — hooldus

Parema td6kindluse ja pikema kasutusea tagamiseks
kontrollige ja puhastage robotniidukit regulaarselt ja
vajaduse korral vahetage vaélja kulunud osad. Kéik
hooldus- ja remondit6dd tuleb teha vastavalt GARDENA
juhistele. Vt jaotist Garantiitingimused Ik 54.

Robotniiduki kasutamise alguses tuleks I6iketera ketas
ja terad kord nadalas Ule vaadata. Kui kulumine on sel
perioodil olnud vaike, voib Ulevaatuse valpa pikendada.

Loiketera ketta vaba p66rlemine on vaga oluline.
Léiketerade servad ei tohi olla kahjustatud. Loiketerade
tooiga on darmiselt varieeruv ning soltub naiteks
jargmisest.

+ Toobaeg ja tdéopiirkonna suurus

*  Muru liik ja hooajaline kasv.

» Pinnas, liiv ja vaetiste kasutamine.

+ Kas téopiirkonnas asub esemeid nagu kabid,

tuulega alla pudenevad oksad, manguasjad,
téoriistad, kivid, juured jms.

Soodsate tingimuste korral on normaalne eeldatav
kasutusaeg 4 kuni 7 nadalat. Teavet |6iketerade
vahetamise kohta vt Léiketerade vahetamine lk 39.

A HOIATUS: Kasutage kaitsekindaid.

Mérkus: Nuride I6iketeradega t66tades on
niitmistulemus halvem. Rohtu ei I6igata puhtalt ja kulub
rohkem energiat, mille tagajarjel ei suuda robotniiduk
niita vajaliku suurusega pinda.

5.2 Robotniiduki puhastamine

Robotniiduki puhtana hoidmine on tahtis. Kui niiduki
kilge on takerdunud palju rohujéake, ei saa ta kallakutel
hasti hakkama. Soovitatav on kasutada puhastamiseks
harja.

ETTEVAATUST: Arge mitte kunagi kasutage

A robotniiduki puhastamiseks kdrgsurvepesurit voi
voolavat vett. Arge kunagi kasutage
puhastamiseks lahusteid.

5.2.1 Raam ja Idiketera ketas
1. Seadke pealiiliti asendisse 0.
2. Asetage robotniiduk kilili.

3. Puhastage Ioiketera ketas ja raam naiteks
ndudepesuharja abil. Samal ajal veenduge, et
I6ikeketas pOorleb jalakaitsme suhtes vabalt.
Veenduge, et Idiketerad on terved ja saavad vabalt
pdorelda. Kui pikk rohi voi muud objektid tungivad
seadme sisse, vdivad need takistada I6iketera ketta
likumist. Isegi nork pidurdusmdju suurendab
energiakulu ja halvimal juhul takistab robotniidukil
suure muruplatsi taielikku niitmist.

s T
AU S

5.2.2 Raam

Puhastage raami allosa. Kasutage harja voillniisket
riidelappi.

5.2.3 Rattad

Puhastage esirataste ja tagaratta imbrus, samuti
tagaratta klamber. Ratastele kogunenud rohi vdib
mdjutada niiduki t66d kallakutel.

5.2.4 Korpus

Kasutage korpuse puhastamiseks niisket pehmet kasna
vOi riidelappi. Kui korpus on vaga maardunud, voib
vajalikuks osutuda ka seebivee vdi pesuvedeliku
kasutamine.

5.2.5 Laadimisjaam

Puhastage laadimisjaama regulaarselt rohust, lehtedest,
okstest ja muudest esemetest, mis vdivad dokkimist
segada.

5.3 Loiketerade vahetamine
ﬁ HOIATUS: Kasutage 0diget tlilpi terasid ja

kruvisid. GARDENA Saab ohutuse tagada ainult
originaalldiketerade kasutamise korral. Ainult
I6iketerade vahetamine ja vanade kruvide edasi
kasutamine voib pdhjustada kruvide kulumist
niitmise kaigus. Selle tagajarjel voivad
I6iketerad niiduki korpuse alt vélja paiskuda ja
pdhjustada raskeid kehavigastusi.

Ohutuse huvides asendage kulunud véi kahjustunud
osad. Isegi kui Idiketerad on terved, tuleks neid parima
niitmistulemuse ja energiatdhususe tagamiseks
regulaarselt vahetada.

Robotniidukil on kolm Idiketera, mis on kinnitatud
I6iketera ketta kulge. Kéik kolm ldiketera ja nende
kinnituskruvid tuleb tasakaalustatud I6ikeslisteemi
tagamiseks valjaldvahetada samaaegselt.

Kasutage GARDENA originaalldiketeri, millel on H-
téahega logo, vt Garantii Ik 54.
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5.3.1 Loiketera vahetamine
1. Seadke pealiliti asendisse 0.

2. Keerake robotniiduk kummuli. Asetage robotniiduk
pehmele ja puhtale pinnale, et valtida kere ja luugi
kriimustusi.

3. Eemaldage 3 kruvi. Kasutage lapik- voi
ristpeakruvikeerajat.

4. Eemaldage |bdiketerad koos kruvidega.
5. Kinnitage uued Idiketerad ja kruvid.
6. Veenduge, et Idiketerad saavad vabalt pdorelda.

5.4 Aku

Aku on hooldusvaba, kuid 2—4 aasta pikkuse piiratud
tébeaga.

Aku tédiga sbltub hooaja pikkusest ja sellest, mitu tundi
robotniidukit pdevas kasutatakse. Pikk hooaeg ja
igapdevased pikad t66tunnid tdhendavad seda, et akut
tuleb tihemini vahetada.

HOIATUS: Laadige robotniidukit Uksnes selleks
A ettendhtud laadimisjaamas. Vale kasutamine
vOib pohjustada elektrilddgi, Ulekuumenemise
vOi s6dvitava vedeliku lekke akust.
Elektrolludilekke korral loputage veega,
silmasattumise korral pdéérduge arsti poole.

ETTEVAATUST: Enne talveks hoiundamist

A tuleb aku taielikult tais laadida. Kui aku pole
taielikult laetud, voib see kahjustada saada ning
aku teatud osad voéivad kasutuks muutuda.

Kui laadimiskordade vahele jddvad t66ajad on lUhemad
kui peaks, annab see marku sellest, et aku tddiga on

I6ppemas ning see tuleb varsti valja vahetada. Aku on
téovoimeline seni, kuni robotniiduk hoiab muru
korralikult niidetuna.

5.4.1 Aku vahetamine

soovitatud originaalakusid. Originaalakudest
erinevate akude kasutamise korral ei saa toote
ohutust garanteerida. Arge kasutage
mittetaaslaetavaid akusid.

e HOIATUS: Kasutage ainult tootja poolt

1. Seadke pealiiliti asendisse 0.
2. Langetage I6ikekdrgus madalaima asendini.

3. Keerake robotniiduk kummuli. Asetage robotniiduk
pehmele ja puhtale pinnale, et valtida kere ja
ekraanikatte kriimustusi.

4. Puhastage akukatte Umbrus.

5. Keerake lahti neli akukatte kinnituskruvi (Torx 20) ja
eemaldage akukate.

6. Keerake aku kinnitusklambri kruvi lahti ja eemaldage
klamber.

7. Tdémmake aku rihmast hoides valja.
8. Paigaldage uus originaalaku.

Mérkus: Aku paigaldamiseks vajutage kontaktiriba,
mitte aga akuplokki.

9. Asetage aku kinnitusklamber kohale ja keerake kruvi
kinni.

10. Paigaldage akukate ilma juhtmeid kinnitamata. Kui
akukatte tihend on nahtavalt kahjustatud, tuleb kogu
akukate valja vahetada.

11. Keerake akukatte neli kruvi (Torx 20) kinni.
12. Lahtestage 16ikekdrgus vajalikule tasemele.

5.5 Talvine hooldus

Enne robotniiduki talveks hoiustamist viige see
hooldustédde tegemiseks kohaliku GARDENA esindaja
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juurde. Korrapéarane talvine hooldus hoiab robotniiduk

heas seisukorras ja loob parimad tingimused uue hooaja

alustamiseks ilma tarbetute katkestusteta.

Hooldustdéd sisaldavad tavaliselt jargmist.

Korpuse, raami, I6iketera ketta ja kdigi teiste
liikuvate osade pdéhjalik puhastamine.

Niiduki funktsioonide ja osade testimine.
Kulutarvikute, nt terade ja laagrite, kontrollimine ja
vajaduse korral vahetamine.

Niiduki aku mahutavuse kontrollimine
ning[Jvajaduse korral selle valjavahetamise
soovitamine.

Vajaduse korral véib GARDENA esindaja uuendada
robotniiduki tarkvara, millega véivad kaasneda uued
lisafunktsioonid.
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6 Veaotsing

6.1 Sissejuhatus — térkeotsing

Selles peatiikis on loetletud erinevad teated, mis vdidakse rikke korral kuvada niiduki ekraanile. Iga teate juures on
valja toodud ka véimalik pdhjus ja tegutsemisjuhis. Selles peatiikis kirjeldatakse Uhtlasi teatud simptomeid, millest
lahtuda, kui robotniiduk ei té6ta ootusparaselt. Lisasoovitusi selle kohta, kuidas rikke vdi simptomite korral toimida,
leiate veebisaidilt www.gardena.com.

6.2 Teated

Jargnevalt on loetletud mitmesugused teated, mida vdidakse robotniiduki ekraanil kuvada. Kui sama teade ilmub
sageli, pdérduge kohaliku GARDENA esindaja poole.

Toérketeade Pdhjus Toiming

Wheel motor blocked, | Rohi vbi mdni muu ese on mahkunud imber | Kontrollige veoratast ja eemaldage rohi voi

left (Vasak rattamoo- |veoratta. muu ese.

for blok.)

Wheel motor blocked, | Rohi vdi mdni muu ese on mahkunud Umber | Kontrollige veoratast ja eemaldage rohi voi

right (Parem ratta- veoratta. muu ese.

mooftor blok.)

Cuftting system bloc- | Rohi v6i mdni muu ese on mahkunud tmber | Kontrollige I16iketerade ketast ja eemaldage

ked (Loikeslisteem |6iketera ketta. rohi vms.

blokeerunua) Lbiketera ketas asub veeloigus. Liigutage robotniidukit ja vdimalusel takistage
vee kogunemist tédpiirkonda.

No loop signal (Ringi- | Toiteallikas ei ole Ghendatud. Kontrollige seinakontakti thendust ning seda,

signaali pole) kas maaluhiskaitse on aktiveerunud. Kontrol-
lige, kas madalpingekaabel on laadimisjaa-
maga Uhendatud.

Piirdekaabel pole laadimisjaamaga Uhenda- |Veenduge, et piirdekaabli ihendus on laadi-

tud. misjaamaga korralikult ihendatud. Kahjustus-
te korral vahetage konnektorid vélja. Vt jaotist
Piirdekaabli tihendamine Ik 17.

Piirdekaabel on purunenud. Leidke rikkekoht. Asendage ringi kahjustatud
osa uue piirdekaabliga ning kasutage jatkami-
seks originaalmuhvi. Vt jaotist Piirdekaabli
katkestuste otsimine lk 47.

Piirdekaabel on saarele sisenedes ja sealt Veenduge, et piirdekaabel oleks paigaldatud

valjudes iseendaga ristunud. vastavalt juhistele, nt digel viisil Gmber saare.
Vt jaotist Piirded téopiirkonna sees Ik 15.

Robotniiduki ja laadimisjaama vaheline (ihen- | Paigutage robotniiduk laadimisjaama ja looge

dus on katkenud. uus ringisignaal, valides Security -> New loop
signal (Turvalisus -> Uus ringisignaal).

Laheduses on segavad metallobjektid (aiad, |Proovige piirdekaabel imber paigutada.

terasarmatuur) vdi maa-alused kaablid.

Trapped (Kinni ja&- Robotniiduk on kuhugi kinni jdédnud. Vabastage robotniiduk ja kdrvaldage kinnijaa-
nud) mise pohjus.

Robotniiduk on mitme takistuse taha kinni Veenduge, et ei leiduks takistusi, mis teevad

jaanud. robotniiduki liikumise sellesse kohta voi sealt
tagasi raskeks.
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Torketeade

Pdhjus

Toiming

Outside working area
(Toopiirkonnast vél-
Jjas)

Piirdekaabli Ghendused laadimisjaamaga on
risti.

Kontrollige, kas piirdekaabel on digesti Gihen-
datud.

Piirdekaabel on tédpiirkonna servale liiga 1&-
hedal.

Td6piirkond on liiga suure kaldega.

Piirdekaabel on iUmber saare paigaldatud va-
les suunas.

Kontrollige, kas piirdekaabel on paigaldatud
vastavalt juhistele, mis on toodud peatikis
Piirdekaabel Ik 13.

Laheduses on segavad metallobjektid (aiad,
terasarmatuur) véi maa-alused kaablid.

Proovige piirdekaabel imber paigutada.

Robotniiduk ei suuda teha vahet enda sig-
naali ja mdne teise lAhedalasuva robotniiduki
paigaldise signaali vahel.

Paigutage robotniiduk laadimisjaama ja looge
uus ringisignaal, valides Security -> New loop
signal (Turvalisus -> Uus ringisignaal).

Low battery | Empty
battery (Aku tihje-
neb / Aku on tuhi)

Robotniiduk ei suuda laadimisjaama leida.

Veenduge, et laadimisjaam ja juhtkaabel on
paigaldatud vastavalt juhistele, mis on toodud
peatlkis Paigaldus Ik 10.

Juhtkaabel on katki vdi pole ihendatud.

Veenduge, et laadimisjaama margutuli vilgub
kollaselt. Vt lahendust, mis on toodud peati-
kis Laadimisjaama mérgutuli lk 45.

Aku on vananenud.

Vahetage aku. Vt jaotist Aku /k 40.

Laadimisjaama antenn on kahjustatud.

Kontrollige, kas laadimisjaama méargutuli vil-
gub punaselt. Vt jaotist Laadimisjaama mér-
gutuli Ik 45.

Wrong PIN (Vale PIN)| Sisestatud on vale PIN-kood. Lubatud on viis | Sisestage dige PIN-kood. Kui PIN-kood unu-
katset, seejarel lukustatakse klahvistik viieks | nes, podrduge kohaliku GARDENA esindaja
minutiks. poole.

Wheel motor overloa- | Robotniiduk on kuhugi kinni jaanud. Vabastage robotniiduk ja kdrvaldage veo

ded, right (Parem rat-
tamootor on tile koor-
matud)

Wheel motor overloa-
ded, left (Vasak ratta-
moofor on Lile koor-
matud)

puudumise pdhjus. Kui selleks on méarg rohi,
oodake enne robotniiduki kasutamist, kuni
muru on kuivanud.

No drive (Vedu puu- | Robotniiduk on kuhugi kinni jaanud. Vabastage robotniiduk ja kérvaldage veo
aub) puudumise pdhjus. Kui selleks on méarg rohi,
oodake enne robotniiduki kasutamist, kuni
muru on kuivanud.
Tdopiirkonnas on jarsk kallak. Suurim lubatud kalle on 25%. Jarsemad kal-
lakud tuleks tédpiirkonnast eraldada. Vt jao-
tist Kallakud Ik 16.
all. kallaku suhtes nurga alla jadma. Vt jaotist
Kallakud Ik 16
Charging station bloc- | Laadimiskontaktide ja kontaktriba vaheline Asetage robotniiduk laadimisjaama ning
ked (Laadimisjaam Uhendus vaib olla ndrk ning robotniiduk on veenduge, et laadimiskontaktid ja kontaktriba
blokeeritud) teinud mitu laadimiskatset. on korralikult Ghendatud.

Robotniidukit takistab voorkeha.

Eemaldage vddrkeha.

Laadimisjaam on kaldu voi paindes.

Veenduge, et laadimisjaam on paigutatud
taiesti tasasele ja horisontaalsele pinnale.
Laadimisjaam ei tohi olla kaldu ega paindes.
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Torketeade

Pdhjus

Toiming

Stuck in charging sta-
tion (Kinni laadimis-
Jjaamas)

Robotniiduki teel on takistus, mis ei lase nii-
dukil laadimisjaamast lahkuda.

Eemaldage voorkeha.

(Jdrgmine Kéivitus
tt:mm)

alustada.

Upside down (Tagur- | Robotniiduk on liiga suurel kallakul véi kum- | Keerake robotniiduk diget pidi.

pidi) muli keeratud.

Needs manual char- | Robotniiduk on lilitatud toéoreziimile MAN. Asetage robotniiduk laadimisjaama. See on
ging (Vajab késitsi normaalne, midagi ei ole vaja teha.

laadimist)

Next start hh.mm Taimeri seadistus ei lase robotniidukil t66d Muutke taimeri seadistusi. Vt jaotist 7aimer lk

22

Hetkel kestab puhkeperiood. Robotniidukil on
sisseehitatud ooteperiood, mis vastab ooteaja
tabelile.

See on normaalne, midagi ei ole vaja teha. Vt
jaotist Taimer ja oofereZiim Ik 37.

The day's mowing is
complete (Paeva niit-
misnorm on téidetud)

Hetkel kestab puhkeperiood. Robotniidukil on
sisseehitatud ooteperiood, mis vastab ooteaja
tabelile.

See on normaalne, midagi ei ole vaja teha. Vt
jaotist OofereZiim Ik 37.

Lifted (Tostetud)

Tosteandur on aktiveeritud, kuna niiduk on
jaanud kinni.

Vabastage niiduk.

Collision sensor pro-
blem, front/rear (Pro-
bleem eesmise/tagu-
mise kokkuporkean-

duriga)

Niiduki korpus ei saa oma veermiku imber
vabalt pddrelda.

Veenduge, et niiduki kere saab vabalt tmber
raami liikuda.

on Vvélja lilitatud)

Alarm! (Héire!) Mower
stopped (Niiduk on
seisatud)

Haire aktiveeriti, sest niiduk seisati.

Alarm! (Héire!) Mower
lifted (Niiduk on toste-
tud)

Haire aktiveeriti, sest niiduk tosteti lles.

Alarm! (Héire!) Mower
tilted (Niiduk on kallu-
tatud)

Alarm aktiveeriti, sest niidukit kallutati.

Wheel drive problem, | Rohi véi méni muu ese on mahkunud Umber |Puhastage rattad ja nende imbrus.
right/left (Probleem veoratta.

paremays/vasaku raftta-

9a)

Alarm! (Héire!) Mower| Alarm aktiveeriti, sest niiduk lilitati VALJA. Reguleerige niiduki turvalisuse taset turvali-
swifched off (Niiduk suse menuis.

Temporary battery
problem (Ajutine ak-
uga seotud probleem)

Ajutine niidukiga akuga vdi tarkvaraga seotud
probleem.

Taaskaivitage niiduk. Uhendage aku lahti ja
Uhendage see seejarel uuesti.

Charging current too
high (Liiga tugev laa-
dimisvool)

Vale voi vigane toiteplokk.

Selle teate korral véib olla vajalik volitatud
hooldustehniku sekkumine.
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6.3 Laadimisjaama margutuli

Taielikult toimiva paigalduse korral peab laadimisjaama margutuli olema pisivalt pélev roheline tuli. Kui ilmub midagi
muud, jargige alltoodud térkeotsingu juhist.

Kui vajate endiselt tdrkeotsingu abi, pd6rduge kohaliku GARDENA esindaja poole.

Tuli Pdhjus Toiming
Plisivalt pélev roheli- | Kbik on korras Midagi ei ole vaja teha
ne tulf

Vilkuv roheline tuli

Signaalid on tugevad ja kaivitatud on £CO-re-
Ziim.

Midagi ei ole vaja teha. Lisateavet ECO-reZii-
mi kohta vt Eco mode (ECO-reZiim) Ik 27.

Vilkuv sinine tuli

Piirdering pole laadimisjaamaga thendatud

Veenduge, et piirdekaabli thendus on laadi-
misjaamaga korralikult Ghendatud. Vt jaotist
Piirdekaabli tihendamine Ik 17.

Piirderingi katkestus

Leidke rikkekoht. Asendage piirdekaabli kah-
justatud osa uue piirdekaabliga ning kasutage
jatkamiseks originaalmuhvi. Vt jaotist Piirde-
kaabli katkestuste otsimine Ik 47.

Vitkuv kollane tuli

Juhtkaabel ei ole laadimisjaamaga Uhenda-
tud.

Veenduge, et juhtkaabli thendus on laadimis-
jaamaga korralikult Ghendatud. Vt jaotist Juht-
kaabli paigaldamine ja ihendamine Ik 18

Juhtkaabli purunemine

Leidke rikkekoht. Asendage juhtkaabli kahjus-
tatud osa uue juhtkaabliga ning kasutage jat-
kamiseks originaalmuhvi.

Vilkuv punane tuli

Laadimisjaama antenni katkestus

P&6rduge kohaliku GARDENA esindaja poo-
le.

Plisivalt pélev punane
tuli

Viga laadimisjaama trikkplaadis voi laadimis-
jaama vale toide. Vea peab kdrvaldama voli-
tatud hooldustehnik.

Poo6rduge kohaliku GARDENA esindaja poo-
le.
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6.4 Tunnused

Kui robotniiduk ei t66ta ootusparaselt, jargige alltoodud térkeotsingu juhist.

Veebisaidil www.gardena.com on jaotis FAQ (Korduma Kippuvad Kisimused, KKK), kust leiate pdhjalikud vastused
paljudele sageli esitatavatele kiisimustele. Kui te ei leia endiselt vea pdhjust, pdérduge kohaliku GARDENA esindaja

poole.

Siimptomid

Pdhjus

Toiming

Robotniidukil on dok-
kimisega probleeme.

Piirdekaabel pole paigaldatud pikalt ja sirgelt
laadimisjaamast piisavalt kaugele.

Kontrollige, kas laadimisjaam on paigaldatud
vastavalt juhistele, mis on toodud peattikis
Piirdekaabli paigaldamine Ik 17

Juhtkaabel pole sisestatud laadimisjaama
pohjas olevasse avasse.

On taiesti hadavajalik, et juhtkaabel on
ideaalselt sirge ning laadimisjaama all diges
asendis. Seetbttu tuleb teil veenduda, et juht-
kaabel on alati laadimisjaama po&hjas olevas-
se avasse sisestatud. Vt jaotist Juhtkaabli
paigaldamine ja tihendamine Ik 18.

Laadimisjaam asub kallaku peal.

Paigaldage laadimisjaam taiesti tasasele pin-
nale. Vt jaotist Laadimisjaam Ik 11.

Ebalhtlane niitmistu-
lemus.

Robotniiduk téétab péevas liiga vahe tunde.

Pikendage niitmisaega. Vt jaotist Taimer /k
22

Suhte seade on todpiirkonna plaani arvesta-
des vale.

Veenduge, et seade Proportion (Suhe) vaar-
tus on bige.

Té6piirkonna kuju téttu tuleb kasutada nii
funktsiooni Remofe start 7 (Kaugkaivitus 1)
kui ka Remote start 2 (Kaugkaivitus 2), kuna
sel juhul leiab robotniiduk tee kdigisse kauge-
tesse piirkondadesse.

Kasutage funktsiooni Remote start 2 (Kaug-
kaivitus 2), et robotniiduk kaugesse piirkonda
juhtida. Vt jaotist Remote start 2 (Kaugkéivi-
tus 1) k 25. Kehtib ainult mudelile GARDENA
R70Li, R80Li.

Td6piirkond on liiga suur.

Plddke td6piirkonda piirata voi pikendage
té6aega. Vi jaotist Taimer Ik 22.

Loiketerad on nurid.

Vahetage koik I16iketerad ja kruvid, et poorle-
vad osad oleksid tasakaalus. V1 jaotist Loike-
terade vahetamine lk 39.

Muru on valitud I6ikekdrguse jaoks liiga kor-
ge.

Tdstke 16ikekdrgust ning alandage seda
samm-sammult.

Rohi koguneb ldiketerade ketta vdi mootori
volli Umber.

Veenduge, et I6iketerade ketas pdorieb va-
balt ja kergelt. Kui ei, kruvige I8iketera ketas
klljest ja eemaldage rohujaagid ja voorke-
had. Vt jaotist Robotniiduki puhastamine Ik
39.

Robotniiduk t6dtab
valel ajal

Robotniiduki kell vajab seadistamist.

Seadistage 0ige kellaaeg. V1 jaotist 7ime &
Date (Kellaaeg ja kuupédev) Ik 27.

Niitmise algus- ja I6puajad on valed.

Lahtestage niitmise algus- ja |dpuaegade
seadistused. Vt jaotist 7ime & Date (Kellaaeg
Jja kuupéev) Ik 27.

Robotniiduk vibreerib.

Kahjustatud terad viivad Iikesusteemi tasa-
kaalust vélja.

Kontrollige terasid ja kruvisid ning vahetage
need vajaduse korral valja. Vt jaotist Ldoikete-
rade vahetamine lk 39.

Kui mitu tera asuvad samas asendis, viib see
I6ikesUsteemi tasakaalust vélja.

Veenduge, et iga kruviga on kinnitatud vaid
Uks tera.

Robotniiduk liigub,
aga ldiketerade ketas
ei pdorle.

Robotniiduk otsib laadimisjaama.

Midagi pole vaja teha. Ldiketerade ketas ei
pddorle, kui robotniiduk laadimisjaama otsib.
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Siimptomid Pdhjus

Toiming

laadimise vahele jaa- |tera ketast.
vad tavalisest lihe-
mad niitmisperioodid.

Robotniiduki kahe Rohujaagid voi voorkehad blokeerivad I6ike- | Eemaldage ja puhastage |6iketera ketas. Vt

jaotist Robotniiduki puhastamine Ik 39.

Nii niitmis- kui ka laa- | Aku on vananenud.
dimisajad on tavapa-
rasest lihemad.

Vahetage aku. Vt jaotist Aku lk 40.

laadimisjaama. Ziim Ik 37.

Robotniiduk pargib Robotniidukil on sisseehitatud ooteperiood, Midagi pole vaja teha.
end mitmeks tunniks | mis vastab ooteaja tabelile. Vt jaotist Oofere-

nuppu START.

Luuk suleti, ilma et enne seda oleks vajutatud | Avage luuk, vajutage nuppu START ja sulge-

ge seejarel luuk.

6.5 Piirdekaabli katkestuste otsimine

Piirdekaabli katkestuste pdhjuseks on enamasti
tahtmatult pohjustatud flsilised kahjustused, nt
kahjustamine aias labidaga kaevates. Riikides, kus
maapind kilmub, véivad kaablit kahjustada ka teravad
liikuvad kivid. Kaabel voib katkeda ka liigse pingutamise
téttu paigaldamisel.

Muru niitmine vaga madalaks kohe parast kaabli
paigaldamist voib kaabli isolatsiooni kahjustada.
Isolatsioonikahjustused vdivad pdhjustada margatavaid
haireid alles mitu nadalat voi kuud hiljem. Selle
valtimiseks tuleb esimesel nadalal parast paigaldamist
alati valida kdige suurem niitmiskdrgus ning vahendada
seda Uhe astme vorra iga kahe nadala tagant, kuni
joutakse soovitud I6ikekdrguseni.

Piirdekaabli vigane jatkamine vdib samuti péhjustada
haireid mitu nadalat parast jatkukoha tekitamist. Vigase
jatkukoha pdhjuseks vaib olla naiteks see, kui
originaalmuhvi ei surutud tangidega piisavalt kdvasti
kinni vdi kui kasutati originaalmuhvist madalama
kvaliteediga muhvi. Enne tdrkeotsinguga jatkamist
kontrollige kdiki teile teadaolevaid jatkukohti.

Kaabli katkestuskoha leidmiseks tuleb ringi seda
kaablildiku, kus katkestuskoht vdib asuda, jark-jargult
poolitada, kuni alles jaab ainult vaga vaike 16ik.

Jargnev meetod ei toimi, kui sisse on lulitatud 6koreziim
ECO mode. Veenduge, et 6koreziim £CO mode on valja
lUlitatud. Vt jaotist Eco mode (ECO-reziim) Ik 27.

1. Veenduge, et laadimisjaama margutuli vilgub
siniselt, kuna see viitab piirderingi katkestusele. Vt
jaotist Laadimisjaama margutuli Ik 45.

kahjustamata. Kontrollige, kas laadimisjaama
margutuli vilgub endiselt siniselt.

TOIDE P V JUHIK

2. Veenduge, et piirdekaabli thendused
laadimisjaamaga on korralikult tehtud ja

Vahetage laadimisjaamas juhtkaabli ja piirdekaabli
Uhendused.

Alustage, vahetades Uhendus L ja GUIDE.

Kui margutuli suttib pusivalt roheliselt, asub
katkestus piirdekaablis kusagil Ghenduse L ja selle
punkti vahel, kus juhtkaabel piirdekaabliga thendub
(jame must joon joonisel).
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| —— |

Vea parandamiseks laheb vaja piirdekaablit,
konnektorit/konnektoreid ja muhvi/muhve.

a) Kui veas kahtlustatav piirdekaabel on lihike, on
lihtsaim viis viga parandada vahetada valja kogu
piirdekaabel punkti L ning juhtkaabli ja piirdekaabli
Uhenduskoha vahel (jAme must joon).

b) Kui veas kahtlustatav piirdekaabel on pikk (jame

must joon), tehke jargmist. b) Pange L ja GUIDE
tagasi algsesse asukohta. Seejarel katkestage
tiksuse R tihendus. Uhendage uus ringikaabel
iksusega R. Uhendage uue ringikaabli teine ots
veas kahtlustatava kaablipaigaldise keskele.

Kui méargutuli pdleb niud roheliselt, asub katkestus
kaablis kuskil thendamata otsa ja uue kaabli
Uhenduskoha vahel (jAme must joon allpool). Sellisel
juhul viige uue kaabli ihenduskoht tihendamata
otsale lahemale (ligikaudu kahtlusaluse kaablildigu
keskkohta) ning kontrollige uuesti, kas margutuli on
roheline.

Jatkake toimingut, kuni pusivalt pdleva rohelise ja
vilkuva sinise tule vahele on jaanud vaid vaga luhike
kaablildik. Seejarel jargige juhiseid allolevas puntkis
5.

4. Kui Ulaltoodud punktis 3 vilgub tuli endiselt siniselt:
Pange L ja GUIDE tagasi algsesse asukohta.
Seejarel vahetage R ja GUIDE. Kui margutuli pdleb
nadd pusivalt roheliselt, thendage lahti L ja
Uihendage (iksusega L uus piirdekaabel. Uhendage
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uue kaabli teine ots veas kahtlustatava
kaablipaigaldise keskele. Tehke Ulaltoodud
punktides 3 a) ja 3b) kirjeldatud toimingud.

5. Kui katkestuskoht on leitud, tuleb kahjustatud osa
uue kaabliga asendada. Kasutage alati
originaalmuhve.
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7/ Transportimine, hoiulepanek ja utiliseerimine

7.1 Transportimine

Sisalduvatele liitium-ioonakudele kehtivad ohtlike
kaupade veonduded. Kaubandusliku transpordi korral
(nt kolmandate osapoolte voi ekspediitorite teenuseid
kasutades) tuleb jargida pakendamise ja margistamise
erindudeid. Transporditava toote ettevalmistamisel
pidage ndu ohtlike materjalide asjatundjaga. Lisaks
jargige ka riiklikke eeskirju, mis voivad olla
Uksikasjalikumad.

Kleepige lahtised kontaktid kinni ja pakkige aku nii, et
see pusiks pakendis liikumatuna. Kui toodet
transpordite, siis kinnitage see.

7.2 Ladustamine talvel

7.2.1 Robotniiduk

Robotniiduk tuleb enne talveks drapanekut korralikult
puhastada. Vt jaotist Robotniiduki puhastamine lk 39.

Aku parema talitluse ja pikema t66ea tagamiseks on
tahtis, et robotniiduki aku oleks enne talveks
hoiundamist taielikult laetud. Asetage avatud luugiga
robotniiduk seniks laadimisjaama, kuni ekraanil paistev
akuikoon naitab, et aku on taielikult laetud. Seejarel
lUkake peallliti asendisse 0.

Kontrollige kuluvate osade, nt terade ja tagaratta laagrite
seisukorda. Vajaduse korral vahetage, et robotniiduk
oleks enne jargmist hooaega heas seisukorras.

Hoidke robotniidukit kuivas ja kilma eest kaitstud
keskkonnas nii, et kdik rattad on maas (soovitatavalt
niiduki originaalpakendis). Robotniiduki saab riputada ka
GARDENA originaalseinahoidikule. Saadaolevate
seinahoidikute kohta lisateabe saamiseks vdtke
Uhendust GARDENA kohaliku esindajaga.

ETTEVAATUST: Enne talveks hoiundamist
tuleb aku taielikult tais laadida. Kui aku pole
taielikult laetud, vdib see kahjustada saada ning
aku teatud osad vdivad kasutuks muutuda.

7.2.2 Laadimisjaam

Hoidke laadimisjaama ja toiteallikat siseruumides.

Piirdekaabili ja juhtkaabli véib maasse jatta.

1. Lahutage laadimisjaam toiteallikast.

2. Vabastage liitmiku lukustus ja tdmmake liitmik vélja.

3. Lahutage laadimisjaamast piirdekaabli ja juhtkaabli
kontaktid.

Kaabliotsi tuleb niiskuse eest kaitsta, asetades need
naiteks maardeainega taidetud anumasse.

ETTEVAATUST: Kui laadimisjaama pole
voimalik siseruumis hoiundada, peab see olema
kogu talve vooluvdrgu, piirdekaabli ja
juhtkaabliga Ghendatud.

7.3 Parast talveks hoiulepanekut

Kontrollige, kas niidukit (eriti just robotniiduki ja
laadimisjaama laadimisribasid) on vaja puhastada. Kui
laadimisribad paistavad pélenud vdi maardunud,
kasutage nende puhastamiseks peent liivapaberit.
Lisaks veenduge, et robotniiduki kellaaeg ja kuupéev on
diged.

7.4 Keskkonnateave

GARDENA robotniidukil asuv stimbol
tahistab seda, et toodet ei tohi kasutuselt
kérvaldada koos olmepriigiga. Selle
asemelt tuleb toode toimetada vastavasse
jaatmekaitluskeskusesse, kus toimub
toote elektroonikakomponentide ja akude
ringlussevétt. Enne toote utiliseerimist
tuleb aku eemaldada.

Korvaldades toote kasutuselt digel viisil, aitate
vahendada vbimalikke negatiivseid méjusid keskkonnale
ja inimestele, mis vdivad avalduda toote vale kaitlemise
korral.

Lisateabe saamiseks toote ringlussevotu kohta
poorduge vastava kohaliku ametkonna,
jaatmekaitlusettevotte voi toote maidnud kaupluse poole.

7.5 Aku eemaldamine ringlussevotmiseks

Teavet robotniiduki aku eemaldamise kohta leiate
jaotisest Aku Ik 40.

50 - Transportimine, hoiulepanek ja
utiliseerimine
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8 Tehnilised andmed

8.1 Tehnilised andmed: R38Li, R40Li, R45Li

Md&tmed R38Li R40Li R45Li
Pikkus, cm 58 58 58
Laius, cm 46 46 46
Kdrgus, cm 26 26 26
Kaal, kg 7.4 7.4 7.4
Elektrislisteem R38Li R40Li R45Li

18 V/2,1 Ah liitiumioonaku, tootenr

586 57 62-01, 586
57 62-02

586 57 62-01, 586
57 62-02

586 57 62-01, 586
57 62-02

V/28 V toide, alalisvool

100-240

100-240

100-240

Madalpingekaabli pikkus, m

10

10

10

Keskmine energiatarve maksimaalse kasutamise korral

380 m? suuruses
téopiirkonnas 4

400 m? suuruses
toéopiirkonnas 4

450 m? suuruses
toéopiirkonnas 4

kWh kuus kWh kuus kWh kuus
Laadimisvool, alalisvool, A 1,3 1,3 1,3
Keskmine niitmisaeg, min 65 65 65
Keskmine laadimisaeg, min 50 50 50
Piirdekaabli antenn R38Li R40Li R45Li
Téotamise sagedusala, Hz 300-80000 300-80000 300-80000
Maksimaalne raadiosagedusvdimsus, mW @ 60 m ' <25 <25 <25
Umbritsevas keskkonnas helivéimsusena méddetud mii- | R38Li R40Li R45Li
ra?
Moddetud helivoimsuse miratase, dB (A) 56 56 56
Miraemissiooni moéotemaaramatus Ky, dB (A) 2 2 2
Md&ddetud helivdimsuse muratase, dB (A) 58 58 58
Helirbhu miratase seadme kasutaja korva juures, dB (A) |45 45 45

3

Deklareeritud miratase vastab standardile EN 50636-2-107:2015

1 Maksimaalne aktiivne valjundvéimsus antennidele sagedusribas, milles tdétavad raadioseadmed.
2 Muraemissioon Umbritsevasse keskkonda, méddetud helivimsuse tasemena (Lwa) vastavalt EU direktiivile
2000/14/EU. Garanteeritud helivbimsuse tase hdlmab kérvalekaldeid tootmises ja kdrvalekaldeid testkoodist 1—

3 dB(A).

3 Helirdhu miirataseme mddtemaaramatus Kpa, 24 dB (A)
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Niitmine R38Li R40Li R45Li
LoikesUsteem Kolm pddrdteljega lbiketera
Loiketera mootori pddrlemissagedus 2900 2900 2900
Energiatarve niitmise ajal, W, +/—20% 20 20 20
Léikekorgus, cm 2-5 2-5 2-5
Niitmislaius, cm 17 17 17
Kitsaim vdimalik 1&bipaas, cm 90 90 90
Niiduala maksimaalne nurk, % 25 25 25
Piirdekaabli maksimaalne nurk, % 15 15 15
Piirdekaabli maksimaalne pikkus, m 400 400 400
Juhtkaabli maksimaalne pikkus, m 200 200 200
Toojoudlus, m2, +/—20% 380 400 450
IP klassifikatsioon R38Li R40Li R45Li
Robotniiduk IPX4 IPX4 IPX4
Laadimisjaam IPX1 IPX1 IPX1
Toiteallikas IPX4 IPX4 IPX4

Husqvarna AB ei garanteeri taielikku Ghilduvust robotniiduki ja teist titipi traadita stisteemide vahel, milleks véivad

olla kaugjuhtimispuldid, raadiosaatjad, silmusvéimendid, maa-alused elektrilised loomapiirded vms.

8.2 Tehnilised andmed: R50Li, R70Li, R80Li

Md&tmed R50Li R70Li R8OLi
Pikkus, cm 58 58 58
Laius, cm 46 46 46
Kdrgus, cm 26 26 26
Kaal, kg 7.4 7.4 7.4
Elektrislisteem R50Li R70Li R80Li

18 V/2,1 Ah liitiumioonaku, tootenr

586 57 62-01, 586
57 62-02

586 57 62-01, 586
57 62-02

586 57 62-01, 586
57 62-02

V/28 V toide, alalisvool

100-240

100-240

100-240

Madalpingekaabli pikkus, m

10

10

10

Keskmine energiatarve maksimaalse kasutamise korral

500 m? suuruses
toéopiirkonnas 4

700 m?2 suuruses
toéopiirkonnas 5

800 m? suuruses
toéopiirkonnas 6

kWh kuus kWh kuus kWh kuus
Laadimisvool, alalisvool, A 1,3 1,3 1,3
Keskmine niitmisaeg, min 65 65 65
Keskmine laadimisaeg, min 50 50 50
Piirdekaabli antenn R50Li R70Li R8O0Li
To6tamise sagedusala, Hz 300-80000 300-80000 300-80000
Maksimaalne raadiosagedusvéimsus, mW @ 60 m 4 <25 <25 <25

4 Maksimaalne aktiivne véljundvdimsus antennidele sagedusribas, milles téétavad raadioseadmed.
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Ur;\britsevas keskkonnas helivdimsusena méddetud mi- | R50Li R70Li R80Li
ra

M&ddetud helivoimsuse miratase, dB (A) 56 58 58
Miraemissiooni médtemaaramatus Ky, dB (A) 2 2 2
Mo&odetud helivdimsuse miratase, dB (A) 58 60 60
I6-|elir6hu miratase seadme kasutaja korva juures, dB (A) |45 47 47
Deklareeritud miratase vastab standardile EN 50636-2-107:2015

Niitmine R50Li R70Li R80Li
Loikesusteem Kolm pddrdteljega ldiketera
Loiketera mootori pddrlemissagedus 2900 2900 2900
Energiatarve niitmise ajal, W, +/—20% 20 20 20
Loikekdrgus, cm 2-5 2-5 2-5
Niitmislaius, cm 17 17 17
Kitsaim voimalik 1abipaas, cm 90 60 60
Niiduala maksimaalne nurk, % 25 25 25
Piirdekaabli maksimaalne nurk, % 15 15 15
Piirdekaabli maksimaalne pikkus, m 400 400 400
Juhtkaabli maksimaalne pikkus, m 200 200 200
Toojdudlus, m?, +/—20% 500 700 800
IP klassifikatsioon R50Li R70Li R80Li
Robotniiduk IPX4 IPX4 IPX4
Laadimisjaam IPX1 IPX1 IPX1
Toiteallikas IPX4 IPX4 IPX4

Husqvarna AB ei garanteeri taielikku Ghilduvust robotniiduki ja teist tlupi traadita stisteemide vahel, milleks vdivad
olla kaugjuhtimispuldid, raadiosaatjad, silmusvéimendid, maa-alused elektrilised loomapiirded vms.

5 Muraemissioon Umbritsevasse keskkonda, méddetud helivimsuse tasemena (Lwa) vastavalt EU direktiivile
2000/14/EU. Garanteeritud helivbimsuse tase hdlmab kérvalekaldeid tootmises ja kdrvalekaldeid testkoodist 1—

3 dB(A).

6 Helirdhu mirataseme mddtemaaramatus Kpa, 24 dB (A)
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9 Garantii

9.1 Garantiitingimused

GARDENA garanteerib selle toote funktsionaalsuse
vahemalt kaheks aastaks (ostukuupaevast alates).
Garantii katab tdsised materjali- voi tootmisvead.
Garantiiajal asendame teie toote voi remondime selle
tasuta, kui on taidetud jargmised tingimused.

* Robotniidukit ja laadimisjaama on kasutatud ainult
vastavalt kasutusjuhendis antud juhistele. See tootja
garantii ei mdjuta kasutaja olemasolevaid
garantiinbudeid edasimuija v8i midja suhtes.

+ Kasutajad vdi volitamata kolmandad isikud pole
uritanud toodet iseseisvalt remontida.

Garantii alla mittekuuluvad vead on naiteks jargmised.

* Robotniiduki pdhja alt sisseimbunud vee pdhjustatud
kahjustused. Selliste kahjustuste péhjustajaks on
tavaliselt pesu- voi niisutusstisteemid voi
téopiirkonnas olevad augud/lohud, kuhu koguneb
vihmavesi.

+ Kahjustused, mille pohjuseks on valguldok.

» Aku valest hoiundamisest vdi k&sitsemisest
pohjustatud kahjud.

*  GARDENA originaalaku mittekasutamisest
pdhjustatud kahjustused.

* GARDENA originaalvaruosade ja -tarvikute (nt
I6iketerade ja paigaldusmaterjali) mittekasutamisest
pdhjustatud kahjustused.

+ Piirdekaabli kahjustused.

» Toote voi selle toiteallika volitamata muutmisest
pohjustatud kahjustus.

Ldiketerasid kasitletakse kuluosadena ning neile garantii
ei laiene.

Kui teie GARDENA robotniidukil tekib td66haire,
podrduge lisajuhiste saamiseks GARDENA kohaliku
esindaja poole. GARDENA esindaja poole pdérdudes
hoidke tSekk ja robotniiduki seerianumber kaeparast.
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10 EU vastavusdeklaratsioon

10.1 EU vastavusdeklaratsioon

Husqvarna AB, SE-561 82 Huskvarna, Rootsi, tel: +46
3614 6500, kinnitab, et robotniiduk GARDENA R38Li,
GARDENA R40Li, GARDENA R45Li, GARDENA R50Li,
GARDENA R70Li and GARDENA R80Li seerianumbriga
alates 2017 nadalast 37 ja edasi (aastaarv ja nadal ning
sellele jargnev seerianumber on selgelt margitud mudeli
andmesildile) vastavad nduetele, mis on satestatud
jargmistes NOUKOGU DIREKTIIVIDES.

+  Masinadirektiiv 2006/42/E0.

«  Akutoitega elektriliste robotniidukite erinduded
EN 50636-2-107: 2015
» Elektromagnetvéljad EN 62233: 2008.

» Direktiiv teatavate ohtlike ainete kasutamise
piiramise kohta 2011/65/EU.

» Direktiiv valitingimustes kasutatavate seadmete
miira kohta 2000/14/EU. Miira ja niitmislaiust
puudutavad andmed leiate jaotisest 7ehnilised
andmed Ik 51.

Teavitatud asutus 0404, SMP Svensk
Maskinprovning AB, Fyrisborgsgatan 3, SE-754 50
Uppsala, Sweden, on esitanud
vastavushindamisega seonduva aruande, nagu on
ndutud néukogu 8. mai 2000. aasta muradirektiivi
2000/14/EU VI lisas. Serdi number on 01/901/163 —
GARDENA R38Li, GARDENA R40Li, GARDENA
R45Li and GARDENA R50L. - GARDENA R70Li
and GARDENA R80Li.

+ Raadiosideseadmete direktiiv 2014/53/EU.
Rakendatud on jargmisi standardeid:
+ Loplik kavand 303 447 v1.1.1 (2017-06)

Elektromagnetiline Ghilduvus:
+ ETSIET 301489-1v2.20

Huskvarna, 2017-09-01

Lo CE

Lars Roos
Global R&D Director, Electric category

(Husqgvarna AB volitatud esindaja ja tehnilise
dokumentatsiooni eest vastutaja)
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