Navod na obsluhu

SILENO (R100Li), smart SILENO
(R100LiC), SILENO+ (R130Li, R160Li), SK. Sioventina
smart SILENO+ (R130LiC, R160LiC)

Preditajte si pozorne navod na obsluhu a uistite sa, Ze pred pouZivanim stroja rozumiete
pokynom.




Obsah

1 Uvod
1.1 POZNAMKY ..ottt 3
1.2 Popis produktu..............eevvevuiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeees 3
1.3 Prehlad VYrobKU. ..........cooveveeeccceeeeeeeeeeeeeeeeen 5
1.4 Symboly na vyrobku............ccccceeeiii 6

2 Bezpec€nost’

2.1 Bezpec€nostné definicie..............ccoeevrviiiiiinnnnn. 7
2.2 VVSeobecné bezpecnostné pokyny...........cccoeueeeeen. 7
2.3 Bezpe€nostné pokyny pre prevadzku.................... 8

3 Instalacia

3.1 Prezentacia......ccccevveeiiiiiieiiiie e 10
3.2 Priprava.......coocueeiiiiiiie e 11
3.3 Nabijacia stanica.........cccccccceeeveiiiiiiieceee e, 11
3.4 Nabijanie batérie...........cccooie 14
3.5 OhraniCovaci Kabel..........cccccceeeiiiiiiiiiiiieeeeee, 14
3.6 Pripojenie ohraniujuceho kabla.......................... 18
3.7 InStalacia navadzacieho kébla............................. 18
3.8 Kontrola inStalacie...........ccccooevciiiiiiiiiiec s 20
3.9 Prvé spustenie a kalibracia............cccccceeeeeiinnnn. 20
3.10 Ovladaci panel..........ccccooiiiiiiiiiiie . 20
3.11 Struktara ponUK...........ccoooveeeeeeeeeeeeeeereeenns 21
312 CASOVAE. ..o 22
3.13 SensorControl.........cccceeeiiiiiiiiiieeee e, 24
3.14 Smart System........cccoiiiiiiie 25
3.15 Zabezpe€eni€..........ccccoeveiiiiiieeiiiee e 25
316 InStalacia.......oooveeiiiiii 26
3.17 Nastaveni€.......ccccueeeeieiieeiee e 29
3.18 Prehlad Struktiry ponuky............cocoveeeevenenn. 31
3.19 Prehlad Struktiry ponuky.............cccooeueernnnne. 32
3.20 Priklady usporiadania dvora...............ccceccvvvnnneee. 33

4 Prevadzka

4.1 Hlavny vypinacC..........coooeeciniiiiieieeee e 37
B.2 SHAM. ... 37
4.3 Prevadzkovy rezim — Spustenie............c.cccceeeenne 37
4.4 Prevadzkovy rezim Parkovanie..............ccccuvveeee.. 37
4.5 StOP. oo 38
4.6 VYPNItE...ooi i 38
4.7 Casovaé a pohotovostny rezim...........cccccoceeeen.... 38
4.8 Nabijanie vybitej batérie..........ccccccccoiiiiiiiieen. 39
4.9 Nastavenie VYSKY rezu........ccccoccuveeeiiniieneeinineenn. 39
5 Udrzba
5.1 UVOd = UArZD8......oceeeeeieeeieieeiseeeeeeiee s 40
5.2 Cistenie robotickej kosacky...........cccocevvevevevrvennnn. 40
5.3 VYMENA NOZOV.......oeeviiiiiiiiiie it 40
5.4 Aktualizacia SOftVeru...........cccevviieeiiiiciiiec s 41
5.5 AKUMUIALON ..o 41
5.6 ZIMNY SEIVIS.....coiiiiiiiiieiiiiiee e 42

6 RieSenie problémov

6.1 Uvod — rieSenie problémov..........c.cccceeveveeevevennne. 43
6.2 Chybove hlasenia..........ccccooceeeiiiiineieee e 43
6.3 Informacngé SPravy...........cccceveeiiiiiiieeiieeeeeeeeeeeeas 46
6.4 LED indikator stavu na nabijacej stanici.............. 47
6.5 Priznaky........coooiiiiiiiiiiiee e 48
6.6 Hiadanie preruseni v ohraniéujicom kabli........... 49

7 Preprava, skladovanie a likvidacia

A I (=) -\ T 52
7.2 Zimné skladovani€..............cooeecviiiiieiiiie e 52
7.3 Po zimnom skladovani............ccccccceveveiiieeeeenen. 52
7.4 Informacie tykajuce sa Zivotného prostredia........ 52
7.5 Demontaz batérie na ucely recyklacie................. 52

8 Technické udaje

8.1 Technické Udaje...........ccoooeiiiiiiiiiiiiiieeee e, 53
9 Zaruka
9.1 Zaru€né podmienkKy.........coccuereiiiiieieeiiiieee e 55

10 EU vyhlasenie o zhode
10.1 ES vyhlasenie o zhode...........ccccoeviiiiiiiiicennn, 56

307 - 002 - 11.10.2017



1 Uvod

1.1 Poznamky

Vyrobné Gislo:

PIN kéd:

Registracény kité vyrobku:

Registraény kiug vyrobku je cenny dokument, ktory je potrebné uchovavat na bezpe&nom mieste. Kiu¢ je potrebny
napriklad pri registracii vyrobku na webovej stranke spolocnosti GARDENA alebo na odblokovanie robotickej kosac-
ky v pripade straty PIN kédu. Registracny klu¢ vyrobku sa dodava v samostatnom dokumente v baleni vyrobku.

V pripade kradeze robotickej kosacky je dolezité upozornit’ spolo€nost’ GARDENA. Kontaktujte miestneho zastupcu
spolo¢nosti GARDENA a uvedte vyrobné Cislo robotickej kosacky, aby sa mohla zaregistrovat’ do medzinarodnej
databazy ako odcudzeny vyrobok. Je to dblezity krok v ramci ochrany proti kradezi robotickej kosacky, ktorym sa
znizuje zaujem o kupu a predaj kradnutych robotickych kosaciek.

Vyrobné Cislo vyrobku tvori devatmiestne Cislo, ktoré je uvedené na vyrobnom &titku a na obale.

www.gardena.com

1.2 Popis produktu

Gratulujeme, ze ste si vybrali produkt s vynimocne
vysokou kvalitou. Ak chcete s robotickou kosackou
GARDENA dosahovat najlepSie mozné vysledky,
musite vediet, ako funguje. Tento navod na obsluhu
obsahuje ddlezité informacie o robotickej kosacke,

o spOsobe jej instalacie a pouziti. Ako doplnok k tomuto
navodu na obsluhu najdete informacéné a inStruktazne
videa na webovej stranke spolo¢nosti GARDENA
www.gardena.com.

Maijte na pamati, ze za nehody alebo nebezpectenstvo
hroziace inym osobam alebo ich majetku zodpoveda
obsluhujuca osoba.

Spolo¢nost’ GARDENA neustale vyvija svoje vyrobky
a vyhradzuje si pravo na modifikaciu konstrukcie,
vzhiadu a funkcie vyrobkov bez toho, aby o tom vopred
informovala.

1.2.1 Vykonnost

Roboticka kosacka sa odportéa pre velkosti travnika do
maximalnej kapacity uvedenej v asti Technické udaje
na strane 53.

Rozloha plochy, ktoru dokaze roboticka kosacka
pokosit', zavisi v prvom rade od stavu nozov a typu,
dizky a vihkosti travy. Vyznamny je tieZ tvar zahrady. Ak
zahrada z vadésej Gasti pozostava z voine pristupnych
travnatych pléch, roboticka kosacka pokosi za hodinu
vacésiu plochu, ako ked sa zahrada sklada z niekolkych
mensich travnikov oddelenych stromami, kvetinovymi
zahonmi a priechodmi.

PIne nabita roboticka kosatka mdze kosit’ 60 az 80
minut v zavislosti od stavu batérie a travnika. Potom sa
roboticka kosaéka nabija 60 az 70 minut. Cas nabijania
sa mbze menit' v zavislosti od faktorov, ako je teplota
prostredia.

1.2.2 Spdsob kosenia

Systém robotickej kosacky je zalozeny na efektivhom
a Uuspornom principe. Oproti mnohym Standardnym
kosackam roboticka kosacka travu netrha, ale ju kosi.
Tato Casto vyuzivana technika kosenia zlepSuje kvalitu

travy. Nevyzaduje sa ziadne zbieranie travy a malé
nasekané kusky travy znizia potrebu pouzivat’ hnojiva.
NavysSe ide o prakticky spdsob kosenia, pri ktorom
nedochadza k uvolfiovaniu emisii, a va$ travnik bude
stale vyzerat’ dobre udrziavany.

Ak chcete dosiahnut’ €o najlepsie vysledky, odpori¢ame
pouzivat’ roboticku kosacku najma v suchom pocasi.
Roboticka kosacka mdze kosit’ aj poCas dazda, ale
mokra trava sa na fiu lahko nalepi a hrozi zvy$ené riziko
zoSmyknutia na strmych svahoch.
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1.2.4 Vzor pohybu

Roboticka kosacka sa pohybuje nahodne, vd'aka ¢omu
sa vzor jej pohybu nikdy neopakuje. Tento kosiaci
systém umozni rovhomerné kosenie travnika bez
akychkolvek ¢iar od robotickej kosacky.

Na dosiahnutie najlepSieho vysledku kosenia musia byt’
noze v dobrom stave. Aby noze zostali ostré ¢o
najdlihSie, je dolezité, aby na travniku neboli konare,
malé kamienky a iné predmety.

Aby bol vysledok kosenia ¢o najlepsi, noze pravidelne
vymienajte. Pozrite si Cast’ Vymena noZov na strane
40.

1.2.3 Spdsob prace

Roboticka kosacka automaticky kosi travnik. Nepretrzite
strieda obdobia kosenia a nabijania.

Ked vrchny kryt robotickej kosacky narazi na prekazku
alebo sa priblizi k ohrani¢ovaciemu kablu, roboticka
kosacka zacuva a zvoli novy smer. Senzory na prednej
a zadnej strane zaregistruju, ked sa roboticka kosacka
priblizi k ohranicujucemu kablu. Skér nez sa roboticka
kosacka obrati, jej predna Cast’ vzdy prejde cez
ohranicujuci kabel po ur¢itu vzdialenost. V pripade
potreby mozno vzdialenost’ zmenit’ a prispOsobit’

1.2.5 Hiadanie nabijacej stanice

Roboticka kosacka sa pohybuje nepravidelne, kym
nepride k navadzaciemu kablu. Potom nasleduje
navadzaci kabel az k nabijacej stanici. Navadzaci kabel
je kabel, ktory vedie od nabijacej stanice napriklad

k najvzdialenejSiemu koncu pracovnej oblasti alebo cez
Uzky priechod. Pripaja sa k ohraniCujucemu kablu

a vd'aka nemu dokaze roboticka kosacka ovela lahsie

inStalacii. ) St - )
a rychlejsie najst’ nabijaciu stanicu.
. —
1 | !
| |
| | !
=0
' l P '
Tlacidlo STOP v hornej Casti robotickej kosacky sluzi " ‘“\:\ '/% @
hlavne na zastavenie robotickej kosacky pocas . N .
prevadzky. Po stlaceni tlacidla STOP sa otvoria dvierka,
pod ktorymi je ovladaci panel. Pomocou ovladacieho

panela sa spravuju vSetky nastavenia robotickej
kosacky. Tlacidlo STOP zostava stlacené, kym dvierka
znova nezatvorite. Toto spolu s tlaCidlom START
funguje ako opatrenie na zabranenie spustenia.

4 - Uvod 307 - 002 - 11.10.2017



1.3 Prehlad vyrobku
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isla na obrazku oznacuju: 20. Zdroj napajania (vzhiad zdroja napéjania sa moze
Vrchny kryt liSit' podla trhu)
Dvi . . 21. Prepajaci kabel pre ohrani¢ujucu slu¢ku a navadzaci
vierka k nastaveniu reznej vySky kabel
Dvierka k displeju a klavesnici 22. Spojky pre prepajaci kabel
Tlacidlo Stop 23. Koliky

Zadné kolesa

Predné kolesa
Nastavenie vySky kosenia
Nabijacie kontakty

LED indikator stavu nabijacej stanice 27
a ohranicovacieho kabla

10. Nabijacia stanica
11. Typovy Stitok

12. Displej

13. Klavesnica

14. Kosiaci systém

24. Konektor pre prepajaci kabel

25. Skrutky na upevnenie nabijacej stanice

26. Meradlo na pomoc pri inStalacii ohraniCujiceho
kabla (meradlo sa uvolni odlomenim z obalu)

. Navod na obsluhu a stru¢na prirucka

28. Oznacenia kablov

29. Pridavné noze

30. Nizkonapatovy kabel

31. Vystrazny Stitok

32. Kabel USB pre aktualizacie softvéru

33. Inteligentna brana (len modely GARDENA,

©oOoNDO R WN = O

15. Skelet s elektronikou, batériou a motormi R100LiC, R130LiC a R160LIC)

16. Rukov"ét’ o 34. Kabel LAN pre inteligentnd branu (len modely

17. Hiavny vypinac GARDENA, R100LiC, R130LiC a R160LiC)

18. Kryt batérie 35. Zdroj napajania pre inteligentnt branu (len modely
19. Rezny kotu¢ GARDENA, R100LiC, R130LiC a R160LiC)
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1.4 Symboly na vyrobku

Na robotickej kosacke najdete tieto symboly. Dékladne
si ich preStudujte.

UPOZORNENIE: Pred pouzi-

[E— '_'I vanim robotickej kosacky si

> >

UPOZORNENIE: Pred pracou
na zariadeni alebo pred jeho
zdvihanim pouzite deaktivac-
né zariadenie.

precitajte navod na obsluhu.

Roboticka kosacka sa da spu-
stit', len ak je hlavny vypinac
v polohe 7 a je zadany sprav-
ny PIN kéd. Pred zagatim
akejkolvek kontroly alebo
udrzby prepnite hlavny vypi-
nac¢ do polohy 0.

UPOZORNENIE: Pri praci

- udrzujte bezpecny odstup od
Iﬁﬂ zariadenia. Udrziavajte ruky a
chodidla mimo dosahu rotuju-

cich nozov.

UPOZORNENIE: Na zariade-
ni nejazdite. PoCas prevadzky
nikdy nedavajte ruky alebo

nohy do tesnej blizkosti alebo

pod vrchny kryt.

Z Na Cistenie robotickej kosacky
S nikdy nepouzivajte vysokotla-
= kovy Cisti¢, ani teCucu vodu.

Funkcia uzamknutia

Tento vyrobok je v sulade s prislusnymi
smernicami ES.

Emisie hluku do okolitého prostredia.
Informacie o emisiach vyrobku su
uvedené v kapitole Technické udaje na
strane 53 a na vykonovom S§titku.

Tento vyrobok sa nesmie likvidovat' spolu
s beznym domovym odpadom. Vyrobok
sa musi recyklovat' v sulade s miestnymi
pravnymi predpismi.

WARRANTYSEAL

A\ D

Telo kosacky obsahuje komponenty, ktoré
su citlivé na elektrostaticky vyboj. Telo
kosacCky sa musi znova utesnit’
profesionalnym spésobom. Z tychto
dovodov maju telo kosacky otvarat’ iba
technici v autorizovanom servise. Kvoli
poskodenej pecati mbéze cela zaruka
alebo jej Casti stratit’ platnost’.

Nizkonapatovy kabel sa nesmie
skracovat, predlzovat’ ani nadpajat.

V blizkosti nizkonapat'ového kabla
nepouzivajte vyzinac. Pri vyzinani okrajov
davajte pozor na miesta, kde su
umiestnené kable.

Pred pouzivanim alebo zdvihanim
zariadenia pouzite deaktivacné
zariadenie.

6 - Uvod
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2 Bezpecnost’

2.1 Bezpeé€nostné definicie 2.2 V3eobecné bezpecnostné pokyny
Vystrahy, upozornenia a poznamky sluzia na Z dévodu jednoduchsieho pouzivania navodu na
zd6raznenie mimoriadne ddlezitych Casti navodu na obsluhu sa v hom pouziva nasledovny systém:
obsluhu. . L . .
+ Text pisany kurzivou je text, ktory sa zobrazuje na
VYSTRAHA: Pouziva sa, ak pre obsluhu alebo displeji robotickej kosacky alebo je odkazom na inu
A osoby v okoli existuje nebezpecenstvo Cast' navodu na obsluhu. _ _
poranenia alebo smrti v pripade nedodrzania *  Text tlaCeny tuCnym pismom oznacuije tlacidla na
pokynov v navode. klavesnici robotickej kosacky.

«  Texttlateny VELKYMI PISMENAMI a kurzivou

oznacuje polohu hlavného vypinaca a r6zne

VAROVANIE: Pouziva sa, ak hrozi prevadzkové rezimy, ktoré su k dispozicii na
nebezpecenstvo poskodenia produktu, inych robotickej kosacke.

materialov alebo okolitej oblasti v pripade
nedodrzania pokynov v navode.

Poznamka: Pouziva sa na poskytnutie informacii nad
ramec nevyhnutnych informacii v danej situacii.

2.2.1 DOLEZITE. PRED POUZIVANIM S| POZORNE PRECITAJTE. UCHOVAJTE PRE PRIPAD
BUDUCEJ POTREBY

Obsluhujuci pracovnik zodpoveda za nehody, ktoré sa stali inym osobam, a za poSkodenie ma-
jetku.

Tento spotrebi€ nie je urCeny na pouzitie osobami (vratane deti) s obmedzenymi fyzickymi, zmy-
slovymi alebo mentalnymi schopnostami, alebo s nedostatkom skusenosti a vedomosti, pokial
tieto osoby nie st pod dohladom alebo ak neboli pougené o pouzivani spotrebi¢a osobou zodpo-
vednou za ich bezpeénost. Deti by mali byt pod dohiadom, aby sa zabezpegilo, Ze sa so zaria-
denim nehraju.

Toto zariadenie smu pouzivat' deti vo veku od 8 rokov a osoby s obmedzenymi fyzickymi, zmy-
slovymi alebo mentalnymi schopnostami alebo s nedostatkom skusenosti a vedomosti, pokial st
tieto osoby pod dohladom alebo boli pouené o bezpe¢nom pouzivani zariadenia a chapu stvi-
siace rizika. Miestne predpisy mézu obmedzovat vek pouzivatela. Deti nesmu vykonavat giste-
nie ani udrzbu zariadenia, ak nie su pod dozorom.

Nikdy nezapajajte zdroj napajania do zasuvky, ak je zastrCka alebo Snura poskodena. Opotrebo-
vana alebo poskodena Snura zvysuje riziko urazu elektrickym pradom.

akumulator nabijajte len v dodanej nabijacej stanici. Nespravne pouzivanie mdze spbsobit’ uraz
elektrickym prudom, prehrievanie alebo unik leptavej kvapaliny z akumulatora. V takomto pripade
oplachnite vyteCeny elektrolyt vodou alebo neutralizaénym €inidlom. V pripade zasiahnutia oCi
vyhladajte lekarsku pomoc.

Pouzivajte iba originalne akumulatory odporucané vyrobcom. Pri inych ako originalnych akumu-
latoroch nie je mozné zarucit’ bezpecnost’ produktu. Nepouzivajte nenabijatelné batérie.

Pri vyberani batérie musi byt zariadenie odpojené od sietovej pripojky.

VYSTRAHA: Robotické kosatka méze byt VYSTRAHA: Ruky a nohy drzte mimo dosahu
A nebezpecna, ak sa pouziva nespravne. rotujucich nozov. PoCas prevadzky motora nikdy
nedavajte ruky alebo nohy do tesnej blizkosti
telesa kosacky alebo pod kosacku.

VYSTRAHA: Nikdy nepouZzivaite roboticku
kosacku, ak sa v pracovnej oblasti nachadzaju
osoby, najma deti alebo domace zvierata.
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2.3 Bezpecénostné pokyny pre prevadzku

2.3.1 Pouzivanie

Tato roboticka kosacka je uréena na kosenie travy
na otvorenych a vodorovnych plochach. Méze sa
pouzivat iba s vybavenim odpord¢anym vyrobcom.
VSetky ostatné typy pouzivania su nespravne. Musia
sa prisne dodrziavat’ pokyny vyrobcu tykajlice sa
prevadzky/udrzby.

V pripade pouzivania na verejnych priestranstvach
treba v okoli pracovnej oblasti rozmiestnit’
upozornenia. Upozornenia by mali obsahovat’
nasledujuci text: Varovanie! Automaticka kosacka!
Drzte sa v bezpeénej vzdialenosti od zariadenia!
Davajte pozor na deti!

by Warning!
Automatic lawnmower!
Keep away from the machine!
Supervise children!

Ak sa v pracovnej oblasti nachadzaju osoby, najma
deti alebo domace zvierata, pouzite funkciu PARK
(Parkovanie) alebo vypnite hlavny vypinac.
Odporuca sa naprogramovat’ kosacku tak, aby
fungovala v Case, ked v oblasti neprebiehaju ziadne
aktivity, napriklad v noci. Pozrite si ast Casovac na
strane 22.

Roboticku kosacku mdzu pouzivat, vykonavat na
nej udrzbu a opravovat’ iba osoby, ktoré su dékladne
oboznamené s jej osobitnymi charakteristikami

a bezpecénostnymi predpismi. Navod na obsluhu si
starostlivo precitajte, aby ste porozumeli pokynom,
skor nez budete robotickl kosacku pouzivat.

Je zakazané modifikovat pdvodnu konstrukciu
robotickej kosacky. VSetky modifikacie vykonavate
na vlastné riziko.

Skontrolujte, &i na travniku nie su Ziadne kamene,
vetvy, nastroje, hracky alebo iné predmety, ktoré
mdzu poskodit' noze. Predmety na travniku mozu
tiez spOsobit, Ze na nich roboticka kosacka uviazne
a v koseni bude moct’ pokraCovat’ az po odstraneni
prekazky. Pred odstrafiovanim zablokovania vzdy
nastavte hlavny vypinac do polohy 0.

Podia pokynov zapnite robotick kosacku. Ked je
hlavny vypinac v polohe 1, ruky a nohy vzdy drzte
v bezpecnej vzdialenosti od rotujucich nozov. Nikdy
nedavajte ruky ani nohy pod robotickd kosacku.
Nikdy sa nedotykajte pohyblivych nebezpeénych
sucasti, napriklad rezného kotuca, kym sa uplne
nezastavia.

Roboticku kosacku nikdy nezdvihajte ani
neprenasajte, ak je hlavny vypina¢ v polohe 1.
Nedovoite, aby robotickt kosacku pouzivali osoby,
ktoré nevedia, ako kosacka funguje a ako sa sprava.
Nedovoite, aby doslo k zrazke robotickej kosacky

s osobami alebo inymi zivymi tvormi. Ak sa kosacke
dostane do cesty nejaka osoba alebo iny zivy tvor,
musi sa ihned zastavit'. Pozrite si Cast’ Sfop na
strane 38.

Na roboticku kosacku alebo nabijaciu stanicu
nekladte Ziadne predmety.

Nikdy nepouzivajte roboticku kosacku, ak je
poskodeny kryt, rezny kotu¢ alebo teleso robotickej
kosacky. KosacCka sa nesmie pouzivat' ani

s poSkodenymi nozmi, skrutkami, maticami alebo
kablami. PoSkodeny kabel nikdy nepripajajte, ani sa
ho nedotykajte pred odpojenim od napajania.

Ak hlavny vypinag nefunguje, roboticki kosacku
nepouzivajte.

Ked sa roboticka kosaCka nepouziva, vzdy ju
vypnite pomocou hlavného vypinaca. Roboticka
kosacka sa da spustit, len ak je hlavny vypinac v
polohe 1 a je zadany spravny PIN kod.

Roboticka kosacka sa nikdy nesmie pouzivat’
sucasne s postrekovacmi zavlahy. Pouzite funkciu
&asovacda (pozrite si éast’ Casovac na strane 22),
aby kosacka nikdy nefungovala v rovnakom ¢ase
ako postrekovace zavlahy.

Spolo¢nost’ GARDENA nezaruduje upinu
kompatibilitu robotickej kosacky s dalSimi typmi
bezdrotovych systémov, ako st napriklad dialkové
ovladace, radiové vysielacky, nacuvacie zariadenia,
zakopané elektrické oplétky a podobne.
Zabudovany alarm je velmi hlasny. Budte opatrni,
najma ak sa roboticka kosacka pouziva vnutri.
Kovové predmety v zemi (napriklad vystuzeny beton
alebo siete proti krtkom) mézu spdsobit’ zastavenie
kosacky. Kovové predmety mézu spbsobit’ rusenie
signalu z ohrani¢enia, ¢o nasledne méze viest’

k zastaveniu kosacky.

Roboticka kosacka sa nikdy nesmie pouzivat’ pri
teplotach nizsich nez 0 °C alebo vysSich nez 45 °C.
Mohla by sa poskodit'.

8 - Bezpecnost’
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2.3.2 Postup zdvihania a presuvania robotickej
kosacky

Bezpecné presunutie z pracovnej oblasti alebo v ramci
nej:

1. Zastavte roboticku kosacku stlacenim tlacidla STOP.
Ak je zabezpecenie nastavené na strednu alebo
vysoku uroven (pozrite si Cast’ Stuperi zabezpecenia
na strane 25), musi sa zadat’ PIN koéd. PIN kéd sa
sklada zo Styroch Cislic a zadava sa pri prvom
spusteni robotickej kosacky. Pozrite si Cast’ Prvé
spustenie a kalibracia na strane 20.

3. Roboticku kosacku drzte za rukovat, ktora sa
nachadza pod robotickou kosackou, aby bol rezny
kotu€ na strane, ktora je d'alej od tela.

VAROVANIE: Nedvihajte roboticku kosacku, ak
A je odstavena v nabijacej stanici. M6ze tym dojst’

k poSkodeniu nabijacej stanice a/alebo

robotickej kosacky. Stlacte tlacidlo STOP a pred

nadvihnutim roboticku kosacku vytiahnite

Z nabijacej stanice.

2.3.3 Udrzba

VYSTRAHA: Ked je roboticka kosacka
prevratena, hlavny vypina€ musi byt vzdy

v polohe 0.

Hlavny vypina€ musi byt prepnuty do polohy 0

pocas vSetkych prac na rame kosacky, ako je
Cistenie alebo vymena nozov.

nikdy nepouzivajte vysokotlakovy isti¢ ani
teCucu vodu. Na Cistenie nikdy nepouzivajte
rozpustadla.

e VAROVANIE: Na cistenie robotickej kosacky

Kazdy tyzden skontrolujte roboticku kosacku a vymerite
véetky,poékodené alebo opotrebované diely. Pozrite si
Cast’ Uvod - udrzba na strane 40.

2.3.4 V pripade burky

Ak hrozi burka, na znizenie rizika poskodenia
elektrickych komponentov robotickej kosacky a jej
nabijacej stanice odporu¢ame odpoijit’' vSetky pripojenia
k nabijacej stanici (zdroj napajania, ohraniCovaci kabel
a navadzaci kabel).

1. Kable oznac¢te pomocou dodavanych znackovacov,
aby sa potom jednoduchsie zapajali. Pripojky
nabijacej stanice maju oznacenia AR, AL a G1.

2. Odpojte vietky pripojené kable a napajanie.

3. Ak uz viac nehrozi nebezpecenstvo burky, pripojte
vSetky kable a napajanie. Je dolezité, aby bol kazdy
kabel pripojeny na spravnom mieste.

307 - 002 - 11.10.2017
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3 InStalacia

3.1 Prezentacia
Tento navod na obsluhu popisuje vyrobky SILENO a

SILENO+. V skupine SILENO najdete modely R100Li a
R100LiC. V skupine SILENO+ najdete modely R130Li,

R130LiC, R160Li a R160LiC. C v nazve modelu

oznacuje inteligentny systém GARDENA smart system.

Pokyny v tomto navode sa budu dalej vztahovat na
konkrétne nazvy modelov.

GARDENA R100Li/LiC, R130Li/LiC, R160Li/LiC

Zdroj napéjania pre inteli- |
gentnu branu

GARDENA

SILENO |R100Li 1000 m?

3.1.1 Hlavné komponenty na inStalaciu
InStalacia robotickej kosacky zahffa 4 hlavné
komponenty:

1. Roboticka kosacka, ktora kosi travnik a vyuziva
pritom v zasade nepravidelny vzorec pohybu.

R100LiC | 1000 m2, smart system

SILENO+ | R130Li 1300 m?

R130LiC | 1300 m?2, smart system

R160Li 1600 m?

R160LiC | 1600 m?, smart system

V tejto kapitole su uvedené informacie, ktoré je dblezité

mat na zreteli pri planovani instalacie.

Pred zacatim inStalacie sa oboznamte s obsahom
balenia.

2. Nabijacia stanica, do ktorej sa roboticka kosacka
vracia, ked' je uroven nabitia batérie prili$ nizka.

GARDENA R100Li/LiC, R130Li/LiC, R160Li/LiC

Zdroj napajania, ktory sa pripaja k nabijacej stanici
a elektrickej zasuvke s napatim 100 — 240 V. Zdroj
napajania sa pripaja do elektrickej zasuvky

a k nabijacej stanici pomocou 10 m dlhého
nizkonapatového kabla. Ako volitelné prislugenstvo
su k dispozicii nizkonapétové kable s dizkou 3 m a
20 m. Nemeirite ani neupravujte ziadne diely
napajania. Napriklad nizkonapéatovy kabel sa
nesmie skracovat’ ani predizovat'.

Ohranicujuci kabel sa uklada na okraje travnika

a okolo predmetov a rastlin, ktorym sa roboticka
kosacka musi vyhnut. Kabel sluzi ako ohrani¢ovaci
a zaroven navadzaci kabel. Maximalna povolena
diZka ohrani¢ovacej slugky je 800 m.

Roboticka kosacka Y
Nabijacia stanica v
Napajanie N
Ohranicujuci kabel, m 200/250/250
Nizkonapatovy kabel v
Koliky, ks 400/400/400
Konektory, ks 5/5/5
Skrutky nabijacej stanice, |5/5/5
ks
Imbusovy kiu¢ N
Meradlo <
Spojky, ks 4/4/4
Navod na obsluhu a stru¢- |V
na prirucka
Oznacenia kablov N
Kosiace noze, ks 9/9/9
Vystrazny stitok v
Kabel USB pre aktualiza- |+
cie softvéru
GARDENA R100LiC, R130LiC, R160LiC
Inteligentna brana
Kabel LAN pre inteligentnt | v
branu
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3.2 Priprava

Pred zac¢atim inStalacie si kompletne precitajte tuto
kapitolu. Spbésob instalacie bude mat’ vplyv na to, ako
dobre bude roboticka kosacka fungovat’. Preto je
ddlezité instalaciu dékladne naplanovat'.

Planovanie bude jednoduchSie, ak si naértnete pracovnu
oblast vratane prekazok. Ulah&i vam to vyber idedlne;
polohy pre nabijaciu stanicu, ohrani¢ovaci kabel

a navadzaci kabel. Na nadrt si zaznadte, kadial ma viest’
ohraniCovaci kabel a navadzaci kabel.

Pozrite si tiez stranku www.gardena.com, kde najdete

dalSi popis a tipy tykajuce sa inStalacie.

1. Ak je trdvnik v pracovnej oblasti vy3si ako 10 cm,
pokoste ho standardnou kosackou. Travu
pozbierajte.

2. Vyplnte diery a dutiny, aby sa po dazdi netvorili
mlaky. Vyrobok sa méze poskodit, ak sa bude
pouzivat’ v mlakach. Pozrite si Cast' Zdarucne
podmienky na strane 55.

3. Pred instalaciou si dékladne precitajte vSetky kroky.

4. Skontrolujte, i mate vSetky diely potrebné na
inStalaciu. Pozrite si Cast’ Prehlad vyrobku na strane
5.

* Roboticka kosacka

* Nabijacia stanica

* Kabel pre vytyCenie ohrani¢enia a navadzania
* Napagjanie

* Nizkonapatovy kabel

* Koliky

» Konektory pre ohranicujuci kabel
»  Skrutky pre nabijaciu stanicu

* Meradlo

»  Spojky pre pripajaci kabel

* Oznacenia kablov

3.2.1 Nastroje na instalaciu
Pocas instalacie budete tiez potrebovat”

+  kladivo/plastové kladivko (na lahsie zatikanie kolikov
do zeme),

* kombinované klieSte na preseknutie
ohrani¢ovacieho kabla a pritlacenie konektorov
k sebe,

« nastavitelné klieste (na pritladenie spojok k sebe),

« orezavad okrajov/rovny ryl, ak sa ohrani¢ovaci kabel
musi zakopat.

3.3 Nabijacia stanica
Nabijacia stanica ma 3 funkcie:

* Odosielanie riadiacich signalov do obvodového
kabla.

* Odosielanie riadiacich signalov prostrednictvom
navadzacieho kabla, aby roboticka kosacka
dokazala n3jst’ nabijaciu stanicu.

» Nabijanie batérie robotickej kosacky.

3.3.1 NajlepSie umiestnenie nabijacej stanice

Pri hladani najlepsieho miesta na nabijaciu stanicu berte
do uvahy tieto aspekty:

+  Pred nabijacou stanicou nechajte voiny priestor
minimalne 3 m.

« Napravo a nalavo od nabijacej stanice sa musi dat’
natiahnut’ ohrani¢ovaci kabel s dizkou minimaine
1,5 m. Akékolvek iné umiestnenie moze znamenat,
ze roboticka kosacka vstupi do nabijacej stanice
bokom a bude mat’ problém pripojit’ sa.

*  Musi byt v blizkosti zasuvky. Dodavany
nizkonapatovy kabel ma dizku 10 m.

* Povrch, na ktory sa nabijacia stanica umiestni, musi
byt’ vodorovny a nesmu sa na fiom nachadzat’ ostré
predmety.

* Ochrana pred striekajucou vodou, napriklad zo
zavlazovania.

* Ochrana pred priamym sIneCnym svetlom.

» Umiestnite ju v spodnej Casti pracovnej oblasti, na
ktorej je vacsi svah.

* V pripade potreby umiestnite nabijaciu stanicu mimo
dohladu cudzich ludi.

Nabijacia stanica musi byt umiestnena tak, aby bol pred
fiou volny priestor (minimalne 3 m). Mala by sa tiez
umiestnit’ v strede pracovnej oblasti, aby roboticka
kosacka lahsie dosiahla do véetkych jej Gasti.
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Nabijaciu stanicu neumiestnujte do obmedzenych
priestorov ani do rohu. Vtedy moze byt pre roboticku
kosacku vyhladanie nabijacej stanice zlozité.

3.3.2 Pripojenie zdroja napajania

Pri planovani umiestnenia zdroja napajania berte do
Nabijacia stanica musi byt umiestnena na relativne Uvahy tieto aspekty:

vodorovnom povrchu. Predna ¢ast’ nabijacej stanice
nesmie byt umiestnend vyssie alebo nizSie ako zadna
strana podia obrazka nizsie.

* blizkost’ nabijacej stanice,
» ochrana pred dazdom,
» ochrana pred priamym sine¢nym svetlom.

Zdroj napajania musi byt umiestneny na dobre
vetranom mieste, pri¢om sa musi nachadzat’ pod
strechou. Ak je zdroj napajania pripojeny k elektrickej
zasuvke vonku, musi byt schvaleny na vonkajSie
max.5cm / 2" pouzitie. Pri pripajani zdroja napajania k elektrickej
zasuvke sa odporuca pouzit’ isti¢ na prudovu ochranu
(RCD).

max. 5cm / 2" I

Nabijacia stanica nesmie byt umiestnena tak, aby mohlo

dojst’ k ohnutiu jej zakladnej platne. VYSTRAHA: Plati v USA/Kanade. V pripade
inStalacie napajacieho zdroja v exteriéri:

Nebezpec€enstvo urazu elektrickym pradom.

InStalujte len zasuvku triedy A GFCI s krytom

(RCD), ktorej telo je odolné voci

poveternostnym podmienkam s vlozenym alebo
_— vybratym krytom pripajacej zastrcky.

Nemerite ani neupravujte ziadne diely napajania.
Napriklad nizkonapat'ovy kabel sa nesmie skracovat’ ani
predizovat’. Ako volitelné prislugenstvo su k dispozicii
nizkonapatové kable s dizkou 3 m alebo 20 m.

Ak sa instalacia vykonava v pracovnej oblasti so strmym
svahom, nabijacia stanica sa musi umiestnit’' v spodne;j
&asti svahu. Roboticka kosacdka sa tak podia
navadzacieho kabla lahsie dostane k nabijacej stanici.

LI

__x
~_

Nabijaciu stanicu neumiestnujte na ostrovéek, pretoze

sa tym obmedzi optimalne uloZenie navadzacieho kébla. Nizkonapatovy kabel mbze prechadzat cez pracovnu
Ak sa nabijacia stanica musi umiestnit' na ostrovcek, aj oblast, ak je prichyteny upevfiovacimi kolikmi alebo
navadzaci kabel sa musi pripojit’ k ostrovéeku. DalSie zakopany. VySka rezu by mala byt taka, aby noze nikdy
informécie o ostrovéekoch najdete v Casti Hranice neprisli do kontaktu s nizkonapatovym kablom.

v ramci pracovnej oblasti na strane 15.
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Nizkonapatovy kabel nesmie byt ulozeny v kotuci ani
pod zakladnou doskou nabijacej stanice, pretoze to
mbze spbsobit’ ruSenie signalov z nabijacej stanice.

VYSTRAHA: Za Ziadnych okolnosti neinstalujte
zdroj napajania do vysky, ktora by mohla
znamenat' riziko ponorenia transformatora do
vody (minimalne 30 cm nad zemou). Ulozenie
zdroja napajania na zem nie je pripustné.

J A é |

min 30 cm / 12”

3. Pripojte napajaci kabel zdroja napajania do zasuvky
v stene s napatim 100 — 240 V. Ak je zdroj napajania
pripojeny k elektrickej zdsuvke vonku, musi byt
schvéleny na vonkajSie pouzitie. Pozrite si Cast’
Pripojenie zdroja napajania na strane 12.

4. Pripevnite nabijaciu stanicu k zemi pomocou
dodanych skrutiek. Skrutky musia byt Uplne
zaskrutkované, aby nevycnievali zo zapustenia. Ak
je nabijacia stanica umiestnena pri stene, najlepSie
je pred pripevnenim nabijacej stanice k zemi pockat,
kym nebudu pripojené vsetky kable.

VYSTRAHA: Za Ziadnych okolnosti nemerite ani

A neupravujte ziadne diely napajania.
Nizkonapatovy kabel sa nesmie skracovat’ ani
predizovat'.

VAROVANIE: Nie je povolené vytvarat nové

A otvory v platni nabijacej stanice. Na jej
pripevnenie k zemi sa m6zu pouzit' iba
existujuce otvory.

VYSTRAHA: Nabijaciu stanicu vypnite

A odpojenim zastréky, napriklad pred Cistenim
nabijacej stanice alebo opravou ohranicujuceho
kabla.

VAROVANIE: Nizkonapéatovy kabel umiestnite
a nastavte vysSku rezu tak, aby sa s nim noze
nikdy nedostavali do kontaktu.

3.3.3 Instalacia a pripojenie nabijacej stanice
1. Nabijaciu stanicu umiestnite na vhodné miesto.

2. Vyklopte ochranny kryt nabijacej stanice dopredu
a pripojte nizkonapat'ovy kabel k nabijacej stanici.

VAROVANIE: Nestupajte na platfiu nabijace;j
stanice ani cez fiu neprechadzajte.

>
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3.4 Nabijanie batérie
Po pripojeni nabijacej stanice je mozné roboticku
kosacku nabijat’. Prepnite hlavny vypinac do polohy 7.

Kym kladiete ohranicujuci a navadzaci kabel, umiestnite
roboticku kosacku do nabijacej stanice.

Ak je batéria vybitd, upIné nabitie trva priblizne 80 az
100 minut.

VYSTRAHA: Robotickt kosagku nabijajte len

A pomocou nabijacej stanice, ktora je pre nu
uréena. Nespravne pouzivanie moze sposobit’
uraz elektrickym prudom, prehrievanie alebo
unik leptavej kvapaliny z batérie. V takomto
pripade oplachnite vyteceny elektrolyt vodou a
v pripade zasiahnutia o¢i a pod. vyhladajte
lekarsku pomoc.

Poznamka: Roboticka kosacka sa nesmie pouZzit' pred
dokon&enim instalacie.

3.5 Ohraniéovaci kabel

Ohranicovaci kabel mézete nainstalovat’ nasledujucimi
spbsobmi:

»  Prichytte kabel k zemi pomocou kolikov.

Ak chcete pocas prvych tyzdrnov prevadzky
vykonavat' Upravy ohrani¢ovacej slu¢ky, upevnite
ohrani¢ovaci kabel pomocou svoriek. Po niekolkych
tyzdfioch kabel zarastie travou a uz nebude
viditelny. Pouzite kladivo/plastové kladivko a koliky.

» Zakopte kabel.

Ak chcete na travnik pouzivat odmachovac alebo
prevzdusiovacg, ohrani¢ovaci kabel zakopte.

V pripade potreby sa daju oba spbésoby
skombinovat, takze jedna €ast’ ohrani¢ovacieho
kabla bude prichytena upevfiovacimi kolikmi a druha
Cast’ bude zakopana. Kabel sa mbéze zakopat’
napriklad pomocou orezavaéa okrajov alebo ryia.
OhraniCovaci kabel ulozte najmenej 1 cm a
maximalne 20 cm do zeme.

3.5.1 Plan, kam ulozit’ ohrani€ovaci kabel
Podmienky uloZenia ohrani€ovacieho kabla:

+ Kabel okolo pracovnej oblasti vytvara slucku.
Pouzivajte originalny ohrani¢ovaci kabel. Je
Specialne navrhnuty tak, aby odolal vihkosti z p6dy.

* Roboticka kosacka sa nikdy nevzdiali od kabla na
viac ako 35 m v Ziadnom mieste celej pracovnej
oblasti.

« Maximalna dizka kabla je 800 metrov.

» Kdispozicii musi byt’ dalSich priblizne 20 cm kabla,
na ktory sa neskor pripoji navadzaci kabel. Pozrite si
Cast’ PoloZenie ohranicovacieho kdbla na strane
17.

Obrazok nizSie ukazuje, ako sa ohranicujuci kabel musi
polozit' okolo pracovnej oblasti a okolo prekazok. Na
odmeranie spravnej vzdialenosti pouzite dodané
meradlo. Pozrite si 8ast' Prehlad vyrobku na strane 5.

10 cm / 4"

0 cm/O"/

7

E i_._..@—-—-—@\\_\.

W

35cm /14"

30cm/12"

3.5.2 Hranice pracovnej oblasti

V zavislosti od toho, 6o sa nachadza vedia pracovnej
oblasti, sa ohranicovaci kabel musi polozit’ v rbznych
vzdialenostiach od prekazok.

Ak pracovnu oblast’ ohraniCuje vysoka prekazka
(minimalne 5 cm), napriklad stena alebo plot,
ohraniCovaci kabel musi byt polozeny 35 cm od
prekazky. Zabranuje to kolizii robotickej kosaCky

s prekazkami a znizuje opotrebovanie telesa kosacky.
Priblizne 20 cm travnika okolo pevnej prekazky sa

nebude kosit'.
s\ W
> Wy
W —
W

W) 35cm/ 14"
WM I>5cm /2"

Ak je na okraji pracovnej oblasti malé jama, kvetinovy
zahon alebo mala vyvysenina, napriklad nizky obrubnik
(1-5 cm), ohrani¢ovaci kabel musi byt polozeny 30L1cm
vo vnutri pracovnej oblasti. Zabrariuje to tomu, aby
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kolesa zasli do jamy alebo na obrubnik, o by mohlo
viest' k nadmernému opotrebovaniu robotickej kosacky.
Priblizne 15 cm travnika pozdlz jamy/obrubnika sa

20cm/ 8"

WANM 115 em 1 0.4-2"

Ak pracovna oblast’ hranic¢i s chodnikom z kamennej
dlazby alebo podobnym povrchom, ktory je zarovno
travnika (+/- 1 cm), kosaCka mdze CiastoCne zajst' na
chodnik. Ohrani¢ovaci kabel by mal byt' v tom pripade
polozeny 10 cm od okraja chodnika. Pokosi sa vSetka
trava pozdiz kamennej dlazby.

10 cm/ 4"

WM! I max1cm / 0.4"

Ak je pracovna oblast’ rozdelena chodnikom

s kamennou dlazbou na drovni travnika, roboticka
kosatka mbze cezen prechadzat. Méze byt vyhodou
polozit' ohrani¢ovaci kabel pod dlazobné kamene.
OhraniCovaci kabel sa tiez mdze polozit' do spoja medzi
dlazobné kamene. Dlazdice musia byt na Urovni
travnika, aby nedochadzalo k nadmernému
opotrebovaniu robotickej kosacky.

VAROVANIE: Roboticka kosacka nesmie nikdy
prechadzat’ cez $trk, mul¢ alebo podobny
material, ktory méze poskodit' noze.

VAROVANIE: Ak sa pracovna oblast nachadza
v blizkosti vodnych pléch, svahov, spadov alebo
verejnej cesty, okrem ohraniCovacieho kabla je
potrebné pouzit’ oplotenie alebo podobnu
zabranu. VySka oplotenia musi byt najmene;j

15 cm. Tym sa zaisti, aby sa roboticka kosacka

za ziadnych okolnosti nedostala mimo pracovnu
oblast..

min. 15cm /6"

3.5.3 Hranice v ramci pracovnej oblasti

Pouzite ohrani€ujuci kabel na izolovanie pléch v ramci
pracovnej oblasti vytvorenim ostrovéekov okolo
prekazok, ktoré nemozno vystavit’ kolizii, napriklad
kvetinové zahony, kriky a fontany. Polozte kabel az

k ploche a po obvode plochy, ktora sa ma izolovat,

a potom ho vedte spat’ pozdiz rovnakej trasy. Ak sa
pouzivaju koliky, kabel by mal byt na ceste spat’
polozeny pod tymi istymi kolikmi. Ked su ohrani¢ovacie
kable veduce k ostrovéeku a od neho polozené blizko
vedia seba, roboticka kosacka mdze prechadzat cez
kabel.

VAROVANIE: Ohranic¢ovaci kabel sa na ceste
k ostrovéeku a z ostrovéeka nesmie krizovat'.

Prekazky, ktoré vydrzia koliziu, napriklad stromy alebo
kriky vy$Sie ako 15 cm, nemusia byt izolované
ohranicujucim kéblom. Roboticka kosacka sa pri kolizii
s takymto typom prekazky otoci.

Na ucel Setrnej a tichej prevadzky vSak odporu¢ame
izolovat’ vSetky pevné predmety v pracovnej oblasti a
v jej okoli.

Prekazky, ktoré maju mierny sklon, napriklad kamene
alebo velké stromy s vystipenymi korefimi, sa musia
izolovat’ alebo odstranit’. V opaénom pripade moze
roboticka kosacka nabehnut’ na takyto typ prekazky, ¢o
méze mat za nasledok poskodenie nozov.
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3.5.3.1 Vediajsie plochy

Ak pracovnu plochu tvoria dve plochy, medzi ktorymi ma
roboticka kosacka problém prejst, odporu¢ame vytvorit’
vediajsiu plochu. Ako priklady uvedenej situacie mézu
sluzit' svahy so sklonom 40 % alebo priechody, ktoré su
uzSie nez 60 cm. V takomto pripade umiestnite
obvodovy kabel okolo vediajsej plochy tak, aby ste
vytvorili ostrovéek mimo hlavnej plochy. Ked sa ma
kosit travnik na vediajsej ploche, roboticka kosacka sa
medzi hlavnou a vediaj$ou plochou musi presunut
rucne.

OhraniCovaci kabel sa mbze polozit' naprie€ svahom,
ktorého sklon je menej ako 15 %.

>¢0-15 cm/0-6"

100 cm / 40"

OhraniCovaci kabel sa nesmie klast’ naprie€ svahom,
ktory je strm3i ako 15 %. Hrozi, Ze roboticka kosacka sa
tu nebude schopna oto¢it. Roboticka kosaCka sa potom
zastavi a zobrazi sa chybové hlasenie Mimo pracovnej
plochy. Riziko je najvysSie za vlhkych poveternostnych
podmienok, pretoze kolesa sa mdézu Smykat' na mokrej
trave.

Musi sa pouzit’ prevadzkovy rezim Vedlajsia plocha,
pretoze roboticka kosacka sa z vediaj$ej plochy

k nabijacej stanici sama nedostane. Pozrite si Cast’
Prevddzkovy reZim — Spustenie na strane 37.\V tomto
rezime roboticka kosacka nikdy nebude hladat’ nabijaciu
stanicu, ale bude kosit’, kym sa nevybije batéria. Ked sa
batéria vybije, roboticka kosaCka sa zastavi a na displeji
sa zobrazi sprava VyZaduje sa manualne nabifie.
Umiestnite roboticku kosacku do nabijacej stanice, aby
sa nabila batéria. Ak sa ma hlavna plocha kosit’ ihned’
po nabijani, pred zatvorenim dvierok sa musi stlacit’
tlagidlo START (Start) a vybrat rezim Hlavna plocha.

3.5.3.2 Priechody pocas kosenia

Vyhybaijte sa dlhym a uzkym priechodom a oblastiam
uzsim nez 1,5 — 2 m. Existuje riziko, Ze sa roboticka
kosacka bude ur€iti dobu pochybovat’ v danom
priechode alebo oblasti. Travnik potom bude vyzerat
udupany.

3.5.3.3 Svahy

Roboticka kosatka mdze pracovat’ na svahoch.
Maximalny sklon svahu je definovany ako percento (%)
a pocita sa ako rozdiel vySky v centimetroch na kazdy
meter.

15- %

>15cm / >6"

/OA/‘IOO cm/ 40"

Ohrani¢ovaci kabel sa vSak moze polozit’ krizom cez
svah strmSi ako 15 % v pripade, Ze je tu prekazka, na
ktori méze roboticka kosacka narazit, napriklad ohrada
alebo husty zivy plot.

V ramci pracovnej plochy dokaze roboticka kosacka
kosit’ plochy so sklonom az do 40 %. Plochy s va¢sim
sklonom musia byt izolované ohranicujucim kablom.

Ked ma Cast’ vonkajSieho okraja pracovnej oblasti vacsi
sklon ako 15 %, ohrani€ujuci kabel sa musi polozit
priblizne 20 cm dovnutra na rovnej zemi pred zacCiatkom
svahu.
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Aw cm / 0-6"
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3.5.4 PoloZenie ohrani€ovacieho kabla
Ak chcete ohrani¢ovaci kabel upevnit pomocou svoriek:

* Na miestach, kde ma byt ulozeny kabel, pokoste
travnik standardnou kosackou alebo vyzinacom
velmi nakratko. Potom sa bude dat’ [ahsie polozit’
kabel blizko k zemi a riziko, Ze roboticka kosacka
kabel presekne alebo poskodi izolaciu kabla, sa
Znizi.

+ Obvodovy kabel sa musi polozit’ tesne k zemi
a koliky sa musia umiestnit’ blizko k sebe. Kabel
musi lezat' tesne na zemi, aby ho kosacka
nepresekla, kym neprerastie korefimi travy. Kosenie
travy prili§ nizko hned po instalacii moéze poskodit’
izolaciu kabla. PoSkodenie izolacie mbze spbsobit’
prerusenia az o niekolko tyzdifov alebo mesiacov.
Aby sa tomu predislo, prvé tyzdne po instalacii vzdy
vyberte maximalnu vySku rezu a potom vysku
postupne znizujte kazdy druhy tyzden, kym sa
nedosiahne poZadovana vyska rezu.

* Na zatlCenie kolikov do zeme pouzite kladivo. Pri
zatlkani kolikov postupujte opatrne a davajte pozor,
aby kabel nebol prili§ napnuty. Neohybaijte kabel do
ostrého uhla.

Ak chcete ohraniCovaci kabel zakopat”.

» Ohranicovaci kabel ulozte najmenej 1 cm a
maximalne 20 cm do zeme. Kabel sa moze zakopat’
napriklad pomocou orezavaca okrajov alebo ryla.

Poznamka: Zrolovanie a ponechanie ohranicujuceho
kabla, ktory je navySe, je nepripustné. Méze sa tym
narusit’ ¢innost’ robotickej kosacky.

N2

3.5.4.1 O%ko na pripojenie navadzacieho kabla

Aby sa ulahgilo pripojenie navadzacieho kabla

k ohrani¢ujucemu kablu, odporucéa sa vytvorit' o¢ko
pomocou ohranicujuceho kabla s priblizne 20 cm
dalSieho kabla na mieste, kde sa neskér pripoji
navadzaci kabel. Pred polozenim ohrani¢ovacieho kabla
je vhodné naplanovat, kam sa umiestni navadzaci
kabel. Pozrite si Cast' PoloZenie ohranicovacieho kdbla
na strane 17.

3.5.4.2 PoloZenie ohraniGovacieho kabla v smere

k nabijacej stanici

Na ceste k nabijacej stanici sa ohranicujuci kabel mbéze
polozit' uplne mimo nabijacej stanice (pozrite si
moznost’ 1 na obrazku). Ak je potrebné CiastoCne
lokalizovat' nabijaciu stanicu mimo pracovnej plochy, je
tiez mozné polozit kabel pod platfiu nabijacej stanice
(pozrite si moznost’ 2 na obrazku).

Avsak vacsina nabijacej stanice sa nesmie polozit' mimo
pracovnej oblasti, pretoze pre roboticku kosacku potom

moze byt vyhladanie nabijacej stanice zloZité (pozrite si
obrazok).
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3.5.4.3 Nadpéajanie ohraniovacieho kabla

VAROVANIE: Vytvaranie spojenia prepletenim

A kablov alebo skrutkovou svorkovnicou
izolovanou izolaénou paskou nie je vhodnym
rieSenim. Pddna vlhkost' spdsobi zoxidovanie
kabla a po Case preruSenie obvodu.

Ak ohrani¢ujuci kabel nie je dost’ dlhy a je potrebné ho
napojit, pouzite originalnu spojku. Je vodotesna
a vytvara spolahlivé elektrické spojenie.

Oba konce kabla vlozte do spojky. Skontrolujte, &i su
kéble uplne vloZzené do spojky, aby boli konce viditelné
cez priehladnt plochu na druhej strane spojky. Potom
uplne zatlacte tlacidlo na vrchu spojky. Pomocou
nastavitelnych kliesti zatlaste tlagidlo na spojke tplne
nadol.

2. Kombinovanymi klieStami pritlacte konektory k sebe.
Stlacajte, kym nezacujete cvaknutie.

3. Pripadny zvysok kabla ohranienia odstrihnite.
Strihajte 1 — 2 cm nad kazdym konektorom.

3.6 Pripojenie ohrani€ujuceho kabla

VAROVANIE: Pri pripajani ohrani¢ovacieho

A kabla k nabijacej stanici sa nesmie tento kabel
prekrizit. Pravy koniec kabla sa musi pripojit’
k pravému koliku na nabijacej stanici a lavy
koniec kébla k lavému koliku.

Pripojte ohraniCovaci kabel k nabijacej stanici:

1. Otvorte konektor a zasunte kabel do drziaka
konektora.

4. Vyklopte ochranny kryt na nabijacej stanici dopredu
a prevledte konce kablov hore jednotlivymi kanalmi
na zadnej strane nabijacej stanice. Zatlaéte konektor
na kovové koliky oznadené pismenami AL (viavo)

a AR (vpravo) na nabijacej stanici.

5. Oznacte kable prilozenymi znackami kablov. To vam
ulah&i spravne pripojenie kablov, napriklad po
uskladneni nabijacej stanice vnutri po¢as zimného
obdobia.

3.7 InStalacia navadzacieho kabla

Roboticka kosacka pouziva navadzaci kabel na
vyhladanie cesty spat’ k nabijacej stanici, ale pouziva sa
tiez na navigaciu robotickej kosacky do vzdialenych
Casti zahrady.

Rovnaky zvitok kabla sa pouziva pre ohrani¢ovaci kabel
aj navadzaci kabel. Navadzaci kabel, rovnako ako
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ohraniCovaci kabel, sa da upevnit’ upevihovacimi kolikmi
alebo zakopat’ do zeme.

Roboticka kosacka pracuje v réznych vzdialenostiach od
navadzacieho kabla, aby sa obmedzilo riziko vytvarania
pasov. Plocha popri kabli, ktort roboticka kosacka vtedy
vyuziva, sa nazyva koridor. Cim $ir§i koridor instalacia
umoznuje, tym mensie je riziko vzniku stép.

Roboticka kosacka sa vzdy pohybuje nalavo od
navadzacieho kabla pri pohlade &elom k nabijacej
stanici. Preto je koridor viavo od navadzacieho kabla. Pri
inStalacii je preto délezité vytvorit' €o najviac voiného
miesta na lavej strane navadzacieho kabla pri pohlade
smerom na nabijaciu stanicu.

navadzacieho kabla a ohrani¢ujucej slucky prud
v navadzacom kabli smeruje vzdy nalavo.
Vyklopte horny kryt na nabijacej stanici dopredu
a vedte navadzaci kabel jednym z dvoch kanalov
s oznacenim GUIDE (Navadzanie) veducim

k pripojeniu navadzacieho kabla.

Nasadte konektor na navadzaci kabel rovhakym
spdsobom ako v pripade ohrani€ovacieho kabla
v Casti Pripojenie ohranicujuceho kabla na strane
718. Pripojte ho ku kontaktnému koliku nabijacej
stanice, ktory je oznaceny ako G1.

Oznacte kable prilozenymi znackami kablov. To vam
ulahgi spravne opatovné pripojenie kablov, napriklad
po uskladneni nabijacej stanice vnutri po€as
zimného obdobia.

Vedte navadzaci kabel cez otvor pod nabijacou
plathiou a potom rovno minimalne do vzdialenosti
2 m od predného okraja platne.

n.30cm/12"

=

AK je nutné navadzaci kabel nainstalovat’ na
strmom svahu, je vyhodné polozit’ kabel Sikmo

k svahu. Roboticka kosacka sa tak bude na svahu
podla navadzacieho kabla lahsie pohybovat.

Navadzaci kabel, rovnako ako ohrani¢ovaci kabel, sa da
upevnit upevnovacimi kolikmi alebo zakopat’ do zeme.

Pri ukladani kabla nerobte ostré uhly. V tom
pripade mbze byt pre roboticku kosacku tazké
nasledovat’ navadzaci kabel.

VAROVANIE: Zabezpeéte &o najviac volného

A miesta po lavej strane vodiaceho kabla (pri
pohlade smerom na nabijaciu stanicu). Zaroveri
nie je povolené ukladat navadzaci kabel blizSie
nez 30 cm od ohraniCovacieho kabla.

3.7.1 PolozZenie a pripojenie navadzacieho kabla

1. Pred polozenim a pripojenim navadzacieho kabla je
doélezité vziat' do Uvahy dizku navadzacieho kabla,
najma pri velkych alebo zloZitych instalaciach. Ak je
navadzaci kabel dIhsi ako 400 m, roboticka kosacka
méze mat’ problém nasledovat’ ho. V spoji

L

=

/5:---
P 135°
135°

N\

_______

6. Vedte navadzaci kdbel k bodu na ohranicujucej

7.

slu¢ke, kde sa ma pripojit navadzaci kabel.

Odstrihnite ohranicujuci kabel napriklad klie§tami na
drét. Pripojenie navadzacieho kabla je jednoduchsie,
ak bolo na ohrani¢ujucom kabli vytvorené oc¢ko, ako
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je uvedené v predchadzajucom popise. Pozrite si
Cast’ PoloZenie ohranicovacieho kabla na strane 17.

8. Pripojte navadzaci kdbel k ohraniCovaciemu kablu
pomocou spojky:

a) Zasunte ohrani€ujuci kabel a navadzaci kabel do
spojky. Skontrolujte, €i su kable uplne vlozené
do spojky, aby boli konce viditelné cez
priehladnt plochu na druhej strane spojky.

b) Pomocou nastavitelnych kliesti Gpine zatlaéte
tlacidlo na spojke. Nie je dblezité, cez ktoré
otvory sa jednotlivé kable pripoja.

9. Miesto spojenia pripevnite k travniku svorkou alebo
ho zakopte.

VAROVANIE: Navadzaci kabel sa nesmie

A krizovat’ s ohraniCovacim kablom, napriklad
s ohraniCovacim kablom polozenym smerom
k ostrovéeku.

3.8 Kontrola inStalacie

Skontrolujte signal slugky podia LED indikatora stavu na
nabijacej stanici.

Ak indikator trvalo nesvieti ani neblika na zeleno, pozrite
si Cast’ LED indikator stavu na nabijacej stanici na
strane 47.

3.9 Prvé spustenie a kalibracia

Pri prvom prepnuti hlavného vypinaca do polohy 7sa
musi vykonat' postup spustenia v ponuke robotickej
kosacky, ako aj automaticka kalibracia navadzacieho
signalu.

1. Otvorte kryt stlaCenim tlacidla STOP.

2. Prepnite hlavny vypina¢ do polohy 7.

Postup spustenia sa zacne, ked sa roboticka
kosacka spusti po prvykrat. Vyzaduju sa nasledovné

nastavenia:
*  Jazyk.
¢ Krajina
¢« Datum
¢ Format

* Vyber a potvrdenie osobného PIN kédu.
Povolené su vsetky kombinacie okrem 0000.

Poznamka: Na stranu POZNAMKY na zadiatku tohto
navodu si zapiste PIN kod.

3. Roboticku kosacku odstavte do nabijacej stanice,
stlaéte tla¢idlo START (Start). Roboticka kosacka
teraz za€ne kalibrovat’ navadzaci kabel.

Stlaéte tlagidlo START (Start) a zatvorte dvierka.
Kalibracia sa vykona tak, ze roboticka kosacky
vycuva von z nabijacej stanice a spusti proces
kalibracie pred nabijacou stanicou. Ked' sa tento
proces dokonci, mdze sa zacCat' kosenie.

3.10 Ovladaci panel

3.10.1 Pokyny - ovladaci panel

VSetky prikazy a nastavenia robotickej kosacky sa
vykonavaju prostrednictvom ovladacieho panela.
K vSetkym funkciam sa pristupuje prostrednictvom
niekolkych ponuk.

Ovladaci panel pozostava z displeja a klavesnice.
VSetky informacie sa zobrazuju na displeji a vSetky
vstupné informacie sa zadavaju pomocou tlacidiel.
3.10.2 Klavesnica

Klavesnica sa sklada zo 6 skupin tlacidiel:

20 - Instalacia

307 - 002 - 11.10.2017



@ GARDENA'

« Startovacie tlagidlo START sa pouziva na aktivaciu
robotickej kosacky. ZvyCajne je to posledné tlaidlo,
ktoré stladite pred zatvorenim dvierok.

+ TlacidlaBACK a OK sa pouzivaji na navigaciu
v ponuke. Tlacidlo OK sa taktiez pouziva na
potvrdenie nastaveni v ponuke.

+ Tla€idla so Sipkami sa pouzivaju na pohyb
v ponuke, ale tiez na vykonavanie vyberov pri
ur¢itych moznostiach nastavenia.

+ Tlagidlo MENU sa pouziva na prechod do hlavnej
ponuky.

+ Tlacidlo PARK sa pouziva na poslanie robotickej
kosacky do nabijacej stanice.

*  Numerické tlagidla sa pouzivaju na zadavanie
nastaveni, napriklad PIN kédu, ¢asu alebo smeru
vyjazdu.

3.10.3 Displej

Po stlageni tlacidla STOP a otvoreni dvierok sa na
displeji zobrazia nasledujuce informacie:

© oh & [

PREEIHI
27 Hovember 14:42

Press start bo continue

* Prevadzkové informacie, napr. KOSENIE,
ODSTAVENA alebo CASOVAC. Ak stlagite tlagidlo
STOP, ked je roboticka kosacka v prevadzke,
zobrazi sa €innost,, ktoru robila tesne pred tym, ako
bola zastavena, napr. KOSENIE alebo HLADANIE.
Text PRIPRAVENA sa zobrazi, ak roboticka
kosacka nie je v ziadnom Specifickom
prevadzkovom rezime, napr. ak bol prave zapnuty
hlavny vypinac.

+ Datum a hodiny zobrazuju aktualny ¢as:

3.10.4 Symboly zobrazené na displeji

Cierny symbol hodin (A) znamena, Ze kosatka nema
povolené kosit' z dévodu nastavenia ¢asovaca. Ak
kosacka nemoéze kosit' z dévodu nastavenia funkcie
SensorControl, zobrazuje sa symbol (B) (neplati pre
modely R100Li a R100LiC). Ak je nastaveny
prevadzkovy rezim Potlacit’ Casovac, zobrazuje sa
symbol (C).

Stav batérie zobrazuje Uroven zostavajuceho nabitia
batérie. Ak sa roboticka kosacka nabija, nad symbolom
akumulatora (D) sa zobrazuje blesk. Ak roboticku
kosacku umiestnite na nabijaciu stanicu bez toho, aby
sa nabijala, zobrazi sa (E).

Symbol ECO (F) sa zobrazuje, ked' je roboticka kosacka
nastavena v reZime ECO.

3.10.5 Vedlajsie ponuky

Pod kazdou moznostou je niekolko vediajsich ponuk.
Pomocou vedlajSich ponuk ziskate pristup ku vSetkym
funkciam na nastavenie robotickej kosacky.

Niektoré vediajsie ponuky obsahuji moznosti, ktoré su
zaskrtnuté viavo. To znamena, Ze tieto moznosti st
zvolené. Pole zadiarknete alebo zaciarknutie zrusite
stlacenim tlacidla OK.

3.11 Struktdra ponuk

Hlavna ponuka pozostava z tychto moznosti:

« Casovac
*  Funkcia SensorContro/ (len modely R130Li,
R130LiC, R160Li a R160LiC)

*  Modul smart system (len modely R100LiC, R130LiC
a R160LiC)

»  Zabezpecenie

» [Instalacia

» Nastavenie

)
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3.11.1 Hlavna ponuka
Casovac

Funkcia ¢asovaca je idealny nastroj na
regulovanie ¢asov, kedy roboticka
kosaCka neméze kosit, napriklad ked sa
v zahrade hraju deti. Pozrite si Cast’
Casovac na strane 22
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SensorControl

Len modely R130Li, R130LiC, R160Li
a R160LiC

Tato funkcia umozniuje robotickej kosacke
automaticky upravovat’ ¢asy kosenia na
zaklade toho, ako rychlo trava rastie. Ked
je dobré pocasie pre rast travy, roboticka
kosacka kosi CastejSie, a ked' je rast travy
pomalsi, robotickd kosaCka automaticky
stravi na travniku menej €asu. Pozrite si
kapitolu SensorControl na strane 24.

Modul smart system

Len modely R100LiC, R130LiC a R160LiC
R130Li

Modul GARDENA smart system umoznuje
bezdrétovu interakciu medzi kosackou

a inymi zariadeniami v aplikacii
GARDENA smart system, napriklad
regulatormi vody a snimaémi. V tejto
ponuke mézete roboticku kosacku pridat’
alebo odobrat’, ako aj skontrolovat’ stav
bezdrétového pripojenia k aplikacii smart
system. Pozrite si kapitolu Smart System
na strane 25.

Zabezpecenie

V tejto ponuke mézete vykonat’
nastavenia suvisiace so zabezpecenim a
prepojenim medzi robotickou kosackou a
nabijacou stanicou. MOzete si vybrat z 3
urovni zabezpecenia: Nizke, Stredné,
Vysoké. Pozrite si kapitolu Zabezpecenie
na strane 25.

Instaldcia

Tato funkcia ponuky sa pouziva na
prispésobenie instalacie. Pri mnohych
pracovnych oblastiach nie je potrebné
menit’ vyrobné nastavenia, avSak

v zavislosti od Clenitosti travnika sa daju
vysledky kosenia zlepSit' pomocou
manualnych nastaveni. Pozrite si kapitolu
Instaldacia na strane 26.

Nastavenie

Tento vyber vam umoznuje vykonavat’
zmeny vSeobecnych nastaveni robotickej
kosacky, napriklad datumu a ¢asu. Pozrite
si kapitolu Nastavenie na strane 29.

3.12 Casovaé

G_

CASOVAC
(Prehlad)

Periéda 1
Perioda 2
Kopirovat’
Resetovat’

Ak chcete dosiahnut’ €o najlepsie vysledky kosenia,
nekoste travnik prili§ Casto. Ked umoznite kosacke kosit’
prili§ vela, travnik méze vyzerat udupany. Okrem toho
sa robotickd kosacka vystavuje zbyto¢nému
opotrebovaniu. Ak je velkost pracovnej oblasti mensia
ako kapacita robotickej kosacky, kvalita travy sa da
zlepsit, ak sa namiesto niekolkych hodin denne kosi
kazdy druhy defi. Travniku navySe prospieva, ak
odpociva minimalne tri celé dni raz za mesiac.

Funkcia ¢asovaca je tiez idealnym spésobom na
regulovanie ¢asov, poc¢as ktorych roboticka kosacka
nemdze kosit, napriklad ked sa v zahrade hraju deti.

Prevadzkové hodiny a dni je mozné zobrazit' v prehiade
na displeji robotickej kosaCky. Aktivne kosenie za defi je
znazornené Ciernou listou. Po zvySok ¢asu bude
roboticka kosacCka odstavena v nabijacej stanici.

KM Tu We Th Fr Sa Su
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Casovac je vo vyrobe nastaveny ako neaktivny,
roboticka kosacka bude teda pracovat’ 24 hodin denne,
7 dni v tyzdni. Toto nastavenie sa zvy€ajne hodi pre
pracovnu oblast’, ktora zodpoveda maximalnej kapacite,
pozrite si Cast Technické udaje na strane 53.

Ak je pracovna oblast’ menSia ako maximalna kapacita,
je potrebné pouzit' asovac, aby sa minimalizovalo
opotrebenie travy a kosacky. Pri nastavovani ¢asovaca
pocitajte s tym, Ze roboticka kosacka kosi priblizne
pocet metrov Stvorcovych za hodinu a den uvedeny

v tabulke Pracovna kapacita. Pozrite si ast Nastavenie
casovaca na strane 38.

Niz$ie uvedena tabulka uvadza navrhy réznych
nastaveni asovada v zavislosti od velkosti travnika.
Casy je potrebné povazovat za indikativne. Mdze byt
potrebné upravit’ ich tak, aby vyhovovali zahrade a
napriklad, kvalite a rastu travy po€as daného ro¢ného
obdobia. Tabulku pouzite nasledovnym spdsobom:

» Najdite pracovnu oblast, ktora najviac zodpoveda
ploche travnika.

» Vyberte vhodny pocet prevadzkovych dni (v pripade
niektorych pracovnych oblasti méze byt potrebnych
7 dni).

22 - Instalacia

307 - 002 - 11.10.2017



«  Pracovné hodiny za defi znamenaju, kolko hodin
denne bude méct roboticka kosacka pracovat’ pocas
zvoleného poctu pracovnych dni.

* Navrhovany ¢asovy interval znamena ¢asovy
interval, ktory zodpoveda pozadovanym pracovnym
hodinam za denh.

Je mozné konfigurovat’ 2 pracovné doby za defi. Kazdy
defi méze mat iné pracovné doby, ale je tiezZ mozné
skopirovat’ pracovnu dobu aktualneho dna do vSetkych

ostatnych dni.

3.12.1 Navrhované nastavenia ¢asovaca GARDENA R100Li, R100LiC

Pracovna oblast’ Pracovné dni za tyzderi

Pracovné hodiny za def

Navrhovany ¢asovy interval

250 m? 5 6 7:00 - 13:00
7 4,5 7:00-11:30
500 m? 5 12 7:00 - 19:00
7 8,5 7:00 - 15:30
750 m?2 5 17 07:00 - 24:00
7 13 7:00 - 20:00
1000 m? 7 17 07:00 - 24:00

3.12.2 Navrhované nastavenia ¢asovaca GARDENA R130Li, R130LiC

Pracovna oblast’ Pracovné dni za tyzdefi

Pracovné hodiny za defi

Navrhovany ¢asovy interval

250 m? 5 55 7:00 - 12:30
7 4 7:00 - 11:00
500 m? 5 10,5 7:00-17:30
7 7,5 7:00 - 14:30
750 m? 5 15,5 7:00 - 22:30
7 11 7:00 - 18:00
1000 m? 7 15 07:00 - 22:00
1300 m? 7 19 5:00 - 24:00

3.12.3 Navrhované nastavenia ¢asovaca GARDENA R160Li, R160LiC

Pracovna oblast Pracovné dni za tyzden

Pracovné hodiny za defi

Navrhovany €asovy interval

250 m? 5 5 7:00 - 12:00
7 3,5 7:00 - 10:30
500 m? 5 10 7:00-17:00
7 7 7:00 - 14:00
750 m? 5 15 07:00 - 22:00
7 11 7:00 - 18:00
1000 m? 5 20 4:00 - 24:00
7 14,5 7:00 -21:30
1250 m? 7 18 6:00 - 24:00
1600 m? 7 23 1:00 - 24:00

3.12.4 Uprava dha

Najprv na obrazovke prehiadu zvoite den, ktory chcete
upravit, pomocou lavého a pravého tlacidla so Sipkami
a nasledného stlacenia tlacidla OK.

Mozete zadat’ 2 Casové intervaly na den. Ak chcete
zadat interval pre periddu 1, najprv skontrolujte, Ci je
zadiarknuté policko vedia moznosti Peridda 1. Toto
poli¢ko zaciarknete alebo zrusite jeho zaliarknutie tak,

e ho vyberiete a stlagite tlagidlo OK. Cas zadajte
pomocou Ciselnej klavesnice.

Peridodu 2 je mozné zadat' rovnakym spdsobom ako
periodu 1. Dva intervaly sa m6zu hodit' v pripade, ze
chcete v urCitom Case travnik vyuzivat' na iné ¢innosti.
Mézete zadat napriklad periddu 7. 00:00 — 15:00

a periodu 2. 21:00 — 24:00. Medzi 15:00 a 21:00 bude
kosacka zaparkovana v nabijacej stanici.
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MONDAY
E 00:00 - 15:00

Ak chcete vypnut' kosenie na cely den, zruste
zaciarknutie pre obe periody.

3.12.5 Kopirovat’

Pouzite tuto funkciu na kopirovanie nastaveni
aktualneho dna do inych dni.

Oznacte moznost’ Kopirovat’'pomocou tladidiel so
Sipkami a stlacenim tlacidla OK. Kurzor mézete
presuvat’ medzi jednotlivymi diiami pomocou tlacidiel so
Sipkami hore a dole. Casy sa skopiruju do dni, ktoré st
oznacéené napisom OK.

COPY HOHDAY to

(M|

O Monday

O Tuesday

O Wednesday

3.12.6 Resetovat’

Tato funkcia vynuluje Casovac na nastavenie z vyroby,
podla ktorého ma kosacka povolené fungovat’ 24 hodin
denne kazdy den.

Vynulovat ¢éasovaé — Tento dern

Cely tyzder’

3.12.6.1 Tento def

Tymto sa vynuluje den, ktory je zvoleny v systéme
zaloziek.

Podia vyrobného nastavenia méoze roboticka kosacka
fungovat' 24 hodin denne.

3.12.6.2 Cely tyzden

Tymto sa vynuluju vSetky dni v tyzdni.

Podia vyrobného nastavenia moze roboticka kosacka
fungovat’ 24 hodin denne kazdy deri.

3.13 SensorControl
Len modely R130Li, R130LiC, R160Li a R160LiC

ﬁl-" _| SENZORSKI NADZOR
Vklop/izklop
Cas kosnje

Tato funkcia umoZznuje robotickej kosatke automaticky
upravovat' ¢asy kosenia na zaklade toho, ako rychlo

trava rastie. Ked je dobré pocasie pre rast travy,
roboticka kosacka kosi CastejSie, a ked je rast travy
pomalsi, roboticka kosacka automaticky stravi na
travniku menej €asu. Prvy cyklus kosenia v ramci dha
vSak vzdy dokonci. Nasledne funkcia SensorControl
rozhodne, €i bude pokracovat alebo nie.

Pre optimalne fungovanie funkcie SensorControl sa
odporuca zrusit’ oznacéenie iba tych ¢asov, kedy
roboticka kosacka nesmie byt' v prevadzke. VSetky
ostatné ¢asy by mali byt pre funkciu SensorControl
k dispozicii. Nastavenia manualneho ¢asovaca maju
vzdy prednost’ pred funkciou SensorControl, takze
roboticka kosacka nebude smiet’ kosit’ viac, nez
umoznuje nastavenie ¢asovaca.

Ked je aktivovana funkcia SensorControl, roboticka
kosacka potrebuje €as, aby sa rozhodla, aky je
optimalny ¢as kosenia pre danu pracovnu plochu. Z
tohto dovodu méze vyzadovat’ niekolko dni kalibracie,
kym sa dosiahnu optimalne vysledky kosenia.

Upozorrfiujeme, Ze funkcia SensorControl sa resetuje, ak
bola kosacka vypnuta viac ako 50 hodin alebo ak sa
vykona funkcia Resefovat’ vsetky nastavenia
pouZivatela. Funkciu SensorControl neovplyvni
vykonanie resetovania nastavenia ¢asovaca.

Ked je funkcia SensorControl aktivovana, je velmi
délezité pravidelne kontrolovat’, Ci je rezny kotug Cisty
a &i st noze v dobrom stave. Akakolvek trava omotana
okolo hriadela rezného kottiga alebo tupé noze mézu
negativne ovplyvnit’ fungovanie funkcie SensorControl.

3.13.1 Zapnutie a vypnutie funkcie SensorControl

Funkciu SensorControl aktivujete tak, ze pomocou
tlaCidla OK zaciarknete prislusSné pole.

SENSOR COMTROL
[~ Use SensorControl

3.13.2 Doba kosenia
Na vyber su 3 urovne kosenia.

Cas kosnje — Nizko
Srednje
Visoko

Ak pri pouzivani funkcie SensorControl nie su vysledky
kosenia optimalne, je mozné, ze bude potrebné upravit’
nastavenia doby kosenia.

3.13.2.1 Uprava doby kosenia

1. Presunte kurzor na moznost Doba kosenia a stlaéte
tlacidlo OK.

2. Pomocou tlagidiel so Sipkami viavo a vpravo zvyste
alebo znizte dobu kosenia v 3 prednastavenych
intervaloch.
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3.14 Smart System
Len modely R100LiC, R130LiC a R160LiC

SISTEM SMART
N -

Odstrani napravo
Stanje

Modul GARDENA smart system umoznuje bezdrétovu
interakciu medzi inteligentnou robotickou kosackou

a inymi zariadeniami v aplikacii GARDENA smart
system, ako su napr. inteligentné regulatory vody

a inteligentné snimace. V tejto ponuke Moznosti mozete:

* povolit’ pridanie alebo odobratie inteligentnej
robotickej kosacky z aplikacie GARDENA smart
system;

» skontrolovat’ stav bezdrotového pripojenia
inteligentného systému.

Poznémka: Proces pridania méze trvat niekolko minut.
Po uspesnom pridani displej automaticky prejde spat na
obrazovku spustenia kosac¢ky. Ak pridanie z nejakého
dovodu zlyha, skuste to znova.

3.14.1 Deaktivované ponuky

Kym je roboticka kosacka sucastou inteligentného
systému, niektoré ponuky budu deaktivované, aby
nevplyvali na nastavenia inteligentného systému. VSetky
nastavenia sa budu dalej zobrazovat, zmenit’ ich vSak
budete moct len cez aplikaciu GARDENA smart system.
Nasledujuce nastavenia budu zablokované vo vybere
ponuky inteligentnej robotickej kosacky:

« Casovaé

- Cas & Datum

+ Jazykové varianty
* Krajina

3.14.2 InStalacia

Pred zahrnutim inteligentnej robotickej kosacky do
aplikdcie GARDENA smart system sa uistite, ze
kosacka je uplne nainstalovana. Pozrite si kapitolu
Instaldcia na strane 10. Je délezité inStalaciu dékladne
naplanovat.

3.14.3 Pridanie zariadenia

Ak chcete pridat’ inteligentnu roboticku kosacku do
aplikacie GARDENA smart system, vo vybere ponuky
inteligentnej robotickej kosacky vyberte moznost’
Aktivovat’ reZim pridania. V'ytvori sa tak bezdrotové
pripojenie medzi robotickou kosackou a aplikaciou
GARDENA smart system. Inteligentna roboticka
kosacka sa v aplikacii zobrazi, iba ak najprv aktivujete
jej integracny modul.

3.14.4 Integracia do aplikacie

Tento krok vykonajte az po dokonceni inStalacie. Na
integraciu je potrebna inteligentna brana pripojena
k internetu. VSetky inteligentné zariadenia GARDENA sa

do aplikacie pridavaju cez aplikaciu. Postupujte podia
pokynov v aplikacii. Bezplatnu aplikdciu GARDENA
smart system si mdzete stiahnut’ v obchode Apple App
Store alebo v Obchode Google Play.

3.14.5 Stav

Stanje Povezan Da/Ne

Mo¢ signala

Po pripojeni robotickej kosacky k brane aplikacie smart
system mébzete pomocou tejto ponuky kontrolovat’ stav
pripojenia.

3.14.5.1 Pripojené Ano/Nie

Stav pripojenia ponuka dve moznosti: pripojeny

a nepripojeny.

3.14.5.2 Intenzita signalu

Dobro
Sibko
Slabo

Moc signala —

Kvalita signalu medzi robotickou kosackou a branou
mbéze byt’ dobrd, slaba alebo z/a. Aby ste dosiahli ¢o
najlepsie fungovanie aplikacie smart system, mala by
byt’ nabijacia stanica robotickej kosacky v zahrade
umiestnena tam, kde je kvalita signalu dobra.

3.14.6 Odobratie zariadenia

Ak chcete zrusit' bezdrétové prepojenie robotickej
kosacky a aplikacie smart system, v ponuke kosacky
vyberte moznost Odobrat’ zariadenie. Ak schvalite
odobratie zariadenia, medzi robotickou kosackou

a ostatnymi zariadeniami pridanymi v aplikacii smart
system prestane prebiehat’ komunikacia.

Poznamka: Roboticku kosacku je potrebné zo zoznamu
vyrobkov v aplikacii smart system odstranit’ manualne.

3.15 Zabezpecenie

Prostrednictvom tejto volby mézZete vykonat nastavenia
suvisiace so zabezpecenim a spojenim medzi
robotickou kosackou a nabijacou stanicou.

G —| ZABEZPECENIE
Stupen zabezpecenia

Pokrodilé

3.15.1 Stuperi zabezpedenia
Mozete si vybrat' z 3 Urovni zabezpecenia.
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Stupen zabezpeéenia — Kratka
Stredna
Diha

Nizke a Stredné zabezpecenie brani pristupu

k robotickej kosacke, ak je neznamy PIN kod. Vysoké
zabezpecenie zahffha aj vystrahu, ktora zapipa, ak sa po
uplynuti stanoveného ¢asového intervalu nezada
spravny PIN kéd.

Ak sa zada nespravny PIN kod 5-krat za sebou,
roboticka kosacka sa na urcity ¢as zablokuje. Cas
blokovania sa za kazdy novy nespravny pokus predIzi.

Funkcia Kratka Stredna Dlha
Casovy zamok X X X
Poziadavka na

PIN kéd X X
Alarm X

3.15.1.1 Casovy zamok

Tato funkcia spdsobi, ze roboticka kosacka sa nebude
dat’ spustit’ po€as nasledujucich 30 dni bez zadania
spravneho PIN kodu. Po uplynuti 30 dni bude roboticka
kosacka normalne pokracovat' v koseni, ale po otvoreni
dvierok sa zobrazi sprava Zadajte PIN kéd. Znovu
zadajte svoj PIN kod a stlacte tlacidlo OK.

3.15.1.2 Poziadavka na PIN kéd

Tato funkcia znamena, Ze roboticka kosacka bude
vyzadovat' PIN kéd, ked sa hlavny vypina¢ nastavi do
polohy 7 a po kazdom otvoreni dvierok. Bez zadania
spravneho PIN kédu sa roboticka kosacka nebude dat’
pouzivat'.

Ak sa zada nespravny PIN kod 5-krat za sebou,
roboticka kosac¢ka sa na urgity ¢as zablokuje. Cas
blokovania sa za kazdy novy nespravny pokus predizi.

3.15.1.3 Alarm

Tato funkcia znamena, ze ak sa do 10 s po stlaceni
tlacidla STOP alebo zdvihnuti robotickej kosacky

z akéhokolvek dévodu nezada PIN kod, zaznie alarm.
Zvuk tikania signalizuje, Ze sa musi zadat’ PIN kod, aby
sa alarm nespustil. Alarm sa da kedykolvek vypnut
zadanim spravneho PIN kodu.

3.15.2 Pokrocilé

Napredno — Novi signal zanke
Spremeni PIN-kodo

3.15.2.1 Novy signal ohranienia

Signal ohrani¢enia sa vybera nahodne a vytvara
jedinecné spojenie medzi robotickou kosackou a
nabijacou stanicou. Vo vynimo¢nych pripadoch moze
byt potrebné vygenerovat’ novy signal, napriklad ak
maju dve prilahlé instalacie velmi podobny signal.

1. Umiestnite roboticku kosacku do nabijacej stanice.
2. V ponuke vyberte moznost’ Novy signal ohranicenia.
3. Stlacte tlacidlo OK a pockajte na potvrdenie, ze

signal ohrani€enia bol vygenerovany. Zvy¢ajne to
trva priblizne 10 sekund.

3.15.2.2 Zmeiite PIN kéd

Zadaijte novy PIN kéd a stlacte tlaCidlo OK. Pre
potvrdenie zadajte ten isty kod a stlacte tlaidlo OK. Ak
sa PIN koéd zmenil, na displeji sa na chvilu zobrazi
hlasenie PIN zmeneny.

Novy PIN kod si zaznacte do prislusného riadka v Casti
Poznamky. Pozrite si ¢ast’ Uvod na strane 3.

3.16 Instalacia

Pri mnohych pracovnych oblastiach nie je potrebné
menit’ vyrobné nastavenia, avSak v zavislosti od
Clenitosti travnika sa niekedy daju vysledky kosenia
zleps$it pomocou manualnych nastaveni.

INSTALACIA
Pokrytie travnika

Y728

Pokrocilé

3.16.1 Pokrytie travnika

Tato funkcia ponuky sa pouziva na nasmerovanie
robotickej kosacky do vzdialenych Casti pracovnej
plochy. V zlozitych zahradach, napriklad s mnohymi
miestami, ktoré su spojené uzkymi prechodmi, sa daju
vysledky kosenia vyrazne zlepSit zmenou nastaveni.

Nastavit' mozno az 3 vzdialené oblasti. Vyberte oblast
pomocou tlacidiel so Sipkami viavo a vpravo a stlacenim
tlacidla OK.

Pokrytie travnika — Plocha 1
Plocha 2
Plocha 3

| Plocha3

e e ———————a
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Aby roboticka kosacka dosiahla vzdialenu plochu, je
potrebnych niekolko unikatnych nastaveni.

Pokrytie travnika

Plocha 1, 2 alebo 3 — Ako?
Ako daleko?
Ako Casto?
Deaktivovat
Viac

Nastavenie z vyroby umoznuje robotickej kosacke
sledovat’ navadzaci kabel v dizke 300 m v 20 % &asu,
ked opusti nabijaciu stanicu. Ak je navadzaci kabel
kratsi ako 300 m, roboticka kosacka ho bude
nasledovat’ az do bodu, kde je navadzaci kabel
pripojeny k ohrani¢ovaciemu kablu.

3.16.1.1 Area 1, 2 or 3 > Ako?

Roboticka kosacka vyuziva na prechod na plochu 1, 2
alebo 3 navadzaci kabel. Ak sa budu pouzivat’ vietky
plochy, musite dobre zvazit' optimalne umiestnenie
nabijacej stanice. Navadzaci kabel musi prechadzat’
vSetkymi oblast'ami, ale zaroven nesmie prekrocit’
maximalnu dizku.

3.16.1.2 Area 1, 2 or 3 > Ako d'aleko?

Zadajte vzdialenost’ v metroch pozdiz napajacieho kabla
od nabijacej stanice k odlahlej ploche, kde zacne
roboticka kosacka kosit'.

Pomocou tlagidiel so Sipkami doprava a dolava mézete
menit’ rozliéné moznosti.

Tip! Na uréenie vzdialenosti odlahlej plochy pouzite
funkciu Test(Area 1, 2 or 3 > Viac > Test). VVzdialenost
uvedena v metroch sa zobrazi na displeji kosacky, ked
stlacite tlacidlo STOP. Pozrite si Cast’ Ako odmerat’
vzdialenost k odlahlej ploche na strane 28. NameranU
vzdialenost zobrazenu na displeji je mozné ulozit’
priamo k vybratej vzdialenej ploche. Kazda aktualna
hodnota sa méze prepisat’ novou odmeranou
vzdialenostou.

3.16.1.3 Area 1, 2 or 3 > Ako &asto?

Ako Casto sa roboticka kosaCka musi nasmerovat’ na
odlahlt plochu sa vybera ako pomer celkového poétu
pripadov, kedy opusti nabijaciu stanicu. Vo vSetkych
ostatnych pripadoch za¢ne roboticka kosacka kosit’ pri
nabijacej stanici.

Vyberte percento, ktoré zodpoveda pomeru velkosti
odlahlej plochy k celkovej pracovnej ploche. Ak je
vzdialena plocha napriklad polovica celkovej pracovnej
plochy, musi sa zvolit' 50 %. Ak je vzdialena plocha
mensia, musi sa zvolit mensie Cislo. Ak sa pouziva
viacero ploch, vezmite do Uvahy, ze celkovy sucet
nesmie prekroCit' 100 %.

Pre porovnanie uvadzame priklady v Casti Priklady
usporiadania dvora na strane 33.

Pomocou &iselnych tlacidiel Specifikujte percentualny
podiel.

3.16.1.4 Area 1, 2 or 3 > Vypnut’

Kazdu plochu je mozné vypnut alebo zapnut’ bez toho,
aby ste museli opat’ zadavat nastavenia. Vyberte
polozku Vypndt'a stlacte tlacidlo OK.

3.16.1.5 Oblast 1, 2 alebo 3 > Viac > Test

Testovanie vybranych nastaveni mozno povazovat’ za
prirodzenu sucast’ inStalacie.

Pri pouziti funkcie Testroboticka kosacka prejde
najdlhSiu vzdialenost’ od navadzacieho kabla, ktoru
umoznuje zvolena Sirka koridoru.

3.16.1.6 Test: Area 1,2 or 3

Testovanie zvolenych nastaveni:

1. Umiestnite roboticku kosacku do nabijacej stanice.

2. Pomocou tlacidiel so Sipkami nadol a vpravo/viavo
vyberte na obrazovke Prehlad pokrytia fravnika
oblast, ktoru chcete testovat. Stlacte tlacidlo OK.

Vyberte polozku Viac a stlacte tlacidlo OK.
Vyberte polozku 7est a stlacte tlaCidlo OK.
Stladte tlagidlo START (Start) a zatvorte dvierka.

Roboticka kosacka opusti nabijaciu stanicu a zane
nasledovat’ navadzaci kabel smerom k odlahlej
ploche. Skontrolujte, i roboticka kosacka dokaze

o0k w

307 - 002 - 11.10.2017

InStalacia - 27



nasledovat’ navadzaci kabel v celej pozadovanej
vzdialenosti.

7. Test je uspesny, ked roboticka kosaCka dokaze
nasledovat’ navadzaci kabel na pozadované
vychodiskové miesto bez akychkolvek problémov.

3.16.1.7 Ako odmerat’ vzdialenost k odlahlej ploche
1. Zaparkujte roboticku kosacku do nabijacej stanice.

2. Vo funkcii ponuky Area 1, 2 or 3> Ako daleko?
zadajte vzdialenost, ktora je urcite vacsia ako realna
vzdialenost. Maximalna vzdialenost, ktora sa da
zadat, je 500 metrov.

3. Vyberte polozky Area 1, 2 or 3> Viac> Test
a stlacte tlaCidlo OK.

4. Stladte tlagidlo START (Start) a zatvorte dvierka.

5. V pozadovanej polohe stlacte tlacidlo STOP.
Nasledne sa vzdialenost’ zobrazi na displeji. Tuto
hodnotu teraz mézete ulozit' v moznosti Area 1, 2 or
3> Ako daleko?.

3.16.1.8 Area 1, 2 or 3 > Viac > Resetovat’

Pomocou tejto funkcie sa da nastavenie pre jednotlivé
plochy vynulovat na vyrobné nastavenie. Ak chcete
vynulovat' nastavenie plochy, pomocou tladidiel so
Sipkami viavo a vpravo a tla¢idla OK vyberte moznost’
Area 1, 2 or 3> Viac> Resefovat.

3.16.2 Pokrodilé

V ponuke Pokrocilé najdete dalSie nastavenia tykajuce
sa spravania robotickej kosacky. Nastavenia v tejto
ponuke su potrebné iba vtedy, ked je potrebna dalSia
regulacia kosacky, napr. v zlozitych zahradach. Vyrobné
nastavenia su vybrané tak, aby boli vhodné pre vacsinu
pracovnych pléch.

Pokroéilé — Sirka koridoru
Vyjazdové uhly
Dizka ctivania
Chod cez kabel

3.16.2.1 Sirka koridoru

Sirka koridoru je rozmer, ako daleko od navadzacieho
kabla/ohranicujuceho kabla sa mbze roboticka kosacka
pohybovat, ked' ho sleduje do alebo od nabijacej
stanice. Plocha popri kabli, ktoru roboticka kosacka
vtedy vyuziva, sa nazyva koridor.

Cielom prevadzky v réznych vzdialenostiach od kabla je
znizenie rizika tvorby stép. Z tohto dévodu odporuc¢ame

pracovnej oblasti.

Pri sledovani navadzacieho kabla samotna roboticka
kosacka upravuije Sirku koridoru podia velkosti pracovnej
plochy. Zabudovany automaticky mechanizmus
umoznuje robotickej kosacke menit’ vzdialenost’ od
kabla v zavislosti od toho, kde na pracovnej ploche sa
nachadza. Napriklad automaticky zUzi koridor v Uzkych
prechodoch.

Vyrobné nastavenia sa daju pouzit’ pre mnozstvo
pracovnych pléch, t. j. samotna roboticka kosacka méze
pouzit zabudované funkcie tak, aby fungovala v ¢o
najsirsom moznom koridore. V zloZitejSich zdhradach,
napr. kde je navadzaci kabel umiestneny v blizkosti
prekazok, ktoré sa nedaju izolovat’ pomocou
ohraniCujucej slucky, sa da prevadzkova bezpecnost’
zlepsit’ vykonanim niektorych manualnych nastaveni
opisanych nizSie.

3.16.2.2 Sirka koridoru > Navadzanie

Sirka koridoru navadzania sa upravuje automaticky.
Manualne nastavenie je nutné len vo vynimoc¢nych
pripadoch. Sirka koridoru sa da nastavit' v rozsahu
Oaz 9.

Ak je zadana hodnota 0, roboticka kosacka prejde po
navadzacom kabli, o znamena, Ze pri pohybe bude
mat’ stred navadzacieho kabla rovno pod sebou.

Pozadovanu hodnotu zadajte pomocou tlaéidiel so
Sipkami.

Vyrobné nastavenie je 9.
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CORRIDOR WIDTH
Corridor, guida:

3.16.2.3 Vyjazdové uhly

Roboticka kosacka normalne vychadza z nabijacej
stanice v smere v ramci 90° — 270°vyjazdového sektora.
Zmenou vyjazdovych uhlov mbze byt pre roboticku
kosacku jednoduchsie dosiahnut’ najvacsiu pracovnu
plochu, ak je nabijacia stanica umiestnena v prechode.

Exit angles:
Proportion:

z?u‘g’gn

3.16.2.4 Vyjazdové uhly > Sektory

Roboticka kosacka sa da nastavit' na jeden alebo dva
sektory vyjazdu. Ak je nabijacia stanica umiestnena
v prechode, daju sa pouzit' dva vyjazdové uhly,
napriklad 70° - 110° a 250° — 290°.

Ked sa pouzivaju dva vyjazdové uhly, je potrebné tiez
zadat, ako ¢asto musi roboticka kosacka opustit’
nabijaciu stanicu v sekfore 1. Robi sa to pomocou
funkcie Proporcia po€iatoénym zadanim percentuédlneho
podielu.

Napriklad percentudlny podiel 75 % znamena, ze
roboticka kosacka opusti nabijaciu stanicu v sekfore 1
v 75 % pripadov a v 25 % pripadov ju opusti v sekfore 2.

Pomocou Eiselnych tlacidiel zadajte pozadované uhly
v stupnioch pre jednotlivé sektory a percentualny podiel.

3.16.2.5 Dizka ctivania

Tato funkcia umozniuje regulovat’, ako daleko ma
roboticka kosacka cuvat’ z nabijacej stanice predtym,
ako zacne kosit'. Je to uzitoéna funkcia, napriklad ak je
nabijacia stanica umiestnena daleko pod verandou
alebo na inom priestorovo obmedzenom mieste.

Pomocou Eiselnych tlacidiel zadajte pozadovanu
vzdialenost’ cuvania v centimetroch. Vyrobné nastavenie
je 60 cm

REYERSIHG DISTANCE
60 cm

G-Ib

Distance:

300

3.16.2.6 Prechod cez kabel

Skor nez sa roboticka kosacCka obrati, jej predna Cast’
vzdy prejde cez ohraniCujuci kabel po urcitl vzdialenost..

Predvolend vzdialenost je 32 cm, ale ta sa da v pripade
potreby zmenit. D& sa zvolit’ Cislo od 25do 40.

Nezabudnite, Ze uvedena vzdialenost' je len priblizna
hodnota a musi sa povazovat' za orientacnu. Skuto¢na
vzdialenost, o ktoru roboticka kosacka prekro€i
ohranicujuci kabel, sa mbze v praxi lisit'.

Zadajte, o kolko centimetrov ma roboticka kosacka
prekrocit’ ohrani¢ujuci kabel, a stlacte tlacidlo OK.

DRIYE PRST WIRE
Distance: 3 cm
' 25 40

3.17 Nastavenie

Tento vyber vdm umoziuje vykonavat zmeny
vSeobecnych nastaveni robotickej kosacky.

.a. _| NASTAVENIA

Rezim ECO

VSeobecné

3.17.1 Rezim ECO

Tato funkcia automaticky vypne signal v ohranicujucej
slu¢ke, navadzacich kabloch a nabijacej stanici, ked
roboticka kosacka nekosi, t. j. ked sa kosacka nabija
alebo ak nemdze kosit’ pre nastavenia Casovaca.

RezZim ECO — Pouzit rezim ECO

ReZim ECO je vhodné pouzit' v pripade, ked sa

v blizkosti nachadzaju aj iné bezdrétové zariadenia,
ktoré nie su kompatibilné s robotickou kosackou, napr.
niektoré nacuvacie sluCky alebo garazové dvere.

Ked je aktivovany reZim ECO, indikator na nabijace;j
stanici blika nazeleno. ReZim ECO znamena, ze sa
roboticka kosacka da zapnut iba v nabijacej stanici, nie
vonku v pracovnej oblasti.

V reZime ECO je velmi doleZité, aby ste zakazdym pred
vybratim robotickej kosaCky z nabijacej stanice stladili
tlacidlo STOP. Inak nie je mozné spustit’ roboticku
kosacku. Ak bola kosacka vytiahnuta omylom bez toho,
aby sa najskoér stladilo tlacidlo STOP, musi sa kosacka
vlozit' spat’ do nabijacej stanice a musi sa stlacit’ tlaidlo
STOP. Az potom sa da roboticka kosacka spustit’ na
pracovnej ploche.

Ak chcete aktivovat’ rezim ECO, vyberte moznost ECO
mdd a stlacte tlacidlo OK.
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Poznamka: Pred vybratim robotickej kosacky z nabijacej
stanice vzdy stlacte tlaCidlo STOP. V reZime ECO sa
inak roboticka kosacka v pracovnej oblasti nespusti.

3.17.2 VSeobecné

Nastavte jazyk a as alebo vynulujte pouzivatelské
nastavenia a obnovte vyrobné nastavenia.

Vseobecné — Cas a détum
Jazyk
Krajina
Resetovat vsetky
nastav. pouZivatela

Informacie

3.17.2.1 Cas a Datum

Tato funkcia umoznuje nastavit’ aktualny ¢as a datum a
pozadované formaty.

Cas a datum — Nastavit ¢as
Nastavit datum
Format ¢asu

Format datumu

»  Nastavenie casu: Zadajte spravny Cas a stlacenim
tlacidla OK ukoncite ponuku.

»  Nastavenie datumu: Zadajte spravny datum a
stlacenim OK ukoncite ponuku.

»  Formdt ¢asu: Presunte kurzor na pozadovany format

datumu: 12 h 24 h. Ukondite stlacenim tlacidla OK.

Format ddtumu: Presurite kurzor na pozadovany
format datumu:

RRRR-MM-DD (rok—-mesiac—den)
MM-DD-RRRR (mesiac-deri-rok)
DD-MM-RRRR (defn-mesiac-rok).
Ukoncite stlacenim tlacidla OK.

3.17.2.2 Jazyk

Pomocou tejto funkcie nastavte jazyk.

Na vyber jazyka: Presunte kurzor na pozadovany jazyk
a stlacte tlacidlo OK.

3.17.2.3 Krajina

S touto funkciou mézete vybrat’ krajinu, v ktorej budete
roboticku kosacku pouzivat.

Presunte kurzor na pozadovanu krajinu a stlacte OK.

3.17.2.4 Resetovat véetky nastav. pouzivatela

Tato funkcia vam umozriuje resetovat’ vSetky nastavenia
robotickej kosacky na predvolené vyrobné nastavenia.

Tieto nastavenia sa vSak nezmenia:

» Stupen zabezpecenia

*+  PIN kod

» Signal z ohraniCenia

+ Datum & Cas

«  Jazyk

* Krajina

1.V ponuke vyberte moznost’ Resetovat’ vsetky
nastav. pouZivatela a stlacte tlacidlo OK.

2. Vyber potvrdte stlacenim tlacidla OK.

3.17.2.5 Informacie

Ponuka /nfo obsahuje informacie o sériovom Cisle
a réznych verziach softvéru robotickej kosacky.
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3.18 Prehlad trukttry ponuky

O

Casovnik

Pregled/ponedeljek

I
Obdobje 1

Obdobje 2

Kopiraj Ponastavi

vsi Pon Tor Sre
dnevi

2

SensorControl*

Vklop/izklop

Cas kosnje

IIII I_I_I

pet Sob Ned  Trenutni  Ves teden
dan

Sistem Smart**
"J Ilsemlma l

napravo |

Nizko Srednje

Odstrani Stanje

Visoko

Povezava vzpostavijena

Da/Ne

Moc¢ signala

Dobro Sibko Slabo

Varnost

Stopnja varnosti

I I I
Nizko Srednje Visoko

I
Napredno

Novi signal Spremeni
zanke PIN-kodo

* GARDENA R130Li, R130LiC, R160Li, R160LiC
** GARDENA R100LiC, R130LiC, R160LiC
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3.19 Prehiad Strukttry ponuky

Namestitev
\ Y74 |
Pokritost Napredno
trate
Obmocja 1-3
I I I I I I I I I
Kako? Kako Kako Onemogoc¢i Vec Sirina Izhodni  Vzvratna Vozi
dale¢? pogosto? koridorja koti voZnja ob Zici
— razdalja
Test Ponastavitev
a Nastavitve
I I
ECO nacin Splosno
Vklop/izklop I i i i I
Cas in Jezik Drzava Ponastavi vse Informacije
datum Uporabniske
nastavitve
I I I I
Nastavi ¢as Nastavi Format ¢asa Format
datum datuma
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3.20 Priklady usporiadania dvora

Fungovanie robotickej kosacky do urcitej miery ovplyviuju aktivne nastavenia. Vdaka tprave nastaveni roboticke;
kosacky podla tvaru travnika sa kosacka lahsie dostane do vSetkych Gasti, a tak sa dosiahne vyborny vysledok

kosenia.

Rézne rozlozenia zahrady vyzaduiju rézne nastavenia. Na nasledujlcich strankach je uvedenych niekolko prikladov
rozloZeni s navrhmi indtalacie a nastaveni.

Odporucané nastavenia Casovaca pre nasledujuce priklady platia pre kosa¢ku R100Li, R100LiC, ak nie je uvedené

inak.

Dal$iu pomoc ohladne instalacie najdete na lokalite www.gardena.com. Vyberte krajinu a potom otvorte stranky
s podporou, na ktorych najdete dalSie informacie a videa.

Poznamka: Predvolené nastavenie robotickej kosacky je zvolené tak, aby fungovala v ¢o najva¢Som pocte réznych

zahrad. Nastavenia je potrebné upravit iba v pripade osobitnych podmienok instalacie.

3.20.1 Otvorena a rovna plocha

Plocha 150 m?

Casovac R100Li, R100LiC
08:00 - 14:00, pondelok, streda, pia-
tok
R130Li, R130LiC, R160Li, R160LiC
08:00 - 13:00, pondelok, streda, pia-
tok

Pokrytie travne/ | Vyrobné nastavenie

plochy

Poznamky Casovaé sa pouziva, aby trava nevy-

zerala ujazdend, ked je plocha men-
Sia ako maximalna vykonnost’ robotic-
kej kosacky.

3.20.2 Viacero ostrovéekov a 35 % svah

Plocha

500 m?

Casovac

R100Li, R100LiC
08:00 - 18:30, pondelok aZ nedela

R130Li, R130LiC, R160Li, R160LiC
08:00 - 16:30, pondelok az nedela

plochy

Pokrytie travnej

Vyrobné nastavenie

Poznamky

Umiestnite nabijaciu stanicu v dolnej
Casti pracovnej plochy. Na strmom
svahu polozte navadzaci kabel Sikmo
k stupaniu. Dbajte, aby bol navadzaci
kabel ulozeny podia odportéani v &a-
sti PoloZenie a pripojenie navadzacie-
ho kabla na strane 19
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3.20.3 Zahradu v tvare L s niekolkymi ostrovéekmi a nabijacia stanica nainstalovana v Gizkom priestore

Plocha 800 m?
Casovac R100Li, R100LiC
07:00 - 24:00, pondelok az nedela
R130Li, R130LiC, R160Li, R160LiC
08:00 - 22:00, pondelok aZ nedela
Pokrytie travne/ | Plocha 1:
plochy Ako?Navéadzanie
Ako daleko? X m
Ako casto?60 %
Poznamky Nastavenie Pokrytie travnej plochy

(Ako &asto?) pri moznosti Navadzaci
musi byt zadané ako hodnota zodpo-
vedajuca najvacsej Casti pracovnej
oblasti, kedze na vacsinu pracovnej
oblasti sa roboticka kosacka lahko
dostane tak, ze po vyjazde z nabija-
cej stanice bude sledovat navadzaci
kabel. Dbajte, aby bol navadzaci ka-
bel ulozeny podia odportéani v ¢asti
PoloZenie a pripojenie navddzacieho
kabla na strane 19.

3.20.4 Zahrada v tvare U spojena uzkym priechodom

Plocha 1 000 m?
Casovac R100Li, R100LiC
06:00 - 24:00, pondelok aZ nedela
R130Li, R130LiC, R160Li, R160LiC
07:00 - 24:00, pondelok az sobota
Pokrytie travnej | Plocha 1:
plochy Ako?Navadzanie
Ako daleko? X m
Ako casto? 40 %
Poznamky Navadzaci kabel sa musi umiestnit’

pozdiz tzkeho priechodu, aby robo-
ticka kosacka lahko nasla nabijaciu
stanicu z lavej strany pracovnej obla-
sti. Pokrytie travnef plochy, Ako ca-
sto?je nastavené na hodnotu 60 %,
pretoZe plocha nalavo tvori takmer
polovicu celkovej plochy. Dbajte, aby
bol navadzaci kabel ulozeny podia
odporucani v Casti PoloZenie a pripo-
Jjenie navadzacieho kabla na strane
79.

1,5m/5 ft
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3.20.5 Nesymetricka pracovna plocha s izkym priechodom a niekolkymi ostrovéekmi

Plocha 800 m2

Casovac R100Li, R100LiC
07:00 - 24:00, pondelok az sobota
R130Li, R130LiC, R160Li, R160LiC
08:00 - 22:00, pondelok az sobota

Pokrytie travne/ | Vyrobné nastavenie

plochy

Poznamky Navadzaci kabel sa musi umiestnit’

pozdiz tizkeho prechodu, aby robotic-
ka kosacka lahko nasla nabijaciu sta-
nicu z pravej strany pracovnej oblasti.
Kedze plocha na pravej strane je iba
malou ¢astou pracovnej plochy, mo-
Zu sa pouzit’ vyrobné nastavenia pre
Pokrytie travnej plochy. Dbaijte, aby
bol navadzaci kabel ulozeny podia
odporucani v Casti PoloZenie a pripo-
Jjenie navadzacieho kdbla na strane
79.

3.20.6 Tri oblasti spojené dvoma Uzkymi priechodmi

Plocha

800 m2

Casovac

R100Li, R100LiC:
07:00 - 24:00, pondelok az sobota

R130Li, R130LiC, R160Li, R160LiC:
08:00 - 22:00, pondelok az sobota

Pokrytie travnika

Plocha 1: Plocha 2:

Ako?Navéadzanie | Ako? Navadzanie
Ako daleko? X m | Ako daleko? X m
Ako Casto?25 % | Ako casto?25 %

Poznamky

PretoZe pracovna oblast’ obsahuje tri
oblasti spojené uzkymi priechodmi,
musi sa pouzit’ Pokrytie trévnika na
vytvorenie niekolkych oblasti, aby sa
dosiahol rovhomerny vysledok kose-
nia celej pracovnej oblasti. Dbajte,
aby bol navadzaci kabel ulozeny pod-
la odportéani v &asti PoloZenie a pri-
pojenie navadzacieho kabla na strane

79.
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3.20.7 Vediajsia plocha

Plocha 500 + 100 m?

Casovac R100Li, R100LiC:
08:00 - 20:30, pondelok, utorok, Stvr-
tok, piatok, sobota
R130Li, R130LiC, R160Li, R160LiC:
08:00 - 18:30, pondelok, utorok, stvr-
tok, piatok, sobota

Pokrytie travne/ | Vyrobné nastavenie

plochy

Poznamky Vediajsia plocha sa kosi pomocou re-

zimu Veg//.vajs’/a plocha v stredu
a v nedelu.
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4 Prevadzka

4.1 Hlavny vypinag

VYSTRAHA: Pred spustenim robotickej kosacky
do prevadzky si dokladne precitajte
bezpeclnostné pokyny.

VYSTRAHA: Ruky a nohy drzte mimo dosahu
rotujucich nozov. Po€as prevadzky motora nikdy
nedavajte ruky alebo nohy do tesnej blizkosti
telesa kosacky alebo pod kosacku.

VYSTRAHA: Nikdy nepouzivajte roboticku
kosacku, ak sa v oblasti kosenia nachadzaju
osoby, najméa deti, alebo domace zvierata.

Prepnutim hlavného vypinaga do polohy 7 roboticku
kosacku spustite.

Ak kosacku nepouzivate alebo ak vykonavate
kontrolu alebo udrzbu, nastavte hlavny vypinac do
polohy 0.

Ked je hlavny vypina¢ prepnuty do polohy 0, motory
robotickej kosacky sa nedaju spustit’.

4.2 Start

1.

2.
3.
4

Stlacenim tlacdidla STOP otvorte dvierka.
Prepnite hlavny vypinac do polohy 7.
Zadajte PIN kod.

Stlacte tlacidlo START (Spustit).

@ GARDENA’

® SEE©

h

S5
S J

Vyberte pozadovany prevadzkovy rezim. Pozrite si

kapitolu Prevadzkovy reZim — Spustenie na strane

37.

Do 10 sekund zatvorte dvierka.

Ak je roboticka kosacka odstavena v nabijacej
stanici, odide z nabijacej stanice az vtedy, ked bude
batéria plne nabita a ak je Casovac nastaveny tak,
Zze umoznuje prevadzku kosacky.

Poznamka: Pred zatvorenim dvierok vzdy spustite
roboticku kosacku stlacenim tlacidla START.

4.3 Prevadzkovy rezim — Spustenie

Po stlaceni tladidla START (Spustit’) sa daju vybrat’
nasledujuce moznosti prevadzky.

» Hlavna plocha

« Vedlaj$ia plocha

+ Potlagit’ casoval

CLOSE HATCH TOSTART

& Main area
2 Secondary area
 Override timer p

4.3.1 Hlavna plocha

Hlavna plocha predstavuje Standardny prevadzkovy
rezim, v ktorom roboticka kosacka automaticky kosi a
automaticky sa nabija.

4.3.2 Vedlajsia plocha

Pri koseni vediaj$ich ploch sa musi pouzivat nastavenie
Vedlajsia plocha. Ak vyberiete moznost Ved/ajsia
plocha, roboticka kosacka bude kosit' az do vybitia
akumulatora.

Ak sa roboticka kosacka nabija v rezime Ved/ajsia
plocha, nabije sa Uplne, vyjde von priblizne 50 cm
a potom sa zastavi. To znamena, ze je nabita

a pripravena na zacatie kosenia.

Ak sa po nabijani bude kosit’ hlavna pracovna oblast, je
vhodné pred umiestnenim robotickej kosacky do
nabijacej stanice prepnut vyber prevadzky na rezim
Hlavna plocha.

4.3.3 Potladit’ ¢asovac

VSetky aktivované nastavenia ¢asovaca sa daju
docasne prerusit’ vyberom moznosti Potlacit’ casovac.
Casovac sa da potlacit’' na 24 hodin alebo 3 dni.

4.4 Prevadzkovy rezim Parkovanie

Po stlaceni tlacidla PARK (Parkovanie) sa daju vybrat
nasledujuce prevadzkové rezimy.

CLOSE HATCH TO MARK

notice

@ Park until further ﬂ

4.4 1 Zaparkuj do dalSej spravy

Roboticka kosacka zostane v nabijacej stanici, kym
nebude zvoleny iny prevadzkovy rezim stlacenim
Startovacieho tlacidla START.
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4.4.2 Zacni s dalSim nastavenim ¢asovaca

Roboticka kosacka zostane v nabijacej stanici, kym
najblizSie nastavenie ¢asovaca nepovoli prevadzku.
Tento vyber prevadzky je vhodny, ak chcete zrusit
prebiehajuci cyklus kosenia a nechat roboticku kosacku
v nabijacej stanici do dalSieho dna.

4.5 Stop
1. Stlacte tlacidlo STOP.

Roboticka kosacka sa zastavi, kosiaci motor sa vypne
a otvoria sa dvierka.

Model Pracovna kapacita, m?2 za hodi-
nu a den

R100Li, R100LiC Priblizne 59

R130Li, R130LiC Priblizne 68

R160Li, R160LiC Priblizne 70

Ak mé pracovna oblast’ velkost napr. 800 m2, roboticka
kosacka musi byt’ v prevadzke:

Model Hodin denne
R100Li, R100LiC 14
R130Li, R130LiC 12
R160Li, R160LiC 11

4.6 Vypnite
1. Stlacte tlaCidlo STOP.
2. Prepnite hlavny vypina¢ do polohy 0.

Ak sa vyZaduje vykonanie udrzby, alebo ak je potrebné
vyniest roboticku kosacku mimo pracovnej plochy, vzdy
vypnite roboticku kosacku pomocou hlavného vypinaca.

4.7 Casovaé a pohotovostny rezim

Ak chcete zabranit' utlaceniu travnika, pouzite funkciu
CasovacCa (pozrite si Cast’ Casovac na strane 22).

4.7.1 Pohotovostny rezim

Roboticka kosacka ma integrovany pohotovostny rezim
podia tabulky Pohotovostny rezim. Pohotovostny reZim
poskytuje napriklad dobru prilezitost’ na zalievanie alebo
hry na travniku.

Model Pohotovostny interval, podet ho-
din denne

R100Li, R100LiC min. 7

R130Li, R130LiC min. 5

R160Li, R160LiC min. 1

4.7.2 Nastavenie ¢asovaca

Pri nastavovani ¢asovaca pocitajte s tym, Ze roboticka
kosacka kosi priblizne poCet metrov Stvorcovych za
hodinu a den uvedeny v tabulke Pracovna kapacita.

Tieto Casy su len orientacné a zavisia napriklad od
kvality travy, ostrosti nozov a veku batérie.

VYSTRAHA: Ak chcete zabranit’ koseniu

A v Case, ked su zvyCajne nablizku deti, domace
zvierata alebo akékolvek iné objekty, ktoré by
mohli byt zranené alebo poskodené rotujucimi
nozmi kosacky, pouzite Casovac.

Na zaklade nastaveni z vyroby platnych pre ¢asovacd
mdze roboticka kosacka fungovat’ 24 hodin denne, 7 dni
v tyzdni. Roboticka kosacka v§ak nebude v prevadzke
pocas zabudovaného pohotovostného intervalu.

4.7.3 Priklad 1
Casy pouzité v tomto priklade platia pre kosacku

GARDENA R130Li, R130LiC, no tento princip je
rovnaky aj pri ostatnych modeloch.

Nastavenie ¢asovaca, peridda 1: 00:00 - 22:00.
Aktivna peridéda (A): 00:00 - 19:00.

Podia vyrobného nastavenia roboticka kosacka zaéne
kosit' travnik o 00:00. Kosacka je vSak od 19:00

v pohotovostnom rezime zaparkovana v nabijacej stanici
a odpociva, kym o 00:00 nezaéne znova kosit'.

Ak je nastavenie Casovaca rozdelené na dve pracovné
periddy, pohotovostny interval sa da rozdelit’ na niekolko
intervalov. Minimalny pohotovostny interval v§ak musi
byt’ v stilade s tabulkou Pohotovostny interval.
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24 ur

Delovanje

GARDENA R130Li, R130LiC

Prevadzka, A = max. poCet hodin 19

Nabijanie/pohotovostny rezim, B =min. |5
pocet hodin

4.7.4 Priklad 2

Casy pouzité v tomto priklade platia pre kosacku
GARDENA R130Li, R130LiC, no tento princip je
rovnaky aj pri ostatnych modeloch.

Nastavenie ¢asovaca, periéda 1 (A): 00:00 - 18:00.
Nastavenie ¢asovaca, peridéda 2 (C): 20:00 - 23:00.
Aktivna peridéda (A): 00:00 - 16:00
Aktivna periéda (C): 20:00 - 21:00.

Roboticka kosacka bude pracovat’ medzi 00:00 a 18:00.
Znovu zacne o 20:00, ale z dévodu pohotovostného
rezimu sa o 21:00 zastavi a prevadzka sa opat’ spusti

o 00:00.

GARDENA R130Li, R130LiC

Prevadzka, A + C = max. pocet hodin 19

Nabijanie/pohotovostny rezim,B+ D= |5
min. pocet hodin

4.8 Nabijanie vybitej batérie
Ked je robotickd kosatka GARDENA nov4 alebo bola

dihsi ¢as skladovana, bude batéria vybita a pred
zapnutim ju bude potrebné nabit'.

VYSTRAHA: Robotickt kosagku nabijajte len

A pomocou nabijacej stanice, ktora je pre nu
uréena. Nespravne pouzivanie moze sposobit’
uraz elektrickym prudom, prehrievanie alebo
unik leptavej kvapaliny z batérie.

V takomto pripade oplachnite vyteCeny
elektrolyt vodou a v pripade zasiahnutia oci a
pod. vyhladajte lekarsku pomoc.

1. Prepnite hlavny vypina¢ do polohy 7.

2. Umiestnite roboticku kosacku do nabijacej stanice.
Otvorte dvierka a zasunte roboticku kosacku ¢o
najviac dovnutra, aby sa zaistil riadny kontakt medzi
robotickou kosackou a nabijacou stanicou. Pozrite si
umiestnenie kontaktnych a nabijacich pasikov
v &asti Prehlad vyrobku na strane 5

3. Na displeji je zobrazené hlasenie, ze prebieha
nabijanie.

4.9 Nastavenie vysky rezu

Vyska rezu sa da menit’ od hodnoty MIN (2 cm) po

hodnotu MAX (6 cm).

Ak je trava prili§ vysoka, nechajte roboticku kosacku
zacat’ kosit’ pri nastaveni vysky rezu MAX (maximalna
vyska). Ked bude trava kratSia, vySku rezu mézete
postupne znizovat'.

4.9.1 Nastavenie vySky kosenia

1. Zastavte robotickl kosacku stlacenim tlacidla STOP.

2. Otvorte dvierka mechanizmu nastavenia vysky
kosenia.

3. Otocte gombik do pozadovanej polohy.
* Ak chcete zvacsit vysku rezu, otacajte gombik
v smere pohybu hodinovych ruci€iek.
* Ak chcete zmensit vysSku rezu, otacajte gombik
proti smeru pohybu hodinovych ruciciek.
4. Zatvorte kryt.

VAROVANIE: Pocas prvého tyzdia po novej

A instalacii sa vySka rezu musi nastavit na MAX,
aby sa neposkodil ohranicujuci kabel. Potom sa
vySka rezu moze znizovat’ postupne po krokoch
kazdy tyzden dovtedy, kym sa nedosiahne
pozadovana vyska rezu.
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5 Udrzba

5.1 Uvod - udrzba

Pravidelne kontrolujte a Cistite robotickd kosacku a v
pripade potreby vymente opotrebované diely, aby sa
zlepsila jej prevadzkova spolahlivost a zabezpegila diha
Zivotnost. Akakolvek Udrzba a oprava sa musi vykonat’
podia pokynov spoloénosti GARDENA. Pozrite si &ast’
Zarucné podmienKky na strane 55.

Pri prvom pouziti robotickej kosacky je potrebné raz za
tyzden kontrolovat’ rezny kotu¢ a noze. Ak bola miera
opotrebovania poc¢as tohto obdobia nizka, interval
kontroly sa mdze predizit.

Je dblezité, aby sa rezny kotué volne otadal. Okraje

nozov nesmu byt poskodené. Zivotnost nozov sa meni
a vo velkej miere zavisi napriklad od:

« &asu prevadzky a velkosti pracovnej plochy,

» typu travy a sezénneho rastu,

* pddy, piesku a pouzivania hnojiv,

» pritomnosti predmetov ako napr. Sisky, opadané
ovocie, hracky, nastroje, kamene, korene
a podobne.

Obvykla zivotnost' je 3 az 6 tyzdnov pri pouziti za
vhodnych podmienok. Viac informacii o vymene nozov
najdete v Casti Vymena noZov na strane 40.

A VYSTRAHA: Pouzivajte ochranné rukavice.

Poznamka: Pri praci s tupymi nozmi su vysledky kosenia
horSie. Trava sa nepokosi Cisto a je potrebné vacsie
mnozstvo energie, takze roboticka kosacka nepokosi
tak( velku oblast’.

5.2 Cistenie robotickej kosacky

Roboticka kosacka sa musi udrziavat' v Cistote.
Kosacka, ku ktorej sa zachytilo velké mnoZstvo travy, si
tak dobre neporadi so stipanim. Cistenie odpori¢ame
vykonavat’ pomocou kefky.

nikdy nepouzivajte vysokotlakovy disti¢ ani
teCucu vodu. Na Cistenie nikdy nepouzivajte
rozpustadla.

c VAROVANIE: Na Cistenie robotickej kosacky

5.2.1 Sasi a rezny kot(é
1. Prepnite hlavny vypina¢ do polohy 0.
2. Polozte roboticku kosacku nabok.

3. Ocistite rezny kotu€ a rdm napr. pomocou kefy na
riad. Zaroven skontrolujte, i sa rezny kotu¢ otaca
volne vodi krytu na ochranu néh. Skontrolujte tiez, &i
st noze nepo$kodené a mozu sa volne otadat’. Ak
sa dlha trava alebo iné predmety dostanu dovnutra,
mézu branit’ otaCaniu rezného kotuca. Aj maly
brzdiaci u€inok vedie k vys$3ej spotrebe energie
a v najhorsom pripade spOsobi, ze roboticka
kosacka nebude schopna pokosit’ velky travnik.

5.2.2 Sasi

Vycistite spodnu Cast’ Sasi. Poutierajte ho kefou alebo
vlhkou handri¢kou.

5.2.3 Kolesa

Vydistite priestor okolo prednych kolies a zadného
kolesa, ako aj konzolu zadného kolesa. Trava

v kolesach méze ovplyvnit’ funkénost’ kosacky na
svahoch.

5.2.4 Hlavna konStrukcia

Na ocistenie telesa pouzite vihkd, makku Spongiu alebo
handricku. Ak je teleso velmi $pinavé, je mozné, ze
budete musiet’ pouzit’ mydlovy roztok alebo Cistiaci
prostriedok na riad.

5.2.5 Nabijacia stanica

Nabijaciu stanicu pravidelne Cistite od travy, listov,
vetvi€iek a inych predmetov, ktoré mézu branit’
zaparkovaniu kosacky.

5.3 Vymena nozov

VYSTRAHA: Vzdy pouZivajte spravny typ nozov
A a skrutiek. Spolo¢nost’ GARDENA dokaze
zarucit’ bezpecnost’ len pri pouzivani
originalnych nozov. Ak vymenite iba noze
a skrutku pouzijete opakovane, méze to
spbsobit’ opotrebovanie skrutky po€as kosenia
a jej zlomenie. Noze mbzu potom byt’
vymrstené spod telesa kosacCky a spOsobit’
vazne urazy.

Z bezpecnostnych dévodov vymerite opotrebované
alebo poskodené diely. Aj ked' su noze neporusené,
maju sa pravidelne vymienat, aby boli vysledky kosenia
¢o najlepsie a aby bola spotreba energie nizka.

Roboticka kosacka je vybavena 3 nozmi, ktoré su
priskrutkované k reznému kotucu. Vsetky 3 noze a
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skrutky sa musia vymiefat’ naraz, aby sa tak zaistilo
vyvazenie kosiaceho systému.

Pouzivajte originalne noze GARDENA s vyrazenym
logotypom H. Pozrite si Cast’ Zarucné podmienky na
strane 55.

5.3.1 Vymena nozov
1. Prepnite hlavny vypina¢ do polohy 0.

2. Obratte roboticku kosacku naopak. Roboticku
kosacku umiestnite na makky a rovny povrch, aby
sa neposkriabalo teleso a dvierka.

3. Odstrante 3 skrutky. Pouzite plochy alebo krizovy
skrutkovac.

4. Odstrante kazdy ndz a skrutku.
5. Pripevnite nové noze a skrutky.
6. Skontrolujte, & sa noze mozu voine otaéat’.

5.4 Aktualizacia softvéru

Ak servis vykonava miestny zastupca spolo¢nosti
GARDENA, servisny technik stiahne do robotickej
kosacky dostupné softvérové aktualizacie. Majitelia
robotickych kosaCiek GARDENA si vSak mbzu
pravidelné aktualizacie softvéru stahovat’' z webovej
stranky GARDENA a méZzu si ich nainstalovat’ do
robotickych kosadiek. Registrovani pouzivatelia dostanu
o tychto aktualizaciach oznamenie e-mailom. Ak chcete
prevziat’ softvér, roboticka kosacka musi byt pripojena
k pocitadu cez prilozeny kabel USB.
1. Pripojte kdbel USB do pocitaca a robotickej
kosacky.

a) Odstrante poistku servisnej zasuvky na spodnej
strane kosacky. Servisna zasuvka je umiestena
vedla hlavného vypinaca.

b) Zapojte kadbel USB do portov USB pocitaca.

c) Zapojte kabel USB do servisnej zasuvky
robotickej kosacky. Kabel USB sa da zapoijit’ len
jednym spbésobom.

2. Prepnite hlavny vypina¢ do polohy 7 a kosacku
postavte na v3etky kolesa.

3. Postupujte podia pokynov na aktualizaciu softvéru,
ktoré ste dostali e-mailom.

4. Po dokonceni programovania kosacky odpojte kabel
USB a nasadte poistku servisnej zasuvky. Ak je
poistka servisnej zasuvky viditeine poskodena, musi
sa vymenit’ cela poistka. Skontrolujte, i je poistka
uplne uzamknuta.

5.5 Akumulator

Akumulator je bezudrzbovy, ma vSak obmedzenu
zivotnost' 2 az 4 roky.

Zivotnost’ akumulatora zavisi od dizky sezény a od toho,
kolko hodin denne sa roboticka kosacka pouziva. Dlha
sezo6na alebo vela hodin pouZivania denne znamena, ze
akumulator sa musi vymiefat pravidelnejSie.

VYSTRAHA: Robotickl kosa¢ku nabijajte len
pomocou nabijacej stanice, ktora je pre nu
uréena. Nespravne pouzivanie moze sposobit’
uraz elektrickym prudom, prehrievanie alebo
unik leptavej kvapaliny z batérie. V takomto
pripade oplachnite vyteCeny elektrolyt vodou a
v pripade zasiahnutia o¢i a pod. vyhladaijte
lekarsku pomoc.

byt batéria uplne nabit4. Ak batéria nebude
uplne nabita, moze sa poskodit' a v niektorych
pripadoch méze byt nepouzitelna.

e VAROVANIE: Pred zimnym uskladnenim musi

Ak je Cas prevadzky robotickej kosatky medzi nabijanim
kratSi nez obycCajne, znamena to, Ze batéria starne a
nakoniec bude potrebné ju vymenit. Batéria je

v poriadku, kym roboticka kosacka udrziava dobre
pokoseny travnik.

5.5.1 Vymena batérie

VYSTRAHA: Pouzivaijte iba originalne batérie
odporucané vyrobcom. Pri inych batériach nie je
mozné zarucit’ bezpecnost’ produktu.
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Nepouzivajte nenabijateiné batérie. Pri vyberani
batérie musi byt zariadenie odpojené od
sietovej pripojky.

Prepnite hlavny vypina¢ do polohy 0.

Prevratte roboticku kosacku. Roboticku kosacku
umiestnite na makky a rovny povrch, aby sa
neposkriabalo teleso a kryt displeja.

Ocistite okolie krytu batérie.

Odskrutkuijte Styri skrutky krytu batérie (Torx 20) a
odstrante kryt batérie.

Batériu’ opatrne zdvihnite a odpojte konektory.
POZNAMKA! Netahajte za kable. Podrzte konektory
a uvolnite zapadku.

Novu originalnu batériu pripojte tak, Ze konektory
zatladite k sebe, az kym do seba zapadnu.

Vlozte batériu do prisluSného otvoru tak, aby bola
nalepka ,Touto stranou nadol“ natoena smerom
nadol.

Pripevnite kryt batérie tak, aby ste nim rleprivreli
kable. Ak je tesnenie krytu batérie viditelne
poskodené, musi sa vymenit’ cely kryt batérie.
Doékladne utiahnite do kriza Styri skrutky krytu
akumulatora (Torx 20).

5.6 Zimny servis

Pred zimnym uskladnenim odneste roboticku kosacku
na servisnu prehliadku k miestnemu zastupcovi
spolo¢nosti GARDENA. Pravidelny zimny servis
zachova roboticku kosacku v dobrom stave a vytvori ¢o
najlepsie podmienky pre novl sezénu bez akychkolvek
preruseni.

Servisna prehliadka zvyCajne pozostava z:

dokladného vycistenia hlavnej konstrukcie, ramu,
rezného kotuca a v8etkych dalSich pohyblivych
Casti.

preskuSania funk&nosti kosacky a jej komponentov,
kontroly a v pripade potreby vymeny
opotrebovanych dielov, ako su napriklad noze alebo
loziska,

PreskuSania kapacity batérie kosacky, ako aj
odporucania vymeny batérie v pripade potreby.

V pripade potreby mdze miestny zastupca
spoloénosti GARDENA do robotickej kosacky
nainstalovat’ novy aktuélny softvér, pripadne pridat’

nové funkcie.
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6 Riesenie problémov

6.1 Uvod - rieSenie problémov

V tejto kapitole je uvedeny zoznam hlaseni, ktoré sa mozu objavit’ na displeji v pripade poruchy. Ku kazdému
hlaseniu je uvedeny navrh priginy a krokov, ktoré treba vykonat’. Tato kapitola tiez obsahuje niekolko priznakov, podia
ktorych sa mézete riadit’, ak roboticka kosacka nefunguje podia o8akavani. Viac navrhov na vykonanie krokov v
pripade poruchy alebo priznakov najdete na lokalite www.gardena.com.

6.2 Chybové hlasenia

Niz$ie je uvedenych niekolko chybovych hlaseni, ktoré sa mézu zobrazit’' na displeji robotickej kosacky. Ak sa rovnaké
hlasenie zobrazuje €asto, obratte sa na miestneho zastupcu spolo¢nosti GARDENA.

Hlasenie

Pri¢ina

Cinnost’

Motor blokovany, lavy

Trava alebo iny predmet sa omotali okolo
hnacieho kolesa.

Skontrolujte hnacie koleso a odstrante travu
alebo iny predmet.

Moftor kolies blokova- | Trava alebo iny predmet sa omotali okolo Skontrolujte hnacie koleso a odstrante travu
ny, pravy hnacieho kolesa. alebo iny predmet.
Zablokovany kosiaci | Trava alebo iny predmet sa omotali okolo rez- | Skontrolujte hnacie koleso a odstrante travu
system ného kotuca. alebo iny predmet.
Rezny kotu¢ sa nachadza v kaluzi alebo vo | Presunte robotickd kosacku a zabrante hro-
vode. madeniu vody v pracovnej oblasti.
Ziadny signél z ohra- | Nie je pripojeny zdroj napajania. Skontrolujte pripojenie k elektrickej zasuvke
nicenia a Ci sa aktivoval isti€ proti zemnému spojeniu.

Skontrolujte, &i je k nabijacej stanici pripojeny
nizkonapatovy kabel.

Nizkonapatovy kabel je poSkodeny alebo nie
je pripojeny.

Skontrolujte, €i nizkonapat'ovy kabel nie je
poskodeny. Skontrolujte tiez, &i je spravne
pripojeny k nabijacej stanici a k zdroju napa-
jania.

Kabel ohraniCenia nie je pripojeny k nabijace;j
stanici.

Skontrolujte, €i su konektory ohraniujuceho
kabla spravne pripojené k nabijacej stanici.
Ak su konektory poskodené, vymerite ich. Po-
zrite si Cast' Pripojenie ohranicujuceho kabla
na strane 18.

OhraniCovaci kabel je preruseny.

Zistite, kde je prerusenie. Nahradte poskode-
ny usek obvodu novym kablom a napojte ho
pomocou originalnej spojky. Pozrite si Cast’
Hiadanie preruseni v ohranicujucom kabli na
strane 49.

Je aktivovany reZim ECO a roboticka kosac-
ka sa pokusila spustit’ mimo nabijacej stani-
ce.

Umiestnite roboticku kosacku do nabijace;j
stanice, stlacte tlagidlo START (Start) a za-
tvorte dvierka. Pozrite si Cast’ Nastavenie na
strane 29.

Ohrani¢ovaci kabel sa na ceste k ostrovéeku
a z ostrovéeka krizuje.

Skontrolujte, ¢i je ohrani€ovaci kabel poloze-
ny podia pokynov, napr. v spravnom smere
okolo ostrovéeka. Pozrite si Cast’ /nstaldcia na
strane 26.

Prerusilo sa spojenie medzi robotickou ko-
sackou a nabijacou stanicou.

Umiestnite roboticku kosacku do nabijace;j
stanice a vygenerujte novy signal ohranienia
(pozrite si Cast’ Novy signal ohranicenia na
strane 26).

Rusivé vplyvy sposobené kovovymi predmet-
mi (ploty, ocelova vystuz) alebo zakopanymi
kablami v blizkosti.

Skuste presunut’ ohraniCovaci kabel.
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Hlasenie Prigina Cinnost

Uviaznuta Roboticka kosacka sa o nieo zachytila. Uvolnite roboticku kosacku a odstrarite prici-
nu uviaznutia.

Roboticka kosacka uviazla za viacerymi pre- | Skontrolujte, &i sa tu nevyskytuju prekazky
kazkami. braniace robotickej kosa¢ke pohnuat' sa z mie-
sta.

Mimo pracovnej plo- | Pripojenia ohrani€ovacieho kabla k nabijacej | Skontrolujte, €i je ohraniCovaci kabel spravne

chy stanici su prekrizené. pripojeny.

Ohranicujuci kabel je prilis blizko k okraju Skontrolujte, &i je ohraniCujuci kabel ulozeny

pracovnej oblasti. v sulade s pokynmi. Pozrite si Cast’ /nstaldcia

Pracovna oblast’ ma pri ohraniCujucom kabli na strane 26

prilis strmy sklon.

Ohranicujuci kabel je polozeny v nespravnom

smere okolo ostrovéeka.

Rusivé vplyvy spbsobené kovovymi predmet- | Skuste presunut’ ohranicovaci kabel.

mi (ploty, ocelova vystuz) alebo zakopanymi

kablami v blizkosti.

Roboticka kosacka ma tazkosti pri rozpozna- | Umiestnite roboticku kosacku do nabijacej

vani vlastného signalu od inej prilahlej insta- | stanice a vygenerujte novy signal ohranienia

lacie robotickej kosacky. (pozrite si Cast’ Novy signal ohranicenia na
strane 26).

Vybity akumulator Roboticka kosacka nedokaze najst’ nabijaciu | Skontrolujte, &i su nabijacia stanica a nava-

stanicu. dzaci kabel nainstalované v sulade s pokyn-
mi. Pozrite si Cast’ /nstaldcia navadzacieho
kabla na strane 18.

Navadzaci kabel je preruseny alebo nepripo- | Zistite, kde je preruSenie, a opravte ho.

jeny.

Batéria je vybita. Vymente batériu. Pozrite si ¢ast’ Akumulator
na strane 41.

Anténa nabijacej stanice je chybna. Skontrolujte, ¢i kontrolka na nabijacej stanici
blika naCerveno. Pozrite si Cast' LED indikator
stavu na nabijacej stanici na strane 47.

Nespradvny PIN kod | Bol zadany nespravny PIN kéd. Povolenych | Zadajte spravny PIN kéd. Ak ste zabudli PIN

je pat’ pokusov, potom sa klavesnica zabloku- | kdd, obratte sa na miestneho zastupcu spo-

je na pat’ minut. lo€nosti GARDENA.

Zablokovany pohyb | Roboticka kosacka sa o nieco zachytila. Uvoinite robotickul kosagku a odstrarite prici-
nu, preco sa nehybe. Ak je to pre mokru tra-
vu, poc¢kajte, kym travnik vyschne, a az po-
tom pouzivajte kosacku.

V pracovnej oblasti je strmy svah. Maximalny garantovany svah je 40 %.
StrmSie svahy sa musia izolovat'. Pozrite si
Cast Svahy na strane 16.

Navadzaci kabel nie je polozeny Sikmo ku Ak je navadzaci kabel polozeny na svahu,

svahu. musi smerovat’ Sikmo cez svah. Pozrite si
Cast' Instalacia navdadzacieho kabla na strane
18.

Motor kolies pretaZe- | Roboticka kosacka sa o nieCo zachytila. Uvolnite robotick( kosacku a odstrafite prici-

ny, pravy nu, preCo sa nehybe. Ak je to pre mokru tra-

Motor kolies pretaZe- vu, pockialjte,. kym travvnlk vyschne, a az po-

Sor tom pouzivajte kosacku.
ny, lavy
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Hlasenie

Pri¢ina

Cinnost’

Zablokovana nabija-
cia stanica

Kontakt medzi prazkami nabijacky a kontakt-
nymi prazkami méze byt’ slaby a roboticka
kosacka vykonala niekolko pokusov o nabitie.

Vlozte roboticki kosacku do nabijacej stanice
a skontrolujte, €i je medzi prizkami nabijacky
a kontaktnymi pruzkami dobry kontakt.

Predmet prekaza robotickej kosacke.

Odstrarte predmet.

Nabijacia stanica je naklonena alebo ohnuta.

Skontrolujte, &i je nabijacia stanica umiestne-
na na uplne plochom a vodorovnom povrchu.
Nabijacia stanica nesmie byt naklonena ani
ohnuta.

Zablokovana v nabija-
cej stanici

Pred robotickou kosackou je predmet, ktory
jej brani opustit’ nabijaciu stanicu.

Odstrarte predmet.

Prevratena

Roboticka kosacka je prili§ naklonena alebo
sa prevratila.

Otocte roboticku kosacku spravnym spdso-
bom.

Potrebuje manudlne
nabitie

Roboticka kosacka je nastavena na prevadz-
kovy rezim Vedlajsia plocha.

Umiestnite roboticku kosacku do nabijace;j
stanice. Takéto spravanie je bezné a nie je
potrebné Ziadne opatrenie.

Nasledujuci start
hh:mm

Nastavenie ¢asovaca brani prevadzke robo-
tickej kosacky.

Zmente nastavenia ¢asovaca. Pozrite si ¢ast’
Casovac na strane 22.

Prebieha ¢as odpocinku. Roboticka kosacka
ma integrovany pohotovostny rezim podla ta-
bulky Pohotovostny rezim.

Takéto spravanie je bezné a nie je potrebné
ziadne opatrenie. Pozrite si Cast’ Casovac a
pohotovostny reZim na strane 38.

Hodiny na robotickej kosacke nie su spravne.

Nastavte ¢as. Pozrite si ¢ast Cas a Datum na
strane 30.

Denné kosenie je ho-
fove

Prebieha ¢as odpocinku. Roboticka kosacka
ma integrovany pohotovostny rezim podla ta-
bulky Pohotovostny rezim.

Takéto spravanie je bezné a nie je potrebné
Ziadne opatrenie. Pozrite si ast’ Casovac a
pohotovostny reZim na strane 38.

Zavih

Snimac zdvihnutia bol aktivovany po uviaznu-
ti kosacky.

Uvolnite kosacéku.

Problém s ndarazovym
snimacom, prednym/
zadnym

Telo kosaéky sa neméze voine pohybovat
okolo ramu.

Skontrolujte, &i sa telo kosatky mdze volne
pohybovat’ okolo ramu.

Ak tento problém pretrvava, je potrebny za-
sah opravneného servisného technika.

Problem s hnacim ko-
lesom, pravym/lavym

Trava alebo iny predmet je omotany okolo
hnacieho kolesa.

Ocistite okolie kolies.

Alarm! Kosacka je vy-
pnuta

Spustil sa alarm, pretoze kosacka sa vypla.

Alarm! Kosacka sa
zastavila

Spustil sa alarm, pretoze kosacka sa zastavi-
la.

Alarm! Kosacka nad-
vihnuta

Spustil sa alarm, pretoze kosacka sa zdvihla.

Nastavte bezpe&nostnu uroven kosacky v po-
nuke Zabezpecenie (pozrite si Cast’ Zabezpe-
Cenie na strane 25).

Chyba senzoru
ohran., predny/zadny

Problém s nabijanim

Problém so senzorom
naklonu

Docasny probléem

Alarm! Kosacka na- | Spustil sa alarm, pretoze kosacka sa nakloni-
klonena la.
Elektricky problém Docasny problém s elektronickym systémom | ReStartujte kosacku.

alebo softvérom kosacky.

Ak tento problém pretrvava, je potrebny za-
sah opravneného servisného technika.
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Hlasenie

Pri¢ina

Cinnost’

Docasny problem s
batériou

Probléem batérie

Docasny problém s batériou alebo softvérom
kosacky.

Restartujte kosacku.
Odpojte a znova zapojte batériu.

Ak tento problém pretrvava, je potrebny za-
sah opravneného servisného technika.

Vysoky nabijaci prud

Nespravna alebo chybna jednotka zdroja na-
pajania.

Restartujte kosacku.

Ak tento problém pretrvava, je potrebny za-
sah opravneného servisného technika.

Problém s pripojenim

Mozny problém na doske ploSného spoja ko-
sacky.

Restartujte kosacku.

Ak tento problém pretrvava, je potrebny za-
sah opravneného servisného technika.

Nastav.pripojenia ob-
novené

Nastavenie pripojenia bolo obnovené v dé-
sledku poruchy.

Skontrolujte nastavenie a v pripade potreby
ho zmente.

Slaba kvalita signalu

Doska ploSného spoja v kosacke je prevrate-
na alebo je naklonena &i prevratena samotna
kosacka.

Presvedcte sa, Ci nie je kosacka prevratena
alebo naklonena. Ak nie, je potrebny zasah
opravneného servisného technika.

6.3 Informaéné spravy

NizSie je uvedenych niekolko informaénych sprav, ktoré sa mézu zobrazit’ na displeji robotickej kosacky. Ak sa
rovnaké hlasenie zobrazuje Casto, obratte sa na miestneho zastupcu spolo¢nosti GARDENA.

Hlasenie

Pri¢ina

Cinnost’

Nizke napétie akumu-
/dfora

Roboticka kosacka nedokaze najst’ nabijaciu
stanicu.

Skontrolujte, ¢i su nabijacia stanica a nava-
dzaci kabel nainstalované v sulade s pokyn-
mi. Pozrite si kapitolu /nstaldcia a pripojenie
nabijacej stanice na strane 13.

Navadzaci kabel je preruSeny alebo nepripo-
jeny.

Zistite, kde je prerusenie, a opravte ho.

Batéria je vybita.

Vymerite batériu. Pozrite si Cast’ Akumulagtor
na strane 41.

Anténa nabijacej stanice je chybna.

Skontrolujte, &i kontrolka na nabijacej stanici
blika nacerveno. Pozrite si Cast' LED indikadtor
stavu na nabijacej stanici na strane 47.

Nastavenie obnovené

Potvrdenie, Ze funkcia Resetovat’ vSetky na-
stav. pouZivatela bola vykonana.

Je to normalne. Nie je potrebné ziadne opa-
trenie.

Navadzanie sa ne-
naslo

Navadzaci kabel nie je pripojeny k nabijacej
stanici

Skontrolujte, ¢i je konektor navadzacieho
kabla pevne pripojeny k nabijacej stanici. Po-
zrite si kapitolu /nstaldcia navadzacieho kabla
na strane 18.

Prerusenie navadzacieho kabla.

Zistite, kde je prerusenie. Vymente poskode-
ny usek navadzacieho kabla pomocou nové-
ho kabla a pripojte ho pomocou originalnej
spojky.

Navadzaci kabel nie je pripojeny k ohrani¢u-
jucej slucke.

Skontrolujte, ¢i je navadzaci kabel spravne
pripojeny k ohrani¢ujucej slucke. Pozrite si
kapitolu PoloZenie a pripojenie navddzacieho
kabla na strane 19.

Kalibracia navadzania
Zlyhala

Robotickej kosacke sa nepodarilo kalibrovat’
navadzaci kabel.

Skontrolujte, ¢i su navadzacie kable nainsta-
lované podla pokynov. Pozrite si kapitolu /n-
Staldacia navddzacieho kabla na strane 18.

Kalibr. navdadzania vy-
konana

Robotickej kosacke sa podarilo kalibrovat’ na-
vadzaci kabel.

Nie je potrebné Ziadne opatrenie.

46 - RieSenie problémov

307 - 002 - 11.10.2017



Hlasenie

Pri¢ina

Cinnost’

TaZko hlads nab.sta-
nicu

Roboticka kosacka presla popri navadzacom
kabli niekolko okruhov, ale nabijaciu stanicu
nenasla.

InStalacia sa nevykonala spravne. Pozrite si
kapitolu Ohranicovaci kabel na strane 14.

Nespravne nastavenie Sirky koridoru na ohra-
niCujucom kabli. Pozrite si kapitolu Ohranico-
vaci kabel na strane 14.

Kosacka sa spustila na vediaj$ej ploche s na-
stavenim hlavnej plochy.

Obmedzenie kosenia
pomocou funkcie
SensorControl/

Cas kosenia obmedzuije funkcia SensorCon-
trol. Funkcia SensorControl automaticky pri-
spOsobi €as kosenia miere rastu travy.

Takéto spravanie je bezné a nie je potrebné
Ziadne opatrenie, pokym travnik nevyzera byt
nepokoseny. V takom pripade zvyste uroven
intenzity funkcie SensorControl alebo funkciu
docasne vypnite.

6.4 LED indikator stavu na nabijacej stanici

Ked je instalacia uplne funkéna, kgntrolka na nabijacej stanici nepreruSovane svieti alebo blika nazeleno. Ak sa
objavuje nieco iné, postupujte podla navodu na rieSenie problémov nizSie.

Dalsiu pomoc najdete na stranke www.gardena.com. Ak stale potrebujete pomoc, obrat'te sa na miestneho zastupcu

spoloénosti GARDENA.

Svetlo

Pri¢ina

Cinnost’

Suvislé zelené svetlo

Dobré signaly

Nie je potrebné Ziadne opatrenie

Zelené blikajuce svet-
lo

Signaly su dobré a reZim ECO je aktivovany.

Nie je potrebné Ziadne opatrenie. DalSie in-
formacie o reZime ECO najdete v Casti Nasta-
venie na strane 29.

Blikajuce modré svet-
lo

Ohranicujuci kabel nie je pripojeny k nabijacej
stanici.

Skontrolujte, ¢i su konektory ohraniujuceho
kabla spravne pripojené k nabijacej stanici.
Pozrite si kapitolu Pripojenie ohranicujuceho
kabla na strane 18.

PreruSenie v ohrani¢ovacom kabli.

Zistite, kde je prerusenie. Nahradte poSkode-
ny Usek obvodu novym kablom a napojte ho
pomocou originalnej spojky.

Blikajuce cervené
svetfo

Prerusenie antény nabijacej stanice.

Obratte sa na miestneho z&stupcu spolo¢no-
sti GARDENA.

Neprerusované cer-
vené svetlo

Porucha dosky plosného spoja alebo ne-
spravne napajanie nabijacej stanice. Opravu
poruchy musi vykonat’ autorizovany servisny
technik.

Obrat'te sa na miestneho zastupcu spolo¢no-
sti GARDENA.
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6.5 Priznaky

Ak roboticka kosacka nepracuje podia o&akavania, postupujte podia niz$ie uvedeného sprievodcu priznakmi.

Na stranke www.gardena.com sa nachadza zoznam &asto kladenych otazok, v ktorom sa nachadzaju podrobnejsie
odpovede na mnozstvo Standardnych otazok. Ak stale nemézete najst’ pricinu poruchy, obratte sa na miestneho
zastupcu spolo¢nosti GARDENA.

Priznaky

Pri¢ina

Cinnost’

Roboticka kosacka
ma problémy s doko-
vanim.

Ohranicovaci kabel nie je polozeny v dihej
rovnej linii, ktora je dostato¢ne daleko od na-
bijacej stanice.

Skontrolujte, &i je nabijacia stanica nainstalo-
vana podia pokynov v &asti PoloZenie ohrani-
covacieho kabla v smere k nabijacej stanici
na strane 17

Navadzaci kabel nie je vlozeny v otvore pod
nabijacou stanicou.

Pre prevadzku je absolutne nevyhnutné, aby
bol navadzaci kabel dokonale rovny a

v spravnej polohe pod nabijacou stanicou.
Preto zaistite, aby bol navadzaci kabel vzdy
VO svojom otvore v nabijacej stanici. Pozrite
si Cast' PoloZenie a pripojenie navadzacieho
kabla na strane 19.

Nabijacia stanica je na svahu.

Umiestnite nabijaciu stanicu na povrch, ktory
je uplne vodorovny. Pozrite si Cast' Najlepsie
umiestnenie nabijacef stanice na strane 11.

Roboticka kosacka
pracuje v nespravnom
Gase.

Musia byt nastavené hodiny robotickej kosac-
ky.

Nastavte hodiny. Pozrite si ast’ Cas a Datum
na strane 30.

Cas spustenia a zastavenia kosenia je ne-
spravny.

Vynulujte nastavenia pre €as spustenia a ¢as
zastavenia kosenia. Pozrite si ¢ast' Casovac
na strane 22.

Roboticka kosacka vi-
bruje.

Poskodenie nozov vedie k nerovnovahe ko-
siaceho systému.

Skontrolujte noze a skrutky a v pripade potre-
by ich vymerite. Pozrite si ¢ast’ Vymena no-
Zov na strane 41.

Prili§ vela nozov v tej istej polohe vedie k ne-
rovnovahe kosiaceho systému.

Skontrolujte, &i je na kazdej skrutke namonto-
vany iba jeden noz.

Pouzivaju sa rézne verzie (hrabky) nozov
GARDENA.

Skontrolujte, i nie su pouzité rézne verzie
NozZov.

Roboticka kosacka je
spustena, ale rezny
kotu¢ sa netoci.

Roboticka kosacgka hiada nabijaciu stanicu.

Ziadne opatrenie. Rezny kotu¢ sa netoCi, ked
roboticka kosacka hlada nabijaciu stanicu.

Roboticka kosacka
medzi nabijacimi cy-
klami kosi v kratSich
intervaloch.

Trava alebo iny cudzi predmet blokuju rezny
kotuc.

Odpojte a vycistite rezny kotuc. Pozrite si
Cast’ Cistenie robotickej kosacky na strane
40.

Batéria je vybita.

Vymente batériu. Pozrite si Cast’ Akumulator
na strane 41.

Cas kosenia aj nabi-
jania su kratSie ako
zvycajne.

Batéria je vybita.

Vymernite batériu. Pozrite si Cast’ Akunulator
na strane 41.

Roboticka kosacka je
niekolko hodin zapar-
kovana v nabijacej
stanici.

Roboticka kosacka ma integrovany pohoto-
vostny rezim podia tabulky Pohotovostny re-
zim. Pozrite si €ast’ Pohofovostny reZim na
strane 38.

Ziadne opatrenie.

Dvierka sa zatvorili bez toho, aby sa najprv
stlacilo tlacidlo START.

Otvorte dvierka, stlacte tlacidlo START a po-
tom zatvorte dvierka.
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Priznaky

Pri¢ina

Cinnost’

Nerovnomerné vy-
sledky kosenia.

Roboticka kosacka pracuje len zopar hodin
za den.

Predizte ¢as kosenia. Pozrite si éast' Casovad
na strane 22.

Neplati pre modely R100Li, R100LiC. Funk-
cia SensorControl zaregistruje, Ze travnik bol
pokoseny viac, ako v skutoCnosti mal byt
Zvyste uroven intenzity v nastaveni funkcie
SensorControl. Ak to nepomdze, funkciu Sen-
sorControl vypnite.

Nastavenie Ako éasto?je vzhiadom na uspo-
riadanie pracovnej oblasti nespravne.

Skontrolujte, &i je vybrata spravna hodnota
nastavenia Ako casto?.

Tvar pracovnej oblasti vyzaduje pouzitie funk-
cie Plocha 1 - 3, aby roboticka kosacka nasla
cestu do vSetkych odlahlych oblasti.

Roboticku kosacku nasmerujte do vzdialenej
oblasti pomocou funkcie Plocha 1 -3. Pozrite
si kapitolu Pokryftie fravnika na strane 26.

Pracovna oblast je prili§ velka.

Pokuste sa obmedzit' pracovnu oblast’ alebo
predizit’ Cas prace. Pozrite si Cast’ Casovac
na strane 22.

Tupé noze.

Vymerite vSetky nozZe. Pozrite si Cast’ V/yme-
na noZov na strane 41.

Dlha trava v pomere k nastavenej vyske ko-
senia.

Zvyste vySku kosenia a potom ju postupne
znizujte.

Nahromadenie travy pri reznom kotuci alebo
okolo hriadela motora.

Skontrolujte, &i sa rezny kotu¢ voine a lahko
otaca. Ak nie, odskrutkujte rezny kotuc a od-
strante travu a iné cudzie predmety. Pozrite si
ast' Cistenie robotickej kosacky na strane
40.

6.6 Hiadanie preruseni v ohranicujicom kabli 1.

PreruSenia v obvodovom kabli su zvy&ajne spésobené
neumyselnym fyzickym poskodenim kabla, napriklad pri
praci s lopatou. V krajinach s prizemnym mrazom mézu
kabel poskodit’ aj ostré kamene, ktoré sa posuvaju

v zemi. PreruSenia tiez mézu byt spbdsobené
nadmernym napnutim kabla pocas inStalacie.

Kosenie travy prili§ nizko hned' po inStalacii méze
poskodit’ izolaciu kabla. Poskodenie izolacie méze
sposobit’ prerusenia az o niekolko tyzdiov alebo
mesiacov. Aby sa tomu predislo, prvé tyzdne po
indtalacii vzdy vyberte maximalnu vysSku rezu a potom
vySku postupne znizujte o jeden krok kazdy druhy
tyzden, kym sa nedosiahne pozadovana vyska rezu.

Chybné napojenie ohrani¢ujuceho kabla pomocou
spojky moze tiez viest k prerugeniu po niekolkych
tyzdfioch po vytvoreni tohto spoja. Chybné napojenie
mdze byt spbdsobené napriklad tym, ze originalna spojka
sa nestla¢i pomocou kliesti dostatone silno alebo sa
pouzije spojka s nizSou kvalitou nez originalna spojka.
Predtym, nez budete pokraCovat’ v rieSeni problému,
najprv skontrolujte vSetky zname napojenia.

Prerusenie kabla sa da najst’ postupnym skracovanim
kabla, kde sa prerusenie moze nachadzat', na polovicu,
az kym nezostane iba velmi kratky usek kabla.

Nasledovny spbésob nefunguje, ak je aktivovany reZim
ECO. Najskor skontrolujte, €i je rezim ECO vypnuty.
Pozrite si ¢ast’ ReZim ECO na strane 29.

Skontrolujte, &i signalizacné svetlo na nabijacej
stanici blika namodro, ¢o signalizuje prerusenie
ohraniCujucej slu¢ky. Pozrite si Cast' LED indikator
stavu na nabijacej stanici na strane 47.

2. Skontrolujte, €i su pripojenia ohrani¢ujuceho kabla
k nabijacej stanici spravne pripojené
a neposkodené. Skontrolujte, &i kontrolka na
nabijacej stanici stale blika modrym svetlom.
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3. Vymente pripojenia medzi navadzacim kablom
a ohrani€ujucim kablom na nabijacej stanici.

Zacnite vymenou pripojenia AL a G1.

Ak indikator svieti nepreruSovane nazeleno, potom
je prerusenie niekde na ohraniCovacom kabli medzi
AL a bodom, kde je navadzaci kabel pripojeny

k ohrani¢ovaciemu kablu (hruba €ierna €iara na
obrazku).

Na odstranenie poruchy potrebujete ohraniCovaci

kabel, konektory a spojky. Ak indikator teraz svieti nazeleno, prerudenie je

a) Ak je podozrivy ohrani¢ovaci kabel kratky, niekde v kabli medzi odpojenym koncom a miestom,
najjednoduchou moznostou je vymenit’ cely kde je pripojeny novy kabel (hruba Cierna Ciara
ohrani¢ovaci kabel medzi AL a bodom, kde je nizsie). V tom pripade presunte pripojenie nového
navadzaci kabel pripojeny ku ohrani¢ovaciemu kabla blizsie k odpojenému koncu (priblizne do
kablu (hruba &ierna &iara). stredu podozrivého Useku kabla) a znovu

_ o . . . ) skontrolujte, Ci je signalizacné svetlo zelené.
b) Ak je podozrivy ohrani€ovaci kabel dlhy (hruba

Cierna Ciara), postupujte nasledovne: b) Umiestnite
AL a G1 spat’ na pdvodné miesta. Potom odpojte
AR. Pripojte novy ohrani€ujuci kabel k AR. Pripojte
druhy koniec tohto nového ohranicujuceho kabla
niekde v strede podozrivého useku kabla.

|
_

Se—

N\
————— e e —) @

Pokracujte, kym nezostane iba velmi kratky usek
kabla, ktory predstavuje rozdiel medzi
neprerusovanym zelenym svetlom a blikajucim
modrym svetlom. Potom postupuijte podia pokynov
v bode 5 nizsie.
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4. Ak indikator stale blikd namodro ako v kroku 3
vysSie: Vratte pripojenia ALa G1 do pévodnych
poléh. Potom prepnite AR a G1. Ak indikator teraz
svieti nepreruSovanym zelenym svetlom, odpojte AL
a pripojte novy ohranic¢ovaci kabel k AL. Pripojte
druhy koniec tohto nového kabla niekde v strede
podozrivého useku kébla. Postupujte rovnhako ako
v krokoch 3a) a 3b) vyssie.

5. Ked sa prerusenie najde, poskodeny usek sa musi
vymenit’ za novy kabel. VZzdy pouZzivajte originalne
Spojky.
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7 Preprava, skladovanie a likvidacia

7.1 Preprava

Na dodavané litiové-ibnové akumulatory sa vztahuju
poziadavky legislativy o nebezpe¢nom tovare. Pri
komercnej doprave, napr. tretimi stranami alebo
Speditérmi, sa musia dodrziavat’ Specialne poziadavky
na balenie a oznacenie. Informacie tykajuce sa pripravy
zariadenia na dodanie vam poskytne odbornik na
nebezpecny material. Dodrziavajte tiez pripadné
podrobné vnutrostatne predpisy.

Prelepte otvorené kontakty a zabalte batériu tak, aby sa
v baleni neposunula. Pri preprave vyrobok vzdy zaistite.

7.2 Zimné skladovanie

7.2.1 Roboticka kosacka

Pred zimnym uskladnenim sa musi roboticka kosacka
dokladne vydcistit. Pozrite si kapitolu Cistenie robotickej
kosacky na strane 40.

Na zaistenie funkénosti a Zivotnosti batérie je dblezité,
aby ste roboticku kosacku pred zimnym uskladnenim
nabili. Umiestnite roboticku kosacku s otvorenym krytom
do nabijacej stanice, kym ikona akumulatora na displeji
nezobrazi, Ze je akumulator uplne nabity. Potom
prepnite hlavny vypina¢ do polohy 0.

Skontrolujte stav dielov podliehajucich opotrebovaniu,
ako su noze a loziska zadnych kolies. V pripade potreby
ich opravte, aby bola roboticka kosacka pred dalSou
sezbnou v dobrom stave.

Roboticku kosacku uskladriujte tak, aby stala na
vSetkych kolesach a ulozte ju na suchom mieste, kde je
chranena pred mrazom najlepSie vo svojom pévodnom
obale. Roboticku kosatku mézete tiez zavesit' na
originalny nastenny drziak GARDENA. Informacie

o nastennych drziakoch vam poskytne miestny
obchodny zastupca spoloCnosti GARDENA.

VAROVANIE: Pred zimnym uskladnenim musi

A byt batéria Uplne nabita. Ak batéria nebude
uplne nabita, méze sa poskodit a v niektorych
pripadoch mdze byt nepouziteina.

7.2.2 Nabijacia stanica

Nabijaciu stanicu a zdroj napajania skladujte v interiéri.
Ohranicovaci kabel a navadzaci kabel sa m6zu nechat’
v zemi.

1. Odpojte zdroj napajania nabijacej stanice.

2. Uvolnite zaistenie konektora a vytiahnite konektor
von.

3. Odpojte kontakty ohrani¢ovacieho a navadzacieho
kabla od nabijacej stanice.

Konce kablov by mali byt chranené proti vihkosti tak, ze
ich napriklad vlozite do nadoby s mazivom.

VAROVANIE: Ak nie je mozné uskladnit’
nabijaciu stanicu vnutri, musi byt’ pripojena k

napajaniu, ohraniCujucemu kablu a navadzacim
kablom po celd zimu.

7.3 Po zimnom skladovani

Overte, Ci sa vyZzaduje Cistenie — zamerajte sa najma na
nabijacie pruzky na robotickej kosacke a na nabijace;j
stanici. Ak nabijacie pruzky vyzeraju obhorené alebo
zanesené, o istite ich pomocou jemného brusneho
papiera. Rovnako je potrebné skontrolovat’, ¢i je na
robotickej kosacke nastaveny spravny ¢as a datum.

7.4 Informacie tykajuce sa zivotného prostredia

Symbol na robotickej kosatke GARDENA
oznacuje, Ze tento vyrobok sa nesmie
likvidovat' spolu s domacim odpadom.
Namiesto toho musi byt odovzdany vo
vhodnom recyklaénom centre na
recyklaciu jeho elektronickych
komponentov a batérii. Pred jej likvidaciou
sa z nej musi batéria demontovat'.

Zaistenim spravnej likvidacie tohto vyrobku pomdzete
zabranit’ potencialnemu negativnemu dopadu na zivotné
prostredie a zdravie Iudi, ktory by inak mohol byt
dosledkom nespravne;j likvidacie tohto vyrobku.

Podrobnejsie informacie o recyklacii tohto vyrobku
ziskate na mestskom Urade, od sluzby zaistujucej
spracovanie domaceho odpadu alebo v predajni, kde ste
vyrobok zakupili.

7.5 Demontaz batérie na uéely recyklacie

Ak chcete demontovat batériu z robotickej kosacky,
pozrite si Cast’ Vymena batérie na strane 41.

52 - Preprava, skladovanie
a likvidacia
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8 Technické udaje

8.1 Technické udaje

Udaje R100Li, R100LiC R130Li, R130LiC R160Li, R160LiC
Modelové série SILENO, smart SILENO SILENO+, smart SILENO+ SILENO+, smart SILENO+
Rozmery

Dizka, cm 63 63 63

Sirka, cm 51 51 51

Vyska, cm 25 25 25

Hmotnost, kg 9,8 9,8 9,8

Elektricky systém

Batéria, litium-iéno-

va 18 V/2,1 Ah, kata- 584 85 28-01, 584 85 28-02

I6gové Cislo

glgﬁ’/éjg‘gie’ Vi 100 — 240 100 - 240 100 — 240
Dizka nizkonapéato- |10 10 10

vého kabla, m

Priemerna spotreba
energie pri maximal-
nom pouzivani

7,3 kWh/mesiac v pracovnej
oblasti s velkostou 1 000 m2

8,2 kWh/mesiac v pracovnej
oblasti s velkostou 1 300 m2

10 kWh/mesiac v pracovnej
oblasti s velkostou 1 600 m?2

Nabijaci prud, ADC |1,3 1,3 1,3
Priemerna doba ko- |65 65 65
senia, min.

Priemerna doba na- |60 60 60
bijania, min.

Prevadzkové fre- 300 - 80 000 300 - 80 000 300 - 80 000
kvenéné pasmo, Hz

Maximalny radiofre- | <25 <25 <25
kvencny vykon

v mW na vzdialenost’

60 m !

Emisie hluku do okolia sa meraju ako akusticky vykon?

Namerand hladina |58 58 58
hluku akustického

vykonu, dB (A)

Neistoty merania 2 2 2
emisii hluku Kya

dB (A)

Zaruceny akusticky |60 60 60

tlak hladiny hluku,
dB (A)

1 Maximalny aktivny vystupny vykon do antén frekvenéného pasma, v ktorom radiové zariadenie funguije.

2 Hiadina hluku merana ako akusticky tlak (Lwa) Vv stlade s eurépskou smernicou 2000/14/ES. Vyhlasenie o emi-
siach hluku je v sulade s normou EN 50636-2-107:2015. Zaru€ena uroven hlu¢nosti zahffia rézne &innosti, ako
aj alternativy skusobnych predpisov 1 — 3 dB(A).
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Udaje R100Li, R100LiC R130Li, R130LiC R160Li, R160LiC
Hladina hluku aku- |47 47 47

stického tlaku pvri

uchu pouzivatela, dB

(A)3

Kosenie

Kosiaci systém Tri otoéné rezné noze

Otacky kosiaceho 2300 2300 2300

motora, ot./min

Spotreba elektrickej |25 25 25

energie, W +/-20 %

Vyska rezu, cm 2-6 2-6 2-6

Sirka kosenia, cm |22 22 22

Najuzsi mozny prie- |60 60 60

chod, cm

Maximalny sklon 35 35 35

pracovnej oblasti, %

Maximalny sklon 15 15 15

ohrani¢ovacieho

kabla, %

Maximalna dizka 800 800 800

ohrani¢ovacieho

kabla, m

Maximalna dizka na- | 400 400 400

vadzacieho kabla, m

Pracovna kapacita, |1 000 1 300 1600

m2+/-20 %

Klasifikacia IP

Roboticka kosacka |IPX4 IPX4 IPX4

Nabijacia stanica IPX1 IPX1 IPX1

Transformator IPX4 IPX4 IPX4

Interné SRD (zariadenie s kratkym R100Li, R100LiC R130Li, R130LiC R160Li, R160LiC
dosahom)

Prevadzkové frekvenéné pasmo, - 863-870 |- 863-870 |- 863 - 870
MHz

Maximalny radiofrekvencny vykon, - 25 - 25 - 25
mwW

Dosah radiovych vin vo voinom prie- |- 100 - 100 - 100
store, pribl. vm

Spolocnost’ Husqvarna AB nezarucuje Uplnu kompatibilitu robotickej kosacky s dalSimi typmi bezdrétovych systémov,
ako su napriklad dialkové ovladace, radiové vysielacky, naCuvacie zariadenia, zakopané elektrické oplotky

a podobne.

3 Neistoty merania hladiny akustického tlaku Kpa, 2 -4 dB (A)

54 - Technické udaje
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9 Zaruka

9.1 Zaruéné podmienky

Spolo¢nost’ GARDENA poskytuje zaruku na funkénost
tohto vyrobku na obdobie dva roky (od datumu
zakupenia). Zaruka sa vztahuje na vazne chyby
tykajuce sa materialov alebo vyrobnych chyb. V ramci
zarucénej lehoty vyrobok vymenime alebo ho bezplatne
opravime, ak su splnené nasledovné podmienky:

* Roboticka kosacka a nabijacia stanica sa mézu
pouzivat'len v sulade s pokynmi uvedenymi v
navode na obsluhu. Tato zaruka vyrobcu nema
ziadny vplyv na dalSie existujuce naroky kupujuceho
vodi predajcovi/predavajucemu, ktoré vyplyvaju zo
zaruky.

» Pouzivatelia alebo neopravnené tretie strany sa
nesmu pokusat’ opravovat’ tento vyrobok.

Priklady chyb, na ktoré sa nevztahuje zaruka:

» Poskodenie spdsobené prienikom vody zo spodnej
Casti robotickej kosacky. Toto poSkodenie je
zvyC€ajne spOsobené Cistiacimi alebo zavlazovacimi
systémami alebo otvormi/jamami v pracovnej
oblasti, ked sa poCas dazda vytvoria mlaky vody.

» Poskodenie spdsobené bleskom.

» PoSkodenie spdsobené nespravnym uskladnenim
alebo nespravnou manipulaciou s akumulatorom.

* PoSkodenie spdsobené pouzivanim inej ako
originalnej batérie GARDENA.

» Poskodenie spdsobené pouzivanim inych ako
originalnych nahradnych dielov a prisluSenstva
znaCky GARDENA, ako su napriklad noze
a indtalacny material.

» PoSkodenie obvodového kabla.

» Poskodenie spdsobené nepovolenou vymenou
alebo zasahovanim do produktu, pripadne jeho
napajania.

Noze sa povazuju za spotrebny tovar a nevztahuje sa
na ne zaruka.

Ak dbjde k poruche robotickej kosactky GARDENA,
obratte sa na zastupcu spolo¢nosti GARDENA, ktory
vam poskytne dalSie informacie. Pri kontakte so
zastupcom spolo¢nosti GARDENA si pripravte doklad o
zaplateni a vyrobné Cislo robotickej kosacky.
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10 EU vyhlasenie o zhode

10.1 ES vyhlasenie o zhode

Husqvarna AB, SE-561 82 Huskvarna, Svédsko, tel.:
+46-36-146500, vyhlasuje, ze robotické kosacky
R100Li, R130Li, R160Li, R100LiC, R130LiC a R160LiC
s vyrobnymi Cislami z 2017 tyzdfa roku 37 a novSimi
(rok a datum je jasne uvedeny na vykonovom S§titku a za
nim nasleduje vyrobné &islo) spifiaju poziadavky
SMERNICE RADY:

* Smernica o strojovych zariadeniach 2006/42/ES.

» Osobitné poziadavky pre robotické elektrické
akumulatorové kosacky EN 50636-2-107: 2015

» Elektromagnetické polia EN 62233: 2008.

* Smernica 0 obmedzeni pouzivania urcitych
nebezpecnych latok 2011/65/EU.

* Smernica tykajuca sa emisii hluku z vonkajSich
zariadeni 2000/14/ES. Informacie o emisiach hluku
a Sirke kosenia najdete aj v Casti Technické udaje
na strane 53.

Notifikovany organ 0404, SMP Svensk
Maskinprovning AB, Box 7035, SE-750 07 Uppsala,
Sweden vydal spravu tykajticu sa zhody podia
dodatku VI smernice Rady 2000/14/ES z 8. maja
2000 o emisii hluku v prostredi. Cislo certifikatu:
01/901/259 v pripade modelu GARDENA R100Li,
R100LiC, R130Li and R130LiC. Cislo certifikatu

v pripade modelu GARDENA R160Li and R160 LiC.

+  Smernica o radiovych zariadeniach 2014/53/EU. Boli
uplatnené nasledujuce normy:

+ Finalny navrh 303 447 v1.1.1 (06/2017)
Elektromagneticka kompatibilita:
« ETSIEN 301489-1v2.2.0

V pripade modelov R100LiC, R130LiC a R160LiC
vybavenych modulom Smart System tiez:

+ EN 301 489-3v1.6.1
+ EN 301 489-3v1.9.2
+ EN 300 220-1 v2.4.1
» EN 300 220-2 v2.4.1

fo i CE

Huskvarna 2017-09-01
Lars Roos
Global R&D Director, Electric category

(Opravneny zastupca spolo¢nosti Husqvarna AB a
zodpovedny za technicki dokumentaciu.)
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