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POZNAMKU

Vyrobné €islo:

PIN kéd:

Registraény kl'ué€ vyrobku:

Registracny klu¢ vyrobku je délezity dokument a musi sa ulozit na bezpe¢nom mieste. KIU¢ je potrebny
napriklad pri registracii vyrobku na webovej stranke spolo¢nosti GARDENA alebo na odblokovanie
robotickej kosacky v pripade straty PIN kédu. Registracny kfu€ vyrobku sa dodava v samostatnom
dokumente v baleni vyrobku.

V pripade kradeze robotickej kosacky je doblezité upozornit spolo¢nost GARDENA. Spojte sa so
servisnym strediskom spolo¢nosti GARDENA a oznamte vyrobné ¢&islo a registracny klt¢ vyrobku, aby sa
vyrobok mohol zaregistrovat’ ako ukradnuty v medzinarodnej databaze. Toto je dblezity krok na ochranu
proti kradeZzi robotickej kosacky, ktory zniZuje zaujem o kupu a predaj kradnutych kosaciek.

Pri kontakte so servisnym strediskom spolo¢nosti GARDENA si vzdy pripravte vyrobné Cislo robotickej
kosacky, pomoc ziskate rychlejSie.

Servisné stredisko spoloénosti GARDENA

www.gardena.com
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1. UVOD A BEZPECNOST

1. UVOD A BEZPECNOST

1.1 Uvod

Gratulujeme, ze ste si vybrali produkt s vynimocne
vysokou kvalitou. Ak chcete ziskat z robotickej
kosacky GARDENA maximum, musite vediet, ako
funguje. Tento navod na obsluhu obsahuje ddlezité
informacie o robotickej kosacke, o spdsobe jej
inStalacie a o tom, ako ju pouzivat.

Ako doplnok k tomuto navodu na obsluhu sa dalSie
informacie nachadzaju na webovej stranke
spolo¢nosti GARDENA www.gardena.com. Na tejto
stranke najdete dalSie rady a pokyny na pouzivanie
robotickej kosacky.

Nasledujuci systém zjednoduSuje pouzivanie tohto
navodu na obsluhu:

* Textpisany kurzivou je text, ktory sa zobrazuje na

displeji robotickej kosa&ky alebo je odkazom na
inu Cast tohto ndvodu na obsluhu.

*  Slova pisané tuénym pismom oznacuju niektoré

z tlagidiel na klavesnici robotickej kosacky.

+  Slova pisané VELKYMI PISMENAMI a kurzivou
oznaduju polohu hlavného vypinaca a rézne
prevadzkové reZimy, ktoré su k dispozicii na
robotickej kosacke.

Spoloénost GARDENA neustéle vyvija svoje vyrobky
a preto si vyhradzuje pravo na modifikaciu kon&trukcie,

vzhladu a funkcie vyrobkov bez toho, aby o tom
dopredu informovala.

DOLEZITE INFORMACIE

Navod na obsluhu si dékladne predéitajte,
aby ste porozumeli pokynom, skoér nez
budete roboticki kosacku pouzivat’

& VAROVANIE

Roboticka kosacka moze byt
nebezpecna, ak sa pouziva
nespravne.

Www.gardena.com
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1. UVOD A BEZPECNOST

1.2 Symboly na vyrobku

Na robotickej kosaCke najdete tieto symboly. Dokladne

si ich preStuduijte.

Navod na obsluhu si dokladne precitajte, aby ste
porozumeli pokynom, skor nez budete roboticku
kosacku pouzivat. Vystrahy a bezpe€nostné
pokyny uvedené v tomto navode na obsluhu sa
musia dosledne dodrzZiavat, ak sa ma kosacka
pouzivat bezpectne a efektivne.

Roboticka kosatka sa da spustit, len ak je
hlavny vypina¢ v polohe 71 a je zadany spravny
PIN kéd. Pred kontrolou alebo udrzbou otocte
hlavny vypina¢ do polohy 0.

ZdrZiavajte sa v bezpecnej vzdialenosti od
robotickej kosacky, ked je spustena. UdrZiavajte
ruky a chodidld mimo dosahu rotujucich noZov.
Poc&as prevadzky robotickej kosacky nikdy
nedavajte ruky alebo nohy do tesnej blizkosti
alebo pod teleso kosacky.

Nejazdite na robotickej kosacke.

Tento vyrobok je v sulade s prislusnymi
smernicami ES.

Emisie hluku do okolitého prostredia. Informacie
o emisiach vyrobku su uvedené v kapitole 10,
Technické udaje, a na typovom §titku.

Ked vyrobok dosiahne koniec Zivotnosti, nesmie
sa likvidovat’ ako bezny domaci odpad. Vyrobok
sa musi zrecyklovat' v sulade s miestnymi
pravnymi predpismi.

Na Cistenie robotickej kosacky nikdy nepouZivajte
vysokotlakovy Cisti¢, dokonca ani te€icu vodu.

6 - Slovakian
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1. UVOD A BEZPECNOST

1.3 Symboly pouzité v navode na
obsluhu

V navode na obsluhu ngjdete tieto symboly. Dékladne
si ich prestudujte.

*  Pred kontrolou alebo udrzbou oto¢te hlavny
vypinaé do polohy 0.

*  Pripraci so Sasi kosacky vzdy pouZivajte
ochranné rukavice.

* Na distenie robotickej kosacky nikdy
nepouzivajte vysokotlakovy ¢€isti¢, dokonca ani
te€ucu vodu.

0000
00000

1)

»  Poli¢ko s vystrahou upozorfiuje na riziko Urazu,
najma v pripade nedodrZzania pokynov. fi VAROVANIE

Text

* Informacéné poli¢ko upozoriiuje na riziko —_— -
poskodenia materialu, najma v pripade DOLEZITE INFORMACIE
nedodrzania pokynov. Poli¢ko sa tiez pouziva Text
tam, kde hrozi riziko chyby pouZzivatela.
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1. UVOD A BEZPECNOST

1.4 Bezpecnostné pokyny

Pouzivanie

+  Téato roboticka kosacka je ur€ena na kosenie
travy na otvorenych a vodorovnych plochach.
MézZe sa pouZivat iba s vybavenim

odporu¢anym vyrobcom. V&etky ostatné typy
pouzivania su nespravne. Musia sa prisne
dodrziavat’ pokyny vyrobcu tykajuce sa
prevadzky, udrzby a opravy.

+  Tuto roboticku kosacku mbzu pouzivat,
vykonavat' na nej udrzbu a opravovat iba osoby,
ktoré su dékladne obozndmené s jej osobitnymi
charakteristikami a bezpe&nostnymi predpismi.
Névod na obsluhu si starostlivo precitajte, aby ste
porozumeli pokynom, skér nez budete roboticku
kosacku pouzivat.

» Je zakazané modifikovat pévodny dizajn
robotickej kosacky. VSetky modifikacie
vykonavate na vaSe riziko.

»  Skontrolujte, ¢i na travniku nie su ziadne
kamene, vetvy, nastroje, hracky ani iné
predmety, ktoré mézu poskodit noze a spbsobit
zastavenie kosacky.

»  Podla pokynov zapnite roboticku kosacku. Ked je
hlavny vypinac v polohe 1, drzte ruky a nohy vzdy
mimo dosahu rotujucich nozov. Nikdy nedavajte o
ruky a nohy pod roboticki kosacku. e

* Roboticku kosacku nikdy nezdvihajte ani
neprenasajte, ked je hlavny vypinac v polohe 1.

* Nedovolte, aby robotickii kosacku pouzivali
osoby, ktoré nevedia, ako kosacka funguje a ako
sa sprava.

*  Nikdy nepouzivajte roboticki kosacku, ak sa
v bezprostrednej blizkosti nachadzaju osoby,
najma deti alebo doméace zvierata.

*  Na roboticku kosaCku alebo nabijaciu stanicu
nekladte Ziadne predmety.

*  Nikdy nepouzivajte roboticku kosacku, ak je
poskodeny rezny kotu¢ alebo teleso kosacky.
Kosactka sa nesmie pouzivat ani s poSkodenymi
nozmi, skrutkami, maticami alebo kablami.

+ Ak hlavny vypina¢ nefunguje, roboticku kosacku
nepouzivaijte.

+ Ked sa roboticka kosaCka nepouziva, vzdy ju
vypnite pomocou hlavného vypinaca. Roboticka
kosacka sa da spustit, len ak je hlavny vypinac
v polohe 1 a je zadany spravny PIN kdd.

* Roboticka kosacka sa nikdy nesmie pouzivat
sucasne s ostrekovacmi. V takom pripade pouzite
funkciu ¢asovada (pozrite si kapitolu 6.3 Casovad
na strane 45), aby kosacka a ostrekovace travnika
nikdy neboli spustené naraz.
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1. UVOD A BEZPECNOST

+  UpIna kompatibilita robotickej kosacky s dal$imi
typmi bezdrétovych systémov, ako su napriklad
dialkové ovladace, radiové vysielacky, nacuvacie
zariadenia, zakopané elektrick oplotky a podobne,
sa neda zarucit.

*  Kovové predmety v zemi (napriklad vystuzeny
betdn alebo siete proti krtkom) mézu spdsobit’
zastavenie kosacky. Kovové predmety mézu
spbsobit rusenie signalu z ohranicenia, ¢o
nasledne méze viest k zastaveniu kosacky.

Preprava

Pri preprave robotickej kosaky na dlhé vzdialenosti
by sa mal pouzivat originalny obal.

Bezpec&né presunutie z pracovnej oblasti alebo

vV ramci nej:

1. Zastavte roboticku kosacku stlacenim tladidla
STOP. Ak je zabezpedenie nastavené na
strednu alebo vysoku uroven (pozrite si kapitolu
6.5 Zabezpecenie na strane 50), je potrebné
zadat’ PIN kod. PIN kéd sa sklada zo Styroch
Cislic a zadava sa pri prvom spusteni robotickej
kosaCky. Pozrite si kapitolu 3.8 Prvé spustenie a
kalibrécia na strane 33.

2. Prepnite hlavny vypina¢ do polohy 0.

3. Roboticku kosacku prenasajte za rukovat
zospodu na zadnej strane vyrobku. Roboticku
kosacku neste tak, aby rezny kotu¢ bol na
strane, ktora je dalej od tela.

DOLEZITE INFORMACIE

Nedvihajte roboticka kosacku, ak je
odstavena v nabijacej stanici. Nabijacia
stanica alebo roboticka kosacka by sa tym
mohli poskodit. Otvorte kryt a predtym, ako
ho zdvihnete, najprv vytiahnite roboticku
kosacku z nabijacej stanice.

Udrzba
* Kazdy tyzden skontrolujte roboticku kosacku a

vymerite vSetky poSkodené alebo opotrebované
diely.

*  Skontrolujte hlavne, €i nie su poSkodené noze a
rezny kotu¢. Skontrolujte, ¢i sa noZze mdzu volne
otacat’. V pripade potreby vymerite vSetky noze
a skrutky naraz, aby boli rotatné Casti stéle
vyvazené. Pozrite si kapitolu 8.6 Vymena noZov
na strane 62.

Slovakian - 9



2. PREDSTAVENIE

2. PREDSTAVENIE

V tejto kapitole su uvedené informacie, ktoré je
délezité mat na zreteli pri planovani instalacie.

InStalacia robotickej kosacky zahifia Styri hlavné
komponenty:

* Roboticka kosacka, ktora kosi travnik a vyuziva
pritom v podstate nepravidelny vzorec pohybu.
Roboticka kosacka je napajana batériou, ktora
nevyzaduje udrzbu.

* Nabijacia stanica, kam sa roboticka kosacka
automaticky vracia, ked je urover nabitia batérie
prili§ nizka.

Nabijacia stanica ma tri funkcie:

» Odosielanie riadiacich signalov do
ohrani€ujuceho kabla.

» Odosielanie riadiacich signalov
prostrednictvom navadzacieho kabla, aby
roboticka kosacka mohla najst’ nabijaciu
stanicu.

« Nabijanie batérie robotickej kosacky.

«  Transformator, ktory sa pripaja medzi nabijaciu
stanicu a elektrickll zasuvku s napatim 230 V.
Transformator sa pripaja do elektrickej zasuvky
a k nabijacej stanici s pouZitim 10 m dlhého
nizkonapatového kabla. Nizkonapatovy kabel
sa nesmie skracovat' ani predlZzovat. 20 metrov
dihy nizkonapatovy kabel si mdzZete zakupit' ako
prislugenstvo. Dal$ie informacie vam poskytne
servisné stredisko spoloénosti GARDENA.

+  Obvodovy kabel uloZeny v uzavretej slucke
okolo pracovnej oblasti robotickej kosacky.
Obvodovy kébel sa uklada okolo okrajov travnika
a okolo predmetov a rastlin, ktorym sa roboticka
kosacka musi vyhnut. Obvodovy kabel sltzZi ako
ohrani€ujuci a zaroveh navadzaci kabel.

Obvodovy kabel dodavany na instalaciu je dihy
200 m (150 m pre kosacku GARDENA R40Li).
Ak nie je obvodovy kabel dostato¢ne dlhy, mbéze
sa dokupit a napojit’ na jestvujuci obvodovy
kabel pomocou originalnej spojky.

Maximélna povolena dizka obvodového kabla
je 250 m.
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2. PREDSTAVENIE

3018-169

Cisla na obrazku predstavuiju:

1. Hlavné teleso 15. Displej

2. Kryt displeja, klavesnice a nastavenia vysky 16. Obvodovy kabel pre ohrani¢ujucu sluc¢ku
kosenia a navadzaci kabel

3. Tlac¢idlo zastavenia/zapadka na otvorenie dvierok 17. Nizkonapéatovy kabel

4. Kontaktné pruzky 18. Konektor na pripojenie obvodového kabla

5. LED indikator prevadzky nabijacej stanice, k nabijacej stanici
ohrani€ujuceho kabla a navadzacieho kabla 19. Skrutky na upevnenie nabijacej stanice

6. Nabijacia stanica 20. Transformator

7. Rukovat na prenasanie 21. Upevnovacie koliky

8. Kryt batérie 22. Meradlo na pomoc pri instalacii ohraniujuceho

9. Rezny kotug kabla (meradlo sa uvolni odlomenim od puzdra)

10. Puzdro $asi s elektronikou, batériou a motormi 23. Spojka pre obvodovy kabel

11. Hlavny vypinag 24. Video o instalacii na disku DVD

12. Zadné koleso 25. Navod na obsluhu a struéna prirucka

13. Nabijaci kontaktny prazok 26. Pridavné noze

14. Klavesnica 27. Vystrazny Stitok

Slovakian - 11



2. PREDSTAVENIE

2.2 Obsah balenia

Tato suprava robotickej kosacky Gardena® obsahuje nasledujuce polozky.

Gardena® R40Li Gardena® R70Li

Roboticka kosacka X X
Nabijacia stanica X X
Transformator X X
Obvodovy kabel 150 m 200 m
Nizkonapa”ovy kabel X X
Koliky 200 ks 400 ks
Konektory 5ks 5ks
Skrutky nabijacej stanice 3 ks 3 ks
Allenov klu¢ X X
Meradlo X X
Spojky 7 ks 7 ks
CD X X
Navod na obsluhu a struéna prirucka X X
Pridavné noze 3 ks 3 ks
Vystrazny Stitok 2 ks 2 ks

12 - Slovakian



2. PREDSTAVENIE

2.3 Funkcia

Vykonnost’

Odporu&ame pouzivat roboticku kosacku pre travniky
do velkosti 700 m? (400 m? v pripade kosacky R40Li).

Rozloha plochy, ktoru dokaZe roboticka kosacka
pokosit, zavisi v prvom rade od stavu noZov a typu,
dizky a vihkosti travy. Vyznamny je tiez tvar zahrady.
Ak zahrada z vac¢sej Casti pozostava z volnych
travnatych pléch, roboticka kosacka pokosi za hodinu
vacsiu plochu, ako ked sa zdhrada skladé z niekolkych
mensich travnatych pléch oddelenych stromami,
kvetinovymi zahonmi a priechodmi.

Uplne nabita roboticka kosacka moze kosit 40 az

60 minut v zavislosti od veku batérie a od hrubky travy.
Potom sa roboticka kosac¢ka nabija 60 az 90 minut.
Cas nabijania sa mdéze menit okrem inych faktorov

v zavislosti od teploty prostredia.

Spoésob kosenia

Systém kosenia robotickej kosacky je zalozeny na
efektivnom a Uspornom principe. Oproti mnohym
Standardnym kosackam roboticka kosacka travu
kosi, namiesto toho, aby ju trhala.

Ak chcete dosiahnut’ o najlepSie vysledky,
odporu€ame pouzivat roboticku kosacku najma

v suchom pocasi. Roboticka kosatka méze kosit
aj po€as dazda, ale mokra trava sa lahko zasekne
v robotickej kosacke a hrozi zvySené riziko
zoSmyknutia na strmych svahoch.

Ak hrozi burka, musi sa transformator odpojit od
napdjania a ohrani€ujuci kabel a navadzaci kabel
od napédjacej stanice.

Na dosiahnutie najlepSieho vysledku kosenia musia
byt noZe v dobrom stave. Aby noZe zostali ostré ¢o
najdihSie, je doleZité, aby na travniku neboli vetvy,
malé kamienky ani iné predmety.

Aby bol vysledok kosenia ¢o najlepsi, noze
pravidelne vymiefnajte. Vymena noZov je velmi
jednoducha. Pozrite si kapitolu 8.6 Vymena noZov
na strane 62.
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2. PREDSTAVENIE

Spodsob prace

Roboticka kosacka automaticky kosi travnik.
NepretrZite strieda obdobia kosenia a nabijania.

Roboticka kosatka zaCne hfadat' nabijaciu stanicu,
ked je uroven nabitia batérie prili§ nizka. Roboticka
kosacka nekosi, ked hlada nabijaciu stanicu.

Ked roboticka kosacka hfada nabijaciu stanicu,
najprv nepravidelnym pohybom vyhladdva navadzaci
kabel. Potom sleduje navadzaci kabel k nabijacej
stanici, otoCi sa tesne pred stanicou a zacuva do nej.

Ked sa batéria Uplne nabije, roboticka kosacka opusti
nabijaciu stanicu v ndhodne zvolenom smere vo
vystupnom sektore 90° — 270°.

Roboticka kosatka mbze sledovat navadzaci kabel
od nabijacej stanice na miesto, kde sa navadzaci
kabel spdja s ohrani€ujucim kablom a za&at kosit’ na
tomto mieste. Takto sa zabezpeci rovnomerné
kosenie aj v najmenej pristupnych Castiach zahrady.

Ked teleso robotickej kosacky narazi na prekazku,
roboticka kosacka zaradi spatny chod a zvoli novy
smer.

Dva snimace, jeden z prednej a druhy zo zadnej
strany robotickej kosacky, zaregistruju, ked sa
roboticka kosacka pribliZi k ohrani€¢ujucemu kéblu.
Roboticka kosacka prekroc&i kabel az o 28 cm,
kym sa obrati naspat'.

Tlacidlo STOP v hornej Casti robotickej kosagky sluZi
hlavne na zastavenie robotickej kosacky po¢as
prevadzky. Po stlageni tladidla STOP sa otvori kryt,
za ktorym je ovladaci panel. TlaCidlo STOP zostane
stladené, kym sa kryt znovu nezatvori. Tato funkcia
sluzi ako prevencia pred nastartovanim.

14 - Slovakian



2. PREDSTAVENIE

Na ovladacom paneli na vrchnej strane robotickej
kosacky mozete upravovat vSetky nastavenia
robotickej kosacky. Otvorte kryt ovladacieho panela
stlacenim tlacidla STOP.

Po prvom nastaveni hlavného vypinaca do polohy 1
zacne spustacia sekvencia, ktora zahffa vyber
jazyka, formatu ¢asu, formatu datumu, Stvorciferného
PIN kédu a nastavenie ¢asu a datumu. Pozrite si
kapitolu 3.8 Prvé spustenie a kalibracia na strane 33.

Vzor pohybu

Vzor pohybu robotickej kosacky je nepravidelny a
roboticka kosacka ho voli sama. Vzor pohybu sa
nikdy neopakuje. Tento systém kosenia zabezpecuje
velmi rovnomerné kosenie bez akychkolvek &iar od
robotickej kosacky.

2.4 Spo6sob vyhladavania

Roboticka kosacka sa pohybuje nepravidelne, kym
nepride k navadzaciemu kablu. Potom roboticka
kosacka postupuje pozdiz navadzacieho kabla do
nabijacej stanice.

Navadzaci kabel je kabel, ktory vedie od nabijacej
stanice napriklad k najvzdialenejSiemu koncu
pracovnej plochy alebo cez Uzky priechod a ktory
sa potom pripaja k ohranigujucemu kablu. Dalsie
informacie najdete v kapitole 3.6 Instalacia
navadzacieho kabla na strane 33.
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3. INSTALACIA

3. INSTALACIA

V tejto kapitole sa opisuje instalacia robotickej kosacky
GARDENA. Pred zacatim inStalacie si precitajte
predchadzajucu kapitolu 2. PREDSTAVENIE.

Pred zacCatim inStalacie si kompletne precitajte aj
tuto kapitolu. Spdsob instalacie bude mat vplyv

na to, ako dobre bude roboticka kosacka fungovat.
Preto je dblezité inStalaciu dokladne naplanovat'.

Planovanie bude jednoduch$ie, ak si nalrtnete
pracovnu plochu vratane prekazok. Ulah&i vam
to vyber idedlnej polohy pre nabijaciu stanicu,
ohrani€ujuci kabel a navadzaci kabel. Na nacrt si
zaznacte, kadial ma viest’ ohranic€ujuci kabel a
navadzaci kabel.

Priklady inStalacie najdete v kapitole 7. PRIKLADY
ZAHRAD na strane 55.

Pozrite si aj stranku www.gardena.com, kde najdete
dalSi popis a tipy tykajuce sa inStalacie.
Vykonaijte inStalaciu podla pokynov

v nasledujicich krokoch:

3.1 Pripravné prace.

3.2 InStalacia nabijacej stanice.

3.3 Nabijanie batérie.

3.4 InStalacia ohraniCujuceho kabla.

3.5 Pripojenie ohrani¢ujuceho kabla.

3.6 In&talacia navadzacieho kébla

3.7 Kontrola slucky.

3.8 Prvé spustenie a kalibracia

3.9 Testovanie parkovania v nabijacej stanici

Roboticka kosacka sa bude dat kompletne spustit,
len ak budu nabijacia stanica, ohranicujuci kabel
a navadzaci kabel prepojené.

3.1 Pripravné prace
1. Akje travnik v pracovnej oblasti vy$Si ako 10 cm,

pokoste ho standardnou kosackou. Potom
pozbierajte travu.

2. Pred instalaciou si dékladne precitajte vsetky
kroky.

3. Skontrolujte, ¢i mate vsetky diely potrebné na
inStalaciu. Cisla v zatvorkach odkazuju na
obrazok s komponentmi 2.7 Co je ¢o?.

* Navod na obsluhu (25)
* Roboticka kosacka
* Nabijacia stanica (6)

» Obvodovy kabel pre ohrani€ujuci kabel
a navadzaci kabel (16)

» Transformétor (20)
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3. INSTALACIA

Nizkonapatovy kabel (17)
Upevnovacie koliky (21)

Konektor na pripojenie obvodového kabla
k nabijacej stanici (18)

Skrutky pre nabijaciu stanicu (19)
Meradlo (22)
Spojky pre obvodovy kabel (23)

Pocas instalacie budete tiez potrebovat':

Kladivo/plastové kladivko (na lahSie
umiestnenie upeviiovacich kolikov do zeme)

Kombinované klieSte na odrezanie
ohrani€ujuceho kabla a pritlacenie kontaktnych
pruzkov.

Orezavac okrajov/rovny ryl, ak sa ohranicujuci
kabel musi zakopat'.

3.2 Instalacia nabijacej stanice

Idealna poloha pre nabijaciu stanicu

Pri hladani najlepSieho miesta pre nabijaciu stanicu
berte do uvahy tieto aspekty:

Pred nabijacou stanicou nechajte volny
priestor 3 metre

Napravo a nalavo od nabijacej stanice sa musi
dat natiahnut ohraniéujuci kabel s dizkou
minimalne 1,5 m

Musi byt v blizkosti zasuvky. Dodavany
nizkonapatovy kabel ma dizku 10 m.

20 metrov dlihy nizkonapatovy kabel si mozete
zakupit' ako prislugenstvo. Dal$ie informacie
vam poskytne servisné stredisko spolo¢nosti
GARDENA.

Povrch, na ktory sa nabijacia stanica umiestni,
musi byt vodorovny

Ochrana pred striekajucou vodou, napriklad
od zavlazovania

Ochrana pred priamym slne¢nym svetlom

Umiestnite v dolnej €asti pracovnej plochy,
na ktorej je vacsi svah

V pripade potreby umiestnite nabijaciu stanicu
mimo dohladu cudzich fudi

Priklady idealneho umiestnenia nabijacej stanice
najdete v kapitole 7. PRIKLADY ZAHRAD na strane

55.

%,

~ag— Min 1.5m —e— Min 1.5m —gp-
———

%)
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3. INSTALACIA

Nabijacia stanica musi byt umiestnena tak, aby pred
flou bolo vela volného priestoru (minimalne 3 metre).
Mala by sa tieZ umiestnit’ v strede pracovnej plochy,
aby robotické kosacka lahSie dosiahla do vSetkych
oblasti pracovnej plochy.

Nabijaciu stanicu neumiestriujte do obmedzenych
priestorov v pracovnej ploche. Vpravo a vlavo od
nabijacej stanice musi byt rovno natiahnuty
ohraniéujuci kabel s dizkou minimalne 1,5 m. Kabel
sa musi natiahnut rovno od zadného konca nabijace;j
stanice. Akékolvek iné umiestnenie mbéze znamenat,
Ze roboticka kosacka vstupi do nabijacej stanice
bokom a bude mat' problém pripojit’ sa.

Nabijaciu stanicu neumiestriujte do rohu pracovnej
oblasti. Vpravo a vlavo od nabijacej stanice musi
byt rovno natiahnuty ohraniéujuci kabel s dizkou
minimalne 1,5 m.

3020-043

Nabijacia stanica musi byt umiestnena na relativne
vodorovnom povrchu. Predna &ast’ nabijacej stanice
mdzZe byt maximalne o 3 cm vysSie ako jej zadna
¢ast. Predna ¢ast nabijacej stanice nesmie byt nikdy Max 3 ch 7

—— N ;v f——————
nizSie ako jej zadna Cast'.

%)

Nabijacia stanica nemézZe byt umiestnena tak,
aby mohlo ddjst k ohnutiu jej zakladnej platne.
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3. INSTALACIA

Ak sa inStalacia vykonava v pracovnej oblasti so
strmym svahom (napriklad okolo domu na kopci),
nabijacia stanica sa musi umiestnit’ v spodnej
Casti svahu. Roboticka kosacka sa tak podla
navadzacieho kabla lahSie dostane k nabijacej
stanici.

Nabijaciu stanicu neumiestriujte na ostrovcek,
pretoze sa tym obmedzi optimalne ulozenie
navadzacieho kabla. Ak sa nabijacia stanica musi
umiestnit’ na ostrovCek, aj navadzaci kabel sa musi
pripojit k ostrov&eku. Pozrite si obrazok oproti.
Dalsie informacie o ostrovéeku najdete v kapitole
3.4 Indtalacia ohranicujuceho kabla na strane 22.

Pripojenie transformatora

Pri planovani umiestnenia transformatora berte do
uvahy nasledovné:

+ V blizkosti nabijacej stanice
* Ochrana pred dazdom
* Ochrana pred priamym slne€nym svetlom

Ak je transformator pripojeny k elektrickej zasuvke
vonku, musi byt schvalena na vonkajsie pouzitie.

Nizkonapétovy kébel pre transformator ma dizku
10 metrov a nesmie sa skracovat ani predizovat.

LI
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3. INSTALACIA

Je mozné, aby nizkonapatovy kabel krizoval
pracovnu oblast. Nizkonapatovy kabel sa musi
zachytit upevnovacimi kolikmi alebo zakopat a vyska
kosenia musi byt taka, aby sa noze na reznom kotugi
nikdy nedostali do kontaktu s nizkonapatovym
kablom.

Uistite sa, Ze nizkonapatovy kabel je poloZzeny
tesne na zemi a prichyteny upeviiovacimi kolikmi

v rozstupoch 75 cm. Kabel musi lezat' tesne na zemi,
aby ho kosacka nepresekla, kym neprerastie korefimi
travy.

Transformator sa musi umiestnit na miesto, kde bude
dobre vetrany a nebude vystaveny priamemu
slne€nému ziareniu. Transformator sa musi umiestnit
pod strechu.

Pri pripdjani transformatora k elektrickej zasuvke
odporu¢ame pouzit isti€ proti spojeniu so zemou.

Transformator musi byt nain&talovany na vertikdlnom
povrchu napriklad na stene alebo na oploteni.
Priskrutkujte transformator na jeho miesto pomocou
dvoch montaZnych oc&iek. Sugastou dodavky nie su
Ziadne skrutky. PouZite skrutky vhodné do
prislusného materialu.

Za Ziadnych okolnosti neinstalujte transformator do
vy8Ky, ktord by mohla predstavovat riziko ponorenia
transformatora do vody (najmenej 30 cm nad
zemou). UloZenie transformatora na zem nie je
pripustné.

DOLEZITE INFORMACIE

Nizkonapatovy kabel sa za ziadnych
okolnosti nesmie skracovat’ ani predizovat.

DOLEZITE INFORMACIE

Nizkonapatovy kabel umiestnite tak, aby sa s
nim noze na reznom kotuci nikdy nedostavali
do kontaktu.

DOLEZITE INFORMACIE

Nabijaciu stanicu vypnite odpojenim
zastrcky, napriklad pred Cistenim alebo
opravou obvodového kabla.

20 - Slovakian
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3. INSTALACIA

InStalacia a pripojenie nabijacej stanice
1. Nabijaciu stanicu umiestnite na vhodné miesto.
2. Pripojte nizkonapatovy kabel k nabijacej stanici.

3. Zapojte napdjaci kabel transformatora do
elektrickej zasuvky 230 V. Ak je transformator
pripojeny k elektrickej zasuvke vonku, musi byt
schvalena na vonkajsie pouzitie.

4. Pripevnite nabijaciu stanicu k zemi pomocou
dodanych skrutiek. Skrutky musia byt
zaskrutkované uplne dole tak, aby nevy¢nievali
Zo zapustenia.

DOLEZITE INFORMACIE

Nie je povolené vytvarat nové otvory v
zakladnej platni. Na pripevnenie zakladnej
platne k zemi sa mézu pouzit’ iba existujuce
otvory.

DOLEZITE INFORMACIE

Nesliapte po zakladnej platni nabijacej
stanice.

3.3 Nabijanie batérie

Ihned' po pripojeni nabijacej stanice je mozné
roboticku kosacku nabijat’. Prepnite hlavny vypinac
do polohy 1.

Kym kladiete ohraniCujuci a navadzaci kabel,
umiestnite roboticku kosacku do nabijacej stanice
a nechajte nabijat batériu.

Ak je batéria vybita, uplné nabitie trva priblizne
80 az 100 minut.

DOLEZITE INFORMACIE

Roboticka kosacka sa nesmie pouzit’ pred
dokoncenim instalacie.
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3. INSTALACIA

3.4 Instalacia ohrani€ujuceho kabla

Ohranicujuci kabel sa da nainstalovat jednym z nasledovnych spdsobov:
1. Pripevnite kabel k zemi pomocou upevriovacich kolikov.

Ak chcete pocas prvych tyzdnov prevadzky menit’ polohu ohranicujuceho kabla, je najlepsie upevnit’ kabel
pomocou upeviiovacich kolikov. Po niekolkych tyzdrioch kabel zarastie travou a uz nebude viditelny.
Pri instalacii pouzivajte kladivo/plastové kladivko a dodané upevinovacie koliky.

2. Zakopte kabel.

Ak chcete na travnik pouzit odmachovac alebo prevzdusniova¢, odporucame ohrani€ujuci kabel
zakopat. V pripade potreby sa daju oba spd6soby skombinovat, takze jedna €ast ohrani¢ujuceho
kabla bude prichytena upeviiovacimi kolikmi a zvySok bude zakopany. Kabel sa méze zakopat
napriklad pomocou orezavaca okrajov alebo ryla. Ohranicujuci kabel ulozte najmenej 1 cm a
maximalne 20 cm do zeme.

Najlepsia poloha pre ohranic¢ujuci kabel
Ohranicujuci kabel sa musi ulozit’ tak, aby:

» Okolo pracovnej plochy robotickej kosacky sa vytvara ohrani¢enie. M6ze sa pouzivat’ iba originalny
ohraniCujuci kabel. Je Specialne vyrobeny tak, aby vydrzal pddnu vihkost, ktora méze iné typy
kablov lahko poskodit.

» Roboticka kosacka sa nikdy nevzdiali od kabla na viac ako 15 metrov v Ziadnom mieste celej
pracovnej plochy.

« Celkova dizka ohranigujuceho kabla nepresahuje 250 metrov.

» K dispozicii je dalSich 20 cm kabla, na ktory sa neskér pripoji navadzaci kabel. Pozrite si kapitolu
3.6 InStalacia navadzacieho kabla na strane 29.

V zavislosti od toho, ¢o sa nachadza vedla pracovnej plochy, sa ohranic¢ujuci kabel musi polozit v réznych
vzdialenostiach od prekazok. Obrazok nizSie ukazuje, ako sa ohranicujuci kabel musi polozit okolo
pracovnej plochy a okolo prekazok. Na odmeranie spravnej vzdialenosti pouzite dodané meradlo (pozrite
si kapitolu 2.7 Co je ¢o? na strane 11).

sem/2"

9
e
<—/’"\\

20cm/8" 30 cm/ 12"
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3. INSTALACIA

Hranice pracovnej oblasti

Ak pracovnu oblast ohraniCuje vysoka prekazka,
napriklad stena alebo plot, ohrani€ujuci kabel by mal
byt poloZeny 30 cm od prekazky. Zabranuje to kolizii
robotickej kosacky s prekazkami a znizuje
opotrebovanie telesa kosacky.

Plocha priblizne 20 cm okolo pevnej prekazky
nebude pokosena.

Ak pracovna oblast’ hrani¢i s malou priekopou, ako je
napriklad kvetinovy zahon alebo malou vyvySeninou,
ako je napriklad nizky obrubnik (3 — 5 cm),
ohranicujuci kabel sa musi polozit' 20 cm vnutri v
pracovnej oblasti. Takto sa zabrani, aby kolesa zasli
do priekopy alebo na obrubnik.

Pas priblizne 12 cm travy pozdiz priekopy/obrubnika
nebude pokoseny. 20cm/8"

Ak pracovna oblast’ hrani¢i s chodnikom z kamennej
dlazby alebo podobnym povrchom, ktory je zarovno
travnika, moze roboticka kosacka CiastoCne prejst
ponad chodnik. Ohranicujuci kdbel by mal byt potom
polozeny 5 cm od okraja chodnika.

V&etka trava pozdiz kamennej dlazby bude
pokosena.

Ak je pracovna oblast rozdelena chodnikom

s kamennou dlazbou na urovni travnika, méze
roboticka kosacka cezen prechadzat. M6ze byt
vyhodou poloZit ohrani€ujuci kabel pod dlazobné
kamene. OhraniCujuci kabel sa tiez méze polozit
do spoja medzi dlazobné kamene.

Poznamka: Roboticka kosacka nesmie nikdy
prechadzat cez strk, mul€ alebo podobny material,
ktory méze poskodit’ noze.

DOLEZITE INFORMACIE

Ak sa pracovna oblast’ nachadza v blizkosti
vodnych pléch, svahov, spadov alebo
verejnej cesty, ohrani€ujuci kabel je potrebné
dodatoéne oplotit’ alebo zaistit’ podobnym
spbésobom. Vyska oplotenia musi byt’
najmenej 15 cm. Tym zabezpedite, aby sa
roboticka kosacka za ziadnych okolnosti
nedostala mimo pracovnu oblast.
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3. INSTALACIA

Hranice v ramci pracovnej plochy

Na oddelenie oblasti v pracovnej ploche vytvorenim
ostrovéekov okolo prekaZok, ktoré nevydrzia koliziu, e
ako su napriklad kvetinové zahony, kriky a fontany, 1
pouzite ohrani€ujuci kabel. s

Prekazky, ktoré vydrzia koliziu, ako su napriklad
stromy alebo kriky vySSie ako 15 cm, nemusia byt
oddelené ohrani¢ujucim kablom. Roboticka kosacka 1
sa pri kolizii s takymto typom prekazky otoci.

Na ucel Setrnej a tichej prevadzky odporu¢ame
izolovat vSetky pevné predmety v pracovnej oblasti
a v jej okoli.

Polozte kabel az k oddelenej oblasti a okolo nej a
potom ho vratte spat na rovnaku trasu. Ak pouzivate
upevhovacie koliky, kabel by mal byt na ceste spat’
poloZzeny pod tym istym kolikom. Ked su
ohrani€ujuce kable veduce k ostrovéeku a od neho
poloZené blizko vedla seba, roboticka kosatka mbze
prechadzat’ ponad kabel.

Ohranicujuci kabel sa na ceste k ostrovéeku a z
ostrov€eka nesmie krizovat'.

Prekazky, ktoré maju mierny sklon, napriklad
kamene alebo velké stromy s vyvySenymi korefimi,
sa musia oddelit pomocou ostrov€eka alebo
odstranit. V opaénom pripade mdze roboticka
kosacka nabehnut na takyto druh prekazky, ¢o mbze
viest k poSkodeniu nozov a kosacka sa moze
zaseknut.

Vedlajsie plochy

Ak pracovnu plochu tvoria dve plochy, medzi ktorymi
ma roboticka kosacka problém prejst’, odporu&ame
vytvorit vedlajSiu plochu. Medzi priklady patria svahy
so sklonom 25 % alebo priechod, ktory je uzsi ako
60 cm (90 cm pre kosacku GARDENA R40Li).

V takomto pripade poloZte ohrani€ujuci kabel okolo
vedlajSej plochy tak, aby vytvoril ostrovéek mimo
hlavnej plochy.

Ked sa ma kosit' travnik na vedlajSej ploche,

robotickéa kosacka sa medzi hlavnou a vedlajSou
plochou musi presunudt’ ruéne. Musi sa pouzit Vedlajsia
manualny rezim prevadzky (MAN), pretoze roboticka plocha

kosacka sa z vedlajSej plochy k nabijacej stanici
sama nedostane. Pozrite si kapitolu 5.1 Vyber
prevadzky na strane 40. V tomto rezime roboticka
kosacka nikdy nebude hlfadat nabijaciu stanicu, ale
bude kosit, kym sa nevybije batéria. Ked' sa batéria
vy&erpa, roboticka kosacka sa zastavi a na displeji sa
zobrazi sprava Potrebuje manuéalne nabitie. Potom
poloZte roboticku kosacku do nabijacej stanice,

aby sa nabila batéria. Ak sa po nabijani bude kosit
hlavna pracovna plocha, je vhodné pred
umiestnenim robotickej kosacky do nabijacej stanice
prepnut’ rezim prevadzky na automaticky.

Hlavna plocha
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3. INSTALACIA

Priechody pri koseni

Vyhybajte sa dlhym a uzkym priechodom a oblastiam
uzsim ako 1,5 az 2 m. Ked roboticka kosacka kosi,
hrozi riziko, Ze bude urcity ¢as v priechode alebo
pracovnej ploche chodit’ dokola. Travnik potom bude
vyzerat udupany.

Svahy

Ohranicujuci kdbel sa méze polozit naprie€ svahom,
ktorého sklon je menej ako 10 %.

Ohranicujuci kabel by sa nemal klast' naprie¢
svahom, ktory je strmsSi ako 10 %. Hrozi, Ze roboticka
kosacka sa tu nebude schopna otogit. Roboticka
kosacka sa potom zastavi a zobrazi sa chybové
hlasenie Mimo pracovnej plochy. Riziko je najvysSie
vo vihkom pocasi, pretoze kolesa sa mézu Smykat
na mokrej trave.

Ohranicujuci kabel sa vdak méze polozit’ krizom cez
svah strmS$i ako 10 %, ak je tu prekazka, na ktoru
méze roboticka prekazka narazit, napriklad ohrada
alebo husty Zivy plot.

Roboticka kosacka dokaze
kosit’ travniky, ktorych sklon je
az 25 cm na meter (25 %) vo
vnutri pracovnej oblasti.
Oblasti s vacsim sklonom sa
musia oddelit’ ohrani€ujucim
kablom.

Ked ma Cast vonkajsieho
okraja pracovnej plochy vacsi
sklon ako 10 cm na meter
(10 %), ohranicujuci kabel sa
musi polozit priblizne 20 cm
vnutri na rovnej zemi pred
zaciatkom svahu.
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3. INSTALACIA

Polozenie ohrani€ujuceho kabla

Ak chcete ohranicujuci kabel pripevnit pomocou
upevhovacich kolikov:

. Na miestach, kde ma byt uloZeny kabel, pokoste
travnik Standardnou kosackou alebo vyZinaéom
velmi nakratko. Potom sa bude dat lahSie
polozit kabel blizko k zemi a riziko, Zze roboticka
kosacka kabel presekne alebo poskodi izolaciu
kabla, sa znizi. aldao

+ Dbaijte na to, aby ste ohranicujuci kabel polozili
blizko k zemi a upevriovacie koliky kladte blizko
k sebe, v rozstupoch priblizne 75 cm. Kabel musi
leZat tesne na zemi, aby ho kosacka nepresekla, %ﬂ
kym neprerastie korefimi travy.
+ Na zatl€enie upevihovacich kolikov do zeme
pouzite kladivo. Pri zatikani upevriovacich kolikov

davajte pozor, aby kabel nebol prili§ napnuty.
Nevytvarajte na kabli prudké ohyby.

Ak chcete ohranicujuci kabel zakopat”

+  Ohranidujuci kabel ulozte najmenej 1 cm a
maximalne 20 cm do zeme. Kabel sa mbéze
zakopat napriklad pomocou orezavaca okrajov
alebo ryfa.

Pri ukladani ohrani€ujiceho kabla pouzite na
meranie dodané meradlo. Pombze vam lahSie
nastavit spravnu vzdialenost’ medzi ohranicujucim
kablom a hranicou/prekazkou. Meradlo sa oddeli
od puzdra odlomenim.

DOLEZITE INFORMACIE

Do cievok mimo ohrani€ujuceho kabla sa
nesmie vkladat’' kabel navyse. Toto méze N
narusit’ €éinnost’ robotickej kosacky. W

Sluc¢ka na pripojenie navadzacieho kabla

Aby sa ulahcilo pripojenie navadzacieho kabla ku

ohraniCujucemu kablu, odpora¢ame vytvorit' slucku

pomocou ohrani€ujuceho kabla s priblizne 20 cm

navySe na mieste, kde sa neskér pripoji vodiaci

kabel. Pred polozenim ohraniCujuceho kabla je

vhodné naplanovat, kde sa umiestni navadzaci

kabel. Pozrite si kapitolu 3.6 InStalacia navadzacieho

kabla na strane 29. 0

———
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3. INSTALACIA

Polozenie ohrani€¢ujuceho kabla v smere
k nabijacej stanici

Ohranicujuci kabel musi byt ulozeny v jednej rovine
so zadnou Castou nabijacej stanice a smerovat’
priamo minimalne 1,5 m od pravej aj lavej strany
stanice. Pozrite si obrazok. Ak sa ohrani€ujuci kabel
polozi akymkolvek inym spdsobom, roboticka tazko
najde nabijaciu stanicu.

Nadpajanie ohrani¢ujuceho kabla

Ak ohranicujuci kabel nie je dost dlhy a je potrebné
ho napoijit, pouzite originalnu spojku. Je vodotesna
a vytvara spofahlivé elektrické spojenie.

Vlozte do spojky konce obidvoch kablov.
Skontrolujte, i su kable do spojky uplne zasunuté,
aby boli vidiet' cez priesvitnu plochu na druhej strane
spojky. Potom Uplne zatlacte tlacidlo na vrchu spojky.
Ak tlagidlo na spojke nejde dobre stladit rukou,
pouzite klieste.

DOLEZITE INFORMACIE

Vytvaranie spojenia prepletenim kablov alebo
skrutkovou svorkovnicou izolovanou
izolaénou paskou nie je vhodnym rieSenim.
Pédna vihkost’ sposobuje oxidaciu kabla a po
Case sa obvod prerusi.

%,

-~a— Min 1.5m —e— Min 1.5m g

SN

%,
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3.5 Pripojenie ohrani€ujuceho kabla

Pripojte ohranicujuci kabel k nabijacej stanici:

DOLEZITE INFORMACIE

Pri pripajani ohranicujuceho kabla k nabijacej
stanici sa nesmie tento kabel prekrizit. Pravy
koniec kabla sa musi pripojit' k pravému
koliku na nabijacej stanici a l'avy koniec kabla
k Favému koliku.

1.  Vlozte konce kabla do konektora:
¢ Otvorte konektor.
* Vlozte kabel do Eeluste konektora.

2. Pomocou Kliesti zatlacte konektory do seba.
Stlacajte, kym nezacujete cvaknutie.

3. Odstrihnite nadbytoény ohranicujuci kabel
1 alebo 2 cm nad kazdym konektorom.

4. ZatlaCte konektor na kovovy kolik. Zatlacte
konektor na kontaktny kolik oznaceny
pismenami AL (vlavo) a AR (vpravo) na
nabijacej stanici.

Dékladne skontrolujte, &i je konektor spravne
zapojeny.

DOLEZITE INFORMACIE

Pravy konektor sa musi pripojit' k pravému
kovovému koliku na nabijacej stanici a Favy
koniec kabla k Favému konektoru.
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3.6 InStalacia navadzacieho kabla

Navadzaci kabel je kabel, ktory vedie od nabijacej
stanice napriklad k najvzdialenejSiemu koncu
pracovnej plochy alebo cez Uzky priechod a ktory
sa potom pripdja k ohrani¢ujucemu kablu. Rovnaky
zvitok kabla sa pouziva pre ohranicujuci kabel aj
navadzaci kabel.

Roboticka kosacka pouziva navadzaci kabel na
vyhladanie cesty spat k nabijacej stanici, ale pouziva
sa tieZ na navigaciu robotickej kosacky do vzdialenych
Casti zahrady.

Aby sa zaru€ilo rovhomerné pokosenie celého
travnika, roboticka kosacka méze prechadzat podla
navadzacieho kabla od nabijacej stanice k spoju
navadzacieho kabla v ohrani¢ujucom kabli a za¢at’
kosit’ tam. V zavislosti od usporiadania zdhrady je
potrebné nastavit, ako ¢asto ma roboticka kosacka
vychadzat’ z nabijacej stanice podla navadzacieho

kabla. Pozrite si kapitolu 6.6 Nastavenia na strane 52.

Roboticka kosacka vyraza v roznych vzdialenostiach
od navadzacieho kabla, aby sa obmedzilo riziko
vytvarania pasov, ktoré by vznikali pri pohybe
robotickej kosacky podla navadzacieho kabla do

a z nabijacej stanice. Oblast’ popri kabli, ktoru
roboticka kosac¢ka vtedy vyuZiva, sa nazyva koridor.

Roboticka kosacka sa vZzdy pohybuje nalavo od
navadzacieho kabla pri pohlfade ¢elom k nabijace;j
stanici. Preto je koridor vlavo od navadzacieho kabla.
Koridor je 50 cm Siroky. Pri inStalacii je preto dblezité
mat najmenej 75 cm volného priestoru nafavo od
navadzacieho kabla a najmenej 25 cm volného
priestoru napravo do navadzacieho kabla pri pohlade
smerom k nabijacej stanici.

Nie je povolené ukladat navadzaci kébel bliZSie nez
30 cm od ohrani€ujuceho kabla.

Navadzaci kabel, rovnako ako ohrani€ujuci kabel,
sa da upevnit upevriovacimi kolikmi alebo zakopat
do zeme.

DOLEZITE INFORMACIE

Nalavo od navadzacieho kabla pri pohlade
smerom k nabijacej stanici musi byt’ vzdy
najmenej 75 cm volného priestoru.

Maximalna
vzdialenost
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Polozenie a pripojenie navadzacieho kabla

1. Prevlecte kabel cez Strbinu v spodnej Casti
platne nabijacky.

2. Nasadte konektor na navadzaci kabel rovnakym
spbsobom ako pri ohrani€ujucom kabli podla
pokynov v kapitole 3.5 Pripojenie ohrani¢ujiceho
kabla na strane 28. Pripojte ho ku kontaktnému
koliku nabijacej stanice, ktory je oznageny
Stitkom ,Navadzaci®.

3. Kaébel vedte vo vzdialenosti najmenej 2 m od
predného okraja dosky.

Ak je potrebné navadzaci kabel umiestnit do
priechodu:

|
|
|

Roboticka kosacka sa pohybuje podfla
navadzacieho kabla na tej istej strane kabla do
nabijacej stanice aj z nej. To znamena, Ze ked
sa roboticka kosacka pohybuje do nabijacej
stanice, navadzaci kabel je napravo od
robotickej kosacky, a ked sa kosacka pohybuje
od nabijacej stanice, navadzaci kbel je nalavo
od kosacky.

e
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—V priechode preto musi byt navadzaci kabel

umiestneny tak, aby roboticka kosatka mala ¢o
najviac priestoru na vjazd. Vzdialenost medzi Maximalna
ohrani€ujucim kablom a navadzacim kablom vzdialenost
v8ak musi byt aspon 30 cm.

Ak je nutné navadzaci k&bel nainstalovat’ na strmom
svahu, je vyhodné poloZit’ kabel Sikmo k svahu.
Roboticka kosacka sa tak bude na svahu podla
navadzacieho kabla lahSie pohybovat'.

Pri ukladani kabla nerobte ostré uhly. V tom pripade
moZe byt pre roboticku kosacku tazké nasledovat "
navadzaci kabel. ot

4. Navadzaci kabel vedte az po bod na
ohraniujucom kabli, v ktorom bola predtym
vytvorena slu¢ka zjednodusujuca pripojenie
navadzacieho kabla.

5. Odstrihnite slu¢ku na ohrani¢ujucom kabli
napriklad pomocou strihacich kliesti na drét.
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6. Pripojte navadzaci kabel k ohrani€ujucemu kablu
pomocou spojky:

VloZte ohranicujuci kabel do kazdého z otvorov
v spojke. Vlozte navadzaci kabel do stredového
otvoru v spojke. Skontrolujte, &i su kable do
spojky uplne zasunuté, aby boli vidiet cez
priesvitnu plochu na druhej strane spojky.

Pomocou kliesti Uplne zatlacte tlacidlo na spojke.

Nie je dblezité, ktoré otvory sa pouziju na
pripojenie ktorého kabla.

7. Konektor pripevnite k travniku upeviovacim
kolikom alebo ho zakopte.

DOLEZITE INFORMACIE

Navadzaci kabel sa nesmie krizovat's
ohranicujucim kablom, napriklad ohrani¢ujicim
kablom polozenym smerom k ostrovéeku.

DOLEZITE INFORMACIE

Pred pouzitim robotickej kosacky vyskusajte
pomocou funkcie Kalibruj navedenie, Ci
navadzaci kabel funguje. Pozrite si kapitolu
3.8 Prvé spustenie a kalibracia na strane 33.

3.7 Kontrola slu¢ky

Skontrolujte signal slu¢ky podfa kontrolky na
nabijacej stanici.

»  Suvislé zelené svetlo = dobré signaly.

+  Blikajuce modré svetlo = preruSenie
ohranicujucej slucky, bez signalu.

+  Blikajuce ZIté svetlo = prerusenie navadzacej
slucky, ziadny navadzaci signal.

+ Blikajuce €ervené svetlo = preruSenie anténovej
platne nabijacej stanice. Spojte sa so servisnym
strediskom spolo¢nosti GARDENA a poziadajte
o opravu. Pozrite si Poznamku na strane 4.

+  Suvislé modré svetlo = slaby signal. M6ze to
zavisiet od nadmernej dizky ohranicujucej slucky
alebo od poskodenia kabla. Ak roboticka kosacka
stale pracuje, nie je to problém.

»  Suvislé ¢ervené svetlo = chyba v obvodovej doske
nabijacej stanice. Spojte sa so servisnym
strediskom spolo¢nosti GARDENA a poziadajte
o opravu. Pozrite si Poznamku na strane 4.

Ak indikator nesignalizuje suvislym zelenym svetlom,
pozrite si kapitolu 9.2 Kontrolka na nabijacej stanici
na strane 68.
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3.8 Prvé spustenie a kalibracia

Pred spustenim robotickej kosacky sa musi vykonat
postup spustenia v ponuke robotickej kosacky, ako
aj automaticka kalibracia navadzacieho signalu.
Kalibracia je tiez dobrou skuskou na zistenie, €i sa
inStalacia navadzacieho kabla vykonala takym
spbsobom, Ze roboticka kosatka mdze z nabijacej
stanice lahko postupovat podla navadzacieho kabla.

1.

Otvorte kryt ovladacieho panela stlacenim tlacidla
STOP.

Prepnite hlavny vypina¢ do polohy 1.

Postup spustenia sa zacne, ked' sa roboticka
kosacka spusti po prvykrat. Vyzaduju sa
nasledovné nastavenia:

» Jazyk

» Format Casu

+ Aktualny ¢as

» Format datumu
» Datum

« Stvorciferny PIN kod. Povolené su véetky
kombinacie okrem 0000.

DOLEZITE INFORMACIE

Vyuzite Poznamku na strane 4 a poznacte si
PIN koéd.

Ked sa na displeji zobrazi prislusna poziadavka,
umiestnite roboticku kosacku do nabijacej stanice.
Stlacte tlac¢idlo START a zatvorte kryt. Roboticka
kosaCka zacne kalibraciu navadzania opustenim
nabijacej stanice a pohybom pri navadzacom
kabli na miesto, kde je navadzaci kabel pripojeny
k ohrani¢ujucemu kéblu, odkial zacne kosit'.
Skontrolujte, ¢i roboticka kosacka prejde popri
navadzacom kabli celu cestu.

Ak neprejde, mdze to byt spdsobené nespravnou
inStalaciou navadzacieho kabla. V takom pripade
skontrolujte, €i sa inStalacia vykonala podla opisu
v kapitole 3.6 InStalacia navadzacieho kabla na
strane 29. Potom vykonajte novu kalibraciu.
Pozrite si kapitolu 6.6 Nastavenia na strane 52.

V pripade kosacky R70Li je mozné tieZ obmedzit
§irku navadzania robotickej kosacky podla
navadzacieho kabla pri prechode velmi Uzkymi
priechodmi. Pozrite si kapitolu 6.4 InStalacia,
R70Lina strane 46. Na vykonanie novej kalibracie
kosacky R70Li pouzite funkciu Test VON. Pozrite
si kapitolu 6.4 InStalacia, R70Li na strane 46.
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3.9 Testovanie parkovania
v nabijacej stanici

Pred pouzitim robotickej kosacky skontrolujte,

Ci prejde popri navadzacom kabli celu cestu az k
nabijacej stanici a lahko zaparkuje v nabijacej stanici.
Vykonajte skusku popisanu nizsie.

1. Otvorte kryt ovladacieho panela stlacenim tlacidla
STOP.

2. Umiestnite roboticku kosacku blizko miesta, kde je
navadzaci kabel pripojeny k ohraniCujucemu
kablu. Umiestnite roboticku kosacku priblizne 2 m
od navadzacieho kabla obratenu k navadzaciemu
kablu.

3. Vyberte rezim Home stlacenim tlacidla so
symbolom domu a stla¢enim tlacidla OK, ked je
kurzor na polozke Home. Stlacte tlacidlo Start
a zatvorte kryt.

4. Skontrolujte, ¢i roboticka kosacka prejde pri
navadzacom kabli celu cestu k nabijacej stanici a
¢i zaparkuje v nabijacej stanici. Skuska sa potvrdi
iba vtedy, ak roboticka kosacka dokaze prejst pri
navadzacom kébli celu vzdialenost k nabijacej
stanici a zaparkuje na prvy pokus. Ak sa robotickej
kosacke nepodari zaparkovat na prvy pokus,
automaticky sa pokusi znova. Ak roboticka
kosacka na zaparkovanie v nabijacej stanici
potrebuje dva alebo viac pokusov, instalacia
nie je uspedna. V tom pripade skontrolujte,
¢i su nabijacia stanica, ohrani€ujuci kabel a
navadzaci kdbel nainstalované podla pokynov
v kapitolach 3.2, 3.4 a 3.6.

5. Roboticka kosacka zostane v nabijacej stanici,
kym sa nevyberie rezim Auto alebo Man. Pozrite
si kapitolu 5.1 Viyber prevadzky na strane 40.

Aby sa pri vy$Sie uvedenej skudke dosiahol uspokojivy
vysledok, navadzaci systém sa musi najprv kalibrovat'.

Pozrite si kapitolu 3.8 Prvé spustenie a kalibracia na
strane 33.
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4. POUZIVANIE

4.1 Nabijanie vybitej batérie

Ked je roboticka kosatka GARDENA nova alebo bola
dihsi ¢as skladovana, bude batéria vybita a pred
zapnutim ju bude potrebné nabit. Nabijanie trva
priblizne 80 az 100 minut.

1. Prepnite hlavny vypina¢ do polohy 7.

2. Zaparkujte roboticku kosacku v nabijacej stanici.
Otvorte kryt a zasurite roboticku kosacku ¢o
najdalej, aby sa zaistil riadny kontakt medzi
robotickou kosaCkou a nabijacou stanicou.

3. Nadispleji je zobrazené hlasenie, Ze prebieha
nabijanie.

& VAROVANIE

Pred spustenim robotickej kosacky
do prevadzky si dokladne precitajte
bezpeénostné pokyny.

& VAROVANIE

Udrziavajte ruky a chodidla mimo
dosahu rotujucich nozov. Pocas
prevadzky motora nikdy nedavaijte
ruky alebo nohy do tesnej blizkosti
alebo pod teleso kosacky.
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4.2 Pouzitie ¢asovaca

Ak chcete zabranit utlaceniu travnika, pouzite funkciu
gasovaca (pozrite si kapitolu 6.3 Casovaé na

strane 45). Pri nastavovani ¢asovaca pocitajte s tym,
Ze roboticka kosacka kosi priblizne 45 m? za hodinu
a den (30 m? kosacka GARDENA R40Li).

Priklad

Ak je velkost pracovnej plochy 360 m?, roboticka
kosacka musi pracovat’ 8 hodin denne (kosacka
GARDENA R40Li 12 hodin denne). Tieto ¢asy
su len orientacné a zavisia napriklad od kvality
travy, ostrosti noZov a veku batérie.

DOLEZITE INFORMACIE

Ak chcete zabranit' koseniu v ¢ase, kedy su
zvy€ajne nablizku deti, domace zvierata alebo
akékol'vek iné objekty, ktoré by mohli byt’
zranené alebo poskodené rotujucimi nozmi
kosacky, pouzite Easovac¢.

Vyrobné nastavenie je 7:00 — 23:00 (07:00 — 22:00
pre kosacku GARDENA R40Li) a umozriuje kosenie
kazdy deh v tyzdni. Toto nastavenie je vhodné pre
pracovnu plochu priblizne 700 m2 (pre kosacku
GARDENA R40Li 400 m?).

Ak to umozniuje velkost pracovnej plochy, kvalita travy
sa da zlepsit, ak sa namiesto niekolkych hodin kazdy
den kosi kazdy druhy den. NavyS$e, travniku prospieva,
ak odpoc€iva minimalne tri celé dni raz za mesiac.

24 h

Pohotovostny interval

Roboticka kosatka ma zabudovany pohotovostny
interval v trvani priblizne 8 hodin denne (11 hodin pre
GARDENA R40Li). Pohotovostny interval poskytuje
napriklad dobru prilezitost na zalievanie alebo hry na
travniku.

Priklad 1

Casy pouzité v tomto priklade platia pre kosacku
GARDENA R40Li, ale tento princip plati rovhako
aj pre kosaCku GARDENA R70Li.

Pracovny ¢as 1: 07:00 - 22:00

Pracovné dni: V3etky dni

Podla vyrobného nastavenia roboticka kosacka

zacne kosit’ travnik o 07:00. Kosacka je R40Li

zaparkovana v nabijacej stanici od 20:00 a 0 i A=M

odpociva, kym nezaéne znova kosit o 07:00. | Bl 2 1-

Charging/Standb B=Min11h

Ak je nastavenie asovaca rozdelené na dve | arging/>tanchy |
pracovné obdobia, pohotovostny interval sa da R70Li

rozdelit na niekolko usekov. Maximalny | Operation A = Max 16-
prevadzkovy €as mdze byt najviac 8 hodin : -

(11 hodin pre kosatku GARDENA R40Li). | Charging/Standby B=Min8h |
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Priklad 2

Casy pouzité v tomto priklade platia pre kosagku
GARDENA R40Li, ale tento princip plati rovnako
aj pre kosacku GARDENA R70L.i.

Pracovny €as 1: 06:00 — 16:00
Pracovny €as 2: 20:00 — 23:00
Pracovné dni: VSetky dni

Roboticka kosacka bude pracovat medzi 06:00
a 16:00. Znovu zac¢ne o 20:00, ale skon¢i o0 22:00
a nebude pracovat, kym opat nezac¢ne o 06:00.

GARDENA | GARDENA
R40L.i R70Li
Max. prevadz- 13 h 16 h
kovy Cas
Min. pohoto- 11 h 8h
vostny interval
Povrch/hod./den 30 m? 45 m?

Tieto asy su len orienta&né a zavisia napriklad od
kvality travy, ostrosti noZzov a veku batérie.

4.3 Spustenie

1.  Prepnite hlavny vypina¢ do polohy 7.

2. Stla¢enim tlac¢idla STOP otvorte kryt ovladacieho
panela.

3. Zadaijte PIN kod.
4. Stlacte tlacidlo START.
5. Do 10 sekund zatvorte kryt.

Ak je roboticka kosacka odstavena v nabijacej
stanici, odide z nabijacej stanice az vtedy, ked bude
batéria plne nabita a ak je Casovac¢ nastaveny tak,
Ze umozhuje prevadzku kosacky.

Pred spustenim rezacieho kotu¢a zaznie 5 pipnuti
pocas 2 sekund.

24 h

Standby

R40Li

| Operation

A+C=Max-

| Charging/Standby B+ D =Min 11 h |

R70Li

| Operation

A +C = Max 16 il

[ Charging/Standby B+D=Min8h |
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4.4 Zastavenie

1. Stlacte tlacidlo STOP.

Roboticka kosacCka sa zastavi, motor pohanajuci
noze sa vypne a kryt ovladacieho panela sa
otvori.

4.5 Vypnutie

1. Stlacte tlacidlo STOP.
2. Prepnite hlavny vypina¢ do polohy 0.

Ak sa vyzaduje vykonanie udrzby, alebo ak je
potrebné vyniest roboticki kosacku mimo pracovne;j
plochy, vzdy vypnite roboticku kosacku pomocou
hlavného vypinaca.

4.6 Nastavenie vysky kosenia

Vyska kosenia sa da menit od hodnoty MIN (2 cm)
po hodnotu MAX (5 cm).

Nastavenie vySky kosenia:

1. Stlagenim tladidla STOP zastavte roboticku

kosacku a otvorte kryt.

2. Otocte regulator nastavenia vysky do
pozadovanej polohy. Zvolenu polohu oznacuje
oranzova pali¢ka, ktoru mdzete vidiet cez
okienko vedla regulatora.

© 000 ®

[ERYERYEN|
[J
’ ]

» Vacsia vySka kosenia sa nastavi otacanim
regulatora proti smeru hodinovych ruciciek.

* MenSia vySka kosenia sa nastavi ota¢anim
regulatora v smere hodinovych ruciciek.

DOLEZITE INFORMACIE

Pocas prvého tyzdina po novej instalacii sa
vyska kosenia musi nastavit' na MAX, aby sa
neposkodil obvodovy kabel. Potom sa vyska
kosenia méze znizovat o jeden krok kazdy
druhy tyzden, kym sa nedosiahne
pozadovana vyska kosenia.

38 - Slovakian



5. OVLADACI PANEL

5. OVLADACI PANEL

VSetky prikazy a nastavenia robotickej kosacky
GARDENA sa vykonavaju prostrednictvom
ovladacieho panela. K vSetkym funkciam sa
pristupuje prostrednictvom niekolkych ponuk.

Ovladaci panel pozostava z displeja a klavesnice.
V3etky informacie sa zobrazuju na displeji a vSetky
vstupné informacie sa zadavaju pomocou tlacidiel.

Po stlageni tlacidla stop a otvoreni krytu sa objavi
okno prevadzky so zobrazenim hodin, zvoleného
rezimu prevadzky, po¢tom hodin kosenia, stavom
batérie a nastavenim Casovaca.

* Na hodinach sa zobrazuje aktualny &as.
«  Datum zobrazuje aktualny den.

*  Pocet prevadzkovych hodin udava pocet
prevadzkovych hodin robotickej kosacky, ktoré
uplynuli odo dia vyroby. Cas, ktory roboticka
kosacka stravila kosenim alebo hfadanim
nabijacej stanice sa povaZuje za prevadzkovy
Cas.

« AUTO, MAN a HOME signalizuju zvoleny
prevadzkovy rezim. Pozrite si kapitolu 5.1 Vyber
prevadzky.

»  Stav batérie zobrazuje uroven zostavajuceho
nabitia batérie.

*  Symbol hodin sa zobrazuje, ked je nastaveny
Casoval. Symbol hodin je Cierny, ked roboticka
kosacCka nema povolené kosit’ kvéli nastaveniu
Casovaca a biely, ked ma roboticka kosacka
povolené kosit.

+  Text MENU znéazoriuje, Ze je mozné vstupit do
hlavnej ponuky stlatenim tlagidla s viacerymi
volbami, ktoré sa nachadza pod textom.

Klavesnica pozostava zo Styroch skupin tlagidiel:
tlagidla na vyber prevadzky, tlagidiel viacnasobného
vyberu, Cislic a tladidla start.

IO
RO

-]

AUTO

07 July | 09:26
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5.1 Vyber prevadzky

Tlacidlo pre vyber prevadzky je oznacené symbolom
domceka. Po stlageni tohto tlacidla sa na displeji
objavi zvoleny prevadzkovy rezim. Opakovanym
stlacanim tlacidla si mézete vybrat medzi troma
réznymi prevadzkovymi reZzimami.

1. HOME:
Posle roboticku kosacku do nabijacej stanice.
Zvoleny rezim ostava, kym sa nezvoli iny
prevadzkovy rezim. V prevadzkovom okne sa
zobrazi text Home. Ked je batéria Uplne nabitd,
roboticka kosacka zostane zaparkovana v
nabijacej stanici. Roboticka kosacka najprv
opusti nabijaciu stanicu a zatne znova kosit,
ked je zvolena prevadzka AUTO (Automaticky).

Nastavenie Home sa pouZiva aj po vykonani
novej inStalacie alebo zmien existujuce;j
inStalacie na vyskuSanie, €i roboticka kosacka
pbjde podla navadzacieho kébla a zaparkuje
do nabijacej stanice. Pozrite si kapitolu

3.9 Testovanie parkovania v nabijacej stanici
na strane 34.

2. AUTO:
Standardny, automaticky prevadzkovy rezim,
v ktorom roboticka kosacka automaticky kosi
a automaticky sa nabija.

3. MAN:
Pri koseni vedlajSich pléch (pozrite si
kapitolu 3.4 InStalacia ohranicujuceho kabla na
strane 22) sa musi pouzivat’ nastavenie MAN.

Ak je zvoleny rezim MAN a roboticka kosacka
sa spusti, ked je na travniku, bude kosit, kym sa
nevybije batéria. Potom sa zastavi a objavi sa
hlasenie Potrebuje manualne nabitie. Roboticka
kosacka sa potom musi presunut do nabijacej
stanice manualne a po nabijani manuélne
spustit’.

Ak sa roboticka kosacka nabija v rezime MAN,
Uplne sa nabije, posunie sa priblizne 20 cm
von z nabijacej stanice a potom sa zastavi.

To znamena, ze je nabita a pripravena na
zacatie kosenia.

Ak sa po nabijani bude kosit’ hlavna pracovna
plocha, je vhodné pred umiestnenim robotickej
kosacky do nabijacej stanice prepnut rezim
prevadzky na automaticky.

DOLEZITE INFORMACIE

Pred zatvorenim krytu na spustenie
robotickej kosacky vzdy stlaéte tladidlo
START. Ak nestlaéite tlac¢idlo START,
zaznie zvukovy signal a roboticka kosacka
sa nespusti.
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5.2 Tla¢idla viacnasobného vyberu

Tri tlagidla viacnasobného vyberu ponukaju rézne
funkcie, okrem iného v zavislosti od toho, kde v
Strukture ponuky sa prave nachadzate. Funkcia
tlagidla je zobrazena na displeji uplne dolu.

Priklad: Ak ste v hlavnej ponuke, spat’ sa vratite
pomocou lavého tlacidla, strednym tlaCidlom
potvrdzujete vyber a pravym tlacidlom rolujete
v ponuke.

5.3 Cislice
Numerické klavesy sa pouzivaju napriklad na
zadavanie PIN kédu alebo nastavenia ¢asu.

Numerické klavesy sa mézu pouzit aj na zadanie
série Cislic pre rychly pristup k réznym ponukam.
Dalsie informacie o sérii &islic najdete v kapitole
6.1 Hlavna ponuka na strane 42.

5.4 Hlavny vypinaé

Roboticka kosacCka sa spusti prepnutim hlavného
vypinac¢a do polohy 7.

Ak sa roboticka kosacka nepouziva alebo ak

vykonavate pracu na reznom kotuci, nastavte hlavny

vypina¢ do polohy 0.

Ked je hlavny vypina¢ prepnuty do polohy 0, motory

robotickej kosacky sa nedaju spustit’.
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6. FUNKCIE PONUKY

6.1 Hlavna ponuka

Hlavna ponuka kosacky GARDENA R40Li obsahuije tri
moznosti:

«  Casovaé

+  Zabezpecenie {@ &w

»  Nastavenia L‘: 0K

Hlavna ponuka kosacky GARDENA R70Li obsahuje
Styri moznosti:

+  Casovaé

* InStalacia

+  Zabezpecenie
*  Nastavenia

Pod kazdou moznostou je niekolko vedlajSich ponuk.
Pomocou nich ziskate pristup ku vSetkym funkciam na
nastavenie robotickej kosacky.

Pohyb medzi ponukami

Hlavnu ponuku a vedlajsie ponuky prehladavajte
pomocou tladidiel viacnasobného vyberu. Hodnoty a
Casy zadavajte pomocou numerickych klavesov a kazdy
vyber potvrdte tlacidlom viacnasobného vyberu
oznaCenym OK. Suc€asnym stlacenim tlacidla
viacnasobného vyberu a Sipky spat’ prejdete o krok
vysSie v ponuke alebo stlacenim a podrzanim tlacidla
vyberu na 2 sekundy prejdete priamo do hlavnej ponuky.

Séria cislic

Séria Cislic sa mbze pouzit ako rychla volba konkrétnej

funkcie. PROPORTION
Never
Prva Cislica v sérii predstavuje vyber v hlavnej ponuke. Rarely
Druha &islica predstavuje vyber v prvej vedlajsie v
ponuke, atd. Often
o S ok ¢
Napriklad: Po stlageni Cislice 1 a potom Cislice 3 v

hlavnej ponuke sa zobrazi vedlajSia ponuka Pracovné
dni.

Vedrlajsie ponuky

Niektoré vedlajsSie ponuky obsahuju moznosti, ktoré
sU zaSkrtnuté vlavo. To znamena, Ze tieto moznosti
su zvolené.

V niektorych vedlajSich ponukach sa vpravo od
niektorych riadkov nachadzaju informacie. Tieto
informacie oznacuju, ktora moznost bola pre funkciu
vybrata.
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6.2 Struktura ponuk

GARDENA R40Li
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GARDENA R70Li
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6.3 Casovaé

Ak chcete dosiahnut o najlepSie vysledky kosenia,
nekoste travnik prili§ Casto. Preto je délezité
obmedzit’ prevadzkovy ¢as pomocou funkcie
Casovaca, ak je pracovna plocha mensia ako
pracovna vykonnost robotickej kosacky. Ked
umoznite kosacke kosit prili§ vela, travnik moze
vyzerat udupany. Okrem toho sa roboticka kosacka
vystavuje zbyto€nému opotrebovaniu.

Funkcia ¢asovaca je idealny nastroj aj na regulaciu
obdobia, pocas ktorého roboticka kosacka neméze
kosit, ked sa napriklad deti hraju v zahrade.

Vyrobné nastavenie je 7:00 — 23:00 (07:00 — 22:00
pre kosacku GARDENA R40Li) a umozriuje kosenie
kazdy den v tyZzdni. Toto nastavenie je obyC€ajne
vhodné pre pracovnu plochu 700 m2 (400 m2 pre
kosacku GARDENA R40Li).

Pri nastavovani ¢asovaca pocitajte s tym, Ze roboticka
kosacka kosi priblizne 45 m2 za hodinu a defi (30 m?
kosacka GARDENA R40Li 30 m2).

*  Pracovné hodiny 1
sluzi na nastavenie €asu spustenia a zastavenia
pre pracovné hodiny 1. Zadajte kazdy
pozadovany €as v hodinach a minutach
a stlagenim OK potvrdte zadany &as.

*  Pracovné hodiny 2:
sluzi na nastavenie €asu spustenia a zastavenia
pre pracovné hodiny 2. Zadajte kazdy
pozadovany €as v hodinach a minutach
a stlagenim OK potvrdte zadany &as.

e Pracovné dni
sluzi na vyber dni, kedy ma roboticka kosacka
pracovat. Roboticka kosacka bude pracovat
pocas dni, ktoré su zaskrtnuté.

*  Vynulovat’' éasovaé
sluzi na obnovenie vyrobného nastavenia hodnét.

Ak chcete vypnut Pracovné hodiny 1 alebo Pracovné
hodiny 2, zadajte ¢as 00:00 - 00:00 a ¢asovac sa
resetuje na --:-- - --i--.

Po nastaveni ¢asovaca sa na Uvodnej stranke zobrazi
symbol hodin. Symbol hodin je €ierny, ked roboticka
kosacka nema povolené kosit’ kvdli nastaveniu
Casovaca a biely, ked ma roboticka kosacka povolené
kosit'.

Roboticka kosatka ma zabudovany pohotovostny
interval v trvani pribliZne 8 hodin denne (11 hodin pre
kosacku GARDENA R40Li). Roboticka kosacka je
pocas tohto obdobia zaparkovana v nabijacej stanici.
Pozrite si kapitolu 4.2 Pouzitie asovaca na strane 36.

Casovaé

InStalacia

Zabezpecenie

Nastavenia

Pracovné hodiny 1

Pracovné hodiny 2:

Pracovné dni

Viynulovat' ¢asovac
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6.4 Instalacia, R70Li

Prostrednictvom tohto vyberu v hlavnej ponuke su
k dispozicii nasledovné prevadzkové nastavenia.

Sirka navéddzania

sluzi na vyber vzdialenosti od navadzacieho
kabla, do ktorej sa mdze roboticka kosacka
pohybovat, ked sleduje navadzaci kabel do
napajacej stanice alebo od nej.

Vzdialeny Start 1
sltzi na ovladanie robotickej kosacky tak,
aby lahSie dosiahla odlahlé ¢asti zahrady.

Vzdialeny Start 2
slizi na ovladanie robotickej kosacky tak,
aby lahS8ie dosiahla odlahlé Casti zahrady.

Test nastaveni
sluzia na kontrolu vySSie uvedenych nastaveni.

Chod cez kabel

slizi na nastavenie vzdialenosti za
ohranigujucim kablom, ktord ma roboticka
kosacka prekonat, kym sa obrati naspat.

Niektoré priklady zahradnych nastaveni najdete
v kapitole 7. Priklady zahrad.

Sirka navddzania

Sirka navadzania je rozmer, ako daleko od
navadzacieho kabla sa moze roboticka kosacka
pohybovat, ked sleduje navadzaci kabel do
napajacej stanice alebo od nej. Oblast’ popri kabli,
ktoru robotickéa kosacka vtedy vyuZiva, sa nazyva
koridor.

Roboticka kosacka je Standardne nastavena na
strednu Sirku koridoru. Na znizenie rizika tvorby stop
odporucame zvolit' Siroky koridor na pracovnych
plochach, kde je to mozné.

DOLEZITE INFORMACIE

Vzdy pouzivajte ¢o najvacsiu Sirku
navadzania. Uzke nastavenie pouzivajte len
vtedy, ak sa na danej pracovnej ploche neda
pouzit’ Ziadne iné nastavenie.

Siroky
V Sirokom koridore sa robotickéd kosacka pohybuje
vo vacsich vzdialenostiach od navadzacieho kabla.

Otvorena zahrada bez Uzkych priechodov by mala
mat Siroky koridor, aby sa minimalizovalo riziko
vzniku stép.

46 - Slovakian

Sirka navadzania

Casovaé
) Vzdialeny Start 1
InStalacia
o Vzdialeny $tart 2
Zabezpecenie
) Test nastaveni
Nastavenia
Chod cez kabel
Sirka navédzania Uzky
Vzdialeny Start 1 Stredny
Vzdialeny $tart 2 Siroky

Test nastaveni

Chod cez kabel




6. FUNKCIE PONUKY

Stredny

V stredne Sirokom koridore sa roboticka kosacka
pohybuje tesne pri navadzacom kabli a dalej od neho,
ale nie aZ tak daleko, ako je tomu pri nastaveni
Sirokého koridoru.

V stredne Sirokom koridore sa roboticka kosacka
pohybuje tesne pri navadzacom kabli a dalej od neho,
ale nie az tak daleko, ako je tomu pri nastaveni
Sirokého koridoru.

Uzky
Pri nastaveni uzkeho koridoru sa roboticka kosacka
pohybuje priamo ponad navadzaci kabel.

Nastavenie uzkeho koridoru na beznu prevadzku
neodporu¢ame, ale v zahrade s jednym alebo
viacerymi uzkymi priechodmi mdze byt uzky koridor
jedinou volbou. Nastavenie uzkeho koridoru zvySuje
riziko vzniku stdp pozdiz navadzacieho kabla.

DOLEZITE INFORMACIE

Vzdialenost’, ktoru si roboticka kosacka
udrziava od navadzacieho kabla, sa meni v
zavislosti od usporiadania pracovnej plochy.
Pomocou funkcie Test DO skontrolujte, ¢i sa
v danej zahrade méze pouzit' nastavenie
Sirokého koridoru.

Vzdialeny Start 1

Jednou z délezitych funkcii navadzacieho kabla je
schopnost v pripade potreby navigovat' roboticku
kosacku do vzdialenych Casti zahrady. Tato funkcia je
velmi uzito€na v zahradach, v ktorych je napriklad
predna a zadna Cast’ prepojena uzkym priechodom.

Ked je tato funkcia aktivovana, (je zvolena akakolvek

moznost okrem Nikdy), roboticka kosacka bude obc&as

podfa navadzacieho kabla prechadzat’ z nabijacej
stanice do vzdialenej Casti a za¢ne kosit' tam.

* Proporcia

Pomocou pomeru k celkovému poctu pripadov
opustenia nabijacej stanice sa vybera, ako ¢asto
sa musi roboticka kosacka z nabijacej stanice
pohybovat podla navadzacieho kabla. Vo
vSetkych ostatnych pripadoch roboticka kosacka
opusti nabijaciu stanicu Standardnym sp6sobom
a zacne Kosit'.

MéZete si vybrat’ z nasledujucich piatich moznosti:
- Nikdy (0 %)

- Obgas (priblizne 20 %)

- Stredna (priblizne 50 %)

- Casto (priblizne 80 %)

- Vzdy (100 %)

|
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Proporcia

Vzdialenost

Nikdy

Obcas

Stredna

Casto

Vidy
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Vyberte percento, ktoré zodpoveda velkosti
odlahlej €asti vzhladom k celkovej pracovnej
ploche. Ak vzdialena plocha predstavuje napriklad
menej ako polovicu celkovej pracovnej plochy,
musi sa zvolit moznost Obcas. Ak vzdialena
plocha predstavuje napriklad polovicu celkovej
pracovnej plochy, musi sa zvolit moznost
Stredna. Porovnajte s prikladmi v kapitole

7. PRIKLADY ZAHRAD na strane 55.

Predvolené nastavenie je Obcas.
* Vzdialenost

Zadajte vzdialenost v metroch pozdiz
navadzacieho kabla od nabijacej stanice k
odlahlej ploche, kde za¢ne roboticka kosacCka
kosit'.

Tipy! Pomocou funkcie Test VON zadaijte, aka je
vzdialenost odlahlej plochy. Na displeji robotickej
kosacky sa zobrazi vzdialenost uvedena v
metroch.

Vzdialeny start 2

Ak pracovna plocha obsahuje dve odlahlé oblasti,
musi sa navadzaci kabel nainstalovat tak, aby
dosiahol do oboch oblasti. Na nasmerovanie
robotickej kosacky do kazdej oblasti sa potom mézu
pouzit funkcie Vzdialeny Start 1 a Vzdialeny $tart 2.

Moznosti Proporcia a Vzdialenost sa nastavuju
rovnako ako v pripade funkcie Vzdialeny Start 1.

Predvolené nastavenie je Nikdy.

Pocitajte s tym, Zze celkova hodnota polozky
Proporcia nesmie prekrocit 100 %. Ak sa napriklad
pre funkciu Vzdialeny $tart 1 vyberie moznost Casto,
pre funkciu Vzdialeny Start 2 sa potom méze vybrat
moznost Nikdy alebo Obcas.

Sirka navédzania je rovnaka pre funkciu Vzdialeny
Start 1 aj pre funkciu Vzdialeny Start 2. Tymto
spbsobom bude maximalna Sirka navadzania
limitovana najuzsim priechodom pozdiz navadzacieho
kabla.

Test nastaveni

V ponuke Test nastaveni je mozné testovat
nastavenia pre funkcie Vzdialeny $tart 1 a Vzdialeny
$tart 2 a vhodnost zadaného parametra Sirka
navadzania pre danu zahradu.
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Test VON
Eunkcia Test VON sa pouziva na testovanie, i vybrata
Sirka navadzania vyhovuje danej inStalacii a vypocet Test DO
vzdialenosti od nabijacej stanice po odlahlu plochu. Vzdialeny Start 1
Testovanie nastavenia funkcie Vzdialeny $tart 1: Test VON
Vzdialeny $tart 2

Zaparkujte roboticku kosacku v nabijacej stanici

a vyberte polozky Test VON — Vzdialeny Start 1.
Roboticka kosacka potom opusti nabijaciu stanicu
priamo pozdiZ navadzacieho kabla a po dosiahnuti
stanovenej vzdialenosti zaCne kosit'.

Ak sa vyskytne priechod, cez ktory roboticka kosacka
nebude méct prejst, musi sa pre parameter Sirka
navédzania nastavenie Siroka zmenit na nastavenie
Stredna. V pripade potreby sa nastavenie méze
zmenit' aj na Uzka. Nastavenie tzkej Sirky
navadzania by sa malo pouzivat' len vtedy, ak sa pre
danu instalaciu neda pouzit Ziadne iné nastavenie.
Ked je aktivovana funkcia Test VON, roboticka
kosacka prejde najdlhSiu vzdialenost od kabla,

ktoru umoznuje Sirka navadzania.

Na obrazku je znazornené, akym sposobom
roboticka kosacka prechadza cez priechod, ked je
pre funkciu Sirka navadzania nastavena moznost
Stredna, a nie moznost Siroky prechod.

Meranie vzdialenosti od nabijacej stanice po vzdialenu
plochu:

Zadajte vzdialenost, ktora je urcite vacsia ako skutoCna
hodnota. Maximalna vzdialenost, ktora sa da zadat, je
100 metrov. Zaparkuijte roboticki kosacku do nabijacej
stanice a vyberte funkciu Test VON. Roboticka kosacka
okamzite opusti nabijaciu stanicu. Po¢as Cinnosti
robotickej kosacky sa vzdialenost v metroch zobrazuje
na displeji robotickej kosacky. Zastavte roboticku
kosacku v pozadovanej polohe a poznacte si
vzdialenost. Do pola Vzdialenost' zadajte zobrazenu
hodnotu pre pracovnu plochu v metroch.

Ak bola aktivovana funkcia Vzdialeny Start 2, to znamena,
ak bola pre polozku Proporcia vybrata akakolvek ina
moznost okrem moznosti Nikdy, musia sa testovat’ aj
tieto nastavenia. Test funkcie Vzdialeny Start 2 sa
vykonava rovnako ako test funkcie Vzdialeny Start 1.

Test DO

Funkcia Test DO umoziiuje testovat, ako roboticka
kosacka zaparkuje do nabijacej stanice.

Funkcia Test DO sa moze vykonat len po vykonani
funkcie Test VON.

Po vybere tejto funkcie sa roboticka kosacka bude
pohybovat priamo pozdiz navadzacieho kabla k
nabijacej stanici a zaparkuje v nej. Test je Uspesny iba
vtedy, ak sa robotickej kosacke podari zaparkovat do
nabijacej stanice na prvy pokus. Ak sa robotickej
kosacke nepodari zaparkovat na prvy pokus,
automaticky sa pokusi znova. Ak roboticka kosacka na
zaparkovanie v nabijacej stanici potrebuje dva alebo
viac pokusov, indtalacia nie je uspeSna.
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Chod cez kabel

Predtym, nez sa roboticka kosacka obrati, jej predna
Cast’ vzdy prejde cez ohranicujuci kdbel o uritu
vzdialenost. Predvolena vzdialenost je 25 cm, ale ta
sa da v pripade potreby zmenit. Minimalna hodnota
je 25 cm a maximalna hodnota je 30 cm.
Upozorfiujeme, Ze uvedena vzdialenost je len
priblizna hodnota a mali by ste ju povazovat' za
orientagnu. V skuto€nosti sa mdze vzdialenost, kedy
roboticka kosacka prejde ohranicujuci kdbel, lisit.

Zadaijte pocCet centimetrov, o ktoré ma roboticka
kosacka prejst za ohrani€ujuci kabel a stlacte
tlacidlo OK.

6.5 Zabezpecenie

Prostrednictvom tejto volby mézete vykonat
nastavenia suvisiace so zabezpecenim a prepojenim
medzi kosackou a nabijacou stanicou.

Zmenit PIN kéd

Zadajte novy PIN kéd a stlacte tlacidlo OK. Znovu
zadajte ten isty PIN kéd a potvrdte stla¢enim tlacidla
OK. Ak sa PIN kéd zmenil, na displeji sa okamzite
objavi hlasenie o zmene PIN kodu.

Novy PIN kod zapiste na uréeny riadok Poznamky
na strane 4.

Stupen zabezpecenia

Mézete si vybrat’ z troch stupriov zabezpec&enia: nizky,
stredny a vysoky. Nizky a stredny stupen
zabezpecenia zabrani pristupu k robotickej kosacke, ak
nie je znamy PIN kéd. Vysoké zabezpecenie zahfha aj
vystrahu, ktora zapipa, ak sa po uplynuti stanoveného
Casoveho intervalu nezada spravny PIN kdd.

Funkcia Nizky | Stredny | Vysoky
Casovy zamok X X X
Poziadavka X X
na PIN kod

Alarm X

DOLEZITE INFORMACIE

Odporu¢ame vzdy pouzivat vysoky stupen
zabezpedenia.

50 - Slovakian

Sirka navadzania

Vzdialeny Start 1

Vzdialeny Start 2

Test nastaveni

Chod cez kabel

Casovacd

InStalacia

Zabezpecenie

Nastavenia

Zmenit PIN kod

Stupen
zabezpecenia

Novy signél
ohranicenia

Zmenit PIN kéd

Stuperi
zabezpecenia

Novy signal
ohrani¢enia

Nizky

Stredny

Vysoky
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Casovy zamok

Tato funkcia spdsobi, Zze roboticka kosacka sa nebude
dat’ spustit pocas nasledujucich 30 dni bez zadania
spravneho PIN kédu. Po uplynuti 30 dni bude
roboticka kosacka normalne pokracovat v koseni, ale
po otvoreni krytu sa objavi sprava Zadajte PIN kod.
Znovu zadajte svoj PIN kéd a stlacte tlacidlo OK.

Poziadavka na PIN kéd

Tato funkcia znamena, Ze roboticka kosacka bude
vyZzadovat PIN kéd, ked' sa hlavny vypina¢ nastavi do
polohy 1 a po kazdom otvoreni krytu. Musi sa zadat
spravny PIN kéd, aby sa robotickd kosacka dala
pouzivat.

Ak sa zada nespravny PIN kéd 5-krat za sebou,
robotick& kosacka sa na urgity ¢as zablokuje. Cas
blokovania sa za kazdy novy nespravny pokus predizi.

Alarm

Tato funkcia znamena, Ze ak sa do 10 s po stlaeni
tlagidla STOP alebo zdvihnuti robotickej kosacky z
akéhokolvek dévodu nezada PIN kod, ozve sa alarm.
Zvuk tikania signalizuje, Ze sa musi zadat' PIN kéd,
aby sa alarm nespustil. Alarm sa da kedykolvek
vypnut zadanim spravneho PIN kédu.

Novy signal ohranicenia

Signal ohrani€enia sa vybera nahodne a vytvara
jedine¢né spojenie medzi robotickou kosackou a
nabijacou stanicou. Vo vynimo¢nych pripadoch méze

Zmenit’ PIN kod

byt potrebné vygenerovat novy signal, napriklad ak Stuperi
maju dve prifahlé inStalacie velmi podobny signal. zabezpecenia
*  Umiestnite roboticku kosacku do nabijacej
stanice. Novy signal
ohraniéenia

* V ponuke vyberte moznost Novy signal ohran.
a stlacte tlacidlo OK.
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6.6 Nastavenia

Prostrednictvom tohto vyberu v hlavnej ponuke su
k dispozicii nasledovné prevadzkové nastavenia.

«  Cas & Datum
sluzi na nastavenie aktualneho ¢asu a datumu
a poZadovaného formatu Easu a datumu.

« Jazyk
sluzi na vyber jazyka ponuk.

*  Podsvietenie, R40Li
sluzi na vyber, ¢i bude displej po¢as kosenia
svietit, alebo nie.

. Oneskoreny start, R40Li
sluzi na urCenie, ako Casto musi roboticka
kosacka vychadzat pozdlz navadzacieho kabla
z nabijacej stanice.

. Kalibruj navedenie, R40Li
sluzi na testovanie, ¢i modze roboticka kosacka

vychadzat pozdiz navadzacieho kabla z nabijace;

stanice.

*  Vyrobné nastavenie
slizi na obnovenie nastaveni, ktoré mala
roboticka kosacka z vyroby.

Cas & Datum

Tato funkcia umozriuje nastavit aktualny ¢as a
pozadovany format ¢asu na robotickej kosacke.
« Cas
Zadajte spravny cCas a stlacenim OK ukondite
ponuku.

+  Format ¢asu
Presurite kurzor na pozadovany format datumu:
12 h 24 h. Ukondite stlaCenim tlacidla OK.

+  Datum
Zadajte spravny datum a stlacenim OK ukondite
ponuku.

*  Format datumu
Presurite kurzor na poZadovany format datumu:
RRRR-MM-DD (rok—mesiac—deri)
MM-DD-RRRR (mesiac—deri—rok)
DD-MM-RRRR (defi-mesiac—rok).
Ukoncite ponuku stlacenim OK.

Jazyk
Pomocou tejto funkcie nastavte jazyk.

Vyber jazyka: Presurite kurzor na moznost' Jazyk
a stlacte tlacidlo OK. Presunte kurzor na pozadovany
jazyk a stlacte tlacidlo OK.

52 - Slovakian

Casovac

Instalacia

Zabezpecenie

Nastavenia

Cas & Datum

Jazyk

Podsvietenie

Oneskoreny Start

Kalibruj navedenie

Vyrobné nastavenie

Cas & Datum

Jazyk

Podsvietenie

Oneskoreny Start

Kalibruj navedenie

Vyrobné nastavenie

Format ¢asu

Datum

Format datumu




6. FUNKCIE PONUKY

Podsvietenie, R40Li

Signalizuje, Ci je roboticka kosacka v noci na pracovne;j
ploche. Displej mbéze zostat’ zapnuty, ked roboticka
kosacka pracuje.

1. 'V ponuke vyberte poloZzku Podsvietenie, R40Li
a stlacte tlacidlo OK.

2. Vyberte jednu z nasledujucich moznosti:
Auto: Displej svieti 1 minutu po poslednom
stladeni klavesu.
Zapnut” Displej svieti stale, ked je roboticka
kosacka v innosti. Displej nesvieti, ked je
roboticka kosacka zastavena napriklad kvéli
nastaveniu ¢asovaca alebo moznému preruseniu.

Oneskoreny sStart, R40Li

Jednou z ddlezitych funkcii navadzacieho kabla je
schopnost v pripade potreby navigovat' roboticku
kosacku do vzdialenych €asti zahrady. Tato funkcia
je velmi uzito¢na v zahradach, pri ktorych je
napriklad predna a zadna Cast prepojena uzkym
priechodom, kde sa neda nainStalovat nabijacia
stanica.

Ked je tato funkcia aktivovana (je vybrata ktorakolvek
ina moznost okrem moznosti Nikdy), roboticka
kosacka sa bude pohybovat pozdiz navadzacieho
kabla z nabijacej stanice do bodu, kde sa navadzaci
kabel pripaja na ohranicujuci kabel. Za¢ne kosit, az
ked dosiahne tento bod. Ako €asto kosacka musi ist
podla vodiaceho kabla z nabijacej stanice, sa vybera
ako pomer z celkového poctu pripadov, kedy opusti
nabijaciu stanicu. Vo vSetkych ostatnych pripadoch
roboticka kosacka opusti nabijaciu stanicu
Standardnym spésobom a zacne kosit'.

MobZete si vybrat z nasledujucich piatich moznosti:
* Nikdy (0 %)
* Obcas (priblizne 20 %)
« Stredna (priblizne 50 %)
« Casto (priblizne 80 %)
» VZdy (100 %)

Vyberte percento, ktoré zodpoveda velkosti odlahlej
Casti vzhladom k celkovej pracovnej ploche. Ak
vzdialena plocha predstavuje napriklad menej ako
polovicu celkovej pracovnej plochy, musi sa zvolit’
moznost Obc¢as. Ak vzdialena plocha predstavuje
napriklad polovicu celkovej pracovnej plochy, musi
sa zvolit moznost Stredna. Porovnajte s prikladmi

v kapitole 7. PRIKLADY ZAHRAD na strane 55.

Predvolené nastavenie je Obcas.
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Kalibruj navedenie, R40Li

Funkcia Kalibruj navedenie umoziiuje testovat,
Ci sa roboticka kosatka mdze z nabijacej stanice
pohybovat pozdiz navadzacieho kabla.

Test navadzacieho kabla:

1. Umiestnite robotickil kosacku do nabijacej
stanice.

2. Vyberte funkciu Kalibruj navedenie a stlactte
tla€idlo OK. Robotickd kosacCka opusti nabijaciu
stanicu, pred nabijacou stanicou sa spusti
proces kalibracie a kosacka sa pohybuje pozdiz
navadzacieho kabla do bodu spojenia s
ohranicujucim kéblom. Potom sa spusti kosenie.

3. Skontrolujte, €i sa roboticka kosacka méze
pohybovat pozdlZ navadzacieho kabla na celej
drahe do bodu spojenia s ohrani¢ujiucim kablom.

Test je neuspesny, ak sa roboticka kosacka
nemdze pohybovat pozdiZ navadzacieho kabla
po celej drahe do bodu spojenia s ohraniCujiucim
kablom. InStalacia pravdepodobne nebola
vykonana podfa pokynov v kapitole

3. INSTALACIA. Castou chybou napriklad je, ze
na lavej strane navadzacieho kabla pri pohlade
smerom k nabijacej stanici nie je dostatok miesta
alebo navadzaci kabel nie je na prudkom svahu
poloZeny Sikmo. Pozrite si kapitolu 3.6 InsStalacia
navadzacieho kabla.

Opravte instalaciu a vykonajte novy test pomocou
funkcie Kalibruj navedenie, R40Li.

Vyrobné nastavenie

Tato funkcia umozriuje obnovit pdvodné nastavenia
robotickej kosacky z vyroby.

1.V ponuke vyberte moznost Vyrobné nastavenie
a stlacte tlacidlo OK. Zadajte spravny PIN koéd
a stlacte tlacidlo OK.
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7. PRIKLADY ZAHRAD

- Navrhy instalacii a nastavenia

Fungovanie robotickej kosacky do urcitej miery ovplyviuju aktivne nastavenia. Ak zahradné nastavenie
robotickej kosacky upravite podla tvaru zahrady, roboticka kosacka sa jednoduchsie a CastejSie dostane

do vsetkych €asti zahrady a tak dosiahnete vyborny vysledok kosenia.

Rézne zahrady si vyZaduju rézne nastavenie. Na nasledujucich strankach je uvedenych niekolko prikladov
zahrad s navrhmi indtalacie a nastaveni.

Na stranke www.gardena.com sa nachadzaju aj animované priklady zahrad.

Podrobnejsie informacie o réznych nastaveniach najdete v kapitole 6. FUNKCIE PONUKY.

DOLEZITE INFORMACIE

Predvolené nastavenie robotickej kosacky je zvolené tak, aby fungovala v €o najvaéSom pocte
ré6znych zahrad. Nastavenia je potrebné upravit’ iba v pripade osobitnych podmienok instalacie.

Odporucané nastavenie ¢asovaca pre nasledovny priklad zahrady platia pre kosatku GARDENA R40Li,
ak nie je uvedené inak. Pre kosatku GARDENA R70Li sa méze znizit prevadzkovy €as, pozrite si
kapitolu 4.2 Pouzitie Casovaca na strane 36.

Navrhy instalacii a nastavenia

Plocha 150 m2. Otvorena a rovna
plocha.

Casovac 07:00 — 17:00
pondelok, utorok,
streda, piatok

Oneskoreny Nikdy

Start —

Proporcia

Poznamky Casovac sa pouziva, aby
trava nevyzerala poSliapana,
ked je plocha mensia ako
maximalna vykonnost’
robotickej kosacky.

Plocha 400 m2. Otvorena plocha.

Casovaé 07:00 — 22:00
(vyrobné nastavenie)
pondelok - nedela

Oneskoreny Nikdy

Start —

Proporcia

Poznamky Pre tato indtalaciu je vyrobné
nastavenie vhodné.
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Navrhy instalacii a nastavenia

Plocha 400 m2. Mnozstvo
ostrovéekov a svah 25 %.
Casovaé 07:00 — 22:00
(vyrobné nastavenie)
pondelok - nedela
Oneskoreny Obcas (vyrobné nastavenie)
Start —
Proporcia
Poznamky Umiestnite nabijaciu stanicu
v dolnej Casti pracovne;j
plochy. Na strmom svahu
polozte navadzaci kabel
Sikmo k stupaniu.
Plocha 200 m2. Zahrada v tvare L
s nabijacou stanicou
nainstalovanou v Uzkej
oblasti. Obsahuje niekolko
ostrovekov.
Casovaé 07:00 — 22:00
pondelok, utorok, streda,
piatok
Oneskoreny Casto
Start —
Proporcia
Poznamky PretoZe na vacsinu
pracovnej plochy sa
roboticka kosaCka dostane
jednoducho podfa
navadzacieho kabla od
nabijacej stanice, pre
parameter Proporcia vyberte
moznost’: Casto.
Plocha 250 m2. Zahrada v tvare U
spojena uzkym priechodom.
Casovac 07:00 - 22:00 |_ _____ ]
pondelok - piatok s ! i
Oneskoreny Stredny | | ! |
Start — | | ! '
Proporcia | | | !
Poznamky Navadzaci kabel sa musi i i ! - !
umiestnit' pozdiz Gzkeho é---------:_s-___:___éef_:_s-_," " |
& L ) !
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Navrhy instalacii a nastavenia

Plocha

Casovaé

Oneskoreny
Start —
Proporcia

Poznamky

150 m2. Nesymetricka
pracovna plocha s uzkym
priechodom a niekolkymi
ostrovéekmi.

07:00 - 17:00

pondelok, utorok,

streda, piatok

Obcas (vyrobné nastavenie)

Navadzaci kabel sa musi
umiestnit pozdlz uzkeho
prechodu, aby roboticka
kosacka lahko nasla
nabijaciu stanicu z pravej
strany pracovnej plochy.
Pretoze prava plocha je
malou ¢astou celej plochy,
pre parameter Proporcia
vyberte moznost’ Obcas.

Plocha

Casovaé

Vzdialeny Start
1 — Proporcia

Vzdialeny Start
2 — Proporcia

Sirka
navadzania

Poznamky

Plati len pre kosacku
GARDENA R70Li.

400 m2. Tri oblasti spojené
dvoma uzkymi priechodmi.

07:00 — 23:00 pondelok,
utorok, Stvrtok, piatok

Obcas

Obcas

Stredny

Pretoze pracovna plocha
obsahuje tri oblasti spojené
dvoma uzkymi priechodmi,
musia sa pouzit funkcie
Vzdialeny Start 1 a Vzdialeny
Start 2, aby sa dosiahol
rovhomerny vysledok
kosenia celej pracovnej
plochy. Pre tuto pracovnu
plochu preto odporu¢ame
kosacku GARDENA R70Li.
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Navrhy instalacii a nastavenia

Plocha

Casovac

Vzdialeny Start
— Proporcia

Poznamky

200 m2 + vedlajSia plocha
50 mz.

07:00 — 18:00
pondelok, utorok,
Stvrtok, piatok

Obcas (vyrobné nastavenie)

Doplnkova plocha sa kosi
pomocou rezimu MAN
(manualny) v stredu

a v sobotu.
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8. UDRZBA

Pravidelne kontrolujte a Cistite roboticku kosacku a v
pripade potreby vymerite opotrebované diely, aby sa
zlepSila prevadzkova spolahlivost a zabezpecila diha
Zivotnost. DalSie informécie o &isteni najdete v
kapitole 8.3 Cistenie.

Pri prvom pouziti robotickej kosacky je potrebné raz za
tyzden kontrolovat rezny kotu¢ a noze. Ak mnozstvo
opotrebovania po€as tohto obdobia bolo nizke, méze
sa interval kontroly predizit.

Je délezité, aby sa rezny kotuc¢ vovl‘ne otacal. Okraje
nozov by nemali byt poskodené. Zivotnost nozZov sa
meni a vo velkej miere zavisi napriklad od:

«  Casu prevadzky a velkosti pracovnej plochy.
*  Typu travy.
*  Typu pbdy.

*  Pritomnosti predmetov ako napr. $iSky, opadané
ovocie, hracky, nastroje, kamene, korene a
podobne.

Bezna zZivotnost je 2 az 4 mesiace, ak sa kosacka
pouziva na plochach s rozlohou viac ako 300 m? a
dlhsia pri mensSich plochach. Postup pri vymene nozov
najdete v kapitole 8.6 Vymena noZov na strane 62.

DOLEZITE INFORMACIE

Pri praci s tupymi nozmi su vysledky kosenia
horsie. Okraje travnika sa nekosia Cisto a
spotrebuje sa va¢sSie mnozstvo energie, takze
roboticka kosacka nepokosi velku plochu.
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8.1 Zimné skladovanie

Roboticka kosacka

Pred zimnym uskladnenim sa musi roboticka
kosacCka dokladne vydcistit. Pozrite si kapitolu
8.3 Cistenie na strane 61.

Na zaistenie funkénosti a zivotnosti batérie je velmi
délezité, aby ste roboticku kosacku pred zimnym
uskladnenim uplne nabili. Umiestnite roboticku
kosacku s otvorenym krytom do nabijacej stanice,
az kym ikona batérie na displeji nezobrazi, Ze je
batéria uplne nabita. Potom prepnite hlavny vypina¢
do polohy 0.

Skontrolujte stav dielov podliehajucich
opotrebovaniu, ako su noZe a loZiska zadnych kolies.
V pripade potreby ich opravte, aby bola roboticka
kosacka pred dalSou sezénou v dobrom stave.

Roboticku kosacCku skladujte vo vzpriamenej polohe
na mieste chranenom pred mrazom, najlepSie v
pévodnom obale.

DOLEZITE INFORMACIE

Pred zimnym uskladnenim musi byt’ batéria
uplne nabita. Ak batéria nebude uplne nabita,
mobze sa poskodit’ a v niektorych pripadoch
mobze byt nepouzitelna.

Nabijacia stanica

Nabijaciu stanicu a transformator skladujte v interiéri.
Ohrani€ujuci kabel a navadzaci kabel sa mézu nechat
v zemi. Konce kéblov by mali byt chranené proti
vlhkosti tak, Ze ich napriklad vlozite do nadoby s
mazivom.

Ak nie je mozné uskladnit nabijaciu stanicu vnutri,
musi byt pripojena k napajaniu, ohraniujucemu kablu
a navadzaciemu kablu po celu zimu.

8.2 Po zimnom skladovani

Skontrolujte, ¢i nie je potrebné Cistenie. Pri prvom
pouziti skontrolujte hlavne nabijacie pruzky na oboch
stranach robotickej kosacky a nabijaciu stanicu.

Ak nabijacie pruzky vyzeraju obhorené alebo
zanesené, o istite ich pomocou jemného brisneho
papiera. Rovnako treba skontrolovat, &i je na
robotickej kosacke nastaveny spravny datum a ¢as.
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8.3 Cistenie

Roboticka kosatka sa musi udrziavat' v Cistote.
Kosacka, na ktorej sa zachytilo velké mnozstvo travy,
si neporadi dobre so stupanim. Cistenie odporuéame
vykonavat pomocou kefky.

DOLEZITE INFORMACIE

Na Cistenie robotickej kosacky nikdy
nepouzivajte vysokotlakovy Eistic,
dokonca ani teéicu vodu. Na Cistenie
nikdy nepouzivajte rozpustadia.

asi a rezny kotuc
Prepnite hlavny vypina¢ do polohy 0.
Pouzivajte ochranné rukavice.

Zdvihnite roboticku kosacku na bok.

A w0 N = 0

Ocistite rezny kotu¢ a Sasi napr. pomocou kefy
na riad.

Zaroven skontrolujte, €i sa rezny kotu¢ otaca
volne voci krytu na ochranu ndh.

Ak sa dIhé stebla travy alebo iné predmety
dostanu dovnutra, mozu branit’ otacaniu rezného
kotuc€a. Aj maly brzdiaci ucinok vedie k vysSej
spotrebe energie a dlh§im ¢asom kosenia

a v najhorSom pripade zabrani roboticke;j
kosacke v koseni velkého travnika.

Sasi
Vygistite spodnu éast Sasi. Poutierajte ho kefou
alebo vihkou handri¢kou.

Kolesa

Vycistite priestor okolo prednych kolies a zadného
kolesa, ako aj konzolu zadného kolesa.
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Hlavné teleso

Na o istenie telesa pouzite vihku, makku Spongiu
alebo handri¢ku. Ak je teleso velmi Spinavé, je
mozné, Ze budete musiet pouzit mydlovy roztok
alebo Cistiaci prostriedok na riad.

Nabijacia stanica

Nabijaciu stanicu pravidelne Cistite od travy, listov,
vetviiek a inych predmetov, ktoré mézu branit
zaparkovaniu kosacky.

8.4 Preprava a stahovanie

Pocas prepravy stroj zaistite. Je délezité, aby sa
roboticka kosaCka nepohybovala po¢as prepravy
napr. medzi réznymi travnatymi plochami.

8.5 V pripade burky

Ak hrozi burka, odporu¢ame znizit' riziko poskodenia
komponentov robotickej kosacky odpojenim vSetkych
pripojeni k nabijacej stanici (zdroj napajania,
ohrani€ujuci kabel a navadzaci kabel).

8.6 Vymena nozov

& VAROVANIE

Pri vymene vzdy pouzivajte
originalne noze a skrutky. Ak
vymenite iba noze a skrutku pouzijete
opakovane, moze to sposobit’
opotrebovanie skrutky poéas kosenia
a jej zlomenie. Noze mézu potom byt’
vymrstené spod telesa kosacky a
sposobit’ vazne urazy.

Roboticka kosacka je vybavena troma nozmi, ktoré
su priskrutkované k reznému kotucu. VSetky tri noze
a skrutky sa musia vymienat naraz, aby sa tak
zaistilo vyvazenie kosiaceho systému.

Pouzivajte len originalne schvalené noze GARDENA.
Vymena nozov:

1. Prepnite hlavny vypina¢ do polohy 0.

2. PouZivajte ochranné rukavice.

3. Obratte roboticku kosacku naopak.

4

Otocte kiznu dosku tak, aby bol jej otvor
zrovnany so skrutkami na néz. Plati len pre
kosacku R70Li.

5. Odstrante skrutku. Pouzite plochy alebo krizovy
skrutkovac.

Odstrante n6z a skrutku.

Naskrutkujte novy n6z a novu skrutku.
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8.7 Vymena batérie

Batéria je bezudrzbova, ma vSak obmedzenu
zivotnost’ 2 az 4 roky.

Zivotnost batérie zavisi od dizky sezény a kolko
hodin denne sa roboticka kosacka pouziva.
Dlha sezéna alebo vela hodin pouzivania
denne znamena, Ze batéria sa musi vymienat
pravidelnejsie.

DOLEZITE INFORMACIE

Na konci sezény pred zimnym uskladnenim
batériu Uplne nabite.

Vymena batérie

Ak je Cas prevadzky robotickej kosacky medzi
nabijanim krat3$i nez oby&ajne, znamena to, Ze batéria
starne a nakoniec bude potrebné ju vymenit. Batéria
je v poriadku, kym roboticka kosacka udrziava dobre
pokoseny travnik.

DOLEZITE INFORMACIE

Vzdy pouzivajte originalne batérie.
Kompatibilitu s inymi batériami nie
je mozné zarugit.

1. Prepnite hlavny vypina¢ do polohy 0.
Nastavte vysSku kosenia do najnizSej polohy.

3. Obratte roboticku kosacku naopak. Roboticku
kosacku umiestnite na makky a rovny povrch,
aby sa neposkriabalo teleso a kryt displeja.

4. CQOcistite okolie krytu batérie.

5. Odskrutkuijte Styri skrutky krytu batérie (Torx 20)
a vyberte kryt batérie.
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6. Vytiahnite batériu potiahnutim pasu.
VloZte novu originalnu batériu.

POZNAMKA! Pri umiestfiovani batérie na miesto
tlacte na pruzok a nie na samotné puzdro
batérie.

8. Nasadte kryt batérie. Ak je tesnenie krytu batérie
viditelne poskodené, musi sa vymenit cely kryt
batérie.

9. Zaskrutkujte Styri skrutky krytu batérie (Torx 20).

10. Nastavte vysku kosenia na poZadovanu uroven.
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9. RIESENIE PROBLEMOV

V tejto kapitole je uvedeny zoznam hlaseni, ktoré sa m6zu objavit' na displeji v pripade poruchy.
Ku kazdému hlaseniu je uvedeny navrh priciny a krokov, ktoré treba vykonat'.

Tato kapitola tieZ obsahuje niekoflko priznakov, podfa ktorych sa mézZete riadit, ak roboticka kosacka
nefunguje podla o€akavani.

Dalsie navrhy na vykonanie krokov v pripade poruchy alebo priznakov najdete na stranke www.gardena.com.
9.1 Spravy

NizZSie je uvedenych niekolko sprav, ktoré sa mézu zobrazit' na displeji robotickej kosacky. Ak sa niektora
sprava zobrazuje €asto, spojte sa so servisnym strediskom spolo¢nosti GARDENA. Pozrite si Poznamku

na strane 4.

Sprava

Pric¢ina

Opatrenie

Motor blokovany, lavy

Trava alebo iny predmet sa omotali
okolo hnacieho kolesa.

Skontrolujte hnacie koleso a
odstrante travu alebo iny predmet.

Motor blokovany, Trava alebo iny predmet sa omotali Skontrolujte hnacie koleso a
pravy okolo hnacieho kolesa. odstrante travu alebo iny predmet.
Zablokovany kosiaci Trava alebo iny predmet sa omotali Skontrolujte rezny kotu¢ a odstrante
systém okolo rezného kotuca. travu alebo iny predmet.
Rezny kotu¢ sa nachadza v kaluzi Presurite roboticku kosacku a ak je to
alebo vo vode. mozné, zabrante hromadeniu vody
na pracovnej ploche.
Ziadny signal Transformator nie je pripojeny. Skontrolujte pripojenie k elektrickej

z ohranicenia

zasuvke a Ci sa aktivoval isti€ proti
zemnému spojeniu. Skontrolujte,
Ci je k nabijacej stanici pripojeny
nizkonapatovy kabel.

Ohrani€ujuci k&bel nie je pripojeny
k nabijacej stanici.

Skontrolujte, &i je ohrani€ujuci kabel
k nabijacej stanici spravne pripojeny.
Pozrite si kapitolu 3.5 Pripojenie
ohrani¢ujiceho kabla na strane 28.

Ohranidujuci ké&bel je preruseny.

Zistite, kde je prerudenie. Vymente
poskodeny usek obvodu pomocou
noveho kabla a napojte ho pomocou
originalnej spojky. Pozrite si kapitolu
9.4 Hladanie preruseni v obvodovom
kabli na strane 71.

Ohranicujuci kabel je poloZeny okolo
ostrov€eka v nespradvnom smere.

Skontrolujte, &i je ohranicujuci kabel
uloZeny podla pokynov v kapitole
3. INSTALACIA.

Prerusilo sa spojenie medzi
robotickou kosackou a nabijacou
stanicou.

Umiestnite roboticku kosacku do
nabijacej stanice a vygenerujte novy
signal ohraniCenia pomocou funkcie
Zabezpecenie -> Novy signal
ohraniCenia.

Rusivé vplyvy spbsobené kovovymi
predmetmi (ploty, ocefova vystuz)

alebo zakopanymi kablami v blizkosti.

Pokuste sa presunut ohranicujuci
kabel.
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Sprava

Pric¢ina

Opatrenie

Uviaznuta

Roboticka kosacka sa o nieco
zachytila.

Uvolnite roboticku kosacku a
odstranite pricinu uviaznutia.

Roboticka kosacka uviazla za
mnozstvom prekazok.

Skontrolujte, & sa nevyskytuju
prekazky braniace robotickej kosacke
pohnut sa z tohto miesta.

Mimo pracovnej
plochy

Pripojenia ohrani€ujuceho kabla
k nabijacej stanici su prekriZzené.

Skontrolujte, ¢i je ohraniCujuci kabel
spravne pripojeny.

Ohranicujuci kabel je prili§ blizko
k okraju pracovnej plochy.

Skontrolujte, &i je ohraniCujuci kabel
ulozeny podla pokynov v kapitole
3. INSTALACIA.

Pracovna plocha ma prili§ strmy
sklon.

Skontrolujte, &i je ohraniCujuci kabel
uloZeny podla pokynov v kapitole
3. INSTALACIA.

Ohranicujuci kabel je poloZzeny okolo
ostrovéeka v nespravnom smere.

Skontrolujte, &i je ohrani€ujuci kabel
uloZzeny podfla pokynov v kapitole
3. INSTALACIA.

Rusivé vplyvy spdsobené kovovymi
predmetmi (ploty, ocelova vystuz)

alebo zakopanymi kablami v blizkosti.

Pokuste sa presunut ohranicujuci
kabel.

Roboticka kosactka ma tazkosti pri
rozpoznavani vlastného signalu od
inej prifahlej inStalacie robotickej
kosacky.

Umiestnite roboticku kosacku do
nabijacej stanice a vygenerujte novy
signal ohrani¢enia pomocou funkcie
Zabezpecenie -> Novy signal
ohranicenia.

Povolenych je pat pokusov, potom sa
kldvesnica zablokuje na pat minut.

Nizky stav batérie Roboticka kosacka nedokaze najst Skontrolujte, ¢i su nabijacia stanica a
nabijaciu stanicu. navadzaci kabel nainstalované podfa
pokynov v kapitole 3. INSTALACIA
na strane 16.
Navadzaci kabel je preruSeny alebo Skontrolujte, &i kontrolka na nabijacej
nepripojeny. stanici blika na zlto. Pozrite si
rieSenie v kapitole 9.2 Kontrolka na
nabijacej stanici na strane 68.
Batéria je vybita. Vymerite batériu. Pozrite si kapitolu
8.7 Vymena batérie na strane 63.
Anténa nabijacej stanice je chybna. Skontrolujte, &i kontrolka na nabijacej
stanici blika erveno. Pozrite si
rieSenie v kapitole 9.2 Kontrolka na
nabijacej stanici na strane 68.
Nespravny PIN Bol zadany nespravny PIN kéd. Zadajte spravny PIN kod. Ak

zabudnete PIN kod, obratte sa na
servisné stredisko spolo¢nosti
GARDENA. Pozrite si Poznamku
na strane 4.
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Sprava

Pric¢ina

Opatrenie

Zablokovany pohyb

Roboticka kosacka sa o nieco
zachytila.

Uvolnite roboticku kosacku a
odstrante pricinu, pre€o sa nehybe.
Ak je to pre mokru travu, pockaijte,
kym travnik vyschne a az potom
pouzivajte kosacku.

V pracovnej ploche je strmy svah.

Maximalny garantovany svah je

25 %. Strmsie svahy by sa mali
izolovat. Pozrite si kapitolu

3.4 InStalacia ohraniéujuceho kabla
na strane 22.

Navadzaci kabel nie je polozeny
8ikmo ku svahu.

Ak je navadzaci kabel poloZeny na
svahu, musi smerovat’ Sikmo cez
svah. Pozrite si kapitolu 3.6 InStalacia
navadzacieho kabla na strane 29.

Zablokovana nabijacia
stanica

Kontakt medzi pruzkami nabijacky a
kontaktnymi prizkami méze byt slaby
a roboticka kosacka vykonala
niekolko pokusov o nabitie.

Vlozte roboticku kosacku do nabijacej
stanice a skontrolujte, &i je medzi
pruzkami nabijacky a kontaktnymi
pruzkami dobry kontakt.

Predmet prekaza robotickej kosacke.

Odstrarite predmet.

Zablokovana v
nabijacej stanici

Pred robotickou kosackou je
predmet, ktory jej brani opustit’
nabijaciu stanicu.

Odstrante predmet.

Prevratena

Roboticka kosacka je prili§ naklonena
alebo sa prevratila.

Otocte roboticku kosacku spravnym
spbdsobom.

Potrebuje manualne
nabitie

Roboticka kosacka je nastavena
v prevadzkovom rezime MAN.

Umiestnite roboticku kosacku do
nabijacej stanice. Takéto spravanie
je bezné a nie je potrebné Ziadne
opatrenie.

Nasledujuci start
hh:mm

Nastavenie ¢asovaca brani
prevadzke robotickej kosacky.

Zmente nastavgnia ¢asovaca. Pozrite
si kapitolu 6.3 Casovac na strane 45.

Prebieha ¢as odpocinku. Roboticka
kosacka musi byt pripojena k
nabijacej stanici najmenej 8 hodin
denne (11 hodin kosatka GARDENA
R40Li).

Takéto spravanie je bezné a nie je
potrebné Ziadne opatrenie. Pozrite
si kapitolu 4.2 Pouzitie casovaca na
strane 36.

Denné kosenie je
hotové

Prebieha ¢as odpoc€inku. Roboticka
kosacCka musi byt pripojena k
nabijacej stanici najmenej 8 hodin
denne (11 hodin kosatka GARDENA
R40Li).

Takéto spravanie je bezné a nie je
potrebné Ziadne opatrenie. Pozrite
si kapitolu 4.2 PouZitie ¢asovaca na
strane 36.
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9.2 Kontrolka na nabijacej stanici

Ked je instalacia Uplne funkéna, kontrolka na nabijacej stanici svieti nepreruSovane zelenou farbou. Ak sa
objavuje nie€o iné, postupujte podla navodu na rieSenie problémov nizSie.

Dalsiu pomoc na rie$enie problémov najdete na stranke www.gardena.com. Ak stale potrebujete pomoc
pri rieSeni problémov, obratte sa na servisné stredisko spolo¢nosti GARDENA. Pozrite si Poznamku na

strane 4.
Svetlo Pri€¢ina Opatrenie
NepreruSované zelené | VSetko je v poriadku Nie je potrebné Ziadne opatrenie
svetlo

Modré blikajuce svetlo

Ohranicujuca slu¢ka nie je pripojena
k nabijacej stanici

Skontrolujte, &i je ohraniCujuci kabel
k nabijacej stanici spravne pripojeny.
Pozrite si kapitolu 3.5 Pripojenie
ohraniéujiceho kabla na strane 28.

PreruSenie v ohrani€ujucej slu¢ke

Zistite, kde je prerudenie. Vymerite
poskodeny usek ohrani€ujuceho
kabla pomocou nového kabla a
napojte ho pomocou originalnej
spojky. Pozrite si kapitolu

9.4 Hladanie preruSeni v obvodovom
kabli na strane 71.

ZIté blikajuce svetlo

Navadzaci kabel nie je pripojeny
k nabijacej stanici

Skontrolujte, &i je konektor
navadzacieho kabla spravne
pripojeny k nabijacej stanici. Pozrite
si kapitolu 9.4 Hladanie preruseni

v obvodovom kabli na strane 71.

Prerusenie navadzacieho kabla

Zistite, kde je prerusenie. Vymente
poskodeny usek navadzacieho kabla
pomocou nového kabla a pripojte ho
pomocou originalnej spojky.

Cervené blikajuce
svetlo

Vypadok antény nabijacej stanice

Obrat'te sa na servisné stredisko
spolo¢nosti GARDENA. Pozrite si
Poznamku na strane 4.

Neprerusované modré
svetlo

Slaby signal, pretoze ohranicujuci
kabel je prili$ dihy. Max. dizka je
250 metrov.

Ak roboticka kosacka funguje podla
oCakavania, nie su potrebné Ziadne
opatrenia.

Skratte ohranicujuci kabel
zmenSenim pracovnej plochy alebo
vymenou ostrov€éekov za prekazky,
do ktorych roboticka kosatka moze
narazit'.

Slaby signal, pretoZe ohranicujuci
kabel je poSkodeny

Miesto podkodenia kabla sa zistuje
tazko, preto odporu¢ame polozit
novy ohranicujuci kabel okolo celej
pracovnej plochy.

NepreruSované
Cervené svetlo

Chybna obvodova doska v nabijacej
stanici

Obrat'te sa na servisné stredisko
spolo¢nosti GARDENA. Pozrite si
Poznamku na strane 4.
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9.3 Priznaky

Ak va$a roboticka kosacka nepracuje podla o€akavania, postupujte podla navodu na rieSenie problémov

nizsie.

Na stranke www.gardena.com sa nachadza zoznam Castych otazok, v ktorom su uvedené podrobnejsie
odpovede na mnozstvo Standardnych otazok. Ak stale nemézete najst pri€inu poruchy, obratte sa na
servisné stredisko spolo€nosti GARDENA. Pozrite si Poznamku na strane 4.

Priznak

Pric¢ina

Opatrenie

Roboticka kosacka
ma problém
zaparkovat’

Ohranicujuci kabel nie je polozeny
v dlhej rovne;j linii, ktora je dostatocne
daleko od nabijacej stanice.

Skontrolujte, ¢i je nabijacia stanica
nainstalovana podla pokynov v
kapitole 9.4 Hladanie preruseni

v obvodovom kabli na strane 71.

Navadzaci kabel nie je vlozeny
v otvore v spodnej Easti nabijacej
stanice.

Pre prevadzku je absolutne
nevyhnutné, aby bol navadzaci kabel
dokonale rovny a v spravnej polohe
pod nabijacou stanicou. Preto
zaistite, aby bol navadzaci kabel vzdy
VO svojom otvore v nabijacej stanici.
Pozrite si kapitolu 3.6 InStalacia
navadzacieho kabla.

Nabijacia stanica je na svahu

Umiestnite nabijaciu stanicu na
povrch, ktory je uplne vodorovny.
Pozrite si kapitolu 3.2 Instalacia
nabijacej stanice na strane 17.

Nerovnomerné
vysledky kosenia

Roboticka kosacka pracuje prili§
malo hodin denne.

Predizte ¢as kosenia. Pozrite si
kapitolu 6.3 Casovac na strane 45.

Nastavenie proporcie je vzhfadom na
usporiadanie pracovnej plochy
nespravne

Skontrolujte, €i je zvolend spravna
hodnota parametra Proporcia.

Tvar pracovnej plochy vyZaduje
pouzitie oboch funkcii Vzdialeny
Start 1 a Vzdialeny Start 2, aby
roboticka kosacka nasla cestu na
vSetky vzdialené plochy.

Na nasmerovanie robotickej
kosacky na vzdialenu plochu
pouzite aj funkciu Vzdialeny

Start 2. Pozrite si kapitolu

6.4 InStalacia, R70Lina strane 46.
Plati len pre kosacku GARDENA
R70Li.

Pracovna plocha je prili§ velka.

Pokuste sa obmedzit’ pracovnu
plochu alebo predizit Cas prace.
Pozrite si kapitolu 6.3 Casovac na
strane 45.

Tupé noze.

Vymente vietky nozZe a skrutky, aby
boli rotaéné Casti vyvazené. Pozrite
si kapitolu 8.6 Vymena nozov na
strane 62.

Dlha trava v pomere k nastavenej
vySke kosenia.

Zvyste vySku kosenia a nasledne
potom ju zniZte.

Nahromadenie travy pri reznom
kotuéi alebo okolo hriadela motora.

Skontrolujte, i sa rezny kotu¢ volne
a fahko otac¢a. Ak nie, odskrutkujte
rezny kotu¢ a odstrante travu a iné
cudzie predmety. Pozrite si kapitolu
8.3 Cistenie na strane 61.
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Priznak

Pric¢ina

Opatrenie

Roboticka kosacka
pracuje v
nespravnom case

Je potrebné nastavit’ hodiny na
robotickej kosacke.

Nastavte hodiny. Pozrite si kapitolu
6.6 Nastavenia na strane 52.

Cas spustenia a zastavenia kosenia
je nespravny.

Vynulujte nastavenia pre ¢as
spustenia a Cas zastavenia kosenia.
Pozrite si kapitolu 6.3 Casovac na
strane 45.

Roboticka kosacka
vibruje

Poskodenie nozov vedie k
nerovnovahe kosiaceho systému.

Skontrolujte noze a skrutky a v
pripade potreby ich vymerite. Pozrite
si kapitolu 8.6 Vymena noZov na
strane 62.

Vela noZov v tej istej polohe vedie k
nerovnovahe kosiaceho systému.

Skontrolujte, ¢i je na kazdej skrutke
namontovany iba jeden néz.

Roboticka kosacka je
spustena, ale rezny
kotu¢ sa netoci

Roboticka kosacka hlada nabijaciu
stanicu.

Opatrenie nie je potrebné. Rezny
kotu€ sa netodi, ked roboticka
kosacka hlada nabijaciu stanicu.

Roboticka kosacka
medzi nabijacimi
cyklami kosi v
kratSich intervaloch

Trava alebo iny cudzi predmet
blokuju rezny kotug.

Vyberte a vycistite rezny kotuc.
Pozrite si kapitolu 8.3 Cistenie na
strane 61.

Cas kosenia aj
nabijania su kratSie
ako obycajne

Batéria je vybita.

Vymerite batériu. Pozrite si kapitolu
8.7 Vymena batérie na strane 63.

Takéto spravanie je bezné pri nizkych
teplotach (postupne sa zvysuje pri
teplote pod 15 °C).

Ziadne opatrenie

Roboticka kosacka je
niekolko hodin
zaparkovana v
nabijacej stanici.

Roboticka kosacka musi zostat
najmenej 11 hodin denne v nabijacej
stanici, aby sa batéria zregenerovala.
Pozrite si kapitolu 4.2 PouZitie
C¢asovaca na strane 36. Plati len pre
kosacku GARDENA R40Li.

Ziadne opatrenie

Kryt bol zatvoreny bez toho, aby sa
najprv stladilo tlacidlo START.

Otvorte kryt, stlacte tlacidlo START
a potom zatvorte kryt.
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9.4 Hlradanie preruseni
v obvodovom kabli

PreruSenia v obvodovom kabli su oby¢ajne spésobené
neumyselnym fyzickym poskodenim kabla napriklad
pri praci s lopatou. V krajinach s prizemnym mrazom
moZzu kabel poskodit aj ostré kamene, ktoré sa
posuvaju v zemi. PreruSenia mézu byt spésobené

aj velkym napnutim kabla poc¢as instalacie.

Kosenie travy prili§ nizko hned' po instalacii méze
poskodit’ izolaciu kabla. Urcité posSkodenie izolacie
moZe spbsobit’ prerusenia az o niekolko tyzdrnov alebo
mesiacov. Aby sa tomu predislo, prvé tyzdne po
inStalacii vzdy vyberte maximalnu vysku kosenia a
potom vySku postupne znizujte kazdy druhy tyZden,
kym sa nedosiahne pozadovana vyska kosenia.

Chybné napojenie obvodového kabla tiezZ méze viest
k prerudeniam prvych niekolko tyZdfiov po vytvoreni
napojenia. Chybné napojenie méze byt spésobené
napriklad tym, Ze originalna spojka sa nestlaci
pomocou kliesti dostatoéne silno alebo sa pouZije
spojka s niZSou kvalitou nez originalna spojka.
Predtym, nez budete pokracovat v rieSeni problému,
najprv skontrolujte vSetky zname napojenia.

PreruSenie kabla sa d& najst postupnym
skracovanim kabla, kde sa prerusenie mboze
nachadzat, na polovicu, az kym nezostane iba velmi
kratky usek kabla.

1. Skontrolujte, &i kontrolka na nabijacej stanici
blikd na modro, ¢o signalizuje prerudenie obvodu
ohrani€enia. Pozrite si kapitolu 9.2 Kontrolka na
nabijacej stanici na strane 68.

2. Skontrolujte, ¢i su pripojenia ohrani¢ujuceho
kabla k nabijacej stanici spravne pripojené
a neposkodené. Skontrolujte, &i kontrolka na
nabijacej stanici stale blika modrym svetlom.

(.

Power A2 A1 Guide
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3. Pripojte nabijaciu stanicu k napajaniu. Vymernite
pripojenia medzi navadzacim kablom a
ohrani€ujucim kablom na nabijacej stanici.

a) Vymente pripojenie A1 a Vodiace.

Ak kontrolka blika na Zlto, potom je prerusenie
niekde na ohraniujucom kabli medzi A1 a
bodom, kde je navadzaci kabel pripojeny ku
ohranicujucemu kablu (hruba ¢ierna ¢Ciara na
obrzku).

b) Dajte A1 a vodiaci kabel spat’ na svoje
pbvodné miesta. Potom vymente A2 a Vodiace.
Ak kontrolka blika na zlto, potom je prerusenie
niekde na ohraniCujucom kabli medzi A2 a
bodom, kde je navadzaci kabel pripojeny ku
ohrani€ujucemu kablu (hrub4 Cierna Ciara na
obrazku).
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a) Predpokladajme, Ze kontrolka v teste a)
vySSie blikal Zlto. Vratte vSetky pripojenia na ich
povodné miesta. Potom odpojte A2. Pripojte
novy obvodovy kébel k A2. Pripojte druhy koniec
tohto nového obvodového kabla niekde v strede
inStalacie.

Ak je kontrolka zelena alebo blika na Zlto,
prerusenie je niekde v kabli medzi odpojenym
koncom po miesto, kde je pripojeny novy kabel
(hruba cierna ¢iara na obrazku nizsie).

V tom pripade presurite pripojenie nového kabla
blizSie k odpojenému koncu (priblizne v strede
podozrivého Useku kabla) a znovu skontrolujte,
¢i je kontrolka zelena alebo blika na Zlto.
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Pokracujte, kym nezostane iba velmi kratky usek
kabla, ktory predstavuje rozdiel medzi blikajucim
modrym svetlom a neprerusovanym zelenym
svetlom.

b) Ak kontrolka v teste 3b) vySSie blikala na Zlto,
vykona sa podobny test, ale s novym
obvodovym kablom pripojenym na A1.

5. Ked sa prerusenie najde, poSkodeny usek sa
musi vymenit’ za novy kébel. Ak je mozné
ohranicujuci kabel skratit, poSkodeny Usek sa
mdbze vyrezat. Vzdy pouzivajte originalne spojky.
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Udaje R40Li R70Li

Rozmery

Dizka 58 cm 58 cm

Sirka 46 cm 46 cm

Vyska 26 cm 26 cm

Hmotnost’ 7,4 kg 7,4 kg

Elektricky systém

Batéria Specialna litium-iénova batéria, Specialna litium-iénova batéria,
18 V/1,6 Ah 18 V/1,6 Ah

Transformator 230 V striedavého pradu/21,6 V | 230 V striedavého pradu/21,6 V

jednosmerného prudu

jednosmerného pradu

Priemerna spotreba energie pri
maximalnom pouzivani

7 kWh/mesiac na pracovnej
ploche 400 m?

12 kWh/mesiac na pracovnej
ploche 700 m?

Nabijaci prud

1 A jednosmerny

1,5 A jednosmerny

Priemerna doba kosenia 50 — 70 min 50 — 70 min
Priemerna doba nabijania 80 — 100 min 60 — 80 min
Emisie hluku

Namerana hladina hluku 56 dB (A) 58 dB (A)
Garantovand hladina hluku 58 dB (A) 60 dB (A)

Kosenie

Kosiaci systém

Tri vykyvné rezné kotuce

Tri vykyvné rezné kotuce

Otacky kosiaceho motora 2 900 ot./min 2 900 ot./min
Prikon poc¢as kosenia 20 W +/-20 % 20 W +/-20 %
Vyska kosenia 2-5cm 2-5cm
Sirka kosenia 17 cm 17 cm
Najuzsi mozny priechod 90 cm 60 cm

Pracovna vykonnost

400 m? +/-20 %

700 m? +/-20 %

Uplna kompatibilita robotickej kosacky s dal$imi typmi bezdrétovych systémov, ako st napriklad dialkové
ovladace, radiové vysiela¢ky, naCuvacie zariadenia, zakopané elektrick oplétky a podobne, sa neda

zarucit'.
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11. ZARUCNE PODMIENKY

Spoloénost GARDENA poskytuje zaruku na funkénost
tohto vyrobku na obdobie dva roky (od datumu kupy).
Zaruka sa vztahuje na vazne chyby tykajuce sa
materialov alebo vyrobnych chyb. V ramci zarucnej
lehoty vyrobok vymenime alebo ho bezplatne
opravime, ak su splnené nasledovné podmienky:

* Roboticka kosacka a nabijacia stanica sa mozu
pouzivat len v sulade s pokynmi uvedenymi
v navode na obsluhu.

* Pouzivatelom ani neopravnenym tretim stranam
nie je povolené pokusat sa opravovat tento
vyrobok.

Priklady chyb, na ktoré sa nevztahuje zaruka:

» Poskodenie spésobené prienikom vody
zo spodnej Casti robotickej kosacky. Toto
poSkodenie je zvyCajne spdsobené bieliziiou
alebo zavlaZovacimi systémami alebo
otvormi/dutinami v pracovnej ploche, ked
sa pocas dazda vytvoria jazierka vody.

» Poskodenie spésobené skratom nizkonapatového

kabla.
» Poskodenie spésobené bleskom.

» Poskodenie spésobené nespravnym
uskladnenim alebo nespravnou manipulaciou
s batériou.

» Poskodenie spbsobené pouzivanim inej ako
originalnej batérie.

* PoSkodenie obvodového kabla.

NozZe a kolesa sa povazuju za spotrebny tovar
a nevztahuje sa na ne zaruka.

Ak sa vyskytne porucha robotickej kosacky
GARDENA, dalSie pokyny vam poskytne servisné
stredisko spolo¢nosti GARDENA (pozrite si Poznamku
na strane 4). Ked sa budete obracat na servisné
stredisko spolo¢nosti GARDENA, pripravte si doklad
o zaplateni a vyrobné ¢islo robotickej kosacky.
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12. INFORMACIE
TYKAJUCE SA
ZIVOTNEHO
PROSTREDIA

Symboly na robotickej kosactke GARDENA alebo na
obale oznacuju, Ze tento vyrobok sa nesmie
likvidovat ako domaci odpad. Namiesto toho musi
byt odovzdany vo vhodnom recyklathom centre na
recyklaciu jeho elektronickych komponentov a batérii.

Zaistenim zodpovedajucej likvidacie tohto vyrobku
pomdZete zabranit’ potencialnemu negativhemu
dopadu na Zivotné prostredie a zdravie fudi, ktory by
inak mohol byt désledkom nesprvnej likvidacie tohto
vyrobku.

Podrobnejsie informacie o recyklacii tohto vyrobku
ziskate na mestskom urade, od sluzby zaistujuce;j
spracovanie domaceho odpadu alebo v predajni,
kde ste vyrobok zakupili.
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13. PREHLASENIE O ZHODE S PREDPISMI EU

Prehlasenie o zhode s predpismi EU (plati len pre Eurépu)

Spoloénos” Husqvarna AB, SE-561 82 Huskvarna, Svédsko, zodpovedne vyhlasuje, Ze robotické
kosatky GARDENA R40Li a GARDENA R70Li s vyrobnymi Cislami z roku 2013 a novSimi (rok je
zretelne uvedeny na typovom $titku a za nim nasleduje vyrobné &islo) spifiaju poziadavky SMERNICE
RADY:

*  Smernica o strojoch 2006/42/ES.

+  Smernica o obmedzeni pouzivania urcitych nebezpenych latok v elektrickych a elektronickych
zariadeniach 2011/65/EU.

*  Smernica tykajuca sa emisie hluku pochadzajucej zo zariadeni pouzivanych vo volnom
priestranstve 2000/14/ES.
Informacie o emisiach hluku a Sirke kosenia najdete aj v kapitole Technické udaje. Notifikovany
organ 0404, SMP Svensk Maskinprovning AB, Fyrisborgsgatan 3, SE-754 50 Uppsala, Svédsko,
vydal spravu tykajucu sa zhody podla dodatku VI SMERNICE RADY z 8. maja 2000 tykajuceho sa
emisie hluku v prostredi 2000/14/ES.
Cisla certifikatov su: 01/901/204 pre kosadku GARDENA R70Li, 01/901/163 pre kosacku
GARDENA RA40Li.

*  Smernica tykajuca sa elektromagnetickej kompatibility 2004/108/ES a prislusné dodatky. Vyrobky
vyhovuju nasledujiucim normam:

— EN 61000-6-3 (emisie)
— EN 61000-6-1 (odolnos”)

Huskvarna 26. marca 2013

s e

L= l

Christer Gustavsson, manazér vyvoja robotickych kosaciek spolo€nosti Husqvarna AB
(Opravneny zastupca spolo¢nosti Husqvarna AB a zodpovedny za technick( dokumentaciu)

78 - Slovakian






.

ykonat zmeny bez p ! ceho oznametﬂ' € vyhrad
opyrlght © 2013 GARDEN‘{Ianufac uring GmbH. Al rlghts reserv v 115 59 43-68

-

‘ OMSLAG QG, BRUX, 1155943-indd 2 @ 2013-11-07 19.32




<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /None
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Error
  /CompatibilityLevel 1.4
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.0000
  /ColorConversionStrategy /CMYK
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveFlatness true
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments true
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
    /3Of9Barcode
    /AATechfont
    /ABTec2font
    /ACaslonPro-Bold
    /ACaslonPro-BoldItalic
    /ACaslonPro-Italic
    /ACaslonPro-Regular
    /ACaslonPro-Semibold
    /ACaslonPro-SemiboldItalic
    /ActionIs
    /AdobeArabic-Bold
    /AdobeArabic-BoldItalic
    /AdobeArabic-Italic
    /AdobeArabic-Regular
    /AdobeClean5pt-Bold
    /AdobeClean5pt-BoldIt
    /AdobeClean5pt-It
    /AdobeClean5pt-Regular
    /AdobeClean7pt-Bold
    /AdobeClean7pt-BoldIt
    /AdobeClean7pt-It
    /AdobeClean7pt-Regular
    /AdobeClean-Black
    /AdobeClean-BlackIt
    /AdobeClean-Bold
    /AdobeClean-BoldIt
    /AdobeClean-BoldSemiCn
    /AdobeClean-BoldSemiCnIt
    /AdobeCleanDisplay-Black
    /AdobeCleanDisplay-BlackIt
    /AdobeCleanDisplay-Bold
    /AdobeCleanDisplay-BoldIt
    /AdobeCleanDisplay-BoldSemiCn
    /AdobeCleanDisplay-BoldSemiCnIt
    /AdobeCleanDisplay-ExtraBold
    /AdobeCleanDisplay-ExtraBoldIt
    /AdobeCleanDisplay-It
    /AdobeCleanDisplay-Light
    /AdobeCleanDisplay-LightIt
    /AdobeCleanDisplay-Regular
    /AdobeCleanDisplay-SemiCn
    /AdobeCleanDisplay-SemiCnIt
    /AdobeClean-ExtraBold
    /AdobeClean-ExtraBoldIt
    /AdobeClean-It
    /AdobeClean-Light
    /AdobeClean-LightIt
    /AdobeClean-Regular
    /AdobeClean-SemiCn
    /AdobeClean-SemiCnIt
    /AdobeClean-SemiLight
    /AdobeClean-SemiLightIt
    /AdobeFangsongStd-Regular
    /AdobeFanHeitiStd-Bold
    /AdobeGothicStd-Bold
    /AdobeHebrew-Bold
    /AdobeHebrew-BoldItalic
    /AdobeHebrew-Italic
    /AdobeHebrew-Regular
    /AdobeHeitiStd-Regular
    /AdobeKaitiStd-Regular
    /AdobeMingStd-Light
    /AdobeMyungjoStd-Medium
    /AdobeSongStd-Light
    /AdobeThai-Bold
    /AdobeThai-BoldItalic
    /AdobeThai-Italic
    /AdobeThai-Regular
    /AGaramond-Bold
    /AGaramond-Italic
    /AGaramondPro-Bold
    /AGaramondPro-BoldItalic
    /AGaramondPro-Italic
    /AGaramondPro-Regular
    /AGaramond-Regular
    /AGaramond-Semibold
    /AGaramond-SemiboldItalic
    /AgencyFB-Bold
    /AgencyFB-Reg
    /Aharoni-Bold
    /AkzidenzGroteskBE-Bold
    /AkzidenzGroteskBE-BoldCn
    /AkzidenzGroteskBE-BoldEx
    /AkzidenzGroteskBE-BoldExIt
    /AkzidenzGroteskBE-BoldIt
    /AkzidenzGroteskBE-Cn
    /AkzidenzGroteskBE-Ex
    /AkzidenzGroteskBE-It
    /AkzidenzGroteskBE-Light
    /AkzidenzGroteskBE-LightCn
    /AkzidenzGroteskBE-LightEx
    /AkzidenzGroteskBE-LightOsF
    /AkzidenzGroteskBE-Md
    /AkzidenzGroteskBE-MdCn
    /AkzidenzGroteskBE-MdCnIt
    /AkzidenzGroteskBE-MdEx
    /AkzidenzGroteskBE-MdIt
    /AkzidenzGroteskBE-Regular
    /AkzidenzGroteskBE-Super
    /AkzidenzGroteskBE-XBd
    /AkzidenzGroteskBE-XBdCn
    /AkzidenzGroteskBE-XBdCnIt
    /Algerian
    /Andalus
    /AngsanaNew
    /AngsanaNew-Bold
    /AngsanaNew-BoldItalic
    /AngsanaNew-Italic
    /AngsanaUPC
    /AngsanaUPC-Bold
    /AngsanaUPC-BoldItalic
    /AngsanaUPC-Italic
    /AnversBl-Italic
    /AnversBl-Regular
    /AnversLt-Italic
    /AnversLt-Regular
    /AnversRg-Bold
    /AnversRg-BoldItalic
    /AnversRg-Italic
    /AnversRg-Regular
    /AnversSb-Italic
    /AnversSb-Regular
    /Aparajita
    /Aparajita-Bold
    /Aparajita-BoldItalic
    /Aparajita-Italic
    /ApexSansBoldT
    /ApexSansBookT
    /ApexSansMediumT
    /ArabicTypesetting
    /ArchitecturePlain
    /Arial-Black
    /Arial-BoldItalicMT
    /Arial-BoldMT
    /Arial-ItalicMT
    /ArialMT
    /ArialNarrow
    /ArialNarrow-Bold
    /ArialNarrow-BoldItalic
    /ArialNarrow-Italic
    /AvantGarde-Demi
    /AvantGardeITCbyBT-Book
    /Baskerville
    /Baskerville-Bold
    /Baskerville-Italic
    /BaskOldFace
    /Batang
    /BatangChe
    /BauerBodDEE-Bold
    /BauerBodDEE-Regu
    /BauerBodoniBT-Bold
    /BauerBodoniBT-BoldCondensed
    /BauerBodoniBT-BoldItalic
    /BauerBodoniBT-Italic
    /BauerBodoniBT-Roman
    /Bauhaus93
    /BellGothicStd-Black
    /BellGothicStd-Bold
    /BellMT
    /BellMTBold
    /BellMTItalic
    /BelweBT-Bold
    /BelweBT-Light
    /BelweBT-Medium
    /BelweBT-RomanCondensed
    /BenguiatITCbyBT-Bold
    /BenguiatITCbyBT-BoldItalic
    /BenguiatITCbyBT-Book
    /BenguiatITCbyBT-BookItalic
    /BerlinSansFB-Bold
    /BerlinSansFBDemi-Bold
    /BerlinSansFB-Reg
    /BernardMT-Condensed
    /BirchStd
    /BlackadderITC-Regular
    /BlackBerryLove-Bold
    /BlackBerryLove-BoldItalic
    /BlackBerryLove-Medium
    /BlackBerryLove-MediumItalic
    /BlackBerryLove-Semibold
    /BlackBerryLove-SemiboldItalic
    /BlackoakStd
    /BlockBE-Condensed
    /BlockBE-Regular
    /BlockPro-Condensed
    /BodoniMT
    /BodoniMTBlack
    /BodoniMTBlack-Italic
    /BodoniMT-Bold
    /BodoniMT-BoldItalic
    /BodoniMTCondensed
    /BodoniMTCondensed-Bold
    /BodoniMTCondensed-BoldItalic
    /BodoniMTCondensed-Italic
    /BodoniMT-Italic
    /BodoniMTPosterCompressed
    /BookAntiqua
    /BookAntiqua-Bold
    /BookAntiqua-BoldItalic
    /BookAntiqua-Italic
    /BookmanOldStyle
    /BookmanOldStyle-Bold
    /BookmanOldStyle-BoldItalic
    /BookmanOldStyle-Italic
    /BookshelfSymbolSeven
    /BoschOfficeSans-Bold
    /BoschOfficeSans-BoldItalic
    /BoschOfficeSans-Italic
    /BoschOfficeSans-Regular
    /BoschSans-Black
    /BoschSans-BlackItalic
    /BoschSans-Bold
    /BoschSans-BoldItalic
    /BoschSansCond-Bold
    /BoschSansCond-BoldItalic
    /BoschSansCond-Regular
    /BoschSansCond-RegularItalic
    /BoschSans-Light
    /BoschSans-LightItalic
    /BoschSans-Medium
    /BoschSans-MediumItalic
    /BoschSans-Regular
    /BoschSans-RegularItalic
    /BoschSerif-Bold
    /BoschSerif-BoldItalic
    /BoschSerif-Italic
    /BoschSerifOSF-Bold
    /BoschSerifOSF-BoldItalic
    /BoschSerifOSF-Italic
    /BoschSerifOSF-Regular
    /BoschSerif-Regular
    /BoschSerifSC-Bold
    /BoschSerifSC-Regular
    /BradleyHandITC
    /BritannicBold
    /Broadway
    /BrowalliaNew
    /BrowalliaNew-Bold
    /BrowalliaNew-BoldItalic
    /BrowalliaNew-Italic
    /BrowalliaUPC
    /BrowalliaUPC-Bold
    /BrowalliaUPC-BoldItalic
    /BrowalliaUPC-Italic
    /BrushScriptMT
    /BrushScriptStd
    /Calibri
    /Calibri-Bold
    /Calibri-BoldItalic
    /Calibri-Italic
    /CalifornianFB-Bold
    /CalifornianFB-Italic
    /CalifornianFB-Reg
    /CalisMTBol
    /CalistoMT
    /CalistoMT-BoldItalic
    /CalistoMT-Italic
    /Cambria
    /Cambria-Bold
    /Cambria-BoldItalic
    /Cambria-Italic
    /CambriaMath
    /CanalDigital-Medium
    /Candara
    /Candara-Bold
    /Candara-BoldItalic
    /Candara-Italic
    /Castellar
    /Centaur
    /Century
    /CenturyGothic
    /CenturyGothic-Bold
    /CenturyGothic-BoldItalic
    /CenturyGothic-Italic
    /CenturyOldStyleStd-Bold
    /CenturySchoolbook
    /CenturySchoolbook-Bold
    /CenturySchoolbook-BoldItalic
    /CenturySchoolbook-Italic
    /CGOmega-Bold
    /ChaparralPro-Bold
    /ChaparralPro-BoldIt
    /ChaparralPro-Italic
    /ChaparralPro-Regular
    /CharlemagneStd-Bold
    /Chiller-Regular
    /CircleNUMRegularA
    /CiscoSans
    /CiscoSans-Bold
    /CiscoSans-BoldOblique
    /CiscoSans-ExtraLight
    /CiscoSans-ExtraLightOblique
    /CiscoSans-Heavy
    /CiscoSans-Thin
    /CiscoSansTT
    /CiscoSansTT-ExtraLight
    /ColonnaMT
    /CombiNumeralsPro
    /ComicSansMS
    /ComicSansMS-Bold
    /CommercialScriptBT-Regular
    /Consolas
    /Consolas-Bold
    /Consolas-BoldItalic
    /Consolas-Italic
    /Constantia
    /Constantia-Bold
    /Constantia-BoldItalic
    /Constantia-Italic
    /CoolveticaHv-Regular
    /CooperBlack
    /CooperBlackStd
    /CooperBlackStd-Italic
    /CopperplateGothic-Bold
    /CopperplateGothicBT-Heavy
    /CopperplateGothicBT-Roman
    /CopperplateGothicBT-RomanCond
    /CopperplateGothic-Light
    /Corbel
    /Corbel-Bold
    /Corbel-BoldItalic
    /Corbel-Italic
    /CordiaNew
    /CordiaNew-Bold
    /CordiaNew-BoldItalic
    /CordiaNew-Italic
    /CordiaUPC
    /CordiaUPC-Bold
    /CordiaUPC-BoldItalic
    /CordiaUPC-Italic
    /CourierNewPS-BoldItalicMT
    /CourierNewPS-BoldMT
    /CourierNewPS-ItalicMT
    /CourierNewPSMT
    /CurlzMT
    /DaunPenh
    /David
    /David-Bold
    /DaxPro
    /DaxPro-Bold
    /DaxPro-CondLight
    /DaxPro-Extrabold
    /DaxPro-Italic
    /DaxPro-Light
    /DejaVuSans
    /DeltaSymbol
    /DendaNew
    /DendaNewCE
    /DendaNewLight
    /DendaNewLightCE
    /DendaNewLight-Italic
    /DFHSGothic-W3-WIN-RKSJ-H
    /DFHSGothic-W5-WIN-RKSJ-H
    /DFHSGothic-W7-WIN-RKSJ-H
    /DFHSGothic-W9-WIN-RKSJ-H
    /DFHSMincho-W3-WIN-RKSJ-H
    /DFHSMincho-W5-WIN-RKSJ-H
    /DFHSMincho-W7-WIN-RKSJ-H
    /DFHSMincho-W9-WIN-RKSJ-H
    /DFKaiShu-SB-Estd-BF
    /DilleniaUPC
    /DilleniaUPCBold
    /DilleniaUPCBoldItalic
    /DilleniaUPCItalic
    /DIN-Bold
    /DIN-BoldAlternate
    /DIN-Light
    /DIN-Medium
    /DokChampa
    /DomCasualBT-Regular
    /Dotum
    /DotumChe
    /Ebrima
    /Ebrima-Bold
    /EccentricStd
    /EdwardianScriptITC
    /Elephant-Italic
    /Elephant-Regular
    /EngraversMT
    /ErasITC-Bold
    /ErasITC-Demi
    /ErasITC-Light
    /ErasITC-Medium
    /EstrangeloEdessa
    /EucrosiaUPC
    /EucrosiaUPCBold
    /EucrosiaUPCBoldItalic
    /EucrosiaUPCItalic
    /EuphemiaCAS
    /EuropeanPi-One
    /EuroSig
    /Eurostile
    /Eurostile-Black-DTC
    /FangSong
    /FedraSansAltStd-Book
    /FedraSansAltStd-BookItalic
    /FedraSansAltStd-Medium
    /FedraSerifAStdBook
    /FedraSerifAStd-Medium
    /FedraSerifAStd-MediumItalic
    /FelixTitlingMT
    /FeltTipRoman
    /FlamencoD
    /Flukesym
    /FnetTFS
    /FnetTS100
    /FootlightMTLight
    /ForteMT
    /FoundryGridnik-Bold
    /FoundryJournalBold
    /FoundryJournalBook
    /FoundryJournalBookItalic
    /FoundryJournalDemi
    /FoundryJournalMedium
    /FoundryJournalScBold
    /FoundryJournalScBook
    /FoundryJournalScBookItalic
    /FoundryJournalScDemi
    /FoundryJournalScMedium
    /Frame5Font
    /FrankRuehl
    /Freehand521BT-RegularC
    /FreesiaUPC
    /FreesiaUPCBold
    /FreesiaUPCBoldItalic
    /FreesiaUPCItalic
    /FreestyleScript-Regular
    /FrenchScriptMT
    /Frutiger-Black
    /Futura
    /FuturaBlackBT-Regular
    /Futura-Bold
    /Futura-BoldOblique
    /Futura-Book
    /Futura-BookItalic
    /FuturaBT-Bold
    /FuturaBT-BoldCondensed
    /FuturaBT-BoldCondensedItalic
    /FuturaBT-BoldItalic
    /FuturaBT-ExtraBlack
    /FuturaBT-ExtraBlackCondensed
    /FuturaBT-Heavy
    /FuturaBT-Light
    /FuturaBT-LightCondensed
    /FuturaBT-LightItalic
    /FuturaBT-Medium
    /FuturaBT-MediumCondensed
    /Futura-Condensed
    /Futura-CondensedBold
    /Futura-CondensedBoldOblique
    /Futura-CondensedOblique
    /Futura-Heavy
    /Futura-Light
    /Futura-Medium
    /FuturaPTBook-Reg
    /FuturaPTLight-Reg
    /FuturaPTMedium-Reg
    /FuturaStd-Bold
    /FuturaStd-Book
    /FuturaStd-ExtraBold
    /FuturaStd-Heavy
    /FuturaStd-Light
    /FuturaStd-LightOblique
    /FuturaStd-Medium
    /FuturaTL-BookItalic
    /Gabriola
    /GalliardITCbyBT-Bold
    /GalliardITCbyBT-BoldItalic
    /GalliardITCbyBT-Italic
    /GalliardITCbyBT-Roman
    /Garamond
    /Garamond-Bold
    /Garamond-BoldCondensed
    /Garamond-Italic
    /Gautami
    /Gautami-Bold
    /GEInspira
    /GEInspira-Bold
    /GEInspira-BoldItalic
    /GEInspira-Italic
    /GEInspiraSmallCaps
    /Geneva
    /Georgia
    /Georgia-Bold
    /Georgia-BoldItalic
    /Georgia-Italic
    /GiddyupStd
    /Gigi-Regular
    /GillAltOneMT
    /GillAltOneMT-Bold
    /GillAltOneMT-BoldItalic
    /GillAltOneMT-Italic
    /GillAltOneMT-Light
    /GillAltOneMT-LightItalic
    /GillSans-Bold
    /GillSansMT
    /GillSansMT-Bold
    /GillSansMT-BoldItalic
    /GillSansMT-Condensed
    /GillSansMT-ExtraCondensedBold
    /GillSansMT-Italic
    /GillSans-UltraBold
    /GillSans-UltraBoldCondensed
    /Gisha
    /Gisha-Bold
    /GloucesterMT-ExtraCondensed
    /Gotham-Black
    /Gotham-Bold
    /Gotham-Book
    /GothamBook-Italic
    /Gotham-BookItalic
    /Gotham-ExtraLight
    /Gotham-Light
    /Gotham-LightItalic
    /Gotham-Medium
    /Gotham-MediumItalic
    /GothamNarrow-Bold
    /GothamNarrow-BoldItalic
    /GothamNarrow-Book
    /GothamNarrow-BookItalic
    /GothamNarrow-Light
    /GothamNarrow-Medium
    /GothamNarrow-XLightItalic
    /Gotham-Ultra
    /Gothic720BT-ItalicB
    /GoudyOldStyleT-Bold
    /GoudyOldStyleT-Italic
    /GoudyOldStyleT-Regular
    /GoudyStout
    /Gulim
    /GulimChe
    /Gungsuh
    /GungsuhChe
    /Haettenschweiler
    /HandsetCondensed-Bold
    /HarlowSolid
    /Harrington
    /Helvetica
    /Helvetica-BoldOblique
    /Helvetica-Condensed-Bold
    /HelveticaNeueLT-BoldCond
    /HelveticaNeueLT-BoldCondObl
    /HelveticaNeueLT-BoldItalic
    /HelveticaNeueLT-Extended
    /HelveticaNeueLT-Light
    /HelveticaNeueLT-LightCond
    /HelveticaNeueLT-LightCondObl
    /HelveticaNeueLT-LightExt
    /HelveticaNeueLT-MediumCond
    /HelveticaNeueLT-MediumItalic
    /HelveticaNeueLT-Thin
    /HelveticaNeueLT-UltraLight
    /Helvetica-Oblique
    /HighTowerText-Italic
    /HighTowerText-Reg
    /HoboStd
    /HqSansProTT
    /HqSansProTT-Bold
    /HqSansProTT-BoldItalic
    /HqSansProTT-Italic
    /HqSansXProTT
    /HqSerifProTT
    /HqSerifProTT-Bold
    /HqSerifProTT-Italic
    /Humanist521BT-Bold
    /Humanist521BT-BoldCondensed
    /Humanist521BT-BoldItalic
    /Humanist521BT-ExtraBold
    /Humanist521BT-Italic
    /Humanist521BT-Light
    /Humanist521BT-LightItalic
    /Humanist521BT-Roman
    /Humanist521BT-RomanCondensed
    /Humanist521BT-UltraBold
    /Humanist777BT-BlackB
    /Humanist777BT-BlackItalicB
    /HusqyHeadline
    /IDAutomationHC39M
    /Impact
    /ImprintMT-Shadow
    /InformalRoman-Regular
    /IrisUPC
    /IrisUPCBold
    /IrisUPCBoldItalic
    /IrisUPCItalic
    /IskoolaPota
    /IskoolaPota-Bold
    /ITCAvantGardeBold
    /ITCFranklinGothicStd-Demi
    /Jaguar
    /Jaguar-Bold
    /JasmineUPC
    /JasmineUPCBold
    /JasmineUPCBoldItalic
    /JasmineUPCItalic
    /Jokerman-Regular
    /JuiceITC-Regular
    /KaiTi
    /Kalinga
    /Kalinga-Bold
    /Kartika
    /Kartika-Bold
    /KeplerStd-Black
    /KeplerStd-BlackExt
    /KeplerStd-BlackExtIt
    /KeplerStd-BlackIt
    /KeplerStd-Bold
    /KeplerStd-BoldExt
    /KeplerStd-BoldExtIt
    /KeplerStd-BoldIt
    /KeplerStd-Ext
    /KeplerStd-ExtIt
    /KeplerStd-Italic
    /KeplerStd-Light
    /KeplerStd-LightExt
    /KeplerStd-LightExtIt
    /KeplerStd-LightIt
    /KeplerStd-Medium
    /KeplerStd-MediumExt
    /KeplerStd-MediumExtIt
    /KeplerStd-MediumIt
    /KeplerStd-Regular
    /KeplerStd-Semibold
    /KeplerStd-SemiboldExt
    /KeplerStd-SemiboldExtIt
    /KeplerStd-SemiboldIt
    /KhmerUI
    /KhmerUI-Bold
    /KodchiangUPC
    /KodchiangUPCBold
    /KodchiangUPCBoldItalic
    /KodchiangUPCItalic
    /Kokila
    /Kokila-Bold
    /Kokila-BoldItalic
    /Kokila-Italic
    /KozGoPr6N-Bold
    /KozGoPr6N-ExtraLight
    /KozGoPr6N-Heavy
    /KozGoPr6N-Light
    /KozGoPr6N-Medium
    /KozGoPr6N-Regular
    /KozGoPro-Bold
    /KozGoPro-ExtraLight
    /KozGoPro-Heavy
    /KozGoPro-Light
    /KozGoPro-Medium
    /KozGoPro-Regular
    /KozMinPr6N-Bold
    /KozMinPr6N-ExtraLight
    /KozMinPr6N-Heavy
    /KozMinPr6N-Light
    /KozMinPr6N-Medium
    /KozMinPr6N-Regular
    /KozMinPro-Bold
    /KozMinPro-ExtraLight
    /KozMinPro-Heavy
    /KozMinPro-Light
    /KozMinPro-Medium
    /KozMinPro-Regular
    /KristenITC-Regular
    /KunstlerScript
    /LaoUI
    /LaoUI-Bold
    /Latha
    /Latha-Bold
    /LatinWide
    /Leelawadee
    /Leelawadee-Bold
    /LetterGothicStd
    /LetterGothicStd-Bold
    /LetterGothicStd-BoldSlanted
    /LetterGothicStd-Slanted
    /LevenimMT
    /LevenimMT-Bold
    /LilyUPC
    /LilyUPCBold
    /LilyUPCBoldItalic
    /LilyUPCItalic
    /Lithograph
    /Lithograph-Bold
    /LithographLight
    /LithosPro-Black
    /LithosPro-Regular
    /LucidaBright
    /LucidaBright-Demi
    /LucidaBright-DemiItalic
    /LucidaBright-Italic
    /LucidaCalligraphy-Italic
    /LucidaConsole
    /LucidaFax
    /LucidaFax-Demi
    /LucidaFax-DemiItalic
    /LucidaFax-Italic
    /LucidaGrande
    /LucidaHandwriting-Italic
    /LucidaSans
    /LucidaSans-Demi
    /LucidaSans-DemiItalic
    /LucidaSans-Italic
    /LucidaSans-Typewriter
    /LucidaSans-TypewriterBold
    /LucidaSans-TypewriterBoldOblique
    /LucidaSans-TypewriterOblique
    /LucidaSansUnicode
    /Magneto-Bold
    /MaiandraGD-Regular
    /MalgunGothic
    /MalgunGothicBold
    /MalgunGothicRegular
    /Mangal
    /Mangal-Bold
    /Map-Symbols
    /Marlett
    /MaturaMTScriptCapitals
    /Max-SemiBold
    /Meiryo
    /Meiryo-Bold
    /Meiryo-BoldItalic
    /Meiryo-Italic
    /MeiryoUI
    /MeiryoUI-Bold
    /MeiryoUI-BoldItalic
    /MeiryoUI-Italic
    /MesquiteStd
    /MicrosoftHimalaya
    /MicrosoftJhengHeiBold
    /MicrosoftJhengHeiRegular
    /MicrosoftNewTaiLue
    /MicrosoftNewTaiLue-Bold
    /MicrosoftPhagsPa
    /MicrosoftPhagsPa-Bold
    /MicrosoftSansSerif
    /MicrosoftTaiLe
    /MicrosoftTaiLe-Bold
    /MicrosoftUighur
    /MicrosoftYaHei
    /MicrosoftYaHei-Bold
    /Microsoft-Yi-Baiti
    /MingLiU
    /MingLiU-ExtB
    /Ming-Lt-HKSCS-ExtB
    /Ming-Lt-HKSCS-UNI-H
    /MinionPro-Bold
    /MinionPro-BoldCn
    /MinionPro-BoldCnIt
    /MinionPro-BoldIt
    /MinionPro-Cn
    /MinionPro-It
    /MinionPro-Medium
    /MinionPro-MediumIt
    /MinionPro-Regular
    /MinionPro-Semibold
    /MinionPro-SemiboldIt
    /Miriam
    /MiriamFixed
    /Mistral
    /Modern-Regular
    /MongolianBaiti
    /MonotypeCorsiva
    /MonotypeSorts
    /MoolBoran
    /MS-Gothic
    /MS-Mincho
    /MSOutlook
    /MS-PGothic
    /MS-PMincho
    /MSReference1
    /MSReference2
    /MSReferenceSansSerif
    /MSReferenceSpecialty
    /MS-UIGothic
    /MSungForST-Medium
    /MSungForSToolsLight
    /MSungForSTools-Light
    /MVBoli
    /MyriadPro-Black
    /MyriadPro-BlackCond
    /MyriadPro-BlackSemiExt
    /MyriadPro-Bold
    /MyriadPro-BoldCond
    /MyriadPro-BoldCondIt
    /MyriadPro-BoldIt
    /MyriadPro-Cond
    /MyriadPro-CondIt
    /MyriadPro-It
    /MyriadPro-Light
    /MyriadPro-LightCond
    /MyriadPro-LightCondIt
    /MyriadPro-Regular
    /MyriadPro-Semibold
    /MyriadPro-SemiboldCond
    /MyriadPro-SemiboldCondIt
    /MyriadPro-SemiboldIt
    /MyriadPro-SemiboldSemiCn
    /MyriadPro-SemiboldSemiCnIt
    /MyriadPro-SemiCn
    /MyriadPro-SemiCnIt
    /MyriadPro-SemiExt
    /MyriadWebPro
    /MyriadWebPro-Bold
    /MyriadWebPro-Italic
    /Narkisim
    /NeutrafaceText-Light
    /NewBaskerville-Bold
    /NewBaskerville-BoldItalic
    /NewBaskerville-Italic
    /NewBaskervilleITC-Bold
    /NewBaskervilleITCbyBT-Bold
    /NewBaskervilleITCbyBT-BoldItal
    /NewBaskervilleITCbyBT-Italic
    /NewBaskervilleITCbyBT-Roman
    /NewBaskervilleITCforSTools-Bd
    /NewBaskervilleITCforSTools-BdIt
    /NewBaskervilleITCforSTools-It
    /NewBaskervilleITCforSTools-Rg
    /NewBaskervilleITC-Italic
    /NewBaskervilleITC-Regular
    /NewBaskerville-Roman
    /NEWYORK
    /NiagaraEngraved-Reg
    /NiagaraSolid-Reg
    /NimbusSanDEE-Bold
    /NimbusSanDEE-BoldItal
    /NimbusSanDEE-Regu
    /NimbusSanDEE-ReguItal
    /NSimSun
    /NuevaStd-BoldCond
    /NuevaStd-BoldCondItalic
    /NuevaStd-Cond
    /NuevaStd-CondItalic
    /Nyala-Regular
    /OceanSansMT-Bold
    /OceanSansMTBoldItalic
    /OceanSansMT-Book
    /OceanSansMTBookItalic
    /OceanSansMTStd-Bold
    /OceanSansMTStd-Book
    /OceanSansMTStd-BookItalic
    /OceanSansMTStd-Light
    /OCRAbyBT-Regular
    /OCRAExtended
    /OCRAStd
    /OCRB10PitchBT-Regular
    /OldEnglishTextMT
    /OneFaceGothic
    /OneFaceHei
    /OneFaceMincho
    /OneFaceSung
    /Onyx
    /OratorStd
    /OratorStd-Slanted
    /PalaceScriptMT
    /PalatinoLinotype-Bold
    /PalatinoLinotype-BoldItalic
    /PalatinoLinotype-Italic
    /PalatinoLinotype-Roman
    /Papyrus-Regular
    /Parchment-Regular
    /Perpetua
    /Perpetua-Bold
    /Perpetua-BoldItalic
    /Perpetua-Italic
    /PerpetuaTitlingMT-Bold
    /PerpetuaTitlingMT-Light
    /PhilipsScreenFont
    /PhilipsScreenFont2
    /PhilipsScreenFont2-Bold
    /PhilipsScreenFont-Bold
    /PhilipsScreenFontCondensed
    /PhilipsScreenFontCondensed2
    /PhilipsScreenFontCondensed2-Bold
    /PhilipsScreenFontCondensed-Bold
    /PlantagenetCherokee
    /Playbill
    /PMingLiU
    /PMingLiU-ExtB
    /PoorRichard-Regular
    /PoplarStd
    /PorscheDesignHelvetica-Bold
    /PorscheDesignHelvetica-Roman
    /PrestigeEliteStd-Bd
    /Pristina-Regular
    /Raavi
    /RageItalic
    /Ravie
    /Rockwell
    /Rockwell-Bold
    /Rockwell-BoldItalic
    /Rockwell-Condensed
    /Rockwell-CondensedBold
    /Rockwell-ExtraBold
    /Rockwell-Italic
    /Rod
    /RosewoodStd-Regular
    /Sabon-Bold
    /Sabon-BoldItalic
    /Sabon-Italic
    /Sabon-Roman
    /SakkalMajalla
    /SakkalMajallaBold
    /ScriptMTBold
    /SegoePrint
    /SegoePrint-Bold
    /SegoeScript
    /SegoeScript-Bold
    /SegoeUI
    /SegoeUI-Bold
    /SegoeUI-BoldItalic
    /SegoeUI-Italic
    /SegoeUI-Light
    /SegoeUI-LightItalic
    /SegoeUI-SemiBold
    /SegoeUI-SemiboldItalic
    /SegoeUI-Semilight
    /SegoeUI-SemilightItalic
    /SegoeUISymbol
    /ShonarBangla
    /ShonarBangla-Bold
    /ShowcardGothic-Reg
    /Shruti
    /Shruti-Bold
    /SimHei
    /SimplifiedArabic
    /SimplifiedArabic-Bold
    /SimplifiedArabicFixed
    /SimSun
    /SimSun-ExtB
    /Skin&Bones
    /Slate
    /Slate-Light
    /SlatePro
    /SlatePro-Light
    /SlatePro-LightItalic
    /SlatePro-Medium
    /SMGothicStd-Bold
    /SMMyungjoStd-Medium
    /SnapITC-Regular
    /SouvenirITCbyBT-Demi
    /SouvenirITCbyBT-DemiItalic
    /SouvenirITCbyBT-Light
    /SouvenirITCbyBT-LightItalic
    /Stencil
    /StencilStd
    /Swiss721BT-Black
    /Swiss721BT-Bold
    /Swiss721BT-Heavy
    /Swiss721BT-Light
    /Swiss721BT-Roman
    /Sylfaen
    /Symbol
    /Symbole-Human
    /SymbolMT
    /SymbolSet
    /Tahoma
    /Tahoma-Bold
    /TechnicalItalic
    /TechnicalPlain
    /TektonPro-Bold
    /TektonPro-BoldCond
    /TektonPro-BoldExt
    /TektonPro-BoldObl
    /TempusSansITC
    /TheSansCPQ
    /TheSansCPQBold
    /TheSansCPQBold-Italic
    /TheSansCPQ-Italic
    /TheSansCPQSemiLight
    /Time-Bold
    /Time-BoldItalic
    /Time-Italic
    /Time-Roman
    /Times-Bold
    /Times-BoldItalic
    /Times-Italic
    /TimesNewRomanMTStd
    /TimesNewRomanPS-BoldItalicMT
    /TimesNewRomanPS-BoldMT
    /TimesNewRomanPS-ItalicMT
    /TimesNewRomanPSMT
    /Times-Roman
    /TradeGothic-BoldCondTwenty
    /TradeGothic-CondEighteen
    /TradeGothicLTCom-BdCn20
    /TradeGothicLTCom-Cn18
    /TradeGothicLTStd
    /TradeGothicLTStd-Bd2
    /TradeGothicLTStd-BdCn20
    /TradeGothicLTStd-BdCn20Obl
    /TradeGothicLTStd-Bold
    /TradeGothicNextLTPro-Bd
    /TradeGothicNextLTPro-BdCn
    /TradeGothicNextLTPro-BdCnIt
    /TradeGothicNextLTPro-BdIt
    /TradeGothicNextLTPro-Cn
    /TradeGothicNextLTPro-CnIt
    /TradeGothicNextLTPro-Hv
    /TradeGothicNextLTPro-HvIt
    /TradeGothicNextLTPro-It
    /TradeGothicNextLTPro-Lt
    /TradeGothicNextLTPro-LtIt
    /TradeGothicNextLTPro-Rg
    /TraditionalArabic
    /TraditionalArabic-Bold
    /TrajanPro-Bold
    /TrajanPro-Regular
    /Trebuchet-BoldItalic
    /TrebuchetMS
    /TrebuchetMS-Bold
    /TrebuchetMS-Italic
    /TTAnvers
    /TTAnversBlack
    /TTAnvers-Bold
    /TTAnvers-BoldItalic
    /TTAnvers-Italic
    /TTAnversLight
    /TTAnversLight-Italic
    /TTAnversSemi-Bold
    /TTAnversSemi-BoldItalic
    /Tunga
    /Tunga-Bold
    /TwCenMT-Bold
    /TwCenMT-BoldItalic
    /TwCenMT-Condensed
    /TwCenMT-CondensedBold
    /TwCenMT-CondensedExtraBold
    /TwCenMT-Italic
    /TwCenMT-Regular
    /Univers
    /Univers-Black
    /Univers-BlackOblique
    /Univers-Bold
    /Univers-CondensedBold
    /Univers-CondensedLight
    /Univers-LightOblique
    /Univers-Oblique
    /Utsaah
    /Utsaah-Bold
    /Utsaah-BoldItalic
    /Utsaah-Italic
    /Vani
    /Vani-Bold
    /Verdana
    /Verdana-Bold
    /Verdana-BoldItalic
    /Verdana-Italic
    /Vijaya
    /Vijaya-Bold
    /VinerHandITC
    /Vivaldii
    /VladimirScript
    /vp7a2012
    /Vrinda
    /Vrinda-Bold
    /Webdings
    /Wingdings2
    /Wingdings3
    /Wingdings-Regular
    /WP-ArabicScriptSihafa
    /WP-ArabicSihafa
    /WP-CyrillicA
    /WP-CyrillicB
    /WP-GreekCentury
    /WP-GreekCourier
    /WP-GreekHelve
    /WP-HebrewDavid
    /YaraMaxLF-Bold
    /YaraMaxLF-BoldItalic
    /YaraMaxLF-Book
    /YaraMaxLF-BookItalic
    /YaraMaxLF-ExtraBold
    /YaraMaxLF-ExtraBoldItalic
    /YaraMaxLF-Light
    /YaraMaxLF-LightItalic
    /YaraMaxLF-Regular
    /YaraMaxLF-RegularItalic
    /YaraMaxLF-SemiBold
    /YaraMaxLF-SemiBoldItalic
    /ZapfDingbats
    /ZapfDingbatsITCbyBT-Regular
    /ZurichBT-Black
    /ZurichBT-Bold
    /ZurichBT-BoldCondensed
    /ZurichBT-BoldCondensedItalic
    /ZurichBT-BoldItalic
    /ZurichBT-ExtraBlack
    /ZurichBT-Italic
    /ZurichBT-ItalicCondensed
    /ZurichBT-Light
    /ZurichBT-LightItalic
    /ZurichBT-Roman
    /ZurichBT-RomanCondensed
    /ZWAdobeF
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages true
  /ColorImageMinResolution 300
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages true
  /GrayImageMinResolution 300
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages true
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile (None)
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /CreateJDFFile false
  /Description <<

    /BGR <>
    /CHS <FEFF4f7f75288fd94e9b8bbe5b9a521b5efa7684002000410064006f006200650020005000440046002065876863900275284e8e9ad88d2891cf76845370524d53705237300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c676562535f00521b5efa768400200050004400460020658768633002>
    /CHT <FEFF4f7f752890194e9b8a2d7f6e5efa7acb7684002000410064006f006200650020005000440046002065874ef69069752865bc9ad854c18cea76845370524d5370523786557406300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c4f86958b555f5df25efa7acb76840020005000440046002065874ef63002>
    /CZE <>
    /DAN <>
    /DEU <>
    /ESP <>
    /ETI <>
    /FRA <>
    /GRE <>

    /HRV (Za stvaranje Adobe PDF dokumenata najpogodnijih za visokokvalitetni ispis prije tiskanja koristite ove postavke.  Stvoreni PDF dokumenti mogu se otvoriti Acrobat i Adobe Reader 5.0 i kasnijim verzijama.)
    /HUN <>
    /ITA <>
    /JPN <FEFF9ad854c18cea306a30d730ea30d730ec30b951fa529b7528002000410064006f0062006500200050004400460020658766f8306e4f5c6210306b4f7f75283057307e305930023053306e8a2d5b9a30674f5c62103055308c305f0020005000440046002030d530a130a430eb306f3001004100630072006f0062006100740020304a30883073002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee5964d3067958b304f30533068304c3067304d307e305930023053306e8a2d5b9a306b306f30d530a930f330c8306e57cb30818fbc307f304c5fc59808306730593002>
    /KOR <FEFFc7740020c124c815c7440020c0acc6a9d558c5ec0020ace0d488c9c80020c2dcd5d80020c778c1c4c5d00020ac00c7a50020c801d569d55c002000410064006f0062006500200050004400460020bb38c11cb97c0020c791c131d569b2c8b2e4002e0020c774b807ac8c0020c791c131b41c00200050004400460020bb38c11cb2940020004100630072006f0062006100740020bc0f002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e00300020c774c0c1c5d0c11c0020c5f40020c2180020c788c2b5b2c8b2e4002e>
    /LTH <>
    /LVI <>
    /NLD (Gebruik deze instellingen om Adobe PDF-documenten te maken die zijn geoptimaliseerd voor prepress-afdrukken van hoge kwaliteit. De gemaakte PDF-documenten kunnen worden geopend met Acrobat en Adobe Reader 5.0 en hoger.)
    /NOR <>
    /POL <>
    /PTB <>
    /RUM <>
    /RUS <>
    /SKY <>
    /SLV <>
    /SUO <>
    /SVE <>
    /TUR <>
    /UKR <>
    /ENU (Use these settings to create Adobe PDF documents best suited for high-quality prepress printing.  Created PDF documents can be opened with Acrobat and Adobe Reader 5.0 and later.)
  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads false
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AddBleedMarks false
      /AddColorBars false
      /AddCropMarks false
      /AddPageInfo false
      /AddRegMarks false
      /ConvertColors /ConvertToCMYK
      /DestinationProfileName ()
      /DestinationProfileSelector /DocumentCMYK
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /PresetSelector /MediumResolution
      >>
      /FormElements false
      /GenerateStructure false
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles false
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /DocumentCMYK
      /PreserveEditing true
      /UntaggedCMYKHandling /LeaveUntagged
      /UntaggedRGBHandling /UseDocumentProfile
      /UseDocumentBleed false
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [595.440 841.680]
>> setpagedevice




