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KAIP PRADETI DIRBTI SU GARDENA

ROBOTU VEJAPJOVE

1. [krovimo stoties pastatymas ir prijungimas

Zidirékite naudotojo vadovo 3.2 skyrius

1. krovimo stotj pastatykite darbo zonos viduryje ant kuo horizontalesnio pavirSiaus taip,
kad priesais jg likty daug atviros erdvés.

2. Maitinimo zemos jtampos kabeliu jkrovimo stotj sujunkite su maitinimo tinklu.

3. |junkite maitinimo kabelj | 100-240 V elektros lizda.

Akumuliatoriaus jkrovimas ir
konttro kabelio paklojimas om0

@
A

Ziarékite naudotojo vadovo 3.3 ir 3.4 skyrius

1. Kol klosite konttro kabelj, robotg vejapjove palikite jkrovimo
stotyje {krauti baterija. Pagrindinj jungikli pasukite | 1 padétj.
Palikite kilpg toje vietoje, kur véliau prijungsite gido kabelj.

10cm/4”

2. Nutieskite gido kabelj iki tos kontdro kabelio vietos, kur reikés
sujungti.
3. Netieskite kabelio lauzyta linija.(zr. 4.5 punktq).

30cm/ 12"

20cm /8"

1. Pagrindinis jungiklis

2. STOP mygtukas

3. Kontro ir gido kabeliy veikimo patikros
viesos diodai

4. Pjovimo auk$¢io indikatorius

5. Ekranas

6. Klaviatdra
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Kontiiro kabelio prijungimas
Zitrékite naudotojo vadovo 3.5 skyrius
Atidarykite jungtis ir kabelio galus jkiSkite { kiekvienos jungties iSémas.

Replémis suspauskite vieng jungtj su kita.
Likusius konttro kabelio galiukus nukirpkite. Kirpkite 1-2 cm atstumu nuo junggiu.

Prijunkite jungtis prie jkrovimo stoties kontakty gnybtu, pazyméty A. Svarbu deSinijj
konttiro kabelio galg prijungti prie deSiniojo kontaktinio iSvado, o kair{jj - prie kairiojo iSvado.
Pazymékite kabelius komplekte esanciais kabeliy Zymekliais. Taip lengviau i$ naujo

tinkamai prijungti kabelius.

Gido kabelio paklojimas ir prijungimas

Zitrékite naudotojo vadovo 3.6 skyrius.

Prakiskite gido kabelj pro ply3j jkrovimo stoties apacioje.

Pritaisykite prie gido kabelio jungtj tokiu paciu budu, kaip ir prie kontaro kabelio,
pagal anksciau pateiktas instrukcijas.

Jungtj prijunkite prie jkrovimo stoties kontaktinio iSvado, pazyméto ,Guide*
(gidas).

Gido kabelj paklokite bent 2 metrus tiesiai nuo priekinio {krovimo stoties krasto.
Nutieskite gido kabelj iki tos kontaro kabelio vietos, kur reikés sujungti.
Netieskite kabelio lauzyta linija.

Vielos Zirklémis perkirpkite kontdro kabelj kilpos, padarytos 2.3 punkte,
viduryje.

Pridedamomis jungiamosiomis movomis prijunkite gido kabelj prie kontaro
kabelio. Movas visiSkai suspauskite universaliomis replémis.

Kaip papildoma informacija prie $ios naudojimo instrukcijos pateikiama
nuoseklaus diegimo vaizdo medziaga, kurig rasite GARDENA svetainéje
www.gardena.com

&

Elektros jvadas Zemos jtampos kabelis Kabelis kontdrui ir
jungiamosios movos
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5. Paleidimas ir sustabdymas

Ziarékite naudotojo vadovo 4.3 ir 4.4 skyrius

Paleidimas
1. Atidarykite gaubtg ir paspauskite STOP mygtuka.

2. Pagrindinj jungikli pasukite | 1 padétj. Kai Sitai atlickate pirma karta, pradedate paleidimo seka,

kurios metu be kity procedtry pasirenkate ir keturiy skaitmeny PIN koda.
3. Paspauskite START (uzvedimo) mygtuka.
4. Uzdarykite gaubta.

Stabdymas
Paspauskite STOP mygtuka.

6. Rohoto vejapjovés sureguliavimas pagal
savo soda

Laikmacio

Jus nusprendziate, kiek laiko per dieng ir kiek dieny per savaite vejapjové turi dirbti.
Nustatydami chronometra atsizvelkite  tai, kad robotas vejapjové nupjauna lenteléje
,Darbo naSumas* nurodytg kvadratiniy metry plota per valanda ir diena.

Zidrékite naudotojo vadovo 6.3, 6.4 ir 6.6 skyrius Lentelé , Darbo nasumas*
Cia rasite patarimy apie svarbius jisy roboto vejapjovés nustatymus. Visi jiisy Modelis Apie m? per valandg ir dieng
roboto vejapjovés nustatymai keiciami meniu funkcijose. GARDENA R38Li 32
I A ; GARDENA R40Li 33

Vejapjove sureguliuokite pagal savo vejos plota -

S el S . A Lo GARDENA R45Li 38
Pjovimo rezultatai priklauso nuo pjovimo trukmés. Norédami sureguliuoti pjovimo -
laikg pagal savo sodg naudokite Laikmacio funkcija. Vejapjove pjauna per daznai, GARDENA R50Li 42
veja atrodys kaip iSmindyta. Jeigu vejapjové pjauna per retai, veja nebus tinkamai GARDENA R70Li 44
nupjauta. GARDENA R80Li 50
ISbandykite véjapjove vaziuodami pro siaurus pravaziavimus [
Jeigu sode yra siaury pravaziavimy, vejapjovei sunku surasti jkrovimo stotj. ISbandykite, ar vejapjové gali

pravaziuoti siauriausiais pravaziavimais naudodami funkcija Tikrinimas | iSore (GARDENA R38Li, R40Li, R45Li

& R50Li modeliuose - funkcijg Gido kalibravimas.

1. Pastatykite robotg jkrovimo stotyje.

2. Roboto vejapjovés meniu pasirinkite Tikrinimas | iSore (GARDENA R38Li, R40Li, R45Li & R50Li modeliu-
ose — Gido kalibravimas) ir paspauskite Gerai. Tada paspauskite START (uzvedimo) mygtuka ir uzdarykite

gaubta.
3. Patikrinkite, ar vejapjové pravaziavimu vaziuoja palei gido kabelj.
a. Jeigu vejapjové pravaziavimu iSvaziuoja, bandymas atliktas.

b. Jeigu robotas vejapjové pravaziavimu nepravaziuoja: Patikrinkite, ar gido kabelis paklotas pagal

naudotojo vadovo 3.6 skyriaus reikalavimus.

Naudojant GARDENA R70Li / R80Li galima susiaurinti gido plot]. Zicirékite naudotojo vadovo 6.4. L

@ GARDENA

Pasiliekame teise be iSankstinio jspéjimo atlikti pakeitimus.

Autoriaus teisés © 2015 ,GARDENA Manufacturing GmbH*. Visos teisés priklauso autoriui.

www.gardena.com
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