sutaja kasiraamat

R38Li, R40Li, R45Li, RS0Li, R70Li, R80Li




TAHTIS TEAVE

Arge unustage, et seadme kasutaja vastutab seadmest tingitud ohtude ning
onnetuste ning varaliste kahjude eest.

Hoidke kasutusjuhendit edaspidiseks kasutamiseks kindlas kohas!

Seda seadet ei tohi kasutada isikud (sh lapsed), kellel on nérgemad
fuusilised, sensoorsed voi vaimsed vdimed voi puudulikud teadmised ja
kogemused, valja arvatud juhul, kui neid jalgitakse voi juhendatakse seadme
kasutamisel isiku poolt, kes vastutab nende ohutuse eest. Laste puhul tuleb
jalgida, et nad seadmega ei mangiks.

Seda seadet tohivad kasutada lapsed alates 8. eluaastast ja isikud, kellel on
vahenenud fuusilised, sensoorsed vdi vaimsed voimed vdi puudulikud
teadmised ja kogemused, kui neid jalgib voi juhendab vastutav isik, kes
tagab, et nad kasutavad seadet ohutult ning mdistavad seotud ohtusid.

Lapsed ei tohi seadmega mangida. Lapsed ei tohi seadet ilma jarelevalveta
puhastada ega hooldada.

Arge ihendage toiteallikat vooluvarku, kui toitepistik véi -juhe on kahjustatud.
Kahjustatud voi sélmes juhe suurendab elektrilodgi ohtu.

Laadige akut ainult komplekti kuuluvas laadimisjaamas. Kasutage alati algset
toiteplokki. Vaarkasutus véib pdhjustada elektriloogi, Ulekuumenemise voi
soovitava vedeliku lekke akust. ElektrolUudilekke korral loputage vee voi
neutraliseerimisvahendiga, silmasattumise korral poorduge arsti poole.

Kasutage ainult tootja poolt soovitatud originaalakusid. Originaalakudest
erinevate akude kasutamise korral ei saa toote ohutust garanteerida.
Arge kasutage mittetaaslaetavaid akusid.

Aku eemaldamisel tuleb seade toitevérgust lahutada.
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MARKMELEHTE

Seerianumber:

PIN-kood:

Toote registreerimise voti:

Toote registreerimise voti on vaartuslik dokument ja seda tuleb hoida kindlas kohas. See véti on vajalik
naiteks toote registreerimiseks GARDENA veebilehel vdi robotniiduki lukustusest vabastamiseks PIN-koodi
kaotamise korral. Toote registreerimise voti sisaldub toote pakendis eraldi dokumendina.

Kui robotniiduk varastatakse, on oluline teavitada sellest ettevotet GARDENA. Vétke thendust GARDENA
keskteenindusega ja edastage robotniiduki seerianumber ja toote registreerimise voti, et toote varguse
saaks registreerida rahvusvahelises andmebaasis. See on oluline samm robotniidukite varguste
tokestamisel, mille abil vdhendatakse huvi varastatud robotniidukite ostmise ja mitmise vastu.

Kui péordute GARDENA keskteeninduse poole, hoidke alati robotniiduki seerianumber kaeparast, sest see
kiirendab teie teenindamist.

GARDENA keskteenindus

www.gardena.com
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1. SISSEJUHATUS JA OHUTUS

1. Sissejuhatus ja ohutus

1.1 Sissejuhatus

Onnitleme teid selle kvaliteettoote valimise puhul.
GARDENA robotniiduki parimate t66tulemuste
saavutamiseks vajate teadmisi seadme t66pdhimotete
kohta. Kasutusjuhend sisaldab olulist teavet
robotniiduki, selle paigaldamise ja kasutamise kohta.

Lisateavet kdesoleva kasutusjuhendi kohta leiate
GARDENA veebisaidilt www.gardena.com. Sealt
leiate lisateavet ja robotniiduki kasutamise juhised.

Kasutusjuhendist arusaamise lihtsustamiseks
kasutatakse selles jargmisi tunnuseid.

»  Kaldkirjas olev tekst tahistab robotniiduki ekraanil
kuvatavaid teateid vdi viiteid kasutusjuhendi teistele
peatikkidele.

* Rasvases kirjas sdnad tahistavad robotniiduki
klahvistiku nuppe.

+  SUURTAHTEDEGA ja kursiivis sénad tahistavad
peallliti asendit ja robotniiduki erinevaid tdoreziime.

GARDENA tegeleb pidevalt oma toodete
edasiarendamisega ning jatab seetottu endale diguse
eelneva etteteavitamiseta teha muudatusi toodete
valimuses ja funktsionaalsuses.

TAHTIS TEAVE

Lugege kasutusjuhend enne robotniiduki
kasutamist pohjalikult Iabi ja veenduge, et
koik juhised on taiesti arusaadavad.

& HOIATUS

Robotniiduki vaarkasutamine voib
I6ppeda 6nnetusega.

& HOIATUS

Arge kunagi kasutage robotniidukit,
kui niidualas viibib inimesi, eriti
lapsi, voi loomi.

www.gardena.com
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1. SISSEJUHATUS JA OHUTUS

1.2 Sumbolid tootel

Robotniidukil leiduvad jargmised simbolid. Tutvuge
nendega hoolikalt.

*  Lugege kasutusjuhend enne robotniiduki
kasutamist pohjalikult Iabi ja veenduge, et kdik
juhised on taiesti arusaadavad. Niiduki ohutuks
ja tdhusaks kasutamiseks tuleb hoolikalt jargida =
kaesolevas kasutusjuhendis toodud hoiatusi ja

ohutusjuhiseid.

. Robotniidukit saab kaivitada uksnes siis, kui

pealiiliti on asendis 7 ning éige PIN-kood on @
sisestatud. Enne seadme kontroll- ja/voi

hooldustoimingute alustamist keerake pealiliti @
asendisse 0.

. Hoidke end tootavast robotniidukist ohutus

kauguses. Hoidke kaed ja jalad liikuvatest
teradest eemal. Arge mitte kunagi pange kasi
vOi jalgu tootava robotniiduki Iahedusse voi
selle alla.

+  Arge sbitke robotniidukil.

«  See toode vastab rakenduvatele EU
direktiividele.
. Umbruse mirasaaste. Toote emissioonid on
esitatud 10. peatukis (, Tehnilised andmed”) ja @] Lwa
andmesildil.
B

* Toote tddea I6ppedes ei tohi seda kasutusest
kdrvaldada koos tavaliste olmejaatmetega.
Veenduge, et toote ringlussevodtul jargitakse
kohalikke eeskirju.

«  Arge mitte kunagi kasutage robotniiduki
puhastamiseks kérgsurvepesurit véi voolavat vett.

m

0000
00000

6 — Estonian



1. SISSEJUHATUS JA OHUTUS

»  Madalpingekaablit ei tohi luUhendada,
pikendada voi jatkata.

«  Arge kasutage trimmerit madalpingekaabli
lahedal. Olge ettevaatlik, kui trimmerdate
servadel, kuhu on paigaldatud kaablid.

3012-1351

1.3 Sumbolid kasutusjuhendis

Kasutusjuhendis leiduvad jargmised siimbolid. Tutvuge
nendega hoolikalt.

»  Enne seadme kontroll- ja/vdi hooldustoimingute
alustamist keerake peallliti asendisse 0.

»  Niiduki raamiga t66tamisel kandke alati
kaitsekindaid.

+  Arge mitte kunagi kasutage robotniiduki
puhastamiseks kérgsurvepesurit voi voolavat

vett. g §
» Hoiatuskast naitab kehavigastuste ohtu, eriti kui
juhiseid ei jargita. & HOIATUS
Tekst
»  Teavituskast naitab varakahju ohtu, eriti kui juhiseid TAHTIS TEAVE

ei jargita. Kasti kasutatakse ka juhul, kui valitseb

kasutaja vea oht. Tekst

Estonian -7



1. SISSEJUHATUS JA OHUTUS

1.4 Ohutusjuhised

Kasutamine

*  Robotniiduk on méeldud muru niitmiseks
lagedatel ja tasastel aladel. Seadmega tohib
kasutada ainult tootja soovitatud lisatarvikuid.

Kdik muud kasutusviisid on vaarad. Tootja
kasutus-, hooldus- ja remondijuhiseid tuleb
tapselt jargida.

»  Kasutage parkimisfunktsiooni HOME véi lulitage
robotniiduk pealilitist valja, kui inimesed (eelkdige
lapsed) voi loomad on niidupiirkonnas. Kui niidualas
viibib inimesi vi loomi, on soovitatav
programmeerida niiduki td6aeg naiteks 66tundidele,
mil alas ei viibi kedagi. Vt peatiikki 6.3 Taimer.

*  Robotniidukit vbivad kasutada, hooldada ja
remontida ainult isikud, kes on selle eriomaduste
ja ohutusjuhistega taielikult kursis. Lugege
kasutusjuhend enne robotniiduki kasutamist
pdhjalikult Iabi ja veenduge, et kdik juhised on
taiesti arusaadavad.

*  Robotniiduki algse konstruktsiooni muutmine on
keelatud. Kdik muudatused teostate omal
vastutusel.

*  Veenduge, et murul ei oleks kive, oksi, tddriistu,
manguasju ega muid esemeid, mis vdivad Idiketeri
kahjustada. Murul asuvad esemed voivad Uhtlasi
pdhjustada robotniiduki ummistuse ja sel juhul v3ib
eseme eemaldamiseks ja t60 jatkamiseks minna
vaja spetsialisti abi.

+  Kaivitage robotniiduk vastavalt juhistele. Kui ° :%7

pealuliti on asendis 17, siis hoidke k&ed ja jalad
keerlevatest teradest eemale. Arge kunagi pange
kasi ja jalgu robotniiduki alla.

«  Arge kunagi tdstke robotniidukit tiles ega kandke
seda ajal, mil pealuliti on asendis 1.

«  Arge laske robotniidukit kasutada isikutel, kes ei
oska seda kasutada ega tea selle t66pohimbotteid.

*  Robotniidukil ei tohi lasta kokku pdrgata inimeste
voi teiste elusolenditega. Kui inimene vdi muu
elusolend satub niiduki teele, tuleb niiduk koheselt
seisata. Vt peatlkki 4.4 Seiskamine.

«  Arge asetage esemeid robotniiduki vi selle
laadimisjaama peale.

«  Arge lubage kasutada robotniidukit, mille teraketas
vOi kere on kahjustada saanud. Samuti ei tohi
kasutada defektse tera, kruvide, mutrite voi
juhtmetega robotniidukit.

+  Arge kasutage robotniidukit, kui selle pealiliti ei
toota.
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1. SISSEJUHATUS JA OHUTUS

Kui robotniidukit hetkel ei kasuta, lulitage see alati
pealulitist valja. Robotniidukit saab kaivituda
Uksnes siis, kui peallliti on asendis 7 ning dige
PIN-kood on sisestatud.

Robotniidukit ei tohi mitte kunagi kasutada
vihmutiga samal ajal. Sellisel juhul kasutage
taimerifunktsiooni (vt peattkki 6.3 Taimer), et
vélistada niiduki ja vihmuti GUheaegne td6tamine.

Sisseehitatud alarm on véga vali. Olge ettevaatlik,
eriti kui robotniidukit kasitsetakse siseruumides.

Pole voimalik tagada taielikku Ghilduvust
robotniiduki ja teist tGUpi traadita susteemide
vahel, milleks véivad olla kaugjuhtimispuldid,
raadiosaatjad, kuuldeseadmed, maa-alused
elektrilised loomapiirded vms.

Maapinnas asuvad metallesemed (nt raudbetoon
voi mutivdrgud) vbivad pdhjustada seadme
tooseisaku. Metallesemed voivad pdhjustada
piirdesignaali haireid, millega vdib omakorda
kaasneda seadme tdoseisak.

Robotniidukit ei tohi kunagi kasutada temperatuuril
alla 0 °C. See voib toodet kahjustada.
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1. SISSEJUHATUS JA OHUTUS

Transport

Kui soovite robotniidukit kaugele transportida,
soovitame selleks kasutada toote originaalpakendit.

Niiduki ohutuks toimetamiseks tooalale voi todalalt ara
toimige jargmiselt.

1. Robotniiduki seiskamiseks vajutage nuppu
STOP. Kui turvalisustase on keskmine voi kdrge
(vt peatlkki 6.5 Turvalisus), tuleb sisestada
PIN-kood. PIN-kood on neljakohaline ja see
valitakse robotniiduki esmakordsel kaivitamisel.
Vt peatlikki 3.8 Esmakordne kéivitamine ja
kalibreerimine.

2. Seadke pealiliti asendisse 0.

3. Robotniiduki kandmisel hoidke kinni kaepidemest,
mis asub robotniiduki all tagaosas. Kandke
robotniidukit nii, et [diketera ketas asuks kehast
eemal.

TAHTIS TEAVE

Arge tostke robotniidukit ajal, mil see on
laadimisjaamas. See voib kahjustada nii
laadimisjaama kui ka robotniidukit. Avage kaas
ning tommake robotniiduk laadimisjaamast
valja, enne kui seda tostma hakkate.

Hooldamine

»  Kontrollige robotniidukit iga nadal ning vahetage
valja kahjustunud véi kulunud osad.

+  Kontrollige eriti seda, et |6iketerad ega I6iketerade
ketas poleks kahjustatud. Veenduge ka selles, et
I6iketerad saavad vabalt p6orelda. Loiketerade
vahetamisel asendage korraga koik I16iketerad ja
kruvid, et poorlevad osad oleksid tasakaalus. Vt
peatlkki 8.6 Lbiketerade vahetamine.

TAHTIS TEAVE

Arge mitte kunagi kasutage robotniiduki
puhastamiseks koérgsurvepesurit voi
voolavat vett. Arge kunagi kasutage
puhastamiseks lahusteid.
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2. TUTVUSTUS

2. Tutvustus

Kaesolev peatlikk sisaldab olulist teavet, mida tuleb
arvestada seadme tédkeskkonna planeerimisel.

Robotniiduki paigaldamine hdlmab jargmist nelja
pohikomponenti.

. Robotniidukit, mis niidab muru korraparatu mustri
jargi. Robotniiduki jduallikaks on hooldusvaba aku.

«  Laadimisjaama, kuhu robotniiduk tagasi p6ordub,
kui aku laetuse tase liiga madalale langeb.

Laadimisjaamal on kolm funktsiooni:
* saata piirdekaabli kaudu juhtsignaale;

* saata juhtkaabli kaudu juhtsignaale, et
robotniiduk leiaks laadimisjaama;

 |aadida robotniiduki akut.

»  Toiteallikas, mis Uhendatakse laadimisjaama ja
100-240 V seinakontakti vahele. Toiteallikas on
Uhendatud seinakontakti ja laadimisjaamaga
10 m madalpingekaabliga. Madalpingekaabilit ei
tohi lihendada ega pikendada. Lisatarvikuna
saab osta 3 m ja 20 m madalpingekaablid.

»  Piirdekaabel, mis on piirdena robotniiduki
toopiirkonna Umber paigutatud. Piirdekaabel
paigaldatakse muruplatsi servade timber ning
Uhtlasi Gmbritsetakse sellega esemed ja taimed,
millega robotniiduk kokku ei tohi pérgata.
Piirdekaablit kasutatakse samaaegselt ka
juhtkaablina.

Paigaldamiseks tarnitav piirdekaabel on 200 m
pikkune (GARDENA R38Li, R40Li, R45Li & R50Li
puhul 150 m pikkune). Kui sellest ei piisa, saate
piirdekaablit juurde osta ning selle originaalmuhvi
abil olemasoleva piirdekaabliga thendada.

Piirdekaabli maksimaalne lubatud pikkus on 400 m.

Estonian — 11



2. TUTVUSTUS

2.1 Mis on mis?

Numobrid joonisel tahistavad jargmist.

ok wDN =~

© N>

1.
12.
13.
14.
15.

Korpus

Naidiku, klaviatuuri ja I6ikekdrguse regulaatori kate
Stopp-nupp / kaane lukusti

Kontaktriba

LED-lambike laadimisjaama, piirdekaabli ja
juhtkaabli t66 kontrollimiseks

Laadimisjaam

Kandekaepide

Akukate

Loiketera ketas

Raamikarp, sisaldab elektroonikat, akut ja mootoreid
Pealdliti

Tagaratas

Laadimiskontaktriba

Klahvistik

Ekraan

12 — Estonian

21.
22.

23.
24.
25.
26.
27.
28.

3018-169

Ringikaabel piirderingi ja juhtkaablina kasutamiseks
Madalpingekaabel

Piirdekaabli ja laadimisjaama Ghendamiseks
vajalik ihendus

Laadimisjaama kinnituskruvid

Toiteallikas (toiteallika valimus vdib olenevalt turust
olla erinev)

Klambrid

Méobteriist piirdekaabli paigaldamise hélbustamiseks
(modbteriist voetakse karbi kiiljest lahti)

Uhendusklemm piirdekaablile
Juhtmemargid
Kasutusjuhend ja kiirjuhend
Lisaterad

Hoiatussilt

Andmesilt



2. TUTVUSTUS

2.2 Pakendi sisu

Teie GARDENA robotniiduki pakend sisaldab jargmisi osi.

GARDENA R38Li, R40Li, | GARDENA R70Li, R80Li

R45Li, R50Li
Robotniiduk ol v
Laadimisjaam \ \
Toiteallikas v v
Piirdekaabel 150 m 200 m
Madalpingekaabel \ \
Klambrid 200 tk 400 tk
Liitmikud 5tk 5tk
Laadimisjaama kruvid 3tk 3tk
Kuuskantvéti \ \/
M&dteriist v ol
Muhvid 4tk 4tk
Kasutusjuhend ja liihijuhend \ \
Lisaterad 3tk 3tk
Hoiatussilt \ \
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2. TUTVUSTUS

2.3 Funktsioon

Joudlus

Robotniidukit soovitatakse kasutada tehniliste andmete
jaotises loetletud maksimaalse suurusega
muruplatside puhul.

See, kui suurt ala robotniiduk suudab niita, oleneb
peamiselt terade seisukorrast ning muru tlbist,
kasvukiirusest ja niiskusest. Tahtis on ka aia kuju. Kui
aed koosneb peamiselt avatud muruvaljakutest,
suudab niiduk tunnis niita rohkem kui aias, mis
koosneb mitmetest puude, lillepeenarde ja
l&bikaikudega eraldatud vaikestest muruplatsidest.

Laetud akuga robotniiduk niidab 60 kuni 80 minutit,
olenevalt aku vanusest ning muru tihedusest. Seejarel
laeb robotniiduk 50—-60 minuti jooksul akut.
Laadimisaeg vdib muu hulgas séltuda naiteks
valistemperatuurist.

Niitmistehnika

Robotniiduki niitmissiisteem péhineb efektiivsuse ja
energiasaastlikkuse pdhimattel. Erinevalt
tavaparastest muruniidukitest Idikab robotniiduk
rohukdrred labi, selle asemel, et need maha rebida.

Parima t66tulemuse saavutamiseks soovitame
robotniidukiga niita peamiselt kuiva ilmaga.
P&himdtteliselt voib robotniiduk niita ka vihma kaes,
kuid sel juhul koguneb marg rohi hélpsasti
robotniidukile ning jarskudel ndlvadel on libisemisoht
suurem.

Aikeseohu puhul tuleks toiteallikas vooluvdrgust
eemaldada ning piirdekaabel ja juhtkaabel
laadimisjaama kiiljest lahti votta.

Parima niitmistulemuse saavutamiseks peavad
I6iketerad olema heas seisukorras. Selleks et hoida
I6iketerasid voimalikult kaua teravana, on oluline
hoida muru puhas okstest, vaikestest kividest ja
muudest esemetest.

Parima niitmistulemuse saavutamiseks tuleb terasid
regulaarselt vahetada. Terade vahetamine on vaga
lihtne. Vt peatukki 8.6 Loiketerade vahetamine.
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2. TUTVUSTUS

Toovotted

Robotniiduk niidab muru automaatselt. Seade lllitub
pidevalt vaheldumisi niitmis- ja laadimisreziimile.

Kui aku laetuse tase jaab liga madalaks, hakkab
robotniiduk otsima laadimisjaama. Laadimisjaama
otsimise ajal robotniiduk ei niida.

Kui robotniiduk otsib laadimisjaama, otsib ta esmalt
korraparatu mustri alusel juhtkaablit. Seejarel [aheb ta
mddda juhtkaablit laadimisjaama, keerab jaama ees
ringi ja tagurdab selle kulge.

Kui aku on taielikult laetud, lahkub robotniiduk
laadimisjaamast juhuslikult valitud suunas, mis jaab
valjumissektorisse 90°-270°.

Muru Uhtlase niitmise tagamiseks isegi aia
ligipadsematutes osades saab robotniiduk jargneda
juhtkaablile laadimisjaamast kuni juhtkaabli ja
piirdekaabli Ghenduseni ning seal niitma asuda.

Kui robotniiduki kere porkab vastu takistust, niiduk
tagurdab ja valib uue suuna.

Kaks andurit, Uks robotniiduki ees ja teine taga,
markavad robotniiduki Iahenemist piirdekaablile.
Robotniiduk liigub kaablist Gle kuni 28 cm, enne kui
tagasi péorab.

Robotniiduki peal asuv nupp STOP on mdeldud
peamiselt niiduki t66 katkestamiseks. Nupu STOP
vajutamisel avaneb kate, mille taga asub juhtpaneel.
Nupp STOP jaab allavajutatud olekusse kuni katte
sulgemiseni. See toimib kaivitust peatavalt.
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2. TUTVUSTUS

Robotniiduki peal asuva juhtpaneeli abil saate hallata
koiki niiduki seadeid. Avage juhtpaneeli kate,
vajutades selleks nuppu STOP.

Kui peallliti on esimest korda seatud asendisse 7,
algab kaivitusjada, mis hdlmab keele, kellaaja
vormingu, kuupaeva vormingu ja neljakohalise
PIN-koodi valimist ning kuupaeva ja kellaaja
seadistamist. Vt peatiikki 3.8 Esmakordne kéivitamine
Ja kalibreerimine.

HELO

HHBIO
CEERO

Liikumismuster

Robotniiduki likumismuster on korraparatu ning selle
maarab robotniiduk ise. Lilkkumismustrit ei korrata
kunagi. Niitmisststeem tagab muru Uhtlase niitmise
ilma robotniiduki likumisjalgi jatmata.

2.4 Otsimismeetod

Robotniiduk liigub korraparatult, kuni jduab juhtkaablini.
Seejarel liigub robotniiduk piki juhtkaablit
laadimisjaamani.

Juhtkaabel on kaabel, mis paigaldatakse
laadimisjaamast suunaga méne kaugema tddpiirkonna
poole vai [abi kitsa kaigu ning Uhendatakse seejarel
piirdekaabliga. Lisateabe saamiseks vt peattkki

3.6 Juhtkaabli paigaldamine.
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3. PAIGALDAMINE

3. Paigaldamine

Selles peatikis kirjeldatakse GARDENA robotniiduki
paigaldamist. Enne paigaldamise alustamist lugege
labi eelnev peatikk 2. Tutvustus.

Enne paigaldamise alustamist lugege labi ka kdesolev
peattikk. Paigaldamise kvaliteet mdjutab robotniiduki
t606 téhusust. Seetdttu on oluline paigaldamine hoolikalt
planeerida.

Planeerimine on lihtsam, kui koostate t66piirkonna
joonise koos kdigi takistustega. Siis on lihtsam naha,
kus on ideaalsed asukohad laadimisjaamale,
piirdekaablile ja juhtkaablile. Markige joonisele, kuhu
tuleks asetada piirde- ja juhtkaablid.

Paigaldamise naited leiate osast 7. Aia néited.

Veebisaidilt www.gardena.com leiate tdiendavaid
paigaldusprotsessi kirjeldusi ja napunaiteid.

Teostage paigaldamine vastavalt alltoodud
etappidele.

3.1 Ettevalmistused.

3.2 Laadimisjaama paigaldamine.

3.3 Aku laadimine.

3.4 Piirdekaabli paigaldamine.

3.5 Piirdekaabli Ghendamine.

3.6 Juhtkaabli paigaldamine

3.7 Ringi kontrollimine.

3.8 Esmakordne kaivitamine ja kalibreerimine
3.9 Laadimisjaama testdokkimine

Robotniiduki taieliku algkaivituse teostamiseks peavad
laadimisjaam ning piirde- ja juhtkaablid peavad olema
Uhendatud.

3.1 Ettevalmistused

1. Kuitédalas olev muru on pikem kui 10 cm, niitke
see tavalise muruniitja abil. Seejarel koguge
Idigatud rohi kokku.

2. Enne paigaldamise alustamist lugege hoolikalt
I&bi kdik paigaldamise juhised.

3. Veenduge, et kdik paigaldamiseks vajalikud osad
on olemas. Sulgudes olevad numbrid téhistavad
komponente joonisel 2.1 Mis on mis?.

¢ Robotniiduk

* Laadimisjaam (6)

Ringkaabel piirde- ja juhtkaabli jaoks (16)
Toiteallikas (20)
* Madalpingekaabel (17)
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3. PAIGALDAMINE

Klambrid (21)

Ringkaabli ja laadimisjaama Ghendamiseks
vajalik Uhendus (18)

Laadimisjaama kruvid (19)
Mooteriist (22)
Kaabli muhvid (23)

Paigaldamiseks I&heb vaja ka jargmisi td0riistu.

Haamer/plastvasar (muudab klambrite
maapinda paigaldamise lihtsamaks)

Kombitangid piirdekaabli Idikamiseks ning
konnektorite kokkusurumiseks.

Kullinokk-tangid (muhvide kokkusurumiseks).

Aérelbikur / sirge servaga labidas, kui
piirdekaabel tuleb maa alla paigaldada.

3.2 Laadimisjaama paigaldamine

Laadimisjaama ideaalne asukoht

Laadimisjaamale parimat asukohta valides votke arvesse jargmisi tingimusi.

Jatke laadimisjaama ette vahemalt 3 m vaba
ruumi

Laadimisjaamast paremale ja vasakule peab
olema vdimalik paigaldada sirge piirdekaabel
pikkusega vahemalt 1,5 m

See peab asuma seinakontakti lahedal.
Komplektis olev madalpingekaabel on 10 meetri
pikkune. Soovi korral saate osta lisatarvikute
hulka kuuluva 20-meetrise madalpingekaabli.
Lisateabe saamiseks votke thendust
GARDENA keskteenindusega.

Laadimisjaam tuleb paigaldada tasasele
pinnale.

Laadimisjaam peab olema kaitstud
veepritsmete eest (nt kastmisststeem).

Seda ei tohi paigaldada otsese paikesevalguse
katte.

Kui tédpiirkonnas asub moni suurem kallak,

tuleks laadimisjaam paigaldada kallaku alaossa.

Soovituslik on laadimisjaam vooraste isikute
vaatevaljast eemal hoida.

Laadimisjaama ideaalse asukoha néite leiate osast
7. Aia néited.
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3. PAIGALDAMINE

Laadimisjaam tuleb paigutada nii, et selle ette jaab
piisavalt vaba ruumi (vahemalt 3 meetrit). Samuti
peaks see asuma toopiirkonna keskel, et robotniidukil
oleks kergem jduda kdigi tdopiirkonna osadeni.

Arge paigaldage laadimisjaama té6piirkonna piiratud
kohtadesse. Laadimisjaamast paremale ja vasakule
tuleb paigaldada sirge piirdekaabel pikkusega
vahemalt 1,5 m. Piirdekaabel peab laadimisjaama
tagaotsast otse valja suunduma. Teistsugused
asukohad voivad pdhjustada olukorra, kus robotniiduk
siseneb laadimisjaama kiljelt ega suuda dokkimist
edukalt I6petada.

Arge paigutage laadimisjaama tédpiirkonna nurka.
Laadimisjaamast paremale ja vasakule tuleb paigaldada
sirge piirdekaabel pikkusega vahemalt 1,5 m.

Laadimisjaam tuleb paigutada suhteliselt tasasele
maapinnale. Laadimisjaama esiosa peab olema
maksimaalselt 3 cm kdrgemal kui tagumine osa.
Laadimisjaama esiosa ei tohi kunagi olla madalamal
kui tagaosa.

Laadimisjaama ei tohi paigutada nii, et selle alusplaat
vdiks vaanduda.

min.1,5m

min.1,5m

3020-043
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3. PAIGALDAMINE

Kui paigaldamine toimub t66piirkonnas, kus on jarsk
kallak (naiteks kiinka otsas asuva maja imber), tuleks
laadimisjaam paigutada kallaku jalamile. Nénda on
robotniidukil juhtkaablile jargnedes hélpsam
laadimisjaama soita.

10

Laadimisjaama ei tohiks paigaldada saarele, kuna see
piirab juhtkaabli optimaalse paigutamise véimalusi.
Kui laadimisjaam tuleb siiski saarele paigaldada, peab
ka juhtkaabel saarega ihendatud olema. Vt p66rdel
toodud joonist. Lisateavet saarte kohta leiate peatlkist
3.4 Piirdekaabli paigaldamine.

Toiteallika ihendamine

Toiteallika paigalduskoha valikul arvestage jargmiste
tingimustega.

» See peaks asuma laadimisjaama lahedal.
» See peaks olema vihma eest kaitstud.

» Seda ei tohi paigaldada otsese paikesevalguse
katte.

Kui toiteallikas on Ghendatud dues asuva
pistikupesaga, peab ka see olema ette nahtud
valistingimustes kasutamiseks.

Toiteallika madalpingekaabel on 10 m pikk ning seda
ei tohi lihendada ega pikendada.

Toiteallikat ei tohi Ghendada otse laadimisjaamaga.
Alati tuleb kasutada madalpingekaablit.

TAHTIS TEAVE

Madalpingekaabilit ei tohi mitte mingil juhul
lihendada ega pikendada.
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3. PAIGALDAMINE

Madalpingekaabli saab juhtida lle tdéoala.
Madalpingekaabel tuleb klambritega kinnitada voi maa
sisse kaevata ning niiduki 16ikekdrgus peaks olema
selline, et I6iketera ketas ei saaks kunagi
madalpingekaabliga kokku puutuda.

Veenduge, et madalpingekaabel paigaldataks piki NNV ¥
maapinda ja kinnitataks klambritega. Kaabel peab ~—~"
olema maapinna lahedal, et niiduk seda labi ei Idikaks,

penne kui rohujuured on selle kohal kinni kasvanud.

Madalpingekaablit ei tohi kunagi hoiundada poolil voi
laadimisjaama alusplaadi all, kuna see vdib hairida
laadimisjaamast tulevaid signaale.

Toiteallikale tuleb leida hasti dhutatud ja otsese
paikesevalguse eest kaitstud koht. Toiteallikas tuleb
paigaldada katusealusesse kohta.

Toiteallika pistikupessa Uhendamisel on soovitatav
kasutada maandusega luhisekaitset.

3012-281
Kui toiteallikat ei saa lihendada otse seinakontakti, ei
tohi seda mingil juhul kinnitada kdrgusele, kus tekib
veega kokkupuute oht (vahemalt 30 cm kdrgusele
maapinnast). Toiteallikat ei tohi asetada maapinnale.

e,
= min 30cm/12”
TAHTIS TEAVE
Paigaldage madalpingekaabel nii, et 7
I6iketera kettad ei saaks sellega kunagi
kokku puutuda. 3018-094
TAHTIS TEAVE E
[E—
Kasutage laadimisjaama lahtiiihendamiseks 4 I é%
pistikut (nt enne laadimisjaama puhastamist min 30em/12”
vOi piirdekaabli parandamist).

7
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3. PAIGALDAMINE

Laadimisjaama paigaldamine ja ihendamine
1. Asetage laadimisjaam sobilikku kohta.
2. Uhendage madalpingekaabel laadimisjaamaga.

3. Uhendage toiteallika toitekaabel 100-240V
seinakontakti. Kui toiteallikas on Ghendatud dues
asuva pistikupesaga, peab ka see olema ette
nahtud valistingimustes kasutamiseks.

4. Kinnitage laadimisjaam komplekti kuuluvate
kruvide abil maapinna kilge. Veenduge, et kruvid
on taies pikkuses stivendisse kruvitud.

TAHTIS TEAVE

Alusplaati ei tohi teha uusi avasid.
Alusplaadi maa kiilge kinnitamiseks vo6ib
kasutada vaid olemasolevaid avasid.

TAHTIS TEAVE

Arge astuge ega kéndige iile laadimisjaama
alusplaadi.

3.3 Aku laadimine

Robotniiduki laadimine on vdimalik kohe parast
laadimisjaama Uhendamist. Seadke pealiiliti asendisse 7.

Asetage robotniiduk laadimisjaama, et aku saaks seni
laadida, kuni piirde- ja juhtkaablit paigaldatakse.

Tiahja aku taislaadimiseks kulub umbes 80—100 minutit.

TAHTIS TEAVE

Robotniidukit ei saa kasutada enne
paigaldamise I6petamist.
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3. PAIGALDAMINE

3.4 Piirdekaabli paigaldamine

Piirdekaablit saab paigaldada Ghel jargmisena kirjeldatud viisidest.
1. Kinnitage kaabel klambrite abil maapinna kulge.

Kui te soovite esimese paari kasutusnadala jooksul piirdekaabli asukohta muuta, on soovitatav
piirdekaabel paigale klammerdada. Mdne nadala jooksul on muru piisavalt kasvanud ning kaabel pole
enam nahtav. Kasutage paigaldamisel haamrit/plastvasarat ja komplekti kuuluvaid klambreid.

2. Matke kaabel maha.

Kui teil on kavas muru 6hutada, on soovitatav piirdekaabel maha matta. Vajaduse korral saab erinevaid
meetodeid kombineerida, nii et osa kaablist on klammerdatud ja osa maa sisse kaevatud. Kaablile
kanali tekitamiseks vdib kasutada naiteks aareldikurit voi sirge servaga labidat. Veenduge, et
piirdekaabel on maapinnas vahemalt 1 cm stigavusel, kuid mitte sigavamal kui 20 cm.

Piirdekaabli parim asukoht
Piirdekaabli paigaldamisel tuleb taita jargmisi néudeid.

* Robotniiduki td6piirkonna tmber peab moodustuma ring. Kasutada tohib vaid originaalpiirdekaablit.
Spetsiaalne konstruktsioon peab tdhusalt vastu pinnase niiskusele, mis muidu kaablit hdlpsasti
kahjustada vdiks.

* Robotniiduk ei tohi tddpiirkonna Uheski punktis olla kaablist kaugemal kui 15 meetrit.
« Piirdekaabli kogupikkus ei tohi Uletada 400 meetrit.

» Komplekti kuulub 20 cm lisakaablit, millega hiljem Uhendatakse juhtkaabel. Vt peatlkki 3.6 Juhtkaabli
paigaldamine.

Soltuvalt sellest, mille kdrval t66piirkond asub, tuleb piirdekaabel paigaldada erinevatest takistustest erinevale
kaugusele. Alltoodud joonisel on naidatud, kuidas piirdekaablit toopiirkonnas ja takistuste imber paigaldada.
Oige vahemaa maaramiseks kasutage komplekti kuuluvat modteriista (vt peatiikki 2. 7 Mis on mis?.

_5cm/2"

20cm/8" 30cm/12"
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3. PAIGALDAMINE

Toopiirkonna piirid

Kui tédalaga piirneb korge takistus, nt sein vdi tara,
tuleks piirdekaabel paigaldada takistusest 30 cm
kaugusele. See valdib robotniiduki kokkupdérkeid
takistustega ja vahendab kere kulumist.

Liikumatu takistuse timbert ei niideta umbes 20 cm
ulatuses.

30cm /12"

Kui tédalaga piirneb madal siivend, nt lillepeenar,
vaike korgendik v6i madal aarekivi (3—5 cm), tuleks
piirdekaabel paigaldada 20 cm kaugusele to6piirkonna
sisse. See takistab rataste soitmist siivendisse voi lle
aarekivi.

Piki stivendit/aarekivi ei niideta muru umbes 12 cm
ulatuses.

Kui tdéopiirkond piirneb kivisillutisega voi analoogse
teega, mis paikneb muruga samal tasapinnal, saab
robotniidukil lasta veidi Ule teeserva liilkuda.
Piirdekaabel tuleks sel juhul paigaldada 5 cm
kaugusele teeservast.

Kogu sillutatud tee serva jadv muru niidetakse.

Kui kivisillutisega tee, mis asub muruga samal
tasapinnal, jagab tdé6piirkonna mitmeks osaks, on
voimalik lasta robotniidukil Ule tee soita. Otstarbekas
voib olla piirdekaabli paigaldamine kivisillutise alla.
Samuti voib piirdekaabli paigaldada kivide liitekohta.
Veenduge, et plaadid oleks muruga samal tasapinnal,
et valtida robotniiduki liigset kulumist.

Markus. Robotniiduk ei tohi mitte kunagi soita lle
kruusa, multsi voi analoogsete materjalide, mis voivad
I6iketerasid kahjustada.

TAHTIS TEAVE

Kui toopiirkonna korval asub méni veekogu,
kallak, jarsak voi Uildkasutatav tee, tuleb
lisaks piirdekaablile paigaldada ka aaris voi
analoogne takistus. See peab olema vahemalt
15 cm kérgune. See valistab robotniiduki
sattumise toopiirkonnast véljapoole.
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3. PAIGALDAMINE

Piirded toopiirkonna sees

Piirdekaabli abil saab demarkeerida tédpiirkonna sees
asuvaid alasid, luues saarekesi kokkupdrget mitte
taluvate takistuste, nt lillepeenarde, pddsaste ja
purskkaevude Umber.

Kokkupdrget taluvaid takistusi, nt Gle 15 cm kérguseid
puid ja pddsaid, pole vaja piirdekaabli abil
demarkeerida. Seda tilpi takistusega kokku pérgates
podrab robotniiduk imber.

Ohutu ja vaikse t66 tagamiseks soovitame kdik
liikumatud objektid toopiirkonnas ja selle [aheduses
isoleerida.

Tasandage muru ja eemaldage todalalt augud/lohud,
et valtida paduvihmade korral veelompide tekkimist.

Paigaldage kaabel kuni demarkeeritava alani, juhtige
see Umber ala ja seejarel sama teed mooda tagasi.
Klambrite kasutamisel tuleks tagasitulev kaabel
paigaldada olemasoleva klambri alla. Kui saarekeseni
ja tagasi kulgevad kaablid paigaldatakse teineteise
I&hedale, vdib robotniiduk kaablist Ule sdita.

Piirdekaabel ei tohi saarele sisenedes ja sealt valjudes
iseendaga ristuda.

Kerge kaldega takistused, nt kivid voi maapinnale
tdusvate juurtega puud, tuleb saarekesega eraldada
vOi eemaldada. Vastasel juhul véib robotniiduk seda
tUulpi takistuse peale libiseda ning seadme terad
vdivad kahjustada saada ja/voi niiduk voib kinni jaada.

Teised toopiirkonnad

Kui té6piirkond koosneb kahest alast, mille vahel on
robotniidukil raske liilkuda, soovitame tekitada teise
toopiirkonna. Nendeks voivad naiteks olla 25%
kallakud véi Iabikaigud, mis on kitsamad kui 60 cm
(90 cm GARDENA R38Li, 40Li, R45Li, R50Li puhul).
Vedage piirdekaabel imber teise td6piirkonna, nii et
see moodustaks peamisest téOpiirkonnast valjapoole
jaéva saare.

Kui soovite niita ka teises tdéopiirkonnas, tuleb
robotniiduk kasitsi peamisest tdopiirkonnast teise
toopiirkonda transportida. Selleks tuleb kasutada
robotniiduki reziimi MAN, kuna robotniiduk ei suuda
ise teisest toopiirkonnast laadimisjaama tagasi sdita.
Vt peatiikki 5.1 Tegevuse valik. Selles reziimis ei otsi
robotniiduk kunagi laadimisjaama, vaid niidab kuni aku
tihjakssaamiseni. Kui aku saab tuhjaks, robotniiduk
peatub ja ekraanile iimub teade Needs manual
charging (Vajab késitsi laadimist). Seejarel asetage
robotniiduk aku laadimiseks laadimisjaama. Kui
peamist téopiirkonda tuleb parast laadimist niita, tasub
enne robotniiduki laadimisjaama asetamist valida selle
tooreziimiks Auto.

Secondary area
(Teisene niiduala)

Main area
(Peamine niiduala)
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3. PAIGALDAMINE

Kéiguteed niitmise ajal

Valtida tuleks pikki ja kitsaid kaiguteid ning alasid, mis
on kitsamad kui 1,5-2 m. Robotniiduki niitmise ajal
esineb oht, et see liigub kaiguteel voi alal mdnda aega
ringi. Muru jaab siis tallatud muljega.

Kallakud
Piirdekaabli saab paigaldada kuni 15% kallakuga ndlvadele.

Piirdekaablit ei tohiks paigaldada ndlvadele, mille kallak
on suurem kui 15%. Esineb oht, et robotniidukil tekib
seal raskusi podramisega. Sellisel juhul niiduk peatub ja
kuvatakse veateade Outside working area (Véljaspool
tédpiirkonda). Oht on suurim niiskete ilmastikuolude
korral, kuna rattad véivad marjal rohul libiseda.

Siiski voib piirdekaabli paigaldada ka ndlvale, mille
kallak on ule 15%, kui seal asub takistus, millega
robotniiduk kokku vdib pdrgata, nt aed voi tihe hekk.

Robotniiduk suudab niita muru, mille kallak on
toopiirkonnas kuni 25 cm
(25%) meetri kohta. Suurema
kallakuga piirkonnad tuleb
piirdekaabliga demarkeerida.

Kui téopiirkonna servaala
mdne osa kallak on meetri
kohta enam kui 15 cm (15%), _—
tuleb piirdekaabel paigaldada 15-cm 10-15cm
kalde algusest 20 cm tasase !
maa poole.
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3. PAIGALDAMINE

Piirdekaabli paigaldamine

Kui kavatsete piirdekaabli klambritega pinnasele
kinnitada.

*  Niitke muru kaabli kavandatud asukohas tavalise
muruniiduki voi trimmeriga vaga madalaks.
Sellisel juhul on lihtsam kaablit maapinna lahedale
paigaldada ning Uhtlasi vaheneb ka oht, et
robotniiduk kaablit vdi selle isolatsiooni vigastab.

» Paigaldage piirdekaabel kindlasti maapinna
lahedale ja asetage klambrid teineteisest u 75 cm
kaugusele. Kaabel peab olema maapinna
l&ahedal, et niiduk seda labi ei I6ikaks, enne kui
rohujuured on selle kohal kinni kasvanud.

*  Lodge klambrid haamriga maapinna sisse.
Klambreid paigaldades olge ettevaatlik ning
veenduge, et kaabel ei ole pingul. Valtige kaabli
jarsku kéverdamist.

Kui

kavatsete piirdekaabli maha matta, tehke jargmist.

*  Veenduge, et piirdekaabel on maapinnas vahemalt

1 cm suigavusel, kuid mitte sigavamal kui 20 cm.
Kaablile kanali tekitamiseks voib kasutada naiteks
aareldikurit voi sirge servaga labidat.

Piirdekaablit paigaldades kasutage komplektis olevat
mddteriista. See aitab valja moota 6ige vahemaa
piirdekaabli ja piiri/takistuse vahel. Vdtke komplekti
kuuluv mddteriist karbist valja.

TAHTIS TEAVE

Ule jaavat kaablit ei tohi asetada rullidel
véljapoole piirdekaablit. See voib
robotniiduki t66 katkestada.

Piirdekaabli ihendamiseks vajalik ring

Selleks, et juhtkaablit oleks lihntsam piirdekaabli kiilge
kinnitada, soovitame 20 cm lisa-piirdekaabli abil
tekitada ringi kohas, kus juhtkaabel hiljem
Uhendatakse. Juhtkaabli asukoht tasub valja méelda
juba enne piirdekaabli paigaldamist. Vt peatikki

3.6 Juhtkaabli paigaldamine.
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3. PAIGALDAMINE

Piirdekaabli paigaldamine laadimisjaama suunas
Piirdekaabel tuleb paigaldada laadimisjaama

tagaservaga samale joonele ning jaamast sirgelt @ @
vahemalt 1,5 m ulatuses paremale ja vasakule. Vt
joonist. Kui piirdekaabel paigaldada muul viisil, vdib ~a— Min 1.5m —e—— Min 1.5m g

robotniidukil laadimisjaama leidmisega raskusi tekkida.

Piirdekaabli jatkamine

Kui piirdekaabel pole piisavalt pikk ja vajab jatkamist,
kasutage selleks kindlasti originaalmuhvi. See on
veekindel ja tagab tookindla elektrithenduse.

Sisestage mdlemad kaabliotsad Gihendusklemmi.
Veenduge, et mdlemad kaablid on taielikult muhvi
sisestatud ja otsad on teisel pool muhvi asuvas
[&bipaistvas piirkonnas ndha. Seejarel vajutage
Uhendusklemmi peal olev nupp taielikult alla. Suruge
muhvil olev nupp kullinokk-tangide abil taielikult alla.

TAHTIS TEAVE

Kahejuhtmelised kaablid ja kruvitavad
klemmiplokid, mis on isoleerpaelaga
isoleeritud, ei ole jatkamiseks piisavad.
Pinnases leiduv niiskus oksiideerib juhtmeid
ning tekitab moéne aja jooksul ringi katkestuse.
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3. PAIGALDAMINE

3.5 Piirdekaabli ihendamine

Uhendage piirdekaabel laadimisjaamaga.

TAHTIS TEAVE

Piirdekaabel ei tohi laadimisjaamaga
tihendamisel iseendaga ristuda.
Parempoolne kaabliots tuleb iihendada
laadimisjaama parempoolse ja vasakpoolne
kaabliots vasakpoolse klemmi kiilge.

Sisestage kaabliotsad konnektorisse.
* Avage konnektor.

» Asetage kaabel konnektori haaratsisse.

2. Vajutage konnektorid tangide abil kokku.
Vajutage, kuni kuulete kldpsatust.

3. Lbigake Uleliigne piirdekaabel ara 1-2 cm enne
igat Uhendust.

4. Vajutage konnektor metallklemmile. Vajutage
konnektor laadimisjaamal olevale
kontaktklemmile, mis on tahistatud kirjadega L
(vasakpoolne) ja R (parempoolne).

Kontrollige hoolikalt, et konnektor on digesti
Uhendatud.
TAHTIS TEAVE

Parempoolne konnektor tuleb iihendada
laadimisjaama parempoolse
metallklemmiga ning vasakpoolne kaabliots
vasakpoolse konnektoriga.

Estonian — 29



3. PAIGALDAMINE

3.6 Juhtkaabli paigaldamine

Juhtkaabel on kaabel, mis paigaldatakse
laadimisjaamast suunaga mdéne kaugema
toopiirkonna poole voi labi kitsa kaigu ning
Uhendatakse seejarel piirdekaabliga. Nii piirde- kui ka
juhtkaabli jaoks kasutatakse sama kaablirulli.

Robotniiduk kasutab juhtkaablit selleks, et leida
tagasitee laadimisjaama juurde, kuid lisaks juhib see
robotniidukit laadimisjaama juurest aia korvalistesse
osadesse.

Terve muru Uhtlase niitmise tagamiseks saab
robotniiduk jargneda juhtkaablile laadimisjaamast kuni
piirdekaablis asuva juhtkaabli Ghenduseni ning seal
niitma asuda. Aia kujust séltuvalt tuleb valida, kui tihti
robotniiduk laadimisjaamast juhtkaablile jargnema
peaks. Vi peatikki 6.6 Seaded.

Robotniiduk sdidab laadimisjaamast erinevatel
kaugustel, kuna nii vahendatakse rattajalgede teket,
kui robotniiduk juhtkaablile jargnedes laadimisjaama
vdi sealt valja sdidab. Kaabli kérval olevat ala, mida
modda robotniiduk liigub, nimetatakse koridoriks.

,Naoga” laadimisjaama poole olles liigub robotniiduk
alati juhtkaablist vasakul. Nénda jaab koridor
juhtkaablist vasakule poole. Koridor on 50 cm laiune.
Naoga laadimisjaama poole olles tuleb paigaldamisel
kindlasti juhtkaablist vasakule poole jatta 75 cm ja
paremale poole 25 cm vaba ruumi.

Juhtkaablit ei tohi paigaldada piirdekaablile lahemale
kui 30 cm.

|| vahdmalt2 m/

QY

Juhtkaabli vdib kinnitada klambritega vdi maha matta,
nagu piirdekaabligi.

TAHTIS TEAVE

Veenduge, et ndoga laadimisjaama poole
olles jaab juhtkaablist vasakule poole alati
vahemalt 75 cm vaba ruumi.
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3. PAIGALDAMINE

Juhtkaabli paigaldamine ja iihendamine

1. Kinnitage juhtkaabel laadimisjaama all asuvatesse
kiirlukustitesse.

ﬁ-a—
i
JA

2. Paigaldage juhtkaabli konnektor samamoodi
nagu piirdekaabli puhulgi, jargides seejuures
peatlkis 3.5 Piirdekaabli iihendamine kirjeldatud
juhiseid. Uhendage see laadimisjaama
kontaktklemmiga, millel on tahis "Guide" (juht).

3. Vedage kaabel plaadi esiservast otsesuunas
vahemalt 2 meetri kaugusele. | | ot

Kui juhtkaabel tuleb paigaldada kaiku.

|
|
|

Robotniiduk jargneb laadimisjaama poole ja
sellest eemale sdites juhtkaablile alati samalt
poolt. See tahendab, et kui robotniiduk on teel
laadimisjaama, jaab juhtkaabel seadmest
paremale, ja kui niiduk on laadimisjaamast
valjunud, jaab juhtkaabel seadmest vasakule.

e e
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3. PAIGALDAMINE

— Kaigus tuleb juhtkaabel seetbttu paigutada nii, et
robotniidukil oleks piisavalt likumisruumi. Vahemaa
piirdekaabili ja juhtkaabli vahel peab olema
vahemalt 30 cm.

Maksimaalne

Kui juhtkaabel tuleb paigaldada jarsule kallakule, tasub
kaabel paigaldada kallaku suhtes nurga all. Nénda on

robotniidukil lihtsam kallakule paigaldatud juhtkaablile
jargneda.

Valtige kaabli paigaldamist terava nurga all. Nii on
robotniidukil juhtkaablile jargnemine raske.

4. Vedage juhtkaabel kuni piirdekaabli selle kohani,

kuhu lisati varem ring juhtkaabliga Ghenduse
loomiseks.

5. Loigake piirdekaabili ring labi, kasutades nt
traadilbikurit.
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Uhendage juhtkaabel piirdekaabliga, kasutades
mubhvi.

Sisestage piirdekaabel muhvi igasse auku.
Sisestage juhtkaabel muhvi keskmisesse auku.
Veenduge, et mdlemad kaablid on taielikult muhvi
sisestatud ja otsad on teisel pool muhvi asuvas
labipaistvas piirkonnas naha.

Suruge muhvil olev nupp kullinokk-tangide abil
taielikult alla.

Pole tahtis, millistesse aukudesse kaablid
Uhendatakse

Klammerdage / kaevake konnektor maa sisse.

TAHTIS TEAVE

Juhtkaabel ei tohi minna iile piirdekaabli, nt
lile saart moodustava piirdekaabli.

TAHTIS TEAVE

Enne robotniiduki kasutamist katsetage,
kas juhtkaabel to6tab, kasutades
funktsiooni Calibrate guide (Juhtsignaali
kalibreerimine). Vt peatiikki 3.8 Esmakordne
kéivitamine ja kalibreerimine.

Estonian — 33



3. PAIGALDAMINE

3.7 Ringi kontrollimine

Kontrollige ringisignaali — selleks jalgige
laadimisjaamal vastavat margutuld.

Kui margutuli ei ole pidevalt pdlev roheline tuli, vt
peatikki 9.2 Laadimisjaama mérgutuly).

3.8 Esmakordne kaivitamine ja
kalibreerimine

Enne robotniiduki kasutamise alustamist tuleb
robotniiduki menuust alustada kaivitusjada ja teostada
juhtsignaali automaatkalibreerimine. Kalibreerimine
on Uhtlasi ka hea véimalus katsetada, kas juhtkaabel
on paigaldatud viisil, mis véimaldab robotniidukil
sellele laadimisjaamast hdlpsalt jargneda.

1. Avage juhtpaneeli kate, vajutades selleks nuppu
STOP.

2. Seadke pealiliti asendisse 1.

Kui robotniiduk esimest korda kaivitatakse, algab
kaivitusjada. Sisestada tuleb jargmised parameetrid.

* Keel

* Riik

 Kellaaja vorming

* Praegune kellaaeg
* Kuupéeva vorming
* Kuupaev

* Neljakohaline PIN-kood. Lubatud on k&ik
kombinatsioonid, v.a ,0000”.

TAHTIS TEAVE

PIN-koodi iiles kirjutamiseks kasutage lk 4
asuvat markmelehte.

3. Asetage robotniiduk laadimisjaama, nagu ekraanil on néutud. Vajutage nuppu START
ja sulgege kate. Robotniiduk alustab seejarel juhtkalibreerimisega, lahkudes
laadimisjaamast ning jargnedes juhtkaablile kuni punktini, kus juhtkaabel ja
piirdekaabel Gihenduvad, et seal niitmist alustada. Veenduge, et robotniiduk saab
juhtkaablile jargneda kogu selle ulatuses.

Vastasel juhul vdib pdhjuseks olla valesti paigaldatud juhtkaabel. Sel juhul veenduge,
et paigaldamisel jargiti peatlikis 3.6 Juhtkaabli paigaldamine kirjeldatud juhiseid.
Seejarel teostage uus kalibreerimine. Vt peatiikki 6.6 Seaded.

Mudeli R70Li/R80Li puhul on véimalik vahendada ka juhikuala laiust, et robotniiduk
saaks juhtkaablile jargneda Iabi vaga kitsaste kaikude. Vt peatikki 6.4 R70Li, R80Li
paigaldamine. Mudeli R70Li/R80Li uue kalibreerimise teostamiseks kasutage
funktsiooni Test out (Valjumistest). Vt peattikki 6.4 R70Li, R80Li paigaldamine.
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3.9 Laadimisjaama testdokkimine

Enne robotniiduki kasutamist veenduge, et see saab
jargneda juhtkaablile kuni laadimisjaamani ja et
laadimisjaamaga dokkimine kulgeb probleemideta.
Teostage jargmine katse.

1. Avage juhtpaneeli kate, vajutades selleks nuppu
STOP.

2. Asetage robotniiduk selle koha lahedale, kus
juhtkaabel piirdekaabliga Uhendub. Asetage
robotniiduk juhtkaablist umbes 2 m kaugusele,
nii et selle ninaosa jaab juhtkaabli poole.

3. Valige reziim Home (Kodu), vajutades maja
stimboliga klahvile, ning kui kursor osutab
valikule Home (Kodu), vajutage nuppu OK.
Vajutage nuppu Start ja sulgege kate.

4. Kontrollige, kas robotniiduk jargneb juhtkaablile
kuni laadimisjaamani valja ning dokib seejarel
laadimisjaamaga. Test on edukalt 1&bitud vaid
siis, kui robotniiduk suudab juhtkaablile kogu
selle pikkuses laadimisjaama jargneda ja dokib
edukalt esimesel katsel. Kui robotniiduk ei suuda
esimesel katsel edukalt dokkida, Uritab see
dokkimist automaatselt korrata. Paigaldamine
loetakse ebadnnestunuks, kui robotniiduk peab
laadimisjaamaga dokkimiseks tegema kaks voi
enam katset. Sellisel juhul veenduge, et
laadimisjaam, piirdekaabel ja juhtkaabel on
paigaldatud vastavalt peatikkides 3.2, 3.4 ja 3.6
toodud juhistele.

5. Robotniiduk jaab laadimisjaama, kuni valitakse
reziim Auto voi Man. Vt peatukki 5.7 Tegevuse
valik.

Eespool kirjeldatud testi edukaks labimiseks tuleb
juhtstisteem eelnevalt kalibreerida. Vt peatukki
3.8 Esmakordne kéivitamine ja kalibreerimine.
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4. Kasutamine

4.1 Tuhjenenud aku laadimine

Kui tegu on taiesti uue voi pikka aega hoiundatud
GARDENA robotniidukiga, on aku tiihi ning seda
tuleb enne seadme kaivitamist laadida.

Laadimisprotsess kestab umbes 80—-100 minutit.

1. Seadke pealiiliti asendisse 1.

2. Parkige robotniiduk laadimisjaama. Avage kate
ja likake robotniiduk nii stigavale sisse kui
vBimalik, kuna nii tagate niiduki ja laadimisjaama
nduetekohase kontakti.

3. Kuva néaitab teadet, et laadimine on kaimas.

j HOIATUS
Enne robotniiduki kadivitamist lugege

ohutusjuhised hoolikalt labi.

j HOIATUS
Hoidke kaed ja jalad liikuvatest

teradest eemal. Arge mitte kunagi
pange kasi voi jalgu tootava mootoriga
robotniiduki Iahedusse voi selle alla.

j HOIATUS
Arge kunagi kasutage robotniidukit,

kui niidualas viibib inimesi, eriti lapsi,
voi loomi.
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4.2 Taimeri kasutamine

Tallatud ilmega muru valtimiseks kasutage taimeri
funktsiooni (vt peattikki 6.3 Taimer. Taimeri
seadistamisel votke arvesse, et robotniiduk niidab
ligikaudu to6joudluse tabelis loetletud ruutmeetrite
arvu tunnis ja paevas.

Naide

Toojoudluse tabel

o . Mudel T66j6udlus
KUI toopnrkond.or?. 360 m= .suurun.e,.peab R70Li GARDENA R38Li Umbes 32 m?tunnis ja paevas
to6tama 8 tundi paevas. Ajad on ligikaudsed -
ning séltuvad muru kvaliteedist, terade GARDENAR4OLI Umbes 33 m tunnis ja paevas
teravusest ja aku vanusest. GARDENAR45Li Umbes 38 m? tunnis ja paevas
GARDENA R50Li Umbes 42 m? tunnis ja paevas
GARDENAR70Li Umbes 44 m? tunnis ja paevas
TAHTlS TEAVE GARDENARS8OLi Umbes 50 m? tunnis ja paevas
Kui murule satub lapsi, loomi voi muud,
mida seadme poorlevad terad voivad
kahjustada, kasutage sel ajal niitmise
valtimiseks taimeri funktsiooni.
Ooteaja tabel
Taimeri tehaseseade on 07.00-23.00 (07.00-22.00, Mudel Ooteaeg
kui tegu on mudelitega GARDENA R38Li, R40Li, GARDENA R38Li Vahemalt 12 tundi pdevas
R45LI, RSOLI) ning see voimaldab niitmist |gal GARDENA R40Lj Vihemalt 12 tundi paevas
nédalgpéeval. __S__ee seadistus sobib loetletud GARDENA RA45Li Vahemalt 12 tundi paevas
maksimaalse tooala puhul. GARDENA R50Li Vahemalt 12 tundi paevas
Kui toopiirkonna suurus seda véimaldab, saab muru GARDENA R70Li Vahemalt 8 tundi paevas
kvaliteeti veelgi tdsta, niites seda hoopis Ulepaeviti, GARDENA R8OLI Vahemalt 8 tundi paevas

mitte iga paev paar tundi. Lisaks sellele mjub
murule hasti, kui see iga kuu vahemalt
kolmepaevase niitmispuhkuse saab.

Ootereziim

Robotniidukil on sisseehitatud ooteperiood, mis
vastab ooteaja tabelile. Ooteperiood sobib
suureparaselt naiteks kastmiseks vdi murul
mangimiseks.

Naéide 1

Selles naites kasutatud ajad kehtivad mudeli
GARDENA R40Li puhul, kuid sama p6himote
kehtib ka teistele mudelitele.

1. t66periood: 07.00-22.00
2. toéoperiood: Kbik paevad
Tehaseseade tagab, et robotniiduk alustab

niitmist kell 07.00. Alates kella 19.00-st on niiduk
laadimisjaama pargitud ning pusib seal seni, kuni

on aeg kell 07.00 taas niitmist alustada.
Kui taimeri seade on jagatud kaheks

tooperioodiks, voib ooteperioodi jagada mitmeks

osaks. Minimaalne ooteperiood peab vastama
ooteaja tabelile.

R40Li

24 h

| Operation

|Charging/$tandby B=Min12h |
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Naide 2

Selles naites kasutatud ajad kehtivad mudeli
GARDENA R40Li puhul, kuid sama p6himote
kehtib ka teistele mudelitele.

1. té6periood: 06.00-16.00

2. td6periood: 20.00-23.00

Tdbpaevad: Kdik paevad

Robotniiduk t66tab ajavahemikus 06.00-16.00.
Niiduk alustab uuesti t66d kell 20.00, kuid

I6petab t60 kell 22.00, et teha paus ja alustada
uuesti t66d kell 06.00.

Ajad on ligikaudsed ning séltuvad muru kvaliteedist,
terade teravusest ja aku vanusest.

4.3 Kaivitamine

4.
5.

Seadke peallliti asendisse 1.

Vajutage juhtpaneeli katte avamiseks nuppu
STOP.

Sisestage PIN-kood.
Vajutage nuppu START.
Sulgege kate 10 sekundi jooksul.

Kui robotniiduk on laadimisjaama pargitud, lahkub
see sealt vaid siis, kui aku on tais laetud ning taimeris
maaratud aeg véimaldab niidukil t66d teha.

Enne l6ikeketta kaivitumist kdlab 2 sekundi valtel
5 piiksu.

4.4 Seiskamine

1.

Vajutage nuppu STOP.

Robotniiduk seiskub, teramootor seiskub ja
juhtpaneeli kate avaneb.
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4.5 Valjalulitamine

1.

Vajutage nuppu STOP.

2. Seadke peallliti asendisse 0.

Ldlitage muruniiduk alati pealdlitist valja, kui niiduk
vajab hooldust voi tuleb viia valjapoole t6dpiirkonda.

4.6 Loikekorguse reguleerimine

Lbikekdrgust saab reguleerida vahemikus MIN (2 cm)
kuni MAX (5 cm).

Loikekdrguse reguleerimiseks tehke jargmist.

1.

Robotniiduki seiskamiseks vajutage nuppu STOP
ja avage kate.

Keerake kérguse reguleerimise nupp soovitud
asendisse. Valitud asendit naitab oranz tulp, mida
naete labi akna nupu kérval.

* Loikekorguse tostmiseks keerake vastupaeva.

* Loikekdrguse langetamiseks keerake péaripaeva.

TAHTIS TEAVE

Esimesel nadalal parast uue niiduki
paigaldamist tuleb 16ikekdrgus seada
vaartusele MAX, et véltida piirdekaabli
kahjustamist. Parast seda voib I16ikekorgust
lile nddala kuni I6pliku 16ikekdrguse
saavutamiseni iihe astme vorra vahendada.
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5. Juhtpaneel

Kdik GARDENA robotniiduki kdsud ja
seaded edastatakse juhtpaneeli kaudu.
Juurdepaas koigile funktsioonidele toimub
erinevate menuude kaudu.

Juhtpaneel koosneb ekraanist ja klahvistikust. Teave
kuvatakse ekraanil ja sisestamine toimub nuppude abil.

Parast stoppnupu vajutamist ja katte avamist

kuvatakse tegevusaken, mis naitab kellaaega, valitud
tédreziimi, niitmistundide arvu, aku olekut ja taimeri seadet. I:lUTO

« Kell naitab praegust kellaaega. 07 July | 09:26

» Kuupaev naitab jooksvat paeva.

e o 20n|®| =>| @
» Tootundide arv naitab robotniiduki to6tundide arvu
selle tootmise paevast alates. Té6ajana arvestatakse MENU

aega, mille jooksul robotniiduk on niitnud voi
laadimisjaama otsinud.

* AUTO, MAN ja HOME naitavad, milline t66reziim on
valitud. Vt peatlkki 5.7 Tegevuse valik

» Aku olek naitab aku laadimisolekut.

0o
2
fife

 Kui robotniiduk on seatud ECO-reziimi, kuvatakse
K €ococe

» Kella simbol naitab, millal on maaratud taimeri O EE
seaded. Must kellastimbol naitab, kui taimeri =
seadistus ei luba robotniidukil niita. =

» Tekst MENU naitab, et pdhimenuisse jdudmiseks
vajutage teksti all olevat mitmikvaliku nuppu.

Klahvistiku moodustavad neli nuppude riihma: tegevuse
valiku nupp, mitmikvaliku nupud, numbrid ja Start-nupp.
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5.1 Tegevuse valik

Tegevuse valiku nuppu naitab maja. Kui nuppu on
vajutatud, ilmub kuvale valitud t66reziim. Kui nuppu
vajutatakse jarjest mitu korda, saab valida kolme
erineva tooreziimi vahel.

1. HOME (KODU):
Saadab robotniiduki laadimisjaama. See jaab
kuvale seniks, kuni valitakse uus t6oreziim.
Tegevusaknas naidatakse teksti Home. Kui aku
on tais laetud, jaab robotniiduk laadimisjaama
parkima. Robotniiduk lahkub esmalt
laadimisjaamast ja asub uuesti niitma siis, kui
tooreziimiks valitakse AUTO.

Seadet Home kasutatakse samuti asjase
paigaldamise korral vai siis, kui juba paigaldatud
ststeemi muudeti — ndnda katsetatakse, kas
robotniiduk suudab juhtkaablile jargneda ja
laadimisjaamaga dokkida. Vt peatikki

3.9 Laadimisjaama testdokkimine

2. AUTO:
Standardne automaatne to6oreziim, milles
robotniiduk niidab ja laeb automaatselt.

3. MAN:
Teistes toopiirkondades niites (vt peatlkki
3.4 Piirdekaabli paigaldamine) tuleb kasutada
seadet MAN.

Kui valitud on seade MAN ja robotniiduk kaivitub
muru peal olles, niidab see seni, kuni aku tihjaks
saab. Seejarel see peatub ja ilmub teade Needs
manual charging (Vajab késitsi laadimist).
Robotniiduk tuleb seejarel kasitsi laadimisjaama
toimetada ja parast laadimist uuesti kasitsi
kaivitada.

Kui niiduk laeb reziimis MAN, laeb see aku
taiesti tais, liigub laadimisjaamast u 20 cm valja
ning peatub. See naitab, et aku on laetud ja
niiduk on t00ks valmis.

Kui peamist toopiirkonda tuleb parast laadimist
niita, tasub enne robotniiduki laadimisjaama
asetamist valida selle t66reziimiks Auto.

TAHTIS TEAVE

Enne kaane sulgemist vajutage robotniiduki
kaivitamiseks alati nuppu START. Kui
nuppu START ei vajutata, kuulete teate
helisignaali ning robotniiduk ei kdivitu.
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5.2 Mitmikvaliku nupud

Kolm mitmikvalikunuppu pakuvad erinevaid
funktsioone, mis muuhulgas olenevad sellest, kus te
menuustruktuuris asute. Nupu funktsioon on ndha
ekraani allosas.

@

Naide kui olete peameniils, saab vasakut nuppu
kasutada tagasi minekuks, keskmine nupp kinnitab
valikuid ning parem nupp aitab menuds ringi liikuda.

5.3 Numbrid (i )
9 &

Numbriklahve kasutatakse naiteks PIN-koodi ja
kellaaja sisestamiseks.

N
9
g

5.4 Pealliliti

Robotniiduki kaivitamiseks seadke peallliti asendisse 1.

Kui robotniidukit ei kasutata voi kui I6iketera ketta juures
tehakse mingeid t6id, seadke peallliti asendisse 0.

Kui pealliliti on seatud asendisse 0, siis robotniiduki
mootorid ei kaivitu.
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6. Menuu funktsioonid

6.1 Peamenui

GARDENA R38Li, R40Li, R45Li, R50Li peamenilis on
kolm suvandit.

»  Timer (Taimer)
»  Security (Turvalisus)
»  Settings (Seaded)

GARDENA R70Li /R80Li peamendus on neli suvandit.
»  Timer (Taimer)

* Installation (Paigaldus)

»  Security (Turvalisus)

»  Settings (Seaded)

Iga suvandi all on rida alammenUUsid. Nende abil saate
kasutada kdiki funktsioone, millega robotniidukit
seadistada.

Meniiltide sirvimine

Mitmikvalikunuppudega saab pea- ja alammenuides
ringi likuda. Numbriklahvidega saab sisestada
vaartuseid ja kellaaegu, mitmikvalikunupuga OK saab iga
valiku kinnitada. Vajutage tagasinoolega
mitmikvalikunuppu, kui soovite menlis sammu tagasi
minna voi hoidke tegevuse valiku nuppu 2 sekundit all,
kui soovite minna otse peamenusse.

Alammenuiud

Teatud alammenUitd sisaldavad funktsioone, mida
saab vasakult tahistada. See tahendab, et need
vdimalused on ara valitud. Markige voi tihjendage ruut,
vajutades nuppu OK.

Osades alammenuides on konkreetsetest ridadest
paremal pool kuvatud teave. See teave tahistab, milline
valik on funktsiooni jaoks tehtud.
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6.2 Menuu struktuur
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GARDENA R70Li, R80Li
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6.3 Taimer

Parima niitmistulemuse saavutamiseks ei tohiks
muru liiga tihti niita. Seet6ttu on juhul, kui
toopiirkonna suurus jaab alla robotniiduki
toovbimsuse, tahtis piirata taimerifunktsiooni abil

niiduki té6aega. Kui robotniidukil lubatakse liiga palju Timer (Taimer)

niita, voib muru jatta tallatud mulje. Lisaks p&hjustab
see robotniiduki liigset kulumist.

Taimeri funktsioon sobib suureparaselt selliste
té6tundide maaramiseks, mil robotniiduk niita ei
tohiks (nt ajal, kui lapsed aias mangivad).

Taimeri tehaseseade on 07.00-23.00 (07.00-22.00,
kui tegu on mudelitega GARDENA R38Li, R40Li,

R45Li, R50Li) ning see vdimaldab niitmist igal
nadalapaeval. See seadistus sobib loetletud
maksimaalse to6ala puhul.

Taimeri seadistamisel votke arvesse, et robotniiduk
niidab ligikaudu t66joudluse tabelis loetletud
ruutmeetrite arvu tunnis ja paevas.

Allpool olev tabel pakub soovitusi erinevate taimeri
seadistuste jaoks olenevalt aia suurusest. Tabelit saab
kasutada toéoaja seadistamiseks. Tabelis toodud ajad
on vaid naited, mida voib olla vajalik reguleerida
vastavalt aiale. Kasutage tabelit jargmiselt.

1. Leidke t66piirkond, mis sarnaneb enim aiale.

2. Valige sobiv arv to6paevi nadalas (mdne
toéopiirkonna puhul véib olla vaja 7 paeva).

3. Tootundide arv paevas naitab, mitu tundi paevas
lubatakse robotniidukil valitud td6paevade jooksul
tootada.

4. Soovitatud ajaintervall naitab ajaintervalli, mis vastab
vajalikele té6tundidele paevas.

Work hours 1 (Téétunnid 1)

_ |Work hours 2 (Té6tunnid 2):

Work days (Téépéevad)

Reset timer
(Taimeri Iahtestamine)

See tabel kehtib mudeli GARDENA R38Li jaoks
Toopiirkond Toopéaevi nadalas Too6tunde paevas Soovitatud ajaintervall
100 m? 5 4,5h 07.00-11.30
7 3,5h 07.00-10.30
200 m? 5 9h 07.00-16.00
7 6,5h 07.00-13.30
300 m? 6 11h 07.00-18.00
7 9,5h 07.00-16.30
380 m? 7 12h 07.00-19.00
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See tabel kehtib mudeli GARDENA R40Li jaoks

Toopiirkond Toopaevi nadalas Tootunde péevas Soovitatud ajaintervall
100 m? 5 4,5h 07.00-11.30
7 3h 07.00-10.00
200 m? 5 8,5h 07.00-15.30
7 6h 07.00-13.00
300 m? 6 10,5h 07.00-17.30
7 9h 7.00-16.00
400 m? 7 12h 07.00-19.00

See tabel kehtib mudeli GARDENA R45Li jaoks

Toopiirkond Toopéaevi nadalas Tootunde paevas Soovitatud ajaintervall
100 m? 5 4h 07.00-11.00
2,5h 07.00-09.30
200 m? 5 7,5h 07.00-14.30
7 55h 07.00-12.30
300 m? 5 11h 07.00-18.00
7 8h 07.00-15.00
400 m? 7 10,5h 07.00-17.30
450 m? 7 12h 07.00-19.00

See tabel kehtib mudeli GARDENA R50Li jaoks

Toopiirkond Toopaevi nadalas Tootunde paevas Soovitatud ajaintervall
100 m? 5 3,5h 07.00-10.30
7 2,5h 07.00-09.30
200 m? 5 7h 07.00-14.00
7 5h 07.00-12.00
300 m?2 5 10h 07.00-17.00
7h 07.00-14.00
400 m? 6 11h 07.00-18.00
7 9,5h 07.00-16.30
500 m? 7 12h 07.00-19.00
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See tabel kehtib mudeli GARDENA R70Li jaoks

Toopiirkond Toopéaevi nadalas Toéo6tunde paevas Soovitatud ajaintervall
100 m? 5 3h 07.00-10.00
7 2,5h 07.00-09.30
200 m? 5 6,5h 07.00-13.30
7 4,5h 07.00-11.30
400 m? 5 13h 07.00-20.00
7 9h 7.00-16.00
600 m? 6 16 h 07.00-23.00
7 13,5h 07.00-20.30
700 m? 7 16 h 07.00-23.00

See tabel kehtib mudeli GARDENA R80Li jaoks

Toopiirkond Toopaevi nadalas Tootunde paevas Soovitatud ajaintervall
100 m? 5 3h 07.00-10.00
7 2h 07.00-09.00
200 m? 5 5,5h 07.00-12.30
7 4h 07.00-11.00
400 m? 5 11,5h 07.00-18.30
7 8h 07.00-15.00
600 m? 6 14h 07.00-21.00
7 12h 07.00-19.00
800 m? 7 16 h 07.00-23.00

e Work hours 1 (T66tunnid 1):
tootundide 1 algus- ja |dppaja maaramiseks.
Sisestage koik soovitud ajad tundides ja minutites
ning vajutage OK, et sisestatud aeg kinnitada.

e Work hours 2 (T66tunnid 2):
tootundide 2 algus- ja |dppaja maaramiseks.
Sisestage koik soovitud ajad tundides ja minutites
ning vajutage OK, et sisestatud aeg kinnitada.

Work days (Té6péevad):
paevade valimiseks, mil robotniiduk peab t66tama.
Robotniiduk tootab tahistatud paevadel.

*  Resettimer (Taimeri ldhtestamine):
lahtestab vaartused tehaseseadetele.

Seade Work hours 1 (Té6tunnid 1) voi Work hours 2
(Tootunnid 2) valjalllitamiseks sisestage ajaks 00:00—
00:00 ning taimer lahtestatakse vaartustele --:-- - --;--.
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Kui taimeri seaded on maaratud, kuvatakse avalehel
kella sumbol. Must kellastiimbol naitab, kui taimeri
seadistus ei luba robotniidukil niita.

Robotniidukil on umbes 8-tunnine sisseehitatud
ooteperiood (12-tunnine mudelite GARDENA R38Li,
R40Li, R45Li, R50Li puhul). Selleks perioodiks pargib
robotniiduk end laadimisjaama. Vt peatikki 4.2 Taimeri
kasutamine.

6.4 R70Li, R80Li paigaldamine

Selle peameniii valiku abil on vdimalik teha
jargmiseid tddseadistusi.

e Guide width (Juhikuala laius):

saate valida, kui kaugele juhtkaablist voib Guide width
robotniiduk minna, kui ta piki juhtkaablit (Juhikuala laius)
laadimisjaama ja sealt ara sdidab.

*  Remote start 1 (Kaugkdivitus 1): Installation (Paigalds) Remote start 1
saate robotniidukit juhtida, et see jduaks (Kaugkéivitus 2)
kergemini aia kaugematesse osadesse.

*  Remote start 2 (Kaugkdivitus 2): Remote start 2
saate robotniidukit juhtida, et see jduaks (Kaugkaivitus 2)
kergemini aia kaugematesse osadesse.

e Testsettings (Seadete test): @St Zettﬁ”tgs ’
saate Ulalolevaid seadeid kontrollida. (Seadete test)

e Drive past wire (M66du kaablist): . .

e . .. .. - Drive past wire
saate maarata, kui kaugele ule piirdekaabli voib (Mbidu kaablist)
robotniiduk enne tagasi pd6ramist minna.

Aia seadete naiteid vt Idigust ,,7. Exemple de gradini”.

Guide width (Juhikuala laius)

Juhikuala laius maarab ara, kui kaugele juhtkaablist

vdib robotniiduk minna, kui see méoda juhtkaablit

laadimisjaama tuleb ja sealt lahkub. Kaabli kérval Guide width (Juhikuala Narrow (Kitsas)

olevat ala, mida mddda robotniiduk liigub, laius)

nimetatakse koridoriks.

Robotniiduk on vaikimisi seadistatud keskmise
laiusega koridoridele. Et vahendada rattajalgede
tekkimise ohtu, on soovitatav voimaluse korral valida
laia koridori seade.

TAHTIS TEAVE

Kasutage alati véimalikult laia juhikuala.
Kitsa koridori seadistust tuleks kasutada
tiksnes siis, kui likski teine seadistus antud
toopiirkonnas ei sobi.

Medium (Keskmine)

Wide (Lai)
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Wide (Lai)
Laias koridoris niidab robotniiduk juhtkaablist
erinevamatel kaugustel.

Avatud, kitsaste kaikudeta aias tuleks niidukile
seadistada lai koridor, et vihendada rattajalgede
tekkimise ohtu.

Medium (Keskmine)

Keskmise laiusega koridoris ei liigu robotniiduk
juhtkaablist nii kaugele kui laia koridori puhul.

Keskmise laiusega koridoris ei liigu robotniiduk
juhtkaablist nii kaugele kui laia koridori puhul.

Narrow (Kitsas)
Kitsa koridori puhul sdidab robotniiduk juhtkaabli kohal.

Kitsa koridori seadistust reeglina ei soovitata, kuid Ghe
vdi mitme kitsa kaiguga aias vdib kitsa koridori
seadistus olla ainuvdimalik. Kitsa koridori seadistus
suurendab rattajalgede tekke ohtu juhtkaabli kérval.

TAHTIS TEAVE

Vahemaa, mida robotniiduk juhtkaabliga
hoiab, soltub téopiirkonna kujust. Kasutage
Test IN (Sisenemistesti) funktsiooni
veendumaks, et teie aias saab kasutada laia
koridori seadistust.

Remote start 1 (Kaugkaivitus 1)

Uks juhtkaabliga seonduv oluline funktsioon on véime
juhtida robotniidukit vajadusel aia kaugematesse
piirkondadesse. See funktsioon on vaga kasulik
aedades, kus naiteks esi- ja tagaosa on Uhendatud
kitsa kaiguga.

Kui see funktsioon on aktiveeritud (ja valitud on Ukskoik
milline suvand, v.a Never (Mitte kunagi)), liigub
robotniiduk laadimisjaamast valjudes aeg-ajalt piki
juhtkaablit mdnda kaugemasse piirkonda ja alustab
niitmist sealt.
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Proportion (Suhe)

See, kui tihti peab robotniiduk laadimisjaamast
valjudes juhtkaablile jargnema, valitakse kdigi
laadimisjaamast valjumise kordade ja juhtkaablile
jargnemise kordade suhtena. Muudel juhtudel
lahkub robotniiduk laadimisjaamast tavalisel viisil
ja asub niitma.

Valida saab viie valiku hulgast:
- Never (Mitte kunagi) (0%)

- Rarely (Harva) (u 20%)

- Medium (Keskmine) (u 50%)
- Often (Tihti) (u 80%)

- Always (Alati) (100%)

Valige protsent, mis vastab kaugpiirkonna
suurusele vdrreldes kogu tdéopiirkonna suurusega.
Kui kaugem piirkond on naiteks kogu toopiirkonnast
vaiksem kui 50%, tuleb valida suvand Rarely
(Harva). Kui kaugem piirkond moodustab naiteks
kogu téopiirkonnast 50%, tuleb valida suvand
Medium (Keskmine). Vdrrelge naidetega, mis on
toodud peatlkis 7. Aia néited.

Vaikimisi on valitud seade Rarely (Harva).

Distance (Vahemaa)

Sisestage kaugus meetrites piki juhtkaablit alates
laadimisjaamast kuni kaugema piirkonnani, kus
niiduk niitma hakkab.

Napunaited! Kasutage funktsiooni Test OUT
(Valjumistest), et maarata kindlaks, kui kaugel
kaugpiirkond asub. Vahemaa (meetrites)
kuvatakse robotniiduki ekraanil.

Remote start 2 (Kaugkaivitus 1)

Kui téopiirkond hdlmab kahte kauget piirkonda, tuleb
juhtkaabel paigaldada nii, et see ulatub mdlema
piirkonnani. Seadeid Remote start 1 (Kaugkaivitus 1)
ja Remote start 2 (Kaugkaivitus 2) kombineerides saab
robotniiduki seejarel kummassegi piirkonda juhtida.

Seadete Proportion (Suhe) ja Distance (Vahemaa)
madaramine toimub samamoodi nagu Remote start 1
(Kaugkaivitus 1) puhulgi.

Vaikeseadistuseks on Never (Mitte kunagi).

Arvestage sellega, et seade Proportion (Suhe)
kogusumma ei saa olla suurem kui 100%. Kui seade
Remote start 1 (Kaugkaivitus 1) suvandiks on valitud
naiteks Often (Tihti), saab seade Remote start 2
(Kaugkavitus 2) suvandiks valida vaid Never (Mitte
kunagi) voi Rarely (Harva).

Vaartus Guide width (Juhikuala laius) on seadete
Remote start 1 (Kaugkaivitus 1) ja Remote start 2
(Kaugkaivitus 2) korral sama. Sel moel piirab
maksimaalset juhikuala laiust kbige kitsam piki
juhtkaablit kulgev labikaik.

Proportion (Suhe)

Distance (Vahemaa)

Never (Mitte kunagi)

Rarely (Harva)

Medium (Keskmine)

Often (Tihti)

Always (Alati)
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Test settings (Seadete test)

Mentius Test settings (Seadete test) on voimalik
testida Remote start 1 (Kaugkaivitus 1) ja Remote
start 2 (Kaugkaivitus 2) seadeid ning seda, kas seade
Guide width (Juhikuala laius) jaoks valitud vaartus teie
téopiirkonna jaoks sobib.

Test IN (Sisenemistest)
Test settings (Seadete test) -
Test OUT (Véljumistest)
Test OUT (Véljumistest) Remote start 1 (Kaugkaivitus 2)
Funktsiooni Test OUT (Valjumistest) abil saab testida, Test OUT (Valjumistest) —
kas seade Guide width (Juhikuala laius) jaoks valitud Remote start 2 (Kaugkéivitus 2)
vaartus vastava paigalduse jaoks sobib ning arvutada

laadimisjaama ja kaugema piirkonna vahelist kaugust.

Remote start 1 (Kaugkaivitus 1) puhul satete
testimiseks tehke jargmist.

Parkige robotniiduk laadimisjaama ja valige Test
OUT - Remote start 1 (Valjumistest - Kaugkaivitus 1).
Seejarel lahkub robotniiduk kohe laadimisjaamast,
liigub piki juhtkaablit ja hakkab maaratud vahemaa
[8bimisel niitma.

Kui robotniiduk mdnest kaigust labi ei saa, tuleks
seade Guide width (Juhikuala laius) vaartuse Wide
(Lai) asemel maarata vaartuseks Medium (Keskmine).
Vajadusel saab seade vaartuseks maarata ka Narrow
(Kitsas). Seade Guide width (Juhikuala laius) vaartust
Narrow (Kitsas) tuleks kasutada Uksnes juhul, kui
antud oludes Ukski teine seadistus ei sobi. Kui
funktsioon Test OUT (Valjumistest) on aktiveeritud,
liigub robotniiduk piki kaablit nii kaugelt, kui valitud
juhikuala laius seda véimaldab.

Joonisel on naidatud, kuidas robotniiduk liigub 1abi
kaigu, kui seade Guide width (Juhikuala laius)
vaartuseks on maaratud Medium (Keskmine), mitte
Wide (Lai).

Laadimisjaama ja kaugema piirkonna vahelise
kauguse mootmiseks tehke jargmist.

Sisestage kaugus, mis on tegelikust vaartusest igal juhul
suurem. Suurim vdéimalik sisestatav kaugus on 100 meetrit.
Parkige robotniiduk laadimisjaama ja valige Test OUT
(Valjumistest). Robotniiduk lahkub kohe laadimisjaamast.
Vahemaa (meetrites) kuvatakse robotniiduki té6tamise ajal
niiduki ekraanil. Peatage robotniiduk soovitud kohas ja
markige vahemaa Ules. Sisestage kuvatud number (meetrites)
vastava toopiirkonna valjale Distance (Kaugus).

Kui Remote start 2 (Kaugkaivitus 2) on aktiveeritud (st kui seade
Proportion (Suhe) vaartuseks pole valitud Never (Mitte kunagi)),
tuleb ka neid seadeid katsetada. Seade Remote start 2
(Kaugkaivitus 2) katsetamine toimub nagu seade Remote start 1
(Kaugkaivitus 1) puhulgi.
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Test IN (Sisenemistest)

Funktsioon Test IN (Sisenemistest) vdimaldab teil testida, kas
robotniiduk suudab laadimisjaama siseneda.

Funktsiooni Test IN (Sisenemistest) saab teostada alles
funktsiooni Test OUT (Valjumistest) teostamise jarel.

Selle funktsiooni valimisel liigub robotniiduk otse piki
juhtkaablit laadimisjaama poole ning dokib sellega. Test on
edukalt 1&bitud vaid siis, kui robotniiduk suudab
laadimisjaamaga dokkida juba esimesel katsel. Kui
robotniiduk ei suuda esimesel katsel edukalt dokkida, Uritab
see dokkimist automaatselt korrata. Paigaldamine loetakse
ebadnnestunuks, kui robotniiduk peab laadimisjaamaga
dokkimiseks tegema kaks vdi enam katset.

Drive past wire (M66du kaablist)

Robotniiduki esiosa mé6dub piirdekaablist alati teatud
kaugusel, enne kui niiduk Gmber p66rdub. Vaikimisi on
kauguseks 25 cm, kuid vajaduse korral saab seda
muuta. Minimaalne vaartus on 25 cm ja maksimaalne
vaartus 30 cm. Arvestage, et see kaugus on vaid
ligikaudne vaartus. Tegelikkuses vdib kaugus, mille
jagu robotniiduk piirdekaabilit Giletab, varieeruda.

Maarake nilid sentimeetrites vahemaa, kui kaugelt
peab robotniiduk piirdekaablist m66duma ja vajutage
OK.

Guide width (Juhikuala laius)

Remote start 1 (Kaugkéivitus 2)

Remote start 2 (Kaugkéivitus 2)

Test settings (Seadete test)

Drive past wire (Mé6du kaablist) ———

6.5 Turvalisus

Selle menddvaliku alt saab teha turvalisuse ning
niiduki ja laadimisjaama side seadistusi.

Timer (Taimer)

Change PIN code (Muuda PIN-koodi)

Sisestage uus PIN-kood ja vajutage OK. Sisestage
sama kood uuesti ja kinnitage see, vajutades OK.

Installation (Paigaldus)

PIN-koodi muutmisel ilmub ekraanile kohe teade, et

Change PIN code
(Muuda PIN-koodi)

Security level (Turvatase)

S ity (Turvali
PIN-kood on muudetud. ecurlty (Turvalsus)
Kirjutage uus PIN-kood |k 4 asuva Méarkmeleht Seftings (Seaded) New loop signal
vastavale reale. (Uus ringisignaal)
Security level (Turvatase)
Valida saab kolme turvataseme vahel: madal,
keskmine ja kdrge. Madala ja keskmise turvataseme
puhul ei saa ilma PIN-koodi sisestamata robotniidukile o
. s ~ . hange PIN code
juurde paaseda. Korge turvataseme puhul lisandub (Muuda PIN-kood)
hoiatus, mis hakkab piiksuma, kui maaratud aja Low (Madal)
jooksul ei sisestata diget PIN-koodi.
I, . . Security level (Turvatase) . .
Robotniiduki valjaliilitamiseks vajutage stopp-nupp Medium (Keskmine)

alla ja seadke pealiliti asendisse 0.
New loop signal
(Uus ringisignaal)

High (Kérge)
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Funktsioon Low Medium High
(Madal) | (Keskmine) | (Korge)
Time lock (Ajalukk) X
PIN request
(PIN-koodi ndudmine)
Alarm (Alarm) X
Time lock (Ajalukk)

Selle funktsiooni rakendamisel ei saa robotniidukit
parast 30 paeva méddumist enam kaivitada, kui
eelnevalt diget PIN-koodi ei sisestata. Kui 30 paeva on
moddunud, jatkab robotniiduk niitmist tavaparaselt,
kuid katte avamisel ilmub teade Enter PIN code
(Sisesta PIN-kood). Sisestage kood uuesti ja vajutage
OK.

PIN request (PIN-koodi ndudmine)

Selle funktsiooni rakendamisel nduab robotniiduk
PIN-koodi siis, kui pealliliti on asendis 1 ja iga kord, kui
avatakse niiduki kate. Robotniiduki kasutamiseks tuleb
sisestada 6ige PIN-kood.

Kui vale PIN-kood sisestatakse jarjest 5 korda,
blokeerub robotniiduk teatud ajaks. Blokeerumisaeg
pikeneb iga jargneva vale koodi sisestamisega.

Alarm (Alarm)

Selle funktsiooni rakendamisel kdlab alarm, kui
PIN-koodi ei sisestata 10 sekundi jooksul parast nupu
STOP vajutamist vdi robotniiduki maast Ules tdstmist.
Tiksuv heli annab marku, et alarmi kaivitumise
valtimiseks tuleb sisestada PIN-kood. Alarmi
valjalllitamiseks tuleb sisestada 6ige PIN-kood.

New loop signal (Uus ringisignaal)

Ringisignaal valitakse juhuslikult, et luua unikaalne side robotniiduki ja laadimisjaama vahel. Uksikutel
juhtudel vdib esineda vajadus luua uus signaal, nt kui kahel Iahedalasuval niidukipaigaldisel on vaga
sarnane signaal.

»  Asetage robotniiduk laadimisjaama.

»  Valige menuust New loop signal (Uus
ringisignaal) ja vajutage OK.

New loop signal (Uus
ringisignaal)
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6.6 Settings (Seaded)

ECO

See funktsioon lllitab piirderingi, juhtkaablite ja
laadimisjaama ringisignaali automaatselt valja, kui
robotniiduk ei niida, nt kui niiduk teostab laadimist voi
ei niida taimeri seadistuste tottu.

Reziim ECO sobib kasutamiseks, kui laheduses on
muid juhtmevabasid seadmeid, mida robotniiduk
hairib, nt teatud kuuldeseadmed voi garaaziuksed.

Kui 6koreziim lulitab ringsignaali valja, hakkab
laadimisjaamal olev margutuli roheliselt vilkuma. Kui
margutuli vilgub roheliselt, saab robotniidukit kaivitada
ainult laadimisjaamas, mitte tddpiirkonnas.

ECO-reziimis on vaga oluline vajutada enne
robotniiduki laadimisjaamast eemaldamist alati nuppu
STOP. Muul viisil ei ole vdimalik robotniidukit
Okoreziimis kaivitada. Kui robotniiduk eemaldatakse
kogemata ilma eelnevalt nuppu STOP vajutamata,
tuleb niiduk asetada tagasi laadimisjaama ja vajutada
nuppu STOP. Alles seejarel saab robotniiduki
toopiirkonnas kaivitada.

TAHTIS TEAVE

Enne robotniiduki laadimisjaamast
eemaldamist vajutage alati nuppu STOP
(Stopp). Vastasel juhul ei kdivitu ECO-
reziimis robotniiduk téopiirkonnas.

ECO-reziimi sisselllitamiseks valige Run ECO mode
(Kéivita ECO-reZiim) ja vajutage OK.

ECO

Time & Date (Kellaaeg ja kuupéev)
Language (Keel)

Country (Riik)

Backlight (Taustvalgustus)
Remote start (Kaugkaivitus)

Calibrate guide

(Juhtsignaali kaliibrimine)

Reset user settings

(Kasutajaseadete ldhtestamine)

About (Teave)
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Time & Date (Kellaaeg ja kuupéaev)
See funktsioon voimaldab maarata robotniiduki

kellaaja ja ndutava kellaaja vormingu. ECO Time (Mééra kellaaeg)
Time & Date —

Time (Kellaaeg) (Kellaaeg ja kuupéev) Time format

Sisestage 6ige kellaaeg ja vajutage véljumiseks OK. (Kellasja vorming)
Language (Keel)

Time format (Kellaaja vorming) Country (Riik) Date (Mééra kuupéev)

Asetage kursolr. r_16u¥avale ke_;llaaja vormingule: Backlight (Taustvalgustus)

12h v&i 24h. Véljumiseks vajutage OK. Date format
Remote start (Kaugkaivitus) (Kuupéeva vorming)

Date (Kuupaev) Calibrate guide

Sisestage 0ige kuupaev ja vajutage valjumiseks OK. (Juhtsignaali kaliibrimine)

" . Reset user settings

Date format (Kuup&eva vorming)

Asetage kursor néutavale kuupdeva vormingule: (Kasutajaseadiete

YYYY-MM-DD (aasta-kuu-péev) léhtestamine)

MM-DD-YYYY (kuu-paev-aasta) ’ .

DD-MM-YYYY (p&ev-kuu-aasta). bout (Teave)

Vaéljumiseks vajutage OK.

Language (Keel)
Selle funktsiooniga maaratakse kasutatav keel.

Keele valimiseks tehke jargmist. Asetage kursor valjale
Language (Keel) ja vajutage OK. Liigutage kursor
soovitud keelele ja vajutage OK.

Country (Riik)

Selle funktsiooni abil saate valida, millises riigis
robotniiduk to6tab.

Valige kursori abil soovitud riik ja vajutage nuppu OK.

Backlight (Taustvalgustus), R38Li, R40Li,
R45Li, R50Li

Selleks et naeksite, kus robotniiduk 66sel tdopiirkonnas
asub, saab robotniiduki to6tamise ajal ekraani
sisselulitatuna hoida.

1. Valige menuust suvand Backlight (Taustvalgustus)
ja vajutage nuppu OK.

2. Vali Uks jargnevaist.
Auto: Ekraan jaab parast viimast klahvivajutust 1
minutiks sisselulitatuks.
ON (Sees): Ekraan on kogu robotniiduki td6tamise
ajal sisse lulitatud. Ekraan pole sisse lUlitatud siis,
kui robotniiduk naiteks taimeri seade voi voimaliku
haire tottu seisma jaab.
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Remote start (Kaugkadivitus), R38Li, R40Li,
R45Li, R50Li

Uks juhtkaabliga seonduv oluline funktsioon on véime
juhtida robotniidukit vajadusel aia kaugematesse
piirkondadesse. See funktsioon on vaga kasulik
aedades, kus néaiteks esi- ja tagaosa on Uhendatud
kitsa kaiguga, kuhu ei saa paigutada laadimisjaama.

Kui see funktsioon on aktiveeritud (valitud on tkskdik
milline suvand, v.a Never (Mitte kunagi)), liigub
robotniiduk laadimisjaamast valjudes piki juhtkaablit
kuni juhtkaabli ja piirdekaabli Ghenduskohani. Niiduk
hakkab niitma sellesse punkti jdudes. See, kui tihti
peab niiduk laadimisjaamast valjudes juhtkaablile
jargnema, valitakse kdigi laadimisjaamast valjumise
kordade ja juhtkaablile jargnemise kordade suhtena.
Muudel juhtudel lahkub robotniiduk laadimisjaamast
tavalisel viisil ja asub niitma.

Valida saab viie suvandi hulgast.

* Never (Mitte kunagi) (0%)
Rarely (Harva) (u 20%)
Medium (Keskmine) (u 50%)
Often (Tihti) (u 80%)

Always (Alati) (100%)

Valige protsent, mis vastab kaugpiirkonna suurusele
vorreldes kogu tédpiirkonna suurusega. Kui kaugem
piirkond on naiteks kogu tddpiirkonnast vaiksem kui
50%, tuleb valida suvand Rarely (Harva). Kui kaugem
piirkond moodustab naiteks kogu tépiirkonnast 50%,
tuleb valida suvand Medium (Keskmine). Vorrelge
naidetega, mis on toodud peattkis 7. Aia néited.

Vaikimisi on valitud seade Rarely (Harva).
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Calibrate guide (Juhtsignaali kalibreerimine),
GARDENA R38Li, R40Li, R45Li, R50Li

Funktsiooni Calibrate guide (Juhtsignaali
kalibreerimine) abil saate testida, kas robotniiduk
suudab laadimisjaamast valjudes juhtkaablile jargneda.

Juhtkaabli testimiseks tehke jargmist.
1. Asetage robotniiduk laadimisjaama.

2. \Valige Calibrate guide (Juhtsignaali
kalibreerimine) ja vajutage OK. Robotniiduk
lahkub seejarel laadimisjaamast, teostab
laadimisjaama ees kalibreerimise, liigub piki
juhtkaablit kuni juhtkaabli ja piirdekaabli
Uhenduskohani ja hakkab seejarel niitma.

3. Kontrollige, kas robotniiduk suudab juhtkaablile
kuni juhtkaabli ja piirdekaabli Ghenduskohani
jargneda.

Test nurjub, kui robotniiduk ei suuda juhtkaablile
kuni juhtkaabli ja piirdekaabli Ghenduskohani
jargneda. Téenaoliselt pole paigaldamist teostatud
vastavalt juhistele, mis on toodud peatikis

3. Paigaldus. Levinud vigadeks on naiteks see, et
juhtkaablist vasakule poole (laadimisjaama poole
olles) ei jaeta piisavalt vaba ruumi vai et juhtkaablit
ei paigaldata jarsul kallakul nurga all. Vt peattkki
3.6 Juhtkaabli paigaldamine.

Parandage paigaldamisega seotud vead ja
teostage uus test funktsiooni Calibrate guide
(Juhtsignaali kalibreerimine) abil

Reset user settings (Kasutajaseadete
lahtestamine)

See funktsioon vdimaldab viia robotniiduki tagasi
vaikeseadetele, mis tal olid tehasest paigaldatud.

1. Valige menuust Reset user settings
(Kasutajaseadete lahtestamine) ja vajutage OK.
Sisestage 6ige PIN-kood ja vajutage OK.

Teave

Mentit ,About” (Teave) kuvab teavet robotniiduki
mudeli, seerianumbri ja erinevate tarkvarade kohta.
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7. Aia naited
- Paigaldamise soovitused ja seadistused

Robotniiduki kaitumise maaravad teatud maaral selle seadistused. Robotniiduki aiaseadete kohandamine
vastavalt aia kujule muudab t606 robotniiduki jaoks lihntsamaks — nii jbuab see sageli aia kdigisse osadesse
ja tagab ideaalse niitmistulemuse.

Erinevad aiad nbuavad erinevaid seadistusi. Jargnevatel lehtedel on toodud rida naiteid aedadest koos
paigaldamise soovituste ja seadistustega.

Animeeritud aia naited leiate veebisaidilt www.gardena.com.

Erinevate seadistuste kohta leiate lisateavet peatlkist 1. Mendiii funktsioonid.

TAHTIS TEAVE

Robotniiduki vaikeseaded on valitud selleks, et need toimiksid voimalikult paljudes erinevates
aedades. Seadistusi tuleb reguleerida vaid eriliste paigaldustingimuste korral.

Jargmises aia naites kasutatavad soovituslikud taimeri seaded kehtivad mudelile GARDENA R40Li, kui pole
just teisiti 6eldud. Teiste mudelite puhul saab t6d6aega vahendada, vt peatukki 4.2 Taimeri kasutamine.

Paigaldamise soovitused ja seadistused

Area (Piirkond) | 150 m2. Lage ja tasane
piirkond.

Timer (Taimer) | 07.00-17.00
esmaspaey, teisipaey,
kolmapaev, reede

Remote start Mitte kunagi
(Kaugkaivitus) -
Proportion
(Suhe)

Markused Kuna t66piirkond on
robotniiduki
maksimumvoimsust vaiksem,
tuleks muru trambitud ilme
valtimiseks kasutada taimerit.

Area (Piirkond) | 400 m2. Lage piirkond.

Timer (Taimer) | 07.00-22.00
(tehaseseade)
esmaspaev—plhapaev

Remote start Never (Mitte kunagi)
(Kaugkéivitus) -
Proportion
(Suhe)

Markused Selle paigalduse jaoks
sobivad tehaseseaded.
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Paigaldamise soovitused ja seadistused

Area (Piirkond) | 400 m2. Mitu saart ja 25%
kallak.

Timer (Taimer) | 07.00-22.00
(tehaseseade)
esmaspaev—plhapaev

Remote start Rarely (Harva)
(Kaugkéivitus) - | (tehaseseade)
Proportion

(Suhe)

Markused Paigaldage laadimisjaam

toéopiirkonna madalamasse
ossa. Paigaldage juhtkaabel
jarsust kallakust alla
kulgema.

Area (Piirkond) | 200 m2. L-kujuline aed, kus
laadimisjaam asub kitsas
kohas. Sisaldab mitut saart.

Timer (Taimer) | 07.00-22.00
esmaspaey, teisipaey,
kolmapaev, reede

Remote start Often (Tihti)
(Kaugkaivitus) -
Proportion
(Suhe)

Markused Kuna robotniiduk jéuab
hélpsalt suurema osa
tédpiirkonnanilaadimisjaamast
valjudes juhtkaablile
jargnedes, valige Proportion
(Suhe): Often (Tihti).

Area (Piirkond) | 250 m?. U-kujuline aed, mida
Uhendab kitsas kaik.

Timer (Taimer) | 07.00 -22.00

esmaspaev—reede — : i
Remote start Medium (Keskmine) | ! | |
(Kaugkaivitus) - | | ! i
Proportion | i | .
(Suhe) | j | |
- '
Markused Juhtkaabel tuleb paigaldada §>___71__"____|
piki kitsast kaiku, mis tagab,
et robotniiduk suudab 1,5m

holpsalt leida laadimisjaama
toopiirkonna vasakult poolt.
Tehakse valik Proportion
Medium (Suhe: keskmine),
kuna vasakpoolne piirkond
moodustab kogupiirkonnast
peaaegu poole.
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Paigaldamise soovitused ja seadistused

Area (Piirkond)

Timer (Taimer)

Remote start
(Kaugkaivitus) -
Proportion
(Suhe)

Markused

150 m2. Asimmeetriline
toopiirkond koos kitsa kaigu
ja mitme saarega.

07.00-17.00
esmaspaey, teisipaev,
kolmapaey, reede

Rarely (Harva)
(tehaseseade)

Juhtkaabel tuleb paigaldada
piki kitsast kdiku, mis tagab,
et robotniiduk suudab
holpsalt leida laadimisjaama
toéopiirkonna paremalt poolt.
Kuna parempoolne piirkond
moodustab kogupiirkonnast
vaid vaga vaikse osa, valige
Proportion Rarely (Suhe:
harva)

Area (Piirkond)

Timer (Taimer)

Remote start
1- Proportion
(Kaugkaivitus
1: suhe)

Remote start
2- Proportion
(Kaugkaivitus
2: suhe)

Guide width
(Juhikuala
laius)

Markused

Kehtib ainult mudelite
GARDENAR70LIi, R80Li
puhul.

400 m?. Kolm kitsaste
labikaikudega Uhendatud
piirkonda.

07.00-23.00 esmaspaey,
teisipaev, neljapaeyv, reede

Rarely (Harva)

Rarely (Harva)

Medium (Keskmine)

Kuna t66piirkond héimab
kahe kitsa labikaiguga
Uhendatud kolme piirkonda,
tuleb kogu t66piirkonna
Uhtlase niitmistulemuse
saavutamiseks kasutada
funktsioone Kaugkaivitus 1 ja
Kaugkaivitus 2. Seetdttu on
selle téopiirkonna jaoks
soovitatavad mudelid
GARDENA R70Li, R80Li.
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Paigaldamise soovitused ja seadistused

Area (Piirkond) | 200 m? + 50 m? teises
téopiirkonnas.

Timer (Taimer) | 07.00-18.00
esmaspaey, teisipaey,
neljapaeyv, reede

Remote start Rarely (Harva)

- Proportion (tehaseseade)

(Kaugkaivitus

- suhe)

Markused Teist piirkonda niidetakse
reziimis MAN kolmapé&eviti ja
laupaeviti.
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8. Hooldamine

Kontrollige ja puhastage robotniidukit regulaarselt ning
vahetage vajaduse korral kulunud osad — nii tagate
seadme suurema tédkindluse ja pikema téoea.
Puhastamise kohta leiate lisateavet peatikist

8.3 Puhastamine.

Robotniiduki kasutamise alguses tuleks I6iketera ketas
ja terad kord nadalas Ule vaadata. Kui kulumine on sel
perioodil olnud vaike, voib Ulevaatuse valpa pikendada.

Loiketera ketta vaba pddrlemine on vaga oluline.
Ldiketerade servad ei tohi olla kahjustatud. Léiketerade
kasutusiga on darmiselt varieeruv ning séltub naiteks
jargnevast.

+ Toobaeg ja tddpiirkonna suurus.
*  Rohutiup.
*  Pinnase tuup.

. Kas téopiirkonnas asub esemeid nagu kabid,
tuulega alla pudenevad oksad, manguasjad,
tooriistad, kivid, juured jms.

Tavaline kasutusaeg on 2 kuni 4 kuud, kui té6piirkond on
Ule 300 m?; vaiksema toopiirkonna puhul on kasutusaeg
pikem. Teavet I6iketerade vahetamise kohta leiate
peatikist 8.6 Lbiketerade vahetamine.

TAHTIS TEAVE

Niride lI6iketeradega to6tades on
niitmistulemus halvem. Rohuliblesid ei
I6igata puhtalt ja kulub rohkem energiat,
mille tagajérjel ei suuda robotniiduk niita
vajaliku suurusega pinda.
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8.1 Hoiustamine talvel

Robotniiduk

Robotniiduk tuleb enne talveks arapanekut korralikult
puhastada. Vt peatlkki 8.3 Puhastamine.

Aku parema talitluse ja pikema t60ea tagamiseks on
Ulimalt oluline, et robotniiduki aku on enne talveks
hoiundamist taielikult laetud. Asetage avatud luugiga
robotniiduk seniks laadimisjaama, kuni ekraanil
paistev akuikoon naitab, et aku on taielikult laetud.
Seejarel lUkake pealdliti asendisse 0.

Kontrollige kuluvate osade, nt terade ja tagaratta
laagrite seisukorda. Vajaduse korral vahetage, et
robotniiduk oleks enne jargmist hooaega heas
seisukorras.

Hoidke robotniidukit kuivas ja kiilma eest kaitstud
keskkonnas nii, et kdik rattad on maas (soovitatavalt
niiduki originaalpakendis).

TAHTIS TEAVE

Enne talveks hoiundamist tuleb aku
taielikult tais laadida. Kui aku pole taielikult
laetud, voib see kahjustada saada ning aku
teatud osad voivad kasutuks muutuda.

Laadimisjaam

Hoidke laadimisjaama ja toiteallikat siseruumides.
Piirdekaabli ja juhtkaabli véib maasse jatta. Unendage
laadimisjaama toiteallikas ettevaatlikult lahti. Enne
litmiku valjatdmbamist vabastage selle lukustus sobiva
kruvikeeraja abil. Seejarel Gihendage laadimisjaamast
lahti piirdekaabli ja juhtkaabli kontaktid. Kaabliotsi tuleb
niiskuse eest kaitsta, asetades need naiteks
maardeainega taidetud anumasse. GARDENA
tootevalikus on ka spetsiaalne kaitsekarp, mille saab
osta enamikust kauplustest, kus pakutakse GARDENA
robotniidukeid.

Kui laadimisjaama pole véimalik siseruumis hoiustada,
peab see olema kogu talve vooluvdrgu, piirdekaabli ja
juhtkaabliga Ghendatud.

8.2 Parast talvist hoiundamist

Kontrollige esimesel kasutuskorral, kas niidukit (eriti
just robotniiduki ja laadimisjaama laadimisribasid) on
vaja puhastada. Kui laadimisribad paistavad pdlenud
vdi maardunud, kasutage nende puhastamiseks peent
liivapaberit. Lisaks veenduge, et robotniiduki kellaaeg
ja kuupaev on diged.
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8.3 Puhastamine

Robotniiduki puhtana hoidmine on tahtis. Kui niiduki
kiilge on takerdunud palju rohujaake, ei saa ta
kallakutel hasti hakkama. Soovitatav on kasutada
puhastamiseks harja.

TAHTIS TEAVE

Arge mitte kunagi kasutage robotniiduki
puhastamiseks kérgsurvepesurit voi
voolavat vett. Arge kunagi kasutage
puhastamiseks lahusteid.

Raam ja lIoiketera ketas

1. Seadke pealiiliti asendisse 0.
2. Kasutage kaitsekindaid.

3. Asetage robotniiduk kiilili.
4

Puhastage I6iketera ketas ja raam naiteks
ndudepesuharja abil.

Samal ajal veenduge, et I6ikeketas poorieb
jalakaitsme suhtes vabalt.

Kui pikad rohukdérred vdi muud objektid tungivad
seadme sisse, voivad need takistada I6iketera
ketta liikumist. Isegi nork pidurdusmaéju
suurendab energiakulu ja pikendab niitmisaega
ning halvimal juhul takistab robotniidukil suure
muruplatsi taielikku niitmist.

Raam

Puhastage raami allosa. Kasutage harja voi niisket
riidelappi.

Rattad

Puhastage esirataste ja tagaratta Umbrus, samuti
tagaratta klamber.
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Korpus

Kasutage korpuse puhastamiseks niisket pehmet
kasna vai riidelappi. Kui korpus on vaga maardunud,
voib vajalikuks osutuda ka seebivee voi pesuvedeliku
kasutamine.

Laadimisjaam

Puhastage laadimisjaama regulaarselt rohust,
lehtedest, okstest ja muudest esemetest, mis vdivad
dokkimist segada.

8.4 Transport ja teisaldamine

Kinnitage niiduk transportimise ajaks. On oluline, et
robotniiduk oleks transportimise ajal likumatu (nt Ghelt
muruplatsilt teisele viimise ajal).

Sisalduvatele liitium-ioonakudele kehtivad ohtlike
kaupade veonduded.

Kommertstranspordi korral, nt kui seda teeb kolmas
osapool vi ekspediitorid, tuleb jargida pakendamise
ja margistamise erindudeid.

Transporditava eseme ettevalmistamisel tuleb
konsulteerida ohtlike materjalide asjatundjaga. Lisaks
jargige kariiklikke eeskirju, mis voivad olla
Uksikasjalikumad.

Kleepige voi katke lahtised kontaktid kinni ja pakkige
aku nii, et see pusib pakendis liikumatuna.

8.5 Aikese ajal

Et vahendada robotniiduki ja laadimisjaama
elektrikomponentide kahjustamise ohtu, soovitame
aikeseohu korral lahti votta kdik laadimisjaama
Uhendused (toide, piirdekaabel ja juhtkaablid).

1. Veenduge, et kaablid oleks margistatud
kaasasolevate margistega, et lihtsustada uuesti
Uhendamist. Laadimisjaama tihenduspunktid on
tahistatud: R, L, Guide.

2. Lahutage kdik kaablid.

3. Kuidikeseoht on moéddunud, ihendage uuesti
kdik kaablid. Vaga oluline on iga kaabli
Uhendamine tapselt igesse kohta.
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8.6 Loiketerade vahetamine

j HOIATUS
Vahetamisel paigaldage alati ainult

originaalsed I6iketerad ja kruvid.
Ainult I16iketerade vahetamine ja
vanade kruvide edasi kasutamine
voib pohjustada kruvide kulumist
niitmise kdigus. Selle tagajarjel
voivad Ioiketerad niiduki korpuse alt
viélja paiskuda ja péhjustada raskeid
kehavigastusi.

Robotniidukil on kolm |6iketera, mis on kinnitatud
IGiketera ketta kulge. Kéik kolm I6iketera ja nende
kinnituskruvid tuleb tasakaalustatud niitmissusteemi
tagamiseks valja vahetada samaaegselt.

Kasutage vaid GARDENA poolt heaks kiidetud
originaalseid |6iketerasid.

Ldiketera vahetamiseks tehke jargmist.
1. Seadke pealiliti asendisse 0.

2. Kasutage kaitsekindaid.

3. Keerake robotniiduk kummuli.

4

Eemaldage 3 kruvi. Kasutage | lapik- voi
ristpeakruvikeerajat.

o

Eemaldage tera ja kruvi.
Kruvige paika uus tera ja uus kruvi.

Veenduge ka selles, et I16iketerad saavad vabalt
poodrelda.

8.7 Aku vahetamine

Aku on hooldusvaba, kuid 2—4 aasta pikkuse piiratud
tébeaga.

Aku tédiga sdltub hooaja pikkusest ja sellest, mitu
tundi robotniidukit pdevas kasutatakse. Pikk hooaeg ja
igapaevased pikad to66tunnid tdhendavad seda, et
akut tuleb ka tihemini vahetada.

TAHTIS TEAVE

Enne aku hoiustamist talveperioodiks tuleb
see hooaja Ioppedes taielikult tiis laadida.
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Aku vahetamine

Kui robotniiduki laadimiskordade vahele jadvad té6ajad
on lihemad kui peaks, annab see marku sellest, et aku
tooiga on I6ppemas ning see tuleb varsti valja
vahetada. Aku on t66vdimeline seni, kuni robotniiduk
hoiab muru korralikult niidetuna.

HOIATUS

Kasutage ainult tootja poolt
soovitatud originaalakusid.
Originaalakudest erinevate akude
kasutamise korral ei saa toote
ohutust garanteerida.

Arge kasutage mittetaaslaetavaid
akusid.

1. Seadke pealiliti asendisse 0.
2. Langetage I6ikekdrgus madalaima asendini.

3. Keerake robotniiduk kummuli. Asetage
robotniiduk pehmele ja puhtale pinnale, et valtida
kere ja ekraanikatte kriimustusi.

4. Puhastage akukatte Umbrus.

5. Keerake lahti neli akukatte kinnituskruvi (Torx 20)
ja eemaldage akukate.

6. Keerake aku kinnitusklambri kruvi lahti ja
eemaldage klamber.

7. Tdmmake aku rihmast hoides valja.
Paigaldage uus originaalaku.

MARKUS! Aku paigaldamiseks vajutage
kontaktiriba, mitte aga akuplokki.

Asetage aku kinnitusklamber kohale ja keerake
kruvi kinni.

9. Paigaldage akukate. Kui akukatte tihend on
nahtavalt kahjustatud, tuleb kogu akukate valja
vahetada.

10. Keerake akukatte neli kruvi (Torx 20) kinni.

11. Lahtestage I6ikekdrgus vajalikule tasemele.
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9. Veaotsing

Selles peatikis on loetletud erinevad teated, mis vdidakse rikke korral kuvada niiduki ekraanile. Iga teate
juures on valja toodud ka véimalik pdhjus ja tegutsemisjuhis.

Selles peatikis kirjeldatakse Uhtlasi teatud simptomeid, millest [Ahtuda, kui robotniiduk ootuspéraselt ei

toota.

Lisasoovitusi selle kohta, kuidas rikke voi simptomite korral toimida, leiate veebisaidilt www.gardena.com.

9.1 Teated

Jargnevalt on loetletud mitmesugused teated, mida véidakse robotniiduki ekraanil kuvada. Kui samasugune
teade kuvatakse sageli, votke Ghendust GARDENA keskteenindusega. Vt Ik 4 asuvat mérkmelehte.

Teade

Pohjus

Toiming

Wheel motor blocked,
left (Vasak rattamootor
blok.)

Rohi v6i moni muu ese on mahkunud
Umber veoratta.

Kontrollige veoratast ja eemaldage
rohi vdi muu ese.

Loiketera ketas asub veeloigus.

Wheel motor blocked, Rohi v6i mdni muu ese on mahkunud | Kontrollige veoratast ja eemaldage
right (Parem Umber veoratta. rohi voi muu ese.

rattamootor blok.)

Cutting system Rohi véi méni muu ese on mahkunud | Kontrollige I6iketerade ketast ja
blocked (Lbikesiisteem | Umber IGiketera ketta. eemaldage rohi vms.
blokeerunud)

Liigutage robotniidukit ja véimalusel
takistage vee kogunemist
toopiirkonda.

No loop signal
(Ringisignaali pole)

Toiteallikas ei ole ihendatud.

Kontrollige seinakontakti thendust
ning seda, kas maaluhiskaitse on
aktiveerunud. Kontrollige, kas
madalpingekaabel on
laadimisjaamaga Uhendatud.

Piirdekaabel pole laadimisjaamaga
Uhendatud.

Veenduge, et piirdekaabli Gthendus on
laadimisjaamaga korralikult
Uhendatud. Vt peatukki

3.5 Piirdekaabli (ihendamine.

Piirdekaabel on purunenud.

Leidke rikkekoht. Asendage ringi
kahjustatud osa uue piirdekaabliga ning
kasutage jatkamiseks originaalmuhvi.
Vt peatlkki 9.4 Ringkaabli katkestuste
otsimine.

Piirdekaabel on Umber saare
paigaldatud vales suunas.

Kontrollige, et piirdekaabel on
paigaldatud vastavalt juhistele, mis on
toodud peatikis 3. Paigaldus.

Robotniiduki ja laadimisjaama
vaheline thendus on katkenud.

Paigutage robotniiduk laadimisjaama
jalooge uus ringisignaal, valides
Security (Turvalisus) -> New loop
signal (Uus ringisignaal).

Laheduses on segavad metallobjektid
(aiad, terasarmatuur) vdi maa-alused
kaablid.

Proovige piirdekaabel imber
paigutada.
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Teade

Pohjus

Toiming

Trapped (Kinni jéénud)

Robotniiduk on kuhugi kinni jdanud.

Vabastage robotniiduk ja kdrvaldage
kinnijaédmise pohjus.

Robotniiduk on mitme takistuse taha
kinni jaanud.

Veenduge, et ei leiduks takistusi, mis
teevad robotniiduki liikumise sellesse
kohta voi sealt tagasi raskeks.

Outside working area
(T6dpiirkonnast véljas)

Piirdekaabli thendused
laadimisjaamaga on risti.

Kontrollige, kas piirdekaabel on
digesti Uhendatud.

Piirdekaabel on td6piirkonna servale
liiga lahedal.

Kontrollige, et piirdekaabel on
paigaldatud vastavalt juhistele, mis on
toodud peatlkis 3. Paigaldus.

Tddpiirkond on liiga suure kaldega.

Kontrollige, et piirdekaabel on
paigaldatud vastavalt juhistele, mis on
toodud peatlkis 3. Paigaldus.

Piirdekaabel on iUmber saare
paigaldatud vales suunas.

Kontrollige, et piirdekaabel on
paigaldatud vastavalt juhistele, mis on
toodud peatlkis 3. Paigaldus.

Laheduses on segavad metallobjektid
(aiad, terasarmatuur) véi maa-alused
kaablid.

Proovige piirdekaabel imber
paigutada.

Robotniiduk ei suuda teha vahet enda
signaali ja mdne teise |dhedalasuva
robotniiduki paigaldise signaali vahel.

Paigutage robotniiduk laadimisjaama
jalooge uus ringisignaal, valides
Security (Turvalisus) -> New loop
signal (Uus ringisignaal).

on viis katset, seejarel lukustatakse
klahvistik viieks minutiks.

Low battery (Aku Robotniiduk ei suuda laadimisjaama Veenduge, et laadimisjaam ja
tiihjeneb) leida. juhtkaabel on paigaldatud vastavalt
Empty battery (Aku on juhistele, mis on toodud peatiikis
tiihi) 3. Paigaldus.
Juhtkaabel on katki v&i pole Veenduge, et laadimisjaama
Uhendatud. margutuli vilgub kollaselt. Lahenduse
leiate peatikist 9.2 Laadimisjaama
maérgutuli.
Aku on vananenud. Vahetage aku. Vt peatikki 8.7 Aku
vahetamine.
Laadimisjaama antenn on Kontrollige, kas laadimisjaama
kahjustatud. margutuli vilgub punaselt. Lahenduse
leiate peatikist 9.2 Laadimisjaama
maérgutuli.
Wrong PIN (Vale PIN) | Sisestatud on vale PIN-kood. Lubatud | Sisestage 6ige PIN-kood. Kui

PIN-kood ununes, votke thendust
GARDENA keskteenindusega. Vt lk 4
asuvat markmelehte.
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Teade Pohjus Toiming

Wheel motor Robotniiduk on kuhugi kinni jaadnud. Vabastage robotniiduk ja kdrvaldage

overloaded, right veo puudumise pdhjus. Kui selleks on

(Parem rattamootor marg rohi, oodake enne robotniiduki

lilekoormatud) kasutamist, kuni muru on kuivanud.

Wheel motor

overloaded, left (Vasak

rattamootor

lilekoormatud)

No drive (Vedu puudub) | Robotniiduk on kuhugi kinni jdanud. Vabastage robotniiduk ja kérvaldage
veo puudumise pohjus. Kui selleks on
marg rohi, oodake enne robotniiduki
kasutamist, kuni muru on kuivanud.

Toopiirkonnas esineb jarsk kallak. Maksimaalne lubatud kallak on 25%.
Jarsemad kallakud tuleks
téopiirkonnast eraldada. Vt peatukki
3.4 Piirdekaabli paigaldamine.

Juhtkaabel pole kallakule nurga all Kui juhtkaabel kallakule paigaldada,

paigaldatud. peab see kallaku suhtes nurga alla
jaéma. Vt peatukki 3.6 Juhtkaabli
paigaldamine.

Charging station Laadimiskontaktide ja kontaktriba Asetage robotniiduk laadimisjaama

blocked (Laadimisjaam | vaheline Uhendus vdib olla nérk ning ning veenduge, et laadimiskontaktid

blokeeritud) robotniiduk on teinud mitu ja kontaktriba on korralikult
laadimiskatset. uhendatud.

Robotniidukit takistab vodrkeha. Eemaldage voorkeha.

Laadimisjaam on kaldu vai paindes. Veenduge, et laadimisjaam on
paigutatud taiesti tasasele ja
horisontaalsele pinnale.
Laadimisjaam ei tohi olla kaldu ega
paindes.

Stuck in charging Robotniiduki teel on takistus, mis ei Eemaldage voorkeha.

station (Kinni lase niidukil laadimisjaamast lahkuda.

laadimisjaamas)

Upside down Robotniiduk on liiga suurel kallakul vai | Keerake robotniiduk diget pidi.

(Tagurpidi) kummuli keeratud.

Needs manual Robotniiduk on lulitatud téoreziimile Asetage robotniiduk laadimisjaama.

charging (Vajab késitsi
laadimist)

MAN.

See on normaalne, midagi ei ole vaja
teha.

Next start hh:mm
(Jargmine kéivitus
tt:mm)

Taimeri seadistus ei lase robotniidukil
t6od alustada.

Muutke taimeri seadistusi. Vt peatlkki
6.3 Taimer.

Hetkel kestab puhkeperiood.
Robotniidukil on sisseehitatud
ooteperiood, mis vastab ooteaja
tabelile.

See on normaalne, midagi ei ole vaja
teha. Vt peatlkki 4.2 Taimeri
kasutamine.
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Teade

Pohjus

Toiming

The day’s mowing is
complete (Péeva
niitmisnorm on téidetud)

Hetkel kestab puhkeperiood.
Robotniidukil on sisseehitatud
ooteperiood, mis vastab ooteaja
tabelile.

See on normaalne, midagi ei ole vaja
teha. Vt peatlkki 4.2 Taimeri
kasutamine.

Lifted (Téstetud)

Toésteandur on aktiveeritud, kuna
niiduk on jaanud kinni.

Vabastage niiduk.

Collision sensor
problem, front/rear
(Probleem eesmise/

Niiduki kere ei saa vabalt imber raami
liikuda.

Veenduge, et niiduki kere saab vabalt
Umber raami liikkuda.

tagumise

kokkupbrkeanduriga)

Wheel drive problem, Rohi véi mdni muu ese on mahkunud | Puhastage rattad ja nende imbrus.
right/left (Probleem Umber veoratta.

parema/vasaku rattaga)

Alarm! Mower Alarm aktiveeriti, sest niiduk IUlitati Reguleerige niiduki turvalisuse taset
switched off (Niiduk on | VALJA. turvalisuse menuus.

vélja liilitatud)

Héire! Mower stopped | Alarm aktiveeriti, sest niiduk seisati. Reguleerige niiduki turvalisuse taset
(Niiduk on seisatud) turvalisuse menuus.

Haéire! Mower lifted Alarm aktiveeriti, sest niidukit tosteti. Reguleerige niiduki turvalisuse taset
(Niiduk on téstetud) turvalisuse menuus.

Haire! Mower tilted Alarm aktiveeriti, sest niidukit kallutati. | Reguleerige niiduki turvalisuse taset
(Niiduk on kallutatud) turvalisuse menuus.

Temporary battery Ajutine niidukiga akuga vdi tarkvaraga | Taaskaivitage niiduk. Uhendage aku
problem (Ajutine akuga | seotud probleem. lahti ja Uhendage see seejarel uuesti.
seotud probleem)

Charging current too Vale voi vigane toiteplokk. Selle teate korral voib olla vajalik
high (Liiga tugev volitatud hooldustehniku sekkumine.
laadimisvool)
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9.2 Laadimisjaama margutuli

Taielikult toimiva paigalduse korral peab laadimisjaama margutuli olema pusivalt pdlev roheline tuli. Kui
ilmub midagi muud, jargige alltoodud térkeotsingu juhist.

Torkeotsingu korral saate abi ka veebisaidilt www.gardena.com. Kui vajate tdrkeotsinguga endiselt abi,
votke Uhendust GARDENA keskteenindusega. Vt Ik 4 asuvat mérkmelehte.

Tuli

P6hjus

Toiming

Pusivalt pbélev roheline
tuli

Koik on korras

Midagi ei ole vaja teha

Vilkuv roheline tuli

Signaalid on head ja kaivitatud on
ECO-reziim.

Midagi ei ole vaja teha. Lisateavet
ECO-reziimi kohta leiate peatiikist 6.6
Seaded.

Vilkuv sinine tuli

Piirdering pole laadimisjaamaga
Uhendatud

Veenduge, et piirdekaabli Ghendus on
laadimisjaamaga korralikult
Uhendatud. Vt peatikki

3.5 Piirdekaabli ihendamine.

Piirderingi katkestus

Leidke rikkekoht. Asendage
piirdekaabli kahjustatud osa uue
piirdekaabliga ning kasutage
jatkamiseks originaalmuhvi. Vt
peatikki 9.4 Ringkaabli katkestuste
otsimine.

Vilkuv kollane tuli

Juhtkaabel ei ole laadimisjaamaga
Uhendatud.

Veenduge, et juhtkaabli Ghendus on
laadimisjaamaga korralikult
Uhendatud. Vt peatukki 9.4 Ringkaabli
katkestuste otsimine.

Juhtkaabli purunemine

Leidke rikkekoht. Asendage juhtkaabli
kahjustatud osa uue juhtkaabliga ning
kasutage jatkamiseks originaalmuhvi.

Vilkuv punane tuli

Laadimisjaama antenni katkestus

Votke Uhendust GARDENA
keskteenindusega. Vt Ik 4 asuvat
mérkmelehte.

Pdsivalt pblev sinine No&rk signaal, kuna piirdekaabel on Midagi pole vaja teha, kui niiduk

tuli liiga pikk. tootab ootusparaselt.
Lihendage piirdekaablit, vdhendades
selleks todpiirkonda voi asendage
saared toketega, millega robotniiduk
voib kokku pdrgata.

Pusivalt pblev punane | Laadimisjaama trikkplaat on Voétke Ghendust GARDENA

tuli kahjustatud keskteenindusega. Vt Ik 4 asuvat

markmelehte.
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9.3 Siumptomid

Kui robotniiduk ei td6ta ootusparaselt, jargige alltoodud térkeotsingu juhist.

Veebisaidil www.gardena.com on jaotis FAQ (Korduma Kippuvad Kisimused, KKK), kust leiate pdhjalikud
vastused paljudele sageli esitatavatele kiisimustele. Kui te ei leia endiselt vea pohjust, votke Uhendust
GARDENA keskteenindusega. Vt Ik 4 asuvat mérkmelehte.

Sumptom

Pohjus

Toiming

Robotniidukil on
dokkimisega

Piirdekaabel pole paigaldatud pikalt ja
sirgelt laadimisjaamast piisavalt

Veenduge, et laadimisjaama
paigaldamisel on jargitud peattkis

niitmistulemus

tunde.

probleeme kaugele. 9.4 Ringkaabli katkestuste otsimine
kirjeldatud juhiseid.
Juhtkaabel pole sisestatud On taiesti hadavajalik, et juhtkaabel
laadimisjaama pdhjas olevasse on ideaalselt sirge ning laadimisjaama
avasse. all diges asendis. Seetdttu tuleb teil
veenduda, et juhtkaabel on alati
laadimisjaama pdhjas olevasse
avasse sisestatud. Vt peatlkki
3.6 Juhtkaabli paigaldamine.
Laadimisjaam asub kallakul v&i on Paigaldage laadimisjaam taiesti
paindes. tasasele pinnale. Laadimisjaam ei
tohi olla kaldu ega paindes. Vt
peatikki 3.2 Laadimisjaama
paigaldamine.
Ebaiihtlane Robotniiduk td6tab paevas liga vahe | Suurendage niitmisaega. Vt peatikki

6.3 Taimer.

Suhte seade on tédpiirkonna plaani
arvestades vale.

Veenduge, et seade Proportion
(Suhe) vaartus on dige.

Toopiirkonna kuju téttu tuleb kasutada
nii funktsiooni Remote start 1
(Kaugkaivitus 1) kui ka Remote start 2
(Kaugkaivitus 2), kuna sel juhul leiab
robotniiduk tee kodigisse kaugetesse
piirkondadesse.

Kasutage funktsiooni Remote start
2 (Kaugkaivitus 2), et robotniiduk
kaugesse piirkonda juhtida. Vt
peatikki 6.4 R70Li, R80Li
paigaldamine. Kehtib ainult
mudelite GARDENAR70Li, R80Li
puhul.

Tdopiirkond on liiga suur.

Piaddke todpiirkonda piirata voi
pikendage t60aega. Vt peatlkki
6.3 Taimer.

Loiketerad on niirid.

Vahetage koik I16iketerad ja kruvid, et
pododrlevad osad oleksid tasakaalus. Vt
peatikki 8.6 Loiketerade vahetamine.

Muru on valitud I6ikekdrguse jaoks
liga kdrge.

Tdstke 16ikekdrgust ning alandage
seda samm-sammult.

Rohi koguneb |6iketerade ketta voi
mootori volli imber.

Veenduge, et Idiketerade ketas
poorleb vabalt ja kergelt. Kui ei,
kruvige Idiketera ketas kiiljest ja
eemaldage rohujaagid ja voorkehad.
Vt peattikki 8.3 Puhastamine.

74 — Estonian




9. VEAOTSING

Siimptom

Pohjus

Toiming

Robotniiduk tootab
valel ajal

Robotniiduki kell vajab seadistamist.

Seadistage 6ige kellaaeg. Vt peatikki
6.6 Seaded.

Niitmise algus- ja I6puajad on valed.

Lahtestage niitmise algus- ja
I6puaegade seadistused. Vt peatikki
6.3 Taimer.

Robotniiduk
vibreerib

Kahjustatud terad viivad
I6ikesUsteemi tasakaalust valja.

Kontrollige terasid ja kruvisid ning
vahetage need vajaduse korral valja.
Vt peattkki 8.6 Loiketerade
vahetamine.

Kui mitu tera asuvad samas asendis,
viib see |dikeslisteemi tasakaalust
valja.

Veenduge, et iga kruviga on kinnitatud
vaid Uks tera.

Robotniiduk liigub,
aga loiketerade ketas
ei poorle

Robotniiduk otsib laadimisjaama.

Midagi ei toimu. Loiketera ketas ei
pdorle, kui robotniiduk laadimisjaama
otsib.

Robotniiduki kahe
laadimise vahele
jaavad tavalisest
liihemad
niitmisperioodid

Rohujaagid vdi voorkehad
blokeerivad |diketera ketast.

Eemaldage ja puhastage I6iketera
ketas. Vt peatukki 8.3 Puhastamine.

Nii niitmis- kui ka
laadimisajad on
tavaparasest liihemad

Aku on vananenud.

Vahetage aku. Vt peatikki 8.7 Aku
vahetamine.

Robotniiduk pargib
end mitmeks tunniks
laadimisjaama.

Robotniidukil on sisseehitatud
ooteperiood, mis vastab ooteaja
tabelile. Vt peatiikki 4.2 Taimeri
kasutamine.

Midagi pole vaja teha.

Kate suleti, ilma et enne seda oleks
START-nuppu vajutatud.

Avage kate, vajutage START-nuppu
ja sulgege seejarel kate.
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9.4 Ringkaabli katkestuste otsimine

Ringkaabli katkestuste pohjuseks on enamasti
kogemata pdhjustatud fllsilised kahjustused, nt
vigastamine aias labidaga kaevates. Riikides, kus
pinnas kilmub, véivad kaablit vigastada ka teravad
liikuvad kivid. Kaabel voib katkeda ka liigse
pingutamise téttu paigaldamisel.

Muru niitmine vaga madalaks kohe parast kaabli
paigaldamist vdib kaabli isolatsiooni kahjustada.
Teatud isolatsioonikahjustused véivad pdhjustada
haireid alles mitu nadalat v6i kuud hiliem. Selle
valtimiseks tuleb esimesel nadalal parast paigaldamist
alati valida kbige suurem niitmiskérgus ning vahendada
seda Uhe astme vorra iga kahe nadala tagant, kuni
joutakse soovitud I6ikekdrguseni.

Ringkaabli vigane jatkamine voib samuti pdhjustada
haireid esimestel nadalatel parast jatkukoha tekitamist.
Vigase jatkukoha pdhjuseks vdib olla naiteks see, kui
originaalmuhvi ei surutud tangidega piisavalt kdvasti
kinni voi kui kasutati originaalmuhvi kvaliteedinduetele
mittevastavat muhvi. Enne tdrkeotsinguga jatkamist
kontrollige koiki teile teadaolevaid jatkukohti.

Kaabli katkestuskoha leidmiseks tuleb piirdekaabli
seda I6iku, kus katkestuskoht v6ib asuda, jark-jargult
poolitada, kuni alles jaab ainult vaga vaike 15ik.

1. Veenduge, et laadimisjaama margutuli vilgub
siniselt, kuna see viitab piirdekaabli katkestusele.
Vt peatlikki 9.2 Laadimisjaama mérgutuli.

2. Veenduge, et piirdekaabli Ghendused
laadimisjaamaga on korralikult tehtud ja
kahjustamata. Kontrollige, kas laadimisjaama
margutuli vilgub endiselt siniselt.
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Uhendage laadimisjaam toiteallikaga. Vahetage
laadimisjaamas juhtkaabli ja piirdekaabli
uhendused.

a) Vahetage Uhendused L ja Guide.

Kui margutuli vilgub kollaselt, siis asub katkestus
piirdekaablis kusagil Uhenduse L ning selle punkti
vahel, kus juhtkaabel piirdekaabliga Ghendub
(must jame joon joonisel).

b) Paigutage L ja Guide tagasi nende algsetesse
asukohtadesse. Seejarel vahetage ihendused R
ja Guide.

Kui margutuli vilgub kollaselt, siis asub katkestus
piirdekaablis kusagil thenduse R ning selle punkti
vahel, kus juhtkaabel piirdekaabliga ihendub
(must jame joon joonisel).
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9. VEAOTSING

4. a)Eeldage, et margutuli vilkus eespool kirjeldatud
katses a) kollaselt. Seadistage kéik Uhendused
nii, nagu need algselt olid. Seejarel ihendage R
lahti. Unendage uus ringikaabel R-iga. Uhendage
uue ringikaabli teine ots kuskile paigaldise
keskele.

Kui margutuli on roheline voi vilkuv kollane, on 7
katkestus kaablildigus, mis jadb Uhendamata otsa

ja uue kaabli thenduskoha vahele (must jame
joon alltoodud joonisel).

Sellisel juhul viige uue kaabli Ghenduskoht
Uhendamata otsale Iahemale (ligikaudu
kahtlusaluse kaablildigu keskkohta) ning
kontrollige uuesti, kas margutuli on roheline voi
vilgub kollaselt.
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9. VEAOTSING

Jatkake toimingut, kuni vilkuva sinise ja pusivalt
pdleva rohelise tule vahele on jaanud vaid vaga
[Ghike kaablildik.

b) Kui margutuli vilkus eespool kirjeldatud katses
3b) kollaselt, teostage analoogne katse, kuid
Uhendage uus piirdekaabel hoopis kontakti L.

Kui katkestuskoht on leitud, tuleb kahjustatud osa
uue kaabliga asendada. Kui piirdekaablit on
vdimalik lihendada, voib kahjustatud osa ara
Idigata. Kasutage alati originaalmuhve.
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10. TEHNILISED ANDMED

10. Tehnilised andmed

Andmed ‘ R38Li R40Li R45Li

Mo66dud

Pikkus 58 cm 58 cm 58 cm

Laius 46 cm 46 cm 46 cm

Korgus 26 cm 26 cm 26 cm

Mass 7,5kg 7,5kg 7,5kg

Elektrisiisteem

Aku, liitiumioon 18V /2,1 Ah, artiklinr 586 57 62-01, 586 57 62-02

Toiteallikas 100-240V/28V DC

Madalpingekaabli pikkus 10m 10m 10m

Keskmine energiatarve maksimaalse | 380 m? suuruses 400 m? suuruses 450 m? suuruses

kasutamise korral toopiirkonnas 4 kWh toopiirkonnas 4 kWh toopiirkonnas 4 kWh
kuus kuus kuus

Laadimisvool Alalisvool, 1,3A Alalisvool, 1,3A Alalisvool, 1,3A

Keskmine niitmisaeg 70 min 70 min 70 min

Keskmine laadimisaeg 50 min 50 min 50 min

Tootamise sagedusala 300-21400 Hz 300-21400 Hz 300-21400 Hz

Maksimaalne <25 mW @60m <25 mW @60m <25 mW @60m

raadiosagedusvoimsus****)

Umbritsevas keskkonnas helivbimsusena mo6detud miira *

Moodetud helivoimsuse miiratase** 56 dB(A) 56 dB(A) 56 dB(A)

Garanteeritud helivoimsuse tase 58 dB(A) 58 dB(A) 58 dB(A)

!-Ieliréhu miiratase juhi kérva 45 dB(A) 45 dB(A) 45 dB(A)

juures***

Niitmine

Loikesilisteem Kolm p&ordteljega Iiketera

Teramootori kiirus 2900 p/min 2900 p/min 2900 p/min

Energiatarve niitmise ajal 20 W +/-20% 20 W +/-20% 20 W +/-20%

Loikekorgus 2-5cm 2-5cm 2-5cm

Niitmislaius 17 cm 17 cm 17 cm

Kitsaim véimalik labikaik 90 cm 90 cm 90 cm

Niiduala maksimaalne nurk 25% 25% 25%

Piirdekaabli maksimaalne nurk 15% 15% 15%

Piirdekaabli maksimaalne pikkus 400 m 400 m 400 m

Toojoudlus

380 m? +/— 20%

400 m? +/— 20%

450 m? +/- 20%

IP klassifikatsioon

Robotniiduk IPX4 IPX4 IPX4
Laadimisjaam IPX1 IPX1 IPX1
Trafo IPX4 IPX4 IPX4

* Muraemissioon Uimbritsevasse keskkonda, méddetud helivéimsuse tasemena (L,,,,) vastavalt EU direktiivile 2000/14/

EU. Garanteeritud helivdimsuse tase hélmab kérvalekaldeid tootmises ja kdrvalekaldeid testkoodist 1-3 dB(A).

** Miraemissiooni kdikumine K, 2 dB(A)

*** Helirohu mirataseme k6ikumine K , 2-4 dB(A)
****) Maksimaalne aktiivne valjundvbéimsus antennidele sagedusribas, milles t66tavad raadioseadmed.

Pole vbéimalik tagada taielikku Ghilduvust robotniiduki ja teist tlpi traadita sisteemide vahel, milleks vdivad olla
kaugjuhtimispuldid, raadiosaatjad, kuuldeseadmed, maa-alused elektrilised loomapiirded vms.
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10. TEHNILISED ANDMED

Andmed R50Li R70Li R8OLi
Mo6odud
Pikkus 58 cm 58 cm 58 cm
Laius 46 cm 46 cm 46 cm
Koérgus 26 cm 26 cm 26 cm
Mass 7,5kg 7,5kg 7,5kg
Elektrislisteem
Aku, liitiumioon 18V /2,1 Ah, artiklinr 586 57 62-01, 586 57 62-02
Toiteallikas 100-240V/28V DC
Madalpingekaabli pikkus 10m 10m 10m
Keskmine energiatarve maksimaalse | 500 m? suuruses 700 m? suuruses 800 m? suuruses
kasutamise korral téopiirkonnas téopiirkonnas 5,2 kWh toéopiirkonnas
4,5 kWh kuus kuus 5,8 kWh kuus
Laadimisvool Alalisvool, 1,3A Alalisvool, 1,3A Alalisvool, 1,3A
Keskmine niitmisaeg 70 min 65 min 65 min
Keskmine laadimisaeg 50 min 50 min 50 min
Tootamise sagedusala 300-21400 Hz 300-21400 Hz 300-21400 Hz
Maksimaalne <25 mW @60m <25 mW @60m <25 mW @60m
raadiosagedusvoimsus****)
Umbritsevas keskkonnas helivéimsusena méddetud miira *
Moo6detud helivoimsuse miiratase** 56 dB(A) 58 dB(A) 58 dB(A)
Garanteeritud helivbimsuse tase 58 dB(A) 60 dB(A) 60 dB(A)
Helirohu miiratase juhi korva juures*** | 45 dB(A) 47 dB(A) 47 dB(A)
Niitmine
Loikesiisteem Kolm p&ordteljega Ibiketera
Teramootori kiirus 2900 p/min 2900 p/min 2900 p/min
Energiatarve niitmise ajal 20 W +/-20% 20 W +/-20% 20 W +/-20%
Loikekorgus 2-5¢cm 2-5¢cm 2-5cm
Niitmislaius 17 cm 17 cm 17 cm
Kitsaim voimalik labikaik 90 cm 60 cm 60 cm
Niiduala maksimaalne nurk 25% 25% 25%
Piirdekaabli maksimaalne nurk 15% 15% 15%
Piirdekaabli maksimaalne pikkus 400 m 400 m 400 m

To6j6udlus

500 m? +/— 20%

700 m? +/—20%

800 m? +/— 20%

IP klassifikatsioon

Robotniiduk IPX4 IPX4 IPX4
Laadimisjaam IPX1 IPX1 IPX1
Trafo IPX4 IPX4 IPX4

* Miraemissioon Umbritsevasse keskkonda, mdddetud helivbimsuse tasemena (L) vastavalt EU direktiivile 2000/14/
EU. Garanteeritud helivdimsuse tase hélmab kérvalekaldeid tootmises ja kdrvalekaldeid testkoodist 1-3 dB(A).

** Miraemissiooni kdikumine K, 2 dB(A)

*** Helirobhu mirataseme kdikumine Ko 2-4 dB(A)
****) Maksimaalne aktiivne valjundvdimsus antennidele sagedusribas, milles tdétavad raadioseadmed.

Pole véimalik tagada téielikku Ghilduvust robotniiduki ja teist tlilipi traadita stisteemide vahel, milleks vdivad olla

kaugjuhtimispuldid, raadiosaatjad, kuuldeseadmed, maa-alused elektrilised loomapiirded vms.
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11. GARANTII TINGIMUSED

11. Garantii tingimused

GARDENA garanteerib selle toote funktsionaalsuse
vahemalt kaheks aastaks (ostukuupdevast alates).
Garantii katab tdsised materjali- vdi tootmisvead.
Garantiiperioodi ajal asendame teie toote vdi remondime
selle tasuta, kui tdidetud on jargmised tingimused.

* Robotniidukit ja laadimisjaama on kasutatud
ainult vastavalt kasutusjuhendis toodud juhistele.
See tootja garantii ei mojuta kasutaja
olemasolevaid garantiinbudeid edasimuuja voi
mdiuja suhtes.

» Kasutajad voi volitamata kolmandad isikud pole
Uritanud toodet iseseisvalt remontida.

Garantii alla mittekuuluvad vead on naiteks jargmised.

* Robotniiduki pdhja alt sisseimbunud vee
pdhjustatud kahjustused. Selliste kahjustuste
pdhjustajaks on tavaliselt pesu- voi
niisutusststeemid voi tdopiirkonnas olevad
augud/lohud, kuhu koguneb vihmavesi.

» Kahjustused, mille péhjuseks on lihendatud
madalpingekaabel.

» Kahjustused, mille péhjuseks on valguldok.

¢ Aku vale hoiustamise voi kasitsemise
pdhjustatud kahjud.

» Kahjustused, mis on tekkinud seetbttu, et pole
kasutatud originaalakut.

* GARDENA originaalvaruosade ja -tarvikute (nt
I6iketerade ja paigaldusmaterijali)
mittekasutamisest pohjustatud kahjustused.

« Piirdekaabli kahjustused.

» Valest hoiundamisest tingitud kere voi selle
vedrustuse kahjustused.

Terasid ja rattaid kasitletakse kuluosadena ning neile
garantii ei laiene.

GARDENA robotniiduki rikke korral votke tédiendavate
juhiste saamiseks ihendust GARDENA
keskteenindusega (vt Ik 4 asuvat mérkmelehte).
GARDENA keskteenindusega Uhendust vottes hoidke
tSekk ja robotniiduki seerianumber kdeparast.
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12. KESKKONNATEAVE

12. Keskkonnateave

GARDENA robotniidukil voi selle pakendil olevad
sumbolid viitavad, et antud toodet ei tohi visata
olmeprigi hulka. Selle asemelt tuleb toode toimetada
vastavasse jadtmekaitluskeskusesse, kus toimub toote
elektroonikakomponentide ja akude ringlussevott. Aku
eemaldamiseks vt peatlkki 8.7 Aku vahetamine.

Hoolitsedes toote eest digel viisil aitate vahendada
vbimalikke negatiivseid mojusid keskkonnale ja
inimestele, mis vbivad avalduda toote vale kaitlemise
korral.

Lisateabe saamiseks toote ringlussevdtu kohta
pddrduge vastava kohaliku ametkonna,
jaatmekaitlusettevotte voi toote milnud kaupluse
poole.
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13. EU VASTAVUSDEKLARATSIOON

13. EU vastavusdeklaratsioon

EU vastavusdeklaratsioon (kehtib vaid Euroopas)

Husqvarna AB, SE-561 82 Huskvarna, Rootsi, tel: +46 3614 6500, kinnitab kaesolevaga ainuvastutusel,
et robotniidukid GARDENA R38Li, GARDENA R40Li, GARDENA R45Li, GARDENA R50Li,
GARDENA R70Li ja GARDENA R80Li seerianumbritega alates 2016. aasta 39. nadalast ja edasi
(aastaarv ja nadal ning sellele jargnev seerianumber on selgelt margitud mudeli andmesildile) vastavad
jargmise NOUKOGU DIREKTIIVI néuetele.

+  Masinadirektiiv 2006/42/EQ.
- Erilised nduded elektriliste akutoitega robotniidukite jaoks EN 50636-2-107:2015
- Elektromagnetvaljad EN 62233.2008

»  Direktiiv teatavate ohtlike ainete kasutamise piiramise kohta 2011/65/EL

- Direktiiv valitingimustes kasutatavate seadmete miira kohta 2000/14/E0.
Mdra ja niitmislaiust puudutavad andmed leiate peatukist ,Tehnilised andmed”. Teavitatud asutus
0404, SMP Svensk Maskinprovning AB, Fyrisborgsgatan 3, SE-754 50, mis paikneb Rootsis
Uppsalas, on esitanud vastavushindamisega seonduva aruande, nagu on néutud NOUKOGU 8.
mai 2000. aasta imbritseva keskkonna miira kohta kaiva DIREKTIIVI 2000/14/EU VI lisas.
Sertifikaatidel on jargmised numbrid: 01/901/204 mudelite GARDENA R70Li ja GARDENA R80Li
jaoks, 01/901/163 mudelite GARDENA R38Li, GARDENA R40Li, GARDENA R45Li ja GARDENA
R50Li jaoks

* Raadiosideseadmetega seotud direktiiv 2014/53/EU.
Rakendatud on jargmisi standardeid:

- Kavand ETSI EN 303 447 V1.1.1_0.0.7 (2016-07)

Elektromagnetiline Ghilduvus:
- ETSI EN 301 489-1 (eelndu versioon 2.1.0)

Huskvarna, 19. oktoober 2016

Lo CE

Lars Roos

Global R&D Director, Electric Category

(Husqgvarna AB volitatud esindaja ja tehnilise dokumentatsiooni eest vastutaja)
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