GARDENA

Guida rapida

SILENO pro
SILENO max
smart SILENO pro
smart SILENO max
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Viti e chiave a brugola

Sono necessari anche

() ) »
v Dispositivo mobile Utilizzare 1‘app per

controllare e creare le impostazioni per
Martello Pinze universali Pala (opzionale)  Pinze regolabili il robot rasaerba
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Prime operazioni con il robot rasaerba GARDENA

Per ulteriori informazioni, leggere il manuale dell‘operatore fornito con il prodotto.

Prima dell‘installazione G L
Criteri per il posizionamento della stazione di carica:

Per una facile installazione, assicurarsi che I'erba non sia pill

altadi 4 cm quando si installa il robot rasaerba.

Informazioni utili: Il robot rasaerba & impermeabile e non

necessita di un garage o di altri ripari.

Su una superficie piana.

Vicino a una presa elettrica.

Spazio libero di almeno 2 m davanti alla stazione di ricarica.
Se possibile, in un punto ombreggiato.

Collegamento della stazione di ricarica

30cm
minimo
o Premere il pulsante ON/OFFC per
3 secondi per impostare il robot ra-
saerba su ON e caricare la batteria.

Per l'installazione, utilizzare il filo fornito con il robot rasaerba. Il filo ha una duplice funzione:

Cavo perimetrale che definisce I'area di lavoro.
e  (avo guida opzionale che aiuta il robot rasaerba a raggiungere aree remote e a tornare alla stazione di ricarica.
Si consiglia di installare il cavo guida se Iarea di lavoro presenta un passaggio stretto.

Il cavo perimetrale e il cavo guida devono essere collegati al termine del processo di installazione. Per assicurarsi di avere filo a sufficienza, usare circa 20 cm del
cavo perimetrale per formare un occhiello nella posizione in cui i cavi saranno collegati al momento della posa.

Posa del cavo perimetrale

Stendere il cavo sul prato e fissarlo con i picchetti o interrarlo di 1-20 cm.

Partendo dalla stazione di ricarica, posizionare il cavo perimetrale

intorno allarea di lavoro designata per poi tornare alla stazione di Posare il cavo perimetrale e il cavo guida prima di collegarli alla stazio-
ricarica. ne di carica.

Mantenere la distanza: Il robot rasaerba ha oltrepassato il cavo perimetrale.
Per evitare di danneggiare il robot rasaerba, mantenere le distanze indicate di
seguito:

30cm Per oggetti di altezza compresatra1e 2 cm, come aiuole e
bordature basse.

Per oggetti di altezza superiore a 2 cm, come pareti e arbusti.

Per oggetti di altezza fino a 1 cm, come viottoli e pavimentazioni.

10cm Non dimenticare I‘occhiello: Se si utilizza un cavo guida,
realizzare I'occhiello nel punto in cui il filo & il pit lontano dalla
stazione di ricarica.

Fare riferimento al capitolo 3 del Manuale dell‘'operatore Tadliare il imetral 10 alla stazione di ricarica. lasciand
per maggiori dettagli sulla gestione di alberi, pendenze, Q aghiare | CZV.O ﬁelrgn&e falé accanto a a;azmnel |r|car]|ca, asmag 0
passagqi e aree secondarie, un margine di altri 50 cm per sicurezza. Proseguire con il cavo guida.
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Posa del cavo guida

0 Linstallazione dei cavi guida & opzionale. Posare un nuovo filo tra la stazione di ricarica
e I'occhiello realizzato in precedenza in modo da poterlo collegare al cavo perimetrale.
Questo cavo guida il robot rasaerba per rientrare alla stazione di ricarica.

‘ Il cavo guida e il cavo perimetrale non devono incrociarsi tra loro in nessun punto. ‘ Evitare che il cavo perimetrale formi

curve strette.

Il cavo guida deve allontanarsi dalla
stazione di ricarica in modo dritto per
almeno 2 m.

: I

Tagliare il Inserire il cavo guida Spingere verso il basso

filo al centro e le due estremita del la copertura sul giunto

dell‘occhiello. cavo perimetrale nei per collegare i cavi.
giunti.

Collegamento dei cavi alla stazione di ricarica

Quasi fatto! Collegare i connettori alle estremita dei fili tramite la stazione di ricarica.

Se necessario, accorciare i fili in
" modo che fuoriesca circa 1-2 cm
di filo.

Cavo perimetrale
(17)
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ﬂ@]}\ 1 X \‘ . E andato tutto bene fino ad ora?

In caso affermativo, I'indicatore di stato a
LED della stazione di ricarica si illumina in
verde. Se lampeggia in blu, controllare che
i fili siano collegati correttamente (vedere

i passaggi ) e ) e verificare che il
giunto sia completamente inserito (vedere il

passaggio (B) ).

@ Fissare la stazione diricarica al suolo utilizzando le viti e la chiave a brugola in dotazione.

J
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Download e abbinamento
dell‘app GARDENA Bluetooth®

A,

Utilizzare il codice QR o visitare I'App Store per
scaricare I'app GARDENA Bluetooth®.
Attivare il Bluetooth® sul proprio dispositivo mobile.

Premere il pulsante ON/OFF per 3 secondi per accendere il robot rasaerba.

Immettere il codice PIN di fabbrica 1234 dal tastierino sul robot rasaerba.
Premere il pulsante di connettivita sul robot rasaerba per attivare la
modalita di associazione. La modalita di associazione Bluetooth® ¢ attiva
per 3 minuti.

Aggiungere il robot rasaerba nell‘app GARDENA Bluetooth®.

Sequire le istruzioni e inserire il codice PIN di fabbrica 1234. Modificare il

Download e abbinamento
dell‘app GARDENA smart system

A.
B.

Installare GARDENA smart Gateway e leggere le

istruzioni per GARDENA smart system.

Utilizzare il codice QR o visitare I'App Store per

scaricare I'app GARDENA smart system.

Aprire I'app e registrarsi come utente.

Selezionare ,Includi prodotto” nella pagina di panoramica dellapp.

Premere il pulsante ON/OFF per 3 secondi per accendere il robot rasaerba.
Immettere il codice PIN di fabbrica 1234 dal tastierino sul robot rasaerba.
Premere il pulsante di connettivita sul robot rasaerba per attivare la modalita
di associazione.

Seguire le istruzioni e inserire il codice PIN di fabbrica 1234. Modificare il

codice PIN con uno nuovo dalle impostazioni dell‘app.
codice PIN con uno nuovo dalle impostazioni dellapp.

Modalita di funzionamento del robot rasaerba e indicatori di stato LED

Avviare il robot rasaerba dall'app o utilizzare il pulsante ON/OFF ¢) e immettere il codice PIN sul robot rasaerba.

Premere il pulsante Start >, quindi premere il pulsante OK~”. Premere il pulsante STOP per spegnere il robot rasaerba. La
spia LED ¢ dotata di 4 modalita di illuminazione: la spia lampeggia rapidamente (A), 1a spia ha luce fissa (B), la spia & spenta
(C), la spia lampeggia (D).

Quando il robot rasaerba & parcheggiato, & possibile impostarlo al minimo e selezionare una modalita di funzionamento diversa
premendo il pulsante STOP.

Taglio in modalita di
funzionamento Area
secondaria.

Taglio in modalita
di funzionamento
Taglio a spot.

Tagliare I'erba seguendo il Parcheggiato.
programma impostato o in
modalita di funzionamento

Ignora programma.

In attesa del codice PIN. In carica o in Standby. Errore dopo 3 minuti. Errore.

[T Per ulteriori informazioni sulle modalita di funzionamento e sui messaggi di errore, consultare il manuale dell‘operatore.

| loghi e il marchio Bluetooth® sono marchi registrati di proprieta di Bluetooth
SIG, Inc. e qualsiasi utilizzo di tali marchi da parte di GARDENA & soggetto a
licenza.

Ciriserviamo il diritto di apportare modifiche senza preavviso.
Copyright © 2024 GARDENA Manufacturing GmbH. Tutti i diritti riservati.
www.gardena.com
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Google Play e il logo Google Play sono marchi di Google LLC.
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